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REZULTATELE iINVATARII

COMPETENTE

Competente profesionale

Competente transversale

- simuleaza modele mecatronice;

- elaboreaza proceduri de incercare a produselor, sistemelor si
componentelor mecatronice;

- elaboreaza proceduri de incercare a produselor, sistemelor si
componentelor electronice;

- proiecteaza prototipuri;

- proiecteaza componente de automatizare;

- testeaza unitati mecatronice;

- respecta standardele privind siguranta echipamentelor tehnice;
- utilizeaza software de desen tehnic;

- dezvolta software cu sursa deschisa;

- gandeste Tn mod abstract;

- gestioneaza date in domeniul cercetarii;

- defineste cerintele tehnice;

- realizeaza analize de date;

- sintetizeaza informatii;

- aprobad proiecte ingineresti;

- prezinta rezultatele analizelor;

- modeleaza si simuleaza sisteme electromecanice;

- opereaza echipamente hardware digitale;

- lucreaza in echipe;

- aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti
- solutioneaza probleme.

b




- testeaza sisteme electromecanice;
- ajusteaza proiectele produselor;
- interactioneaza profesional in mediile de cercetare si profesionale.

Nr.
crt.

Rezultatele invatarii

CUNOSTINTE

APTITUDINI

RESPONSABILITATE
SIAUTONOMIE

Discipline care pot contribui la
atingerea rezultatelor invatarii

Studentul/absolventul identifica
si descrie concepte, principii si
metode specifice disciplinelor
fundamentale si de baza ale
domeniului Mecatronica si
Robotica

Studentul/absolventul identifica
si descrie concepte, principii si
metode specifice disciplinelor
fundamentale si de baza ale
domeniului Mecatronica si
Robotica

Studentul/absolventul rezolva
probleme de matematica, fizica si
chimie cu aplicabilitate in
inginerie si valideaza solutia
obtinuta.

Studentul/absolventul efectueaza
calcule ingineresti de
complexitate medie si le asociaza
cu reprezentdri grafice letrice sau
specifice proiectarii asistate de
calculator.

Studentul/absolventul descrie
fenomene si procese mecanice si
fizico-chimice.

Studentul/absolventul explica si
interpreteaza rezultate teoretice si
experimentale aferente
disciplinelor fundamentale si de

Studentul/absolventul aplica
criterii si metode de evaluare
pentru identificarea, modelarea,
experimentarea, analiza si
aprecierea calitativa gi cantitativa

Studentul/absolventul
aplica valorile eticii si
deontologiei profesiei de
inginer.
Studentul/absolventul
gandeste in mod abstract,
gestionand in mod
corespunzator datele din
domeniu si
interactionand
profesional in mediile de
cercetare si profesionale.
Studentul/absolventul
comunica eficient despre
activitatile de inginerie
cu o gama larga de
public.
Studentul/absolventul
promoveaza dialogul,
cooperarea, respectul
fata de ceilalti si
interculturalitatea.
Studentul/absolventul
lucreaza eficient ca
membru in echipa

Matematica aplicata in inginerie,
Fizica,

Chimie,

Programarea calculatoarelor si
limbaje de programare 1 si 2,
Geometrie descriptiva,

Grafica asistata de calculator 1,2
Elemente de desen tehnic,
Proiectare asistata de calculator,
Stiinta si ingineria materialelor,
Mecanica

Rezistenta materialelor 1, 2,
Tolerante si control dimensional,
Termotehnica,

Mecanisme,

Vibratii mecanice,

Mecanica fluidelor,

Organe de masini,

Economie generala,
Management de proiect,

Notiuni de etica si integritate
academica,

Comunicare.




baza ale domeniului Mecatronica
si Robotica

a fenomenelor si proceselor
specifice domeniului
fundamental folosind inclusiv
tehnologii digitale.
Studentul/absolventul
achizitioneaza si prelucreaza
date, interpreteaza rezultate
teoretice si experimentale.
Studentul/absolventul concepe
solutii, respectand standarde
relevante, pentru probleme de
inginerie de complexitate medie
care indeplinesc nevoile
specificate, respectand cerinte de
sdndtate publica, siguranta,
bunastare, mediu, sustenabilitate
si factori economici, precum si
alte constrangeri specifice.
Studentul/absolventul elaboreaza
desene tehnice de executie si de
ansamblu in format letric sau
proiectate asistat de calculator.

solutionand probleme
curente.
Studentul/absolventul
analizeaza, selecteaza si
aplica cunostinte
stiintifice, tehnologice si
ingineresti specifice
domeniului

Studentul/absolventul identifica
st descrie metodele necesare
efectudrii calcului de rezistenta si
deformabilitate a pieselor si
structurilor de rezistenta, in regim
static si dinamic la solicitari
simple si compuse

Studentul/absolventul alege si
aplicd metoda de calcul potrivita
pentru diferite tipuri de solicitari
mecanice sau potrivite calculului
la oboseala pentru diferite
materiale

Studentul/ absolventul
utilizeazd componente
sau structuri astfel incat
sa reziste la solicitarile
mecanice impuse

Rezistenta materialelor 1,2

Studentul/ absolventul identifica
si descrie structura si proprietatile
celor mai utilizate categorii de
materiale

Studentul/absolventul alege
corect materialul in functie de
aplicatie

Studentul/absolventul
decide cu privire la
alegerea tipului de
material din care sunt

Stiinta si ingineria materialelor




realizate diferite repere si
este responsabil de
asigurarea proprietatilor
necesare acestuia

Studentul/absolventul identifica
si descrie sistemul ISO de
tolerante si ajustaje, principiile si
metodele de masurare si control
dimensional in sistemele tehnice

Studentul/absolventul alege si
aplica sistemul ISO de tolerante
si ajustaje, principiile si metodele
de masurare si control
dimensional in sistemele tehnice

Studentul/absolventul
utilizeaza sistemul ISO
de tolerante si ajustaje,
principiile si metodele de
masurare si control
dimensional in sistemele
mecatronice

Tolerante si control dimensional

Studentul/absolventul identifica
si descrie principiile de
functionare si proiectare a
sistemelor de reglare automata

Studentul/absolventul defineste
cerintele tehnice si alege si
proiecteaza un sistem de reglare
automata

Studentul/absolventul
decide cu privire la
alegerea tipului de sistem
de reglare automata ce
trebuie implementat in
anumite aplicatii si este
responsabil de
functionarea
corespunzatoare a
acestuia

Teoria sistemelor si reglaj
automat,
Microprocesoare,
Sisteme de conducere in
robotica,

Inteligenta artificiala,
Automatizari pneumatice si
hidraulice,
Automatizarea proceselor
industriale,

Hidronica si pneutronica,
Controlere programabile.

Studentul/ absolventul identifica
si descrie sistemele si
subsistemele mecatronice, a
principiilor si metodelor de
proiectare a acestora, respectiv a
tehnicilor, instrumentelor
specifice si practicilor moderne in
conceptia sistemelor si
subsistemelor mecatronice

Studentul/ absolventul alege s1
aplica metode de evaluare a
proiectelor de sisteme
mecatronice si aproba aceste
proiecte

Studentul/ absolventul realizeaza
analize de date si testeaza unitdti
mecatronice $i sisteme
electromecanice.

Studentul/ absolventul
ajusteaza proiectele
produselor si elaboreaza
schemele, diagramele
structurale si de
functionare, a
reprezentdrilor grafice si
a documentelor tehnice
specifice

Structuri mecanice pentru
mecatronica,

Proiectarea sistemelor
mecatronice;

Mecanica;

Mecanica fluidelor,
Mecanisme,

Organe de masini,
Sisteme de actionare,
Vibratii mecanice,




Proiectare asistata de calculator,
Controlere programabile,
Masini electrice.

Studentul/ absolventul identifica
si descrie functionarea diferitelor
circuite in comanda sistemelor
mecatronice si principiile de
functionare, domeniul de
utilizare, circuitele de interfatare
si tehnici de procesare numerica
fundamentald a semnalelor
aferente senzorilor

Studentul/ absolventul stabileste
utilizarea diferitelor circuite n
comanda sistemelor mecatronice
st aplica si dezvolta software
specific sistemelor mecatronice

Studentul/ absolventul
opereaza cu echipamente
hardware digitale si
utilizeaza cunostintele
dobandite 1n propunerea
de circuite electronice in
proiecte de sisteme
mecatronice

Electrotehnica,

Electronica de putere,
Electronica digitala,

Senzori si sisteme senzoriale,
Masurari electrice si neelectrice,
Software industrial,

Masini electrice,

Echipamente electrice.

Studentul/absolventul descrie,
identifica, sumarizeaza concepte
si metode elementare privitoare la
standardele, politicile si legislatia
aplicabila ntr-un anumit
domeniu.

Studentul/absolventul utilizeaza
baze de date, norme, standarde,
coduri de bune practici si
reglementari de siguranta.
Studentul/absolventul evalueaza
impactul solutiilor de inginerie
intr-un mediu social, integrand si
contextul economic si de mediu.

Studentul/absolventul
sintetizeaza informatii si
reflecta In mod critic,
reflexiv, asupra
responsabilitatilor etice
si sociale legate de
managementul
activitdtilor din domeniul
mecatronicii

Management de proiect,
Comunicare,

Sénatatea si securitatea muncili,
Ingineria si protectia mediului in
industrie,

Ingineria calitatii,

Notiuni de etica si integritate
academica,

Antreprenoriat.

Studentul/absolventul identifica
si descrie concepte de inginerie
pentru dimensionarea,
functionarea, optimizarea si
mentenanta echipamentelor si
sistemelor mecatronice

Studentul/absolventul proiecteaza
prototipuri, dimensioneaza si
optimizeaza sisteme mecatronice
de complexitate micd si medie pe
baza principiilor si metodelor
consacrate In domeniu, asigura
operarea $i mentenanta acestora.
Studentul/absolventul
solutioneaza probleme
imprevizibile care pot apdrea in
timpul functionarii sistemelor
mecatronice, prin alegerea

Studentul/absolventul
lucreaza ca membru de
echipa pentru
solutionarea problemelor
tehnice

Fiabilitate s1 mentenanta,
Tehnici de optimizare,
Echipamente electrice,
Ingineria sistemelor de
productie,

Structuri mecanice pentru
mecatronica,

Sisteme flexibile de fabricatie,
Analiza si sinteza dispozitivelor
numerice,

Proiectarea sistemelor
mecatronice,




solutiei optime atat din punct de
vedere tehnic cat si economic.

Proiectare si optimizare in
mecatronica,

Descrie, identifica, explica,
selecteaza si aplica tehnici,
metode si instrumente moderne
de inginerie, inclusiv modelarea
si simularea, pentru activitati
complexe de inginerie, cu o
intelegere a limitarilor, atat in
limba romana, cat si intr-o limba
de circulatie internationala

Elaboreaza in limba roména
si/sau intr-o limba de circulatie
internationald, elaboreaza
proceduri de Incercare a
produselor, sistemelor si
componentelor mecatronice si
electronice;
Studentul/absolventul
proiecteaza, modeleaza,
simuleaza si opereaza diverse
sisteme mecatronice aplicand
cunostinte stiintifice, tehnologice
si ingineresti

Studentul/absolventul
selecteaza si analizeaza
surse bibliografice
specifice domeniului
Studentul/absolventul
foloseste in comunicare
limba engleza/franceza
tehnica.
Studentul/absolventul
lucreazd ca membru de
echipa pentru
solutionarea problemelor
tehnice

Practica,

Limba englezd/franceza tehnica,
Elaborarea proiectului de
diploma,

Modelarea si simularea
sistemelor de productie,
Tehnologii de fabricatie si
micro/nano tehnologii,
Ingineria sistemelor de
productie,

Robotica,

Masini unelte si prelucrari
mecanice,

Proiectarea sistemelor
mecatronice,

Proiectare si optimizare in
mecatronica.

Studentul/absolventul distinge
aspecte care vizeaza procesele
operationale specifice resurselor
umane la nivel organizational,
precum si aspecte ce privesc
munca umanad necesare pentru
fundamentarea rationala si optima
a adaptarii muncii la om si a
omului la meseria/profesia sa.

Studentul/absolventul
demonstreaza aptitudini de
comunicare si lucru in echipa, in
conditiile analizei interactiunii
omului cu mediul de munca.

Studentul/absolventul
lucreaza 1n echipe si
interactioneaza
profesional in mediile de
cercetare si profesionale

Managementul resurselor
umane,

Ergonomie,

Management de proiect.
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DIRECTOR DEPARTAMENT,
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