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Cod 20701025020

Ciclul de studii: Studii universitare de licenta

Domeniul: MECATRONICA SI ROBOTICA

Programul de studii: ROBOTICA

Titlul absolventului: Inginer

Durata studiilor: 4 ani

Numar credite: 240 credite la disciplinele obligatorii si optionale + 10 credite la finalizare de studii

Forma de invitamant:  invatamant cu frecventa (IF)

PLAN DE INVATAMANT

Valabilincepand cu anul | universitar 2025-2026

Anul Activitati didactice Sesiunea de examene | Practica | Finalizare
nu
Sem. 1 Sem. 2 larna Vara saptamani | proiect
| 14 14 3 3
Il 14 14 3 3 5x30 ore
1} 14 14 3 3 5x30 ore
v 14 14 3 3
Numarul orelor pe saptamana
Anul Sem. 1 Sem. 2
| 26 26
Il 26 26
1l 26 26
v 26 26
DECAN, DIRECTOR DEPARTAMENT,
Prof. univ. dr. ing. habil. Mirela PANAINTE-LEHADUS Conf. univ. ing. dr. ec. Catalin DROB

F 83.07/Ed.07_F01



UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
FACULTATEA DE INGINERIE

Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica (IMM)

Ciclul de studii: Studii universitare de licenta
Domeniul: MECATRONICA S| ROBOTICA
Programul de studii: ROBOTICA

APROBARE SENAT

RECTOR,

Prof. univ. dr. ing. habil. Carol SCHNAKOVSZKY

PLAN DE INVATAMANT

Valabilincepand cu anul | universitar 2025-2026

SITUATII STATISTICE

Categorii de discipline

Anul DF DS DC Total
| 602 56 70 728
| 766 98 14 878
[l 56 822 878
v 746 98 844
Total 1424 | 1722 182 3328
% 42,8% | 51,7% | 5,5% 100%

Tipuri de discipline
Anul DOB | DOP | Total DFA
I 658 70 728 140
] 752 126 878 154
i 794 84 878 140

v 704 140 844 42
Total 2908 420 3328 476
% 87,4% | 12,6% | 100% | 14,3%

Anul TOC TOA Total
| 350 378 728
| 392 486 878
[l 434 444 878
[\ 406 438 844

Total 1582 | 1746 | 3328

Total ore fara proiect de diploma si practica: 2912
Practica de an (totalul stagiilor anuale): 300
Elaborarea proiectului de diploma: 116
TOTALORE: 3328

Raport CURS / APLICATII: 0,906

DF
DS
DC

DOB
DOP
DFA

TOC
TOA

Procent maxim online: Curs 21,42%

DECAN,
Prof. univ. dr. ing. habil. Mirela PANAINTE-LEHADUS

F 83.07/Ed.07_F01

Disciplina fundamentala
Disciplina de specializare

Disciplind complementara

Disciplina obligatorie
Disciplind optionala sau la alegere (min. 10%)

Disciplina facultativa

Total ore curs

Total ore aplicatii

Aplicatii 21,42%

DIRECTOR DEPARTAMENT,
Conf. univ. ing. dr. ec. Catalin DROB



UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
FACULTATEA DE INGINERIE

Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica (IMM)

Domeniul: MECATRONICA SI ROBOTICA
Programul de studii: ROBOTICA

PLAN DE INVATAMANT

Prof. univ. dr. ing. habil. Carol SCHNAKOVSZKY

APROBARE SENAT

RECTOR,

ANULI
SEMESTRUL 1
Nr Ore/saptamana Ore/semestru
Cat Denumirea disciplinei Cod disciplina Tip | Credite FV
crt cC|s L P |TOC|TOA| TO SI
1 DF |Matematica aplicata in inginerie UB01RO101DF | DOB 5 \Y 21 2 28 | 28 56 69
2 | DF |Geometrie descriptiva UB01RO102DF | DOB 4 2 1 28 | 14 42 58
3 | DF [Chimie generala UB01RO103DF | DOB 5 E* 2 2 28 | 28 56 69
4 | DF [Programarea calculatoarelor si limbaje de programare 1 UB01RO104DF | DOB 5 \Y 3 3 42 | 42 84 41
5| DC |DOP1 UB01RO105DC | DOP 4 \ 2 1 28 14 42 58
6 | DF |[Stiinta siingineria materialelor UB01RO106DF | DOB 5 E 3 2 42 | 28 | 70 55
7 | DC |DOP2 UB01RO107DC | DOP 2 \" 1 14 14 36
8 | DC |DOP3 UBO1RO108DC | DFA 2 Vv 1 14| 14 | 36
9 | DC [Psihologia educatiei UB01RO109DC | DFA 5 E 2| 2 28 | 28 | 56 69
TOTAL SEMESTRU 30 2E,1C,|714| 5| 7 | 0 | 196|168 | 364 | 386
4V 26 364 750
SEMESTRUL 2
1 DF |Fizica UB01RO201DF | DOB 4 E 2 2 28 | 28 56 44
2 | DF |Grafica asistata de calculator 1 UBO1RO202DF | DOB 5 \ 2 28 | 28 56 69
3 | DF |Programarea calculatoarelor silimbaje de programare 2 UB01RO203DF | DOB 5 \% 2 4 28 | 56 84 41
4 | DF [Mecanica UB01RO204DF | DOB 5 E* 2 2 28 | 28 56 69
5| DS |Tehnologia materialelor UB01RO205DS | DOB 5 E 2 2 28 | 28 56 69
6 | DF [Economie generala UB01RO206DF | DOB 4 \Y 1 2 14 | 28 42 58
7 | DC |DOP4 UB01RO207DC | DOP 2 \" 1 14 14 36
8 | DC |DOP5 UB01R0O208DC | DFA 2 V 1 14 14 36
o | bc Ped?gogie | (Flﬂndamentele pedagogiei+Teoria si metodologia UB01RO209DC | DFA 5 £ 5| 2 28 | 28 56 69
curriculumului)
TOTAL SEMESTRU 30 3E,0C, |77 7| 8| 0 |154|210| 364 | 386
4V 26 364 750
TOTAL AN e |%E1C[2 |12]15] o | 350] 378] 728 | 772
8V 52 728 1500
Fv Forma de verificare
Nr DOP Denumirea disciplinei optionale Cod disciplina ¢ Ore curs/sdptamana
crt S Ore seminar/saptamana
1 DOP1|Comunicare UB01RO105DC1 L Ore laborator/saptamana
Notiuni de etica si integritate academica UB01RO105DC2 L Ore laborator/saptamana
5 DOP2|Engleza tehnica 1 UB01RO107DC1 P Ore proiect/saptamana
Franceza tehnica 1 UB01RO107DC2 TOC |Total ore curs/semestru
3 DOP3|Educatie fizica si sport 1 UB01RO108DC1 TOA  |Total ore aplicatii/semestru
Educatie recreativa 1 UB01RO108DC2 TO Total ore/semestru
DOP4|Engleza tehnica 2 UB01R0O207DC1 sl Total ore studiu individual/semestru
s Franceza tehnica 2 UB01RO207DC2
4 DOP5|Educatie fizica si sport 2 UB01R0O208DC1
Educatie recreativa 2 UB01R0O208DC2 DF Disciplina fundamentala
DOP6 DS Disciplina de specializare
| DC Disciplina complementara
DOB |Disciplina obligatorie
DOP |Disciplina optionala sau la alegere
DFA  |Disciplina facultativa

DECAN,

Prof. univ. dr. ing. habil. Mirela PANAINTE-LEHADUS

F 83.07/Ed.07_F01

DIRECTOR DEPARTAMENT,

Conf. univ. ing. dr. ec. Catalin DROB




UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
FACULTATEA DE INGINERIE APROBARE SENAT
Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica (IMM)
Domeniul: MECATRONICA SI ROBOTICA
Programul de studii: ROBOTICA
RECTOR,
Prof. univ. dr. ing. habil. Carol SCHNAKOVSZKY

PLAN DE INVATAMANT
ANULII
SEMESTRUL 3
Nr Ore/saptamana Ore/semestru
Cat Denumirea disciplinei Cod disciplina Tip | Credite FV
crt C|S|L|PJ]TOC|TOA| TO SI
1 | DF |Grafica asistata de calculator 2 UB01RO301DF | DOB 3 \ 3 42 | 42 33
2 | DF [Rezistenta materialelor 1 UBO1RO302DF | DOB 4 E* 2 1 1 28 | 28 | 56 44
3 | DF |Mecanisme UB01RO303DF | DOB 4 E 2 1 28 | 14| 42 58
4 | DF [Tolerante si control dimensional UB01RO304DF | DOB 5 E 3 1 42 | 14| 56 | 69
5 [ DF |Termotehnica UB01RO305DF | DOB 4 \ 2| 2 28 | 28 | 56 | 44
6 | DF |Electrotehnica UB01RO306DF | DOB 3 E 2 1 28 | 14| 42 | 33
7 | DF [Electronica digitala UB01RO307DF | DOB 5 C 3 1 42 | 14 | 56 | 69
8 | DC |DOP1 UB01RO308DC | DOP 2 \ 1 14 | 14 | 36
9 [ DC |DOP2 UB01RO309DC | DFA 2 Y 1 14 | 14 | 36
10| DC |Pedagogie Il (Teoria si metodologia instruirii+ Teoria si metodologia evaluarii) UB01RO310DC | DFA 5 E 2 2 28 | 28 56 69
TOTAL SEMESTRU 30 4E,1C, | 14| 4 | 8 [ 0 | 196|168 | 364 | 386
3V 26 364 750
SEMESTRUL 4
1| DF |DOP3 UB01RO401DF | DOP 4 E 2 (1 1 28 | 28 | 56 | 44
2 | DF |Organe de masini UB01RO402DF | DOB 4 E* 2 1 2] 28 (42| 70 [ 30
3 | DF |Mecanica fluidelor UB01RO403DF | DOB 3 E 2 (1 1 28 | 28 | 56 19
4 | DS |Masurari electrice si neelectrice UB01R0O404DS | DOB 3 E 2 1 28 14 42 33
5 DF |Electronica de putere UBO01RO405DF | DOB 3 \ 2 1 28 14 42 33
6 | DS |DOP4 UB01R0O406DS | DOP 4 \ 2 2] 28| 28| 56 | 44
7 | DF [Teoria sistemelor si reglaj automat UB01RO407DF | DOB 3 E 2 1 28 14 42 33
8 | DC |DOP5 UB01RO408DC | DFA 2 Y 1 14 | 14 | 36
9 | DC |DOP6 UB01RO409DC | DFA 2 Y 1 14 | 14 | 36
10| DC [Didactica specializarii UB01RO410DC | DFA 8 E 2| 2 28 | 28 | 56 | 69
11| DF [Practica de domeniu (5 saptamani x 30 ore) UB01RO411DF | DOB 6 C 150 | 150 0
TOTAL SEMESTRU 30 5E,1C, | 14| 2 | 6 | 4 |196|318| 514 | 236
2V 26 514 750
TOTALAN s | &2 28| 6 |14] 4 | 392] a86] 878 | 622
5V 52 878 1500
FV Forma de verificare
Nr DOP Denumirea disciplinei optionale Cod disciplina ¢ Ore curs/séptamand
crt S Ore seminar/séptamana
1 |oopa Engleza tehnica 3 UB01R0O308DC1 L Ore laborator/saptamana
Franceza tehnica 3 UB01R0O308DC2 P Ore proiect/saptamana
2 |pop2 Educatie fizica si sport 3 UB01RO309DC1 TOC  (Total ore curs/semestru
Educatie recreativa 3 UB01R0O309DC2 TOA Total ore aplicatii/semestru
3 |bops Vibratii mecanice UBO1RO401DF1 TO Total ore/semestru
Rezistenta materialelor 2 UB01RO401DF2 Sl Total ore studiu individual/semestru
4 |popa Managementul resurselor umane UB01R0O406DS1
Software industrial UB01RO406DS2
s |lbops Engleza tehnica 4 UB01R0O408DC1 DF Disciplina fundamentala
Franceza tehnica 4 UB01R0O408DC2 DS Disciplina de specializare
s |pops Educatie fizica si sport 4 UB0O1R0O409DC1 DC Disciplina complementara
Educatie recreativa 4 UB01R0O409DC2|
DoB Disciplina obligatorie
DOP Disciplina optionala sau la alegere
DFA Disciplina facultativa
DECAN, DIRECTOR DEPARTAMENT,
Prof. univ. dr. ing. habil. Mirela PANAINTE-LEHADUS Conf. univ. ing. dr. ec. Catalin DROB

F 83.07/Ed.07_F01



UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
FACULTATEA DE INGINERIE APROBARE SENAT
Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica (IMM)
Domeniul: MECATRONICA S| ROBOTICA
Programul de studii: ROBOTICA
RECTOR,
Prof. univ. dr. ing. habil. Carol SCHNAKOVSZKY

PLAN DE iINVATAMANT

ANUL 11l
SEMESTRUL 5
Nr Ore/saptamana Ore/semestru
Cat Denumirea disciplinei Cod disciplina Tip | Credite FV
crt C|S|L|PJ|TOC|TOA| TO Sl
1| DS [DOP1 UB01RO501DS | DOP 4 Cc 2 1 28 | 14 42 58
2 | DS |Ecologie si protectia mediului UB01RO502DS | DOB 4 2 1 28| 14 42 58
3 | DS |Microprocesoare UB01RO503DS | DOB 4 E 2 1 28 | 14 42 58
4 | DS |[Sisteme de achizitie, interferente si instrumentatie virtuala UB01RO504DS | DOB 4 E* 2 1128]( 14 42 58
5 | DS |Bazele roboticii UB01RO505DS | DOB 3 E 3 1 42 | 14 56 19
6 | DS |Senzorisi sisteme senzoriale UB01RO506DS | DOB 4 \% 2 1 28 | 14 42 58
7 | DF [Proiectarea asistata de calculator UBO1RO507DF | DOB 4 \ 2 2 28 | 28 56 44
8 | DS |Inteligenta artificiala UBO1RO508DS | DOB 3 E 2|1 28 | 14 42 33
9 | DC |Practica pedagogica 1 UBO1RO509DC | DFA 3 (03 3 42 42 33
10| DC |Instruire asistata de calculator UBO1RO510DC | DFA 2 C 1 1 14| 14 28 22
TOTAL SEMESTRU 30 4E,2C, | 17| 2 | 6 | 1 |238| 126 | 364 | 386
2v 26 364 750
SEMESTRUL 6
1| DS [Masini unelte si echipamente de fabricatie UBO1RO601DS | DOB 4 E* 2 2 28 | 28 56 44
2 | DS [Sisteme de conducere in robotica UB01RO602DS | DOB 4 \% 1 2 1 14| 42 56 44
3 | DS [Ingineria sistemelor de productie UB01R0O603DS | DOB 3 \Y 2 2 28 | 28 56 19
4 | DS [Tehnologii in protectia informatiei UB01RO604DS | DOB 2 E 2 1 28| 14 42 8
5| DS [DOP2 UB01RO605DS | DOP 3 E 2 1 28 | 14 42 33
6 | DS |Masini electrice UB01RO606DS | DOB 4 E 3 1 42 | 14 56 44
7 | DS |Actionarea pneumatica si comanda manipulatoarelor UBO01RO607DS | DOB 4 \ 2 2 28 | 28 56 44
8 | DC |Practica pedagogica 2 UBO1RO608DC | DFA 2 C 3 42 42 8
9 | DC |Managementul clasei de elevi UBO01RO609DC | DFA 3 E 1 1 14 | 14 28 47
10| DC [Examen de absolvire nivel 1: Portofoliul didactic UB01RO610DC | DFA 5 E 0 125
11| DS [Practicd de specialitate 5saptdmani x 30 ore UB01RO611DS | DOB 6 C 150 | 150 0
TOTAL SEMESTRU 30 4E,1C, | 14| 2 | 9 | 1 |196| 318 | 514 | 236
3V 26 514 750
TOTAL AN o | 853C |10 4 | 15] 2 [434] 4aa] 878 | 622
5V 52 878 1500
FV Forma de verificare
Nr DOP Denumirea disciplinei optionale Cod disciplina ¢ Ora ours/edptéméné
crt S Ore seminar/s&ptamana
1 lbor1 Sisteme flexibile de fabricatie UB01RO501DS1 L Ore laborator/saptamana
Asamblare robotizatd si micromanipulare UB01R0O501DS2 P Ore proiect/saptamana
> |bop2 Arhitectura calculatoarelor numerice UB01RO605DS1 TOC  [Totalore curs/semestru
Vedere artificiala UB01R0O605DS2 TOA Total ore aplicatii/semestru
| {bors TO Total ore/semestru
SI Total ore studiu individual/semestru
— DOP4
| {bops DF Disciplina fundamentala
DS Disciplina de specializare
| bops DC Disciplind complementara
DOB Disciplina obligatorie
DOP Disciplina optionalé sau la alegere
DFA Disciplina facultativa
DECAN, DIRECTOR DEPARTAMENT,
Prof. univ. dr. ing. habil. Mirela PANAINTE-LEHADUS Conf. univ. ing. dr. ec. Catalin DROB
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UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
FACULTATEA DE INGINERIE APROBARE SENAT
Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica (IMM)
Domeniul: MECATRONICA $I ROBOTICA
Programul de studii: ROBOTICA
RECTOR,
Prof. univ. dr. ing. habil. Carol SCHNAKOVSZKY

PLAN DE INVATAMANT
ANUL IV
SEMESTRUL 7
Nr Ore/saptamana Ore/semestru
Cat Denumirea disciplinei Cod disciplina Tip |Credite FV
crt cC|s L P |TOC|TOA| TO Sl
1| DS [Implementarea robotilor in sistemele de productie UBO1RO701DS | DOB 5 C 2 2| 28| 28| 56 69
2 | DS |Tehnologii de fabricatie UB01RO702DS | DOB 5 \ 3 2| 42) 28| 70 55
3 | DS [Realitate virtuala UB01RO703DS | DOB 4 E 2 1 28 | 14| 42 58
4 | DS [Managementul inovarii UB01RO704DS | DOB 2 \% 1 1 14 | 14 28 22
5| DS |DOP1 UB01RO705DS | DOP 4 E 2 (1 28 | 14| 42 58
6 | DS |DOP2 UB01RO706DS | DOP 4 E* 2 2] 28| 28| 56 | 44
7 | DS [Fiabilitate si diagnoza UB01RO707DS | DOB 3 \% 1 1 14 14 28 47
8 | DS |Ingineria si managementul calitatii UB01RO708DS | DOB 3 2 1 28 | 14 42 33
9 | DC |Dezvoltarea competentelor socioemotionale UB01RO709DC | DFA 4 2 1 28 | 14 42 58
TOTAL SEMESTRU 30 4E,1C, |15 4 | 1 | 6 210|154 | 364 | 386
3V 26 364 750
SEMESTRUL 8
1 DS |Analiza cu elemente finite in robotica UBO1RO801DS | DOB 3 \ 2 1 28 | 14 42 33
2 | Ds |DOP3 UB01RO802DS | DOP 3 E 2 1 28 | 14| 42 33
3 | DS |Proiectarea robotilor UB01RO803DS | DOB 2 \% 1 1 14 | 14 28 22
4 | DS |Management de proiect UB01R0O804DS | DOB 2 C 2 1 28 14 42 8
5 | DC [Antreprenoriat UB01R0O805DC | DOB 2 \Y 1 1 14 14 28 22
6 | DC |Internetul obiectelor UB01RO806DC | DOB 2 C 1 14 14 36
7 | DS [Analiza si sinteza dispozitivelor numerice UB01RO807DS | DOB 3 E* 2 1 28 | 14 42 33
8 DS |Elaborarea proiectului de diploma UB01RO808DS | DOB 5 \Y 116 | 116 9
9 | DS |Ergonomie UB01RO809DS | DOB 4 \ 3|2 42 | 28 | 70 30
10| DC |Proiectare si optimizare in robotica UBO1RO810DC | DOB 4 \ 4 56 | 56 44
TOTAL SEMESTRU 30 2E,2C, |14 3 | 3 | 6 1196|284 |480 | 270
6v 26 480 750
TOTALAN o | 653C |20 | 714 ]72]406] 438] 844 | 656
Vv 52 844 1500
FV Forma de verificare
Nr DOP Denumirea disciplinei optionale Cod disciplina ¢ Ore curs/séptamand
crt S Ore seminar/saptamana
1 loor Programarea microcontrolerelor UB01RO705DS1 L Ore laborator/saptamana
Informatica industriala UB01RO705DS2 P Ore proiect/saptamana
> |bop2 Actionarea hidraulica a robotilor industriali UB01RO706DS1 TOC  |Total ore curs/semestru
Logistica industriala UB01RO706DS2 TOA Total ore aplicatii/semestru
3 |pops Modelarea si simularea sistemelor de productie UB01R0O802DS1 T0 Total ore/semestru
Automatizarea proceselor industriale UB01R0O802DS2 S| Total ore studiu individual/semestru
—1 DOP4
| |pops DF Disciplind fundamentala
DS Disciplina de specializare
| |pops DC Disciplind complementara
DOB Disciplina obligatorie
DoP Discipling optionald sau la alegere
DFA Disciplina facultativa
DECAN, DIRECTOR DEPARTAMENT,
Prof. univ. dr. ing. habil. Mirela PANAINTE-LEH/:\DUS Conf. univ. ing. dr. ec. Catalin DROB
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UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU

FACULTATEA DE INGINERIE APROBARE SENAT
Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica (IMM)

Domeniul: MECATRONICA S| ROBOTICA

Programul de studii: ROBOTICA

RECTOR,
Prof. univ. dr. ing. habil. Carol SCHNAKOVSZKY

PLAN DE INVATAMANT
ANUL IV
DUPA SEMESTRUL 8
Nr Ore/saptamana Ore/semestru
Cat Denumirea disciplinei Cod disciplina | Tip | Credite | FV
crt (] S L |P]JTOC|TOA|TO | SI
1 | DS |Evaluarea cunostintelor fundamentale si de specialitate UB01RO001DS |DOB 5 E 125
2 | DS |Prezentarea si sustinerea proiectului de diploma UB01R0O002DS |DOB 5 E 125
250
TOTAL SEMESTRU 10 2E
250
DECAN, DIRECTOR DEPARTAMENT,
Prof. univ. dr. ing. habil. Mirela PANAINTE-LEHADUS Conf. univ. ing. dr. ec. Catalin DROB
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UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
FACULTATEA DE INGINERIE APROBARE SENAT
Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica (IMM)
Domeniul: MECATRONICA S| ROBOTICA
Programul de studii: ROBOTICA
RECTOR,
Prof. univ. dr. ing. habil. Carol SCHNAKOVSZKY

PLAN DE INVATAMANT
COMPETENTE CONFERITE DE PROGRAMUL DE STUDII

Competente profesionale Competente transversale
- efectueaza calcule;
- proiecteaza componente de automatizare; - gandeste critic;
- ajusteaza proiectele produselor; - lucreaza in echipe;
- aproba proiecte ingineresti; - aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti etc.

- utilizeaza software pentru productie asistata pe calculator;

- ofera consiliere cu privire la functionarea defectuoasa a masinilor;
- asambleaza roboti;

- asigura intretinerea echipamentelor robotice;

- aplica sisteme avansate de fabricatie;

- monteaza subansamble si ansamble mecatronice;

- aplica competente de calcul numeric;

- identifica actiuni de imbunétatire;

- gaseste solutii pentru probleme;

- aplica metode stiintifice;

- se orienteaza spre inovare in practicile curente;

- proiecteaza componente tehnice;

- utilizeaza diferite canale de comunicare;

- gestioneaza date in domeniul cercetarii;

- realizeaza analize de date;

- pregateste rapoarte stiintifice;

- interactioneaza profesional in mediile de cercetare si profesionale etc.

DECAN, DIRECTOR DEPARTAMENT,
Prof. univ. dr. ing. habil. Mirela PANAINTE-LEHADUS Conf. univ. ing. dr. ec. Catalin DROB
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