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FACULTATEA DE INGINERIE

FISA DISCIPLINEI
(licentd)

1. Date despre program

1.1. Institutia de invatamant superior | Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau
1.2. Facultatea Inginerie

1.3. Departamentul Ingineria si Management, Mecatronica

1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica

1.5. Ciclul de studii Licenta

1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica Dual

1.7. Forma de invatamant Invatimant cu frecventa

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei Matematica aplicata in inginerie
2.2. Titularul activitatilor de curs Lector univ. dr. Otilia LUNGU
2.3. Titularul activitatilor aplicative Asis. univ. dr. Rares AMBROZIE
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Nu este cazul
2.5. Anul de I 2.6. Semestrul | 1 2.7. Tipul de v
studiu evaluare
2.8. Categoria formativa a disciplinei DF
Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DOB - obligatorie, DOP - optionald, DFA - facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numardeore |3 | Curs |2 | Seminar |2 Laborator IS Proiect IIS Practica IIS
pe saptamana Laborator IM Proiect IM Practica IM
3.4. Totalul de ore | 56 | Curs | 28 | Seminar | 28 | Laborator Proiect Practica
pe semestru din
planul de
invatamant

(11S — institutie de invatamant superior, IM — invatare prin munca)

3.5.Distributia fondului de timp pe semestru:

Ore IIS Ore IM

Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 30
Documentare suplimentard in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 30
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 9
Tutoriat

Examinari

Alte activitati (precizati):

3.6. Total ore

studiu individual | Or¢ 1S 69 | OreIM

3.7. Totalorepe | 1yg 125 | Ore M Procentmaxim | .51 4204 | Aplicatii: 21,42 %
semestru online: ’

3.8. Numarul de . Credite

credite Credite IIS 5 M
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum

Cunoasterea notiunilor generale de matematica din manualele de liceu

4.2. de competente

Utilizarea metodelor matematice si a conceptelor de baza din liceu ale algebrei si analizei
matematice.
Definirea notiunilor fundamentale din liceu de algebra si analiza matematica.

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

Existenta unei sali dotate corespunzator pentru curs

5.2. de desfasurare
aplicatii

Sala de seminar dotata cu Existenta unei séli dotate corespunzator pentru seminar
videoproiector/retroproiector,

tabla

Laborator IIS

Laborator IM

Proiect IIS

Proiect IM

6. Competente specifice acumulate si rezultatele anvatarii

6.1. Competente
profesionale

- gandeste in mod abstract;
- realizeaza analize de date;
- prezinta rezultatele analizelor

6.2. Competente
transversale

- solutioneaza probleme;
- lucreaza in echipe;

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul
general al disciplinei

Principalele obiective ale disciplinei sunt: insusirea de catre studenti a notiunilor fundamentale
din algebra liniara precum si a unor tehnici de lucru specific geometriei analitice. Formarea
deprinderilor de abordare riguroasa, stiintifica a problemelor de matematica pura si aplicata.

Formarea deprinderilor de organizare a situatiilor problematice, de formulare si rezolvare a
problemelor folosind metodele Analizei matematice, de interpretare a rezultatelor obtinute. La
finalul acestui curs studentul trebuie sd posede cunostinte teoretice pentru modelarea
matematicd a fenomenelor tehnice.

Toate aceste notiuni sunt necesare pentru disciplinele de specialitate. Scopul formativ al
cursului este ca studentul sa-gi formeze o viziune de ansamblu asupra capitolelor parcurse si sa

dobandeasca abilita{i in rezolvarea problemelor.

7.2. Obiectivele
specifice

Culegerea, analiza si interpretarea de date si informatii din punct de vedere cantitativ si
calitativ, din diverse surse alternative, respectiv din contexte profesionale reale si din literatura
din domeniu pentru formularea de argumente, decizii §i demersuri concrete.

Familiarizarea studentului cu tehnicile de lucru ale algebrei liniare si geometriei analitice.
Formarea deprinderilor de utilizare a conceptelor si metodelor calculului diferential in studiul
unor modele matematice din inginerie.

8. Continuturi

Curs Nr. ore Metode de predare Observatii
Spatii vectoriale. Definitie. Dependentd si independenta
P t- - . . ! epenc 1a s p s 2 Prelegerea,
liniara. Baza si dimensiune. Schimbari de baze. . .

STTIETIY — . . conversatia euristica,
Aplicatii liniare. Definitie. Nucleu. Imagine. Inversa unei .

L . . ; R problematizarea,
aplicatii liniare. Matricea asociata unei aplicatii liniare. 2 .

J . g . demonstratia

Valori si vectori proprii ai unui endomorfism.
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Algebra vectoriala.Operatii cu vectori. Condifii de
coliniaritate §i perpendicularitate. Aplicatii ale calculului 2
vectorial in mecanica.

Planul si dreapta in spatiu. Forme ale ecuatiei planului.
Unghiul dintre 2 plane. Forme ale ecuatiilor dreptelor in
spatiu. Unghiul dintre 2 drepte. Pozitiile relative ale 4
dreptelor in spatiu. Pozitiile relative ale planelor in spatiu.
Calcule de distante in spatiu.

Ecuatiile canonice ale conicelor. Elipsa. Hiperbola.
Parabola.Definitii. Reprezentari. Probleme de intersectii si 2
tangenta

Functii diferentiabile de mai multe variabile reale
Conditii necesare de diferentiabilitate.

Conditie suficienta de diferentiabilitate (continuitatea
punctuala a derivatelor partiale).

. . . . 4
Diferentiale ale functiilor compuse. (Demonstratii).
Criteriile Iui Schwarz si Young de egalitate a derivatelor
partiale mixte. (Demonstratii).
. " . : p” - Prelegerea,
Diferentiale de ordin superior ale functiilor de mai multe . Do
s e ’ conversatia euristica,
variabile .
. . . . problematizarea,
Derivate de ordin superior ale functiilor compuse. demonstratia
Formula lui Taylor pentru functii de o variabila reald-cu rest 4

Peano, cu rest Lagrange, sub forma integrala.
Extreme ale functiilor de mai multe variabile. Puncte
critice. Semnul Hessianei.

Ecuatii diferentiale :ccuatii diferentiale de ordinul intai
(ecuatii cu variabile separabile; ecuatii omogene; ecuatii
reductibile la ecuatii omogene; ecuatii diferentiale liniare de
ordinul intai; ecuatii Bernoulli; ecuatii Riccati); ecuatii 4
diferentiale liniare de ordinul n ( ecuatii diferentiale liniare
omogene si neomogene cu coeficienti variabili si coeficienti
constanti).

Sisteme de ecuatii diferentiale liniare de ordinul intii
:sisteme de ecuatii diferentiale liniare de ordinul intai cu
coeficienti variabili si cu coeficienti constanti; integrale
prime; sisteme simetrice.

Bibliografie

Barbulescu, A. (2020). Modelare matematica in stiinte si inginerie. Bucuresti: Editura MatrixRom.

Pacurar, R. (2022). Analiza numerica aplicata. Cluj Napoca: Editura UTPRESS.

Marzavan S., Roatesi S., Sprintu I.-Algebra liniara cu aplicatii in inginerie, Ed. MatrixRom, Bucuresti, 2015.
Lungu O., Curs de matematici speciale cu aplicatii,Ed. Alma Mater, Bacau, 2014.

Bibliografie minimala

Marzavan S., Roatesi S., Sprintu 1.-Algebra liniara cu aplicatii in inginerie, Ed. MatrixRom, Bucuresti, 2015.
Lungu O., Curs de matematici speciale cu aplicatii, Ed. Alma Mater, Bacau, 2014.

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect) Nr. ore Metode de predare Observatii

Spatii vectoriale.

Aplicatii liniare.

Algebra vectoriala

Planul in spatiu

Dreapta 1n spatiu

~ - - Exercitiul
Ecuatiile canonice ale conicelor ul,

ey —— - — roblematizarea
Functii diferentiabile de mai multe variabile reale P

Diferentiale de ordin superior ale functiilor de mai multe
variabile

Ecuatii diferentiale

RN E - B N N (ORISR | (O R (SR (SR )

Sisteme de ecuatii diferentiale

Bibliografie

Bérbulescu, A. (2020). Modelare matematica in stiinte si inginerie. Bucuresti: Editura MatrixRom.
Pacurar, R. (2022). Analiza numerica aplicata. Cluj Napoca: Editura UTPRESS.
Marzavan S., Roatesi S., Sprintu I.-Algebra liniard cu aplicatii in inginerie, Ed. MatrixRom, Bucuresti, 2015.
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Lungu O., Curs de matematici speciale cu aplicatii,Ed. Alma Mater, Baciu, 2014.

Bibliografie minimala

Marzavan S., Roatesi S., Sprintu 1.-Algebra liniara cu aplicatii in inginerie, Ed. MatrixRom, Bucuresti, 2015.
Lungu O., Curs de matematici speciale cu aplicatii, Ed. Alma Mater, Bacau, 2014.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Utilizarea cunostintelor de baza din analiza matematica pentru modelarea, explicarea si interpretarea fenomenelor

specifice care apar in domeniul ingineriei industriale.

10. Evaluare

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare 1.0'3' Pondere:
din nota finala
Cunoasterea notiunilor utilizate si stabilirea
unor conexiuni intre acestea.
Evaluare pe parcurs prin o
10.4. Curs Capacitatea de utilizare adecvata a notiunilor observare continua 40%
invatate, in rezolvarea unor probleme
practice din domeniul ingineriei.
Intelegerea ideilor principale si
mecanismelor logice din aplicatiile rezolvate
la seminar. Eval
10.5. Seminar valuare pe parcurs (se 60%
< . < vor realiza 2 verificari)
Rezolvarea  completd si corecta a
problemelor si explicarea pasilor
algoritmului de rezolvare.
10.6. Laborator IIS
10.7. Laborator IM
10.8. Proiect IIS
10.9. Proiect IM
10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

Cunoasterea si intelegerea notiunilor de baza din curs, la nivel de definitii si enunturi ale principalelor teoreme si
aplicarea lor in probleme practice specifice domeniului

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative 1IS

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

Studentul/ absolventul identifica si
descrie concepte, principii si metode

Studentul/ absolventul opereaza cu
concepte, principii si metode de baza

Studentul/  absolventul  practica
rationamentul logic, evaluarea si

specifice disciplinelor fundamentale
si de baza ale domeniului
Mecatronica si Robotica.

specifice disciplinelor fundamentale
ale domeniului Mecatronicd  si
Robotica (matematica, fizica, chimie,
desen tehnic, economie, programarea
calculatoarelor etc.)

Studentul/ absolventul rezolva
probleme de matematica, fizicad si

chimie cu aplicabilitate in
mecatronicd si valideaza solutia
obtinuta.

autoevaluare 1n luarea deciziilor.

Studentul/ absolventul géndeste in
mod abstract, gestiondnd in mod
corespunzator datele din domeniu si
interactionand profesional in mediile
de cercetare si profesionale

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de seminar

Lector univ. dr. Otilia LUNGU

Asis. univ. dr. Rares AMBROZIE
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Data avizarii in departament Semnatura directorului de departament

Conlf. ing. dr. ec. Catalin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. habil. Panainte-Lehadus Mirela
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

FACULTATEA DE INGINERIE

1. Date despre program

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

Facultatea de Inginerie
Calea Marasesti, Nr. 157, Bacau, 600115,

Tel./Fax +40 234 580170

(licentd)

http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro

FISA DISCIPLINEI

1.1. Institutia de invatamant superior | Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau
1.2. Facultatea Inginerie

1.3. Departamentul Ingineria si Management, Mecatronica

1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica

1.5. Ciclul de studii

Licenta

1.6. Programul de studii/calificarea

Mecatronica Dual

1.7. Forma de invatamant

Invatamant cu frecventa

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei

Geometrie Descriptiva

2.2. Titularul activitatilor de curs

Sef lucr. univ. dr

. ing. lonel OLARU

2.3. Titularul activitatilor aplicative

Sef lucr. univ. dr

. ing. lonel OLARU

2.4. Tutorele activitatilor aplicative

Nu este cazul

2.5. Anul de I 2.6. Semestrul | 1 2.7. Tipul de C
studiu evaluare
2.8. Categoria formativa a disciplinei DF
Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DOB - obligatorie, DOP - optionald, DFA - facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numardeore |3 | Curs |2 | Seminar | 1 Laborator IIS Proiect I1IS Practica IIS
pe saptamana Laborator IM Proiect IM Practica IM
3.4. Totalul de ore | 42 | Curs | 28 | Seminar | 14 | Laborator Proiect Practica
pe semestru din
planul de
invatamant
(11S — institutie de invatamant superior, IM — invatare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OreIIS | Ore IM
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 20
Documentare suplimentard in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 20
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 18
Tutoriat
Examinari

Alte activitati (precizati):

3.6. Total ore

studiu individual | Or¢ 1S >8 | OreIM

3.7. Totalorepe | 1yg 100 | Ore IM Procentmaxim | .51 4204 | Aplicatii: 21,42 %
semestru online: ’

3.8. Numarul de . Credite

credite Credite IIS 4 M
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum

Cunostinte de geometrie plana si in spatiu din manualele de liceu

4.2. de competente

Cunostinte de geometrie plana si_spatiala si reprezentari geometrice

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

Sala de curs cu videoproietor si retroproiector.

5.2. de desfasurare

Sala de seminar dotatd cu Sala de calculatoare medie, tabla.

videoproiector/retroproiector,
tabla

Laborator IIS

Laborator IM

Proiect IIS

Proiect IM

aplicatii

6. Competente specifice acumulate si rezultatele Anvatarii

- simuleazd modele mecatronice;
- gandeste in mod abstract;

6.1. Competente
profesionale

- opereazd echipamente hardware digitale;
- solutioneaza probleme.

6.2. Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul
general al disciplinei
reprezentare a proiectiilor.

Cunoasterea si aprofundarea modalitdtilor de reprezentare plana a corpurilor spatiale prin
parcurgerea etapelor de prezentare a sistemelor de proiectie si a regulilor standardizate de

7.2. Obiectivele o Formarea vederii spatiale atat in sensul spatiu-plan cat si in sensul plan-spatiu;

specifice e Acumularea unor elemente de indemanare practica privind reprezentarea conform regulilor

de proiectie utilizate in geometria descriptiva;

o Formarea capacitatii de sinteza a informatiilor stiintifice si tehnice din domeniile proceselor
tehnologice si proiectarii fluxurilor tehnologice corespunzatoare;

e Formarea deprinderilor si a gandirii tehnice, in concordanta cu principiile dezvoltarii
durabile, avand in vedere gestionarea resurselor, proiectarea produselor, utilizarea

tehnologiilor si ciclul de viata al produselor.

8. Continuturi

Curs

Nr. ore

Metode de predare

Observatii

Introducere, obiectul geometriei descriptive, proiectii.
Proiectia centrald, proiectia paraleld, proiectia ortogonala

1

Prelegere

Reprezentarea punctului. Reprezentarea in cele patru diedre,
axonometric si epura.Reprezentarea in cele 8 triede,
axonometric si epurd

2

Prelegere

Reprezentarea dreptei 1n diedrul I, axonometric si
epurd.Drepte de pozitie generald, drepte perpendiculare si
paralele cu planele de proiectie, drepte incluse planelor de
proiectie si  planelor bisectoare. Urmele liniilor
drepte.Pozitiile relative a doua drepte, drepte oarecare,
drepte paralele, drepte intersectate

Prelegere

Reprezentarea planelor.Urmele planului. Plane de pozitie
generald, plane proiectante, plane paralele cu planele de
proiectie

Prelegere

Drepte si puncte situate in plan, orizontala planului, frontala

Prelegere
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planului, dreapta de profil, linii de cea mai mare panta

Pozitiile relative a doua plane. Plane concurente, dreapta de 2 Prelegere
intersectie.Plane paralele

Pozitiile dreptei fata de plan. Drepte paralele cu planul, 3 Prelegere
dreapta care intersecteaza planul, determinarea punctului de

intersectie. Dreapta perpendiculara pe plan. Constructia

planelor reciproc perpendiculare

Vizibilitatea pentru puncte si drepte 1 Prelegere
Modificarea proiectiilor.Schimbarea planelor de proiectie. 2 Prelegere
Rotatia, rotatia punctului, rotatia dreptei, rotatia planului

Reprezentarea poliedrelor.Constructia punctelor si dreptelor 1 Prelegere
apartinand suprafetelor poliedrelor

Sectiuni plane in poliedre. Determinarea punctelor de | Prelegere
intersectie  Intre  muchiile  poliedrelor i  planul

secant.Determinarea lanturilor poligonului de sectiune

Intersectia poliedrelor cu o dreapta 2 Prelegere
Desfagurarea suprafetelor poliedrelor 1 Prelegere
Intersectia poliedrelor 2 Prelegere
Linii de suprafete curbe, sectiuni plane ale suprafetelor | Prelegere
curbe, intersectia de drepte si poliedre a suprafetelor curbe,

intersectii intre suprafete curbe

Linii, suprafete si corpuri elicoidale 1 Prelegere
Proiectia axonometricd paraleld. Constructii de baza. | Prelegere
Proiectie = axonometricd  paralel  oblica.  Proiectia

axonometricd paralel ortogonala

Bibliografie

1. Ionel Olaru — Geometrie Descriptiva — Teorie si aplicatii, Suport de curs electronic, Bacdu, 2025.

2.
3.

Secara V.,Ionescu M., CiobanuM., Geometrie descriptiva si Desen Tehnic, Suceava, 2009;

Ionescu, A., & Marinescu, C. Bazele geometriei descriptive si reprezentari spatiale. Bucuresti: Editura Universitara,
2021.

Popa, V. - Reprezentari geometrice 1n inginerie: Proiectii si sectiuni. Cluj-Napoca: UTPRESS, 2022.

2023.

6. Stan, Gh., - Geometrie descriptiva. Editura Junimea, Iasi, 2008.

. Rusu, M. - Geometrie descriptiva aplicata in arhitectura si constructii. Bucuresti: Editura Didactica si Pedagogica,

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect)

Nr. ore

Metode de predare

Observatii

Aplicatii privind reprezentarea punctului in cele patru
diedre; epura punctului pe doua plane de proiectii

2

Aplicatii privind reprezentarea in epura a punctului pe trei
plane de proiectie

2

Aplicatii privind reprezentarea in epura a dreptei pe doua
plane de proiectie

Aplicatii privind reprezentarea in epurd a dreptei pe trei
plane de proiectie. Aplicatii privind: reprezentarea planului;
urmele planului; plane de pozitie generala, plane
proiectante, plane paralele cu planele de proiectie

Aplicatii privind: pozitiile relative a doua plane; plane
concurente; dreapta de intersectie a doua plane; plane
paralele

Aplicatii privind: sectiuni plane in poliedre; determinarea
punctelor de intersectie intre muchiile poliedrelor si planul
secant; determinarea lanturilor poligonului de sectiune

Aplicatii privind: intersectia poliedrelor cu o dreapta;
desfasurarea suprafetelor poliedrelor

Expunere tema,
discutii, intrebari,
rezolvare aplicatii

seminar

seminar

seminar

seminar

seminar

seminar

seminar

Bibliografie

1. Ionel Olaru — Geometrie Descriptiva — Teorie si aplicatii, Suport de curs electronic, Bacau, 2025.

2. Rusu, M. - Geometrie descriptiva aplicata in arhitectura si constructii. Bucuresti: Editura Didactica si Pedagogica,

2023.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,

asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului
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Continutul disciplinei a fost actualizat in raport cu colaborarile specifice cu societatile comerciale si cu corelarea
tematicii disciplinei cu alte departamente din tara si strainatate.
Cunostintele, competentele si rezultatele invatarii sunt in concordanta cu standardele ocupationale ale specializarii.

10. Evaluare

Tip activitate

10.1. Criterii de evaluare

10.2. Metode de evaluare

10.3. Pondere
din nota finala

Implicare in discutii, pe parcursul Evaluare formativa pe 40 %
10.4. Curs . . o . .

semestrului, pertinenta ludrii de pozitie. parcursul cursului

Implicare n discutii, pe parcursul Test practic 60 %

10.5. Seminar

semestrului, pertinenta ludrii de pozitie;

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

Cunoasterea reprezentarii in epura, pe doua plane de proiectie, a unui punct si a unei drepte

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative I1IS

Studentii trebuie sa faca dovada intelegerii notiunilor fundamentale si a principiilor stiintifice

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

Studentul/absolventul identifica si
descrie concepte, principii si metode
specifice disciplinelor fundamentale
si de baza ale domeniului
Mecatronica si Robotica

Studentul/absolventul identifica si
descrie concepte, principii si metode
specifice disciplinelor fundamentale
si de baza ale domeniului
Mecatronica si Robotica.

Studentul/absolventul gandeste in
mod abstract, gestionand in mod
corespunzator datele din domeniu si
interactionand profesional in mediile
de cercetare si profesionale.

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de seminar

Sef lucr. dr. ing. Ionel OLARU

Sef lucr. dr. ing. lonel OLARU

Data avizdrii in departament

Semnétura directorului de departament

Conf. ing. dr. ec. Catalin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. habil. Panainte-Lehadus Mirela
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

FACULTATEA DE INGINERIE

1. Date despre program

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

Facultatea de Inginerie

Calea Mirisesti, Nr. 157, Baciu, 600115, Tel./Fax +40 234 580170
http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro

FISA DISCIPLINEI
(licenta)

SEEY

1.1. Institutia de invatamant superior

Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Baciu

1.2. Facultatea

Inginerie

1.3. Departamentul

Inginerie si Management, Mecatronica

1.4. Domeniul de studii

Mecatronica si Robotica

1.5. Ciclul de studii

Licenta

1.6. Programul de studii/calificarea

Mecatronica Dual

1.7. Forma de Invatdmant

Invatimant cu frecventa

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei

Chimie Generala

2.2. Titularul activitatilor de curs

S.l.dr.ing. Ana-Maria ROSU

2.3. Titularul activitatilor aplicative

S.l.dr.ing. Ana-Maria ROSU

2.4. Tutorele activitatilor aplicative

Nu este cazul

2.5. Anul de studiu | I | 2.6. Semestrul | 1 | 2.7. Tipul de evaluare | E*
2.8. Categoria formativa a disciplinei DF
Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DI - obligatorie (impusd), DO - optionala (la alegere), DL - facultativa (liber aleasd)

3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numar | 4 | Curs 2 | Seminar | - Laborator IS | 2 | ProiectIIS | - Practica IS | -
de ore pe Laborator IM | - Proiect IM | - Practica IM | -
sdptamana
3.4. Totalul | 56 | Curs 28 | Seminar | - Laborator 28 | Proiect - Practica -
de ore pe
semestru din
planul  de
invatdmant
(11S — institutie de invatamant superior, IM — invatare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: Ore IIS | Ore IM
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 40 -
Documentare suplimentard in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 20 -
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 20 -
Tutoriat 10 -
Examinari 16 -
Alte activitati (precizati): - -
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS 69 | Ore IM -
3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 125 | Ore IM ) rl;r;;iergtonline: gﬁ r4s2% le, 2;2/?'

3.8. Numarul de credite

Credite IIS 5 Credite IM | -

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum .

4.2. de competente .
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5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului o Cursul se va desfasura conform regulamentelor in vigoare din cadrul
institutiei
5.2. de desfasurare aplicatii | Seminar o Termenul predérii lucrérilor de laborator este stabilit de titular de
Laborator IIS comun acord cu studentii.
Laborator IM
Proiect IIS
Proiect IM
6. Competente specifice acumulate
2.
=g . C . .
2 Té e respectd standardele privind siguranta echipamentelor tehnice
g« .S | « gandeste in mod abstract
wn . .
S % e defineste cerintele tehnice
— B | e sintetizeaza informatii
)

e aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti
e solutioneaza probleme

6.2. Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al disciplinei | o S3 se familiarizeze cu principalele notiuni si abordari din domeniul chimiei
generale aplicate.

7.2. Obiectivele specifice e Utilizarea cunostintelor de baza in chimie pentru explicarea si interpretarea
unor fenomene si reactii chimice ce au loc sau pot aparea In urma unor
procese din diferite industrii

e Utilizarea adecvatd de criterii si metode standard de evaluare pentru a
aprecia calitatea, meritele si limitele unor procese, programe, proiecte,
concepte, metode si teorii

8. Continuturi

Curs Nr. ore Metode de predare Observatii

¢ Notiuni fundamentale. Substante. Atomi. Elemente. 2 Prelegere, Prezentare video 1 prelegere
Legile chimiei

e Structura atomului. Modele atomice 2 Prelegere, Prezentare video 1 prelegere

e Sistemul periodic. Variatia proprietatilor fizice si chimice | 2 Prelegere, Prezentare video 1 prelegere
in functie de agezarea elementelor in sistemul periodic

e Legaturi chimice. Legaturi intramoleculare. Legaturi 4 Prelegere, Prezentare video 2 prelegeri
intermoleculare

e Combinatiile anorganice 4 Prelegere 2 prelegeri

e Tipuri de reactii chimice 4 Prelegere, Expunere 2 prelegeri

o Solutii. Prezentarea concentratiilor solutiilor 2 Prelegere 1 prelegere

e Notiuni generale de chimie organica 4 Prelegere, Prezentare video 2 prelegeri

e Coroziunea si protectia anticoroziva 2 Prelegere, Expunere 1 prelegere

e Radioactivitatea 2 Prelegere, Expunere 1 prelegere

Bibliografie

e A.M ROSU, Chimie pentru inginerie, Ed. II, Ed. Alma Mater, 2025

e AM. ROSU, N.D. MIRON, Chimie pentru inginerie, Ed. Alma Mater, 2018

e Grosu L., Muntianu G., Patriciu O.1., Rosu A.M., Curs remedial pentru studenti. Partea a II-a, Ed. DocuCenter,
Bacau, 2019

e Georgescu A.M., Muntianu G., Patriciu O.I., Tampu R.I., Curs remedial pentru studenti. Partea I, Ed. DocuCenter,
Bacau, 2018

Bibliografie minimala

e A.M ROSU, Chimie pentru inginerie, Ed. II, Ed. Alma Mater, 2025
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e A.M.ROSU, N.D. MIRON, Chimie pentru inginerie, Ed. Alma Mater, 2018

Aplicatii (Seminar / laborator / preiect) Nr. ore Metode de predare Observatii
e Norme de protectie, prevenire a accidentelor si masuri de prim 2 Dezbatere 1 laborator
ajutor in laboratorul de chimie
e Operatii de bazd in chimie. Materiale, ustensile de laborator. 2 Dezbatere 1 laborator
e Solutii, concentratii. Exprimarea concentratiei solutiilor. 4 Dezbatere 2 laboratoare
e Prepararea solutiilor si a suspensiilor 2 Dezbatere 1 laborator
e Probleme de aplicare a formulelor concentratiilor solutiilor. 4 Dezbatere 2 laboratoare
Determinarea formulei chimice a substantelor anorganice.
Ocuparea cu electroni a straturilor electronice ale atomilor
e Procese si operatii 2 Explorare a realitatii, 1 laborator
Dezbatere
e pHul solutiilor 2 Explorare a realitafii, | 1 laborator
Dezbatere
e  Analiza apei 4 Explorare a realitatii, | 2 laboratoare
Dezbatere
e Purificarea substantelor prin metode fizice. Electroliza. 4 Explorare a realitatii, | 2 laboratoare
Dezbatere
e Dependenta vitezei de reactie in functie de concentratia 2 Explorare a realitatii, | 1 laborator
reactantilor. Aprecierea finald a activitatii de laborator. Dezbatere

Bibliografie

e A.M. Rosu, 2025. Chimie pentru ingineri, Ed. a II-a— ISBN — 978-606-527-7304, Editura Alma Mater, Bacau, 104 pagini

e N.D. Miron, A.M. Rosu, 2018. Chimie pentru ingineri - Note de curs, Editura Alma Mater, Bacau, ISBN 978-606-527-603-1,
245 p.

e Miron N.D., Chimie Anorganicd — Note De Curs, Ed. Alma Mater, Bacau, 2007

Bibliografie minimala

e G. Muntianu, A.M. Rosu, 2023. Chimia pe intelesul tuturor. Experimente. Aplicatii. Editura PIM, Iasi, ISBN 978-606-13-7528-
8,256 p.
o G. Muntianu, A.M Rosu, 2023. Chimie aplicata, Editura PIM, Iasi, ISBN 9786061377350, 315 p.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e  Continutul disciplinei este In concordanta cu ceea ce se studiaza in alte centre universitare din tard si din strainatate;

e  Continutul disciplinei este in consens cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice, asociatiilor profesionale si
angajatorilor reprezentativi din domeniul chimiei aplicate 1n protectia mediului, intrucat prezintad notiunile de baza
necesare angajatilor in domeniul de interes;

10. Evaluare

10.3. Pondere

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare . <
din nota finala

Dobandirea cunostintelor teoretice la curs. Examen scris prin test 60%

10.4. Curs s s . <
grila si sustinere orala

10.5. Seminar - - -

. eqe _ ()
10.6. Laborator TIS Capaqtatea de a utiliza corect metodele 40%
chimice dezvoltate;

10.7. Laborator IM - - -

10.8. Proiect I1IS - - -

10.9. Proiect IM - - -

10.6. Standard minim de performantd evaluare curs

e Cunoagsterea elementelor fundamentale de teorie prezentate la curs.
e Prezenta la 90% din orele de laborator si executarea lucrarilor practice.

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

o Nu e cazul

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

. Nu e cazul
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11. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

Studentul/absolventul identifica si
descrie concepte, principii si metode
de bazi din matematica, fizica,
chimie, desen tehnic, economie si
informatica.

Studentul/absolventul identifica si
descrie concepte, principii si metode
specifice disciplinelor fundamentale
si de baza ale domeniului

Studentul/absolventul rezolva
probleme de matematica, fizicd si
chimie cu aplicabilitate in inginerie si
valideaza solutia obtinuta.

Studentul/absolventul descrie
fenomene si procese fizico-chimice si
economice.

Studentul/absolventul géndeste 1in
mod abstract, gestiondnd in mod
corespunzator datele din domeniu si
interactionand profesional in mediile
de cercetare si profesionale.

Studentul/absolventul comunicd
eficient despre activitatile de inginerie
cu o gama larga de public.

Studentul/absolventul ~ explica  si
interpreteaza rezultate teoretice si
experimentale din matematica, fizica,
chimie, economie, desen tehnic si

informatica.

Studentul/absolventul aplica criterii si
metode de evaluare  pentru
identificarea, modelarea,
experimentarea, analiza si aprecierea
calitativa si cantitativa a fenomenelor
si proceselor specifice domeniului
fundamental folosind inclusiv
tehnologii digitale.

Studentul/absolventul achizitioneaza
si prelucreazd date, interpreteaza
rezultate teoretice si experimentale.

Studentul/absolventul concepe solutii,
respectand standarde relevante, pentru
probleme de inginerie de
complexitate medie care indeplinesc
nevoile specificate, respectand cerinte
de sanatate publici, siguranta,
bunastare, mediu, sustenabilitate si
factori economici, precum si alte
constrangeri specifice.

Studentul/ absolventul promoveaza
dialogul, cooperarea, respectul fatd de
ceilalti si interculturalitatea.
Studentul/absolventul lucreaza
eficient ca membru in echipd sau lider
al acesteia.

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de activitati aplicative

Sef lucr. dr. ing. Ana-Maria ROSU

Sef lucr. dr. ing. Ana-Maria ROSU

Data avizarii in departament

Semnadtura directorului de departament

Conf. univ. dr. ing. ec. Catalin DROB

Data aprobdrii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

FACULTATEA DE INGINERIE

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

1. Date despre program

Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacau, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170
http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro

FISA DISCIPLINEI

(licentd)

1.1. Institutia de invatamant superior

Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau

1.2. Facultatea

INGINERIE

1.3. Departamentul

Ingineria si Management, Mecatronica

1.4. Domeniul de studii

Mecatronica si Robotica

1.5. Ciclul de studii

Licenta

1.6. Programul de studii/calificarea

Mecatronica Dual

1.7. Forma de invatamant

Invatamant cu frecventa

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei

Programarea Calculatoarelor si Limbaje de Programare 1

2.2. Titularul activitatilor de curs

Sef lucr. univ. dr. ing. Ionel OLARU

2.3. Titularul activitatilor aplicative

Sef lucr. univ. dr. ing. Ionel OLARU

2.4. Tutorele activitatilor aplicative

Nu este cazul

2.5. Anul de I 2.6. Semestrul | 1 2.7. Tipul de v
studiu evaluare
2.8. Categoria formativa a disciplinei DF
Regimul DF — fundamentald, DD — in domeniu, DS — de specialitate, DC — complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DOB - obligatorie, DOP — optionald, DFA — facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)

3.1. Numir de ore | 6 | Curs |3 | Seminar Laborator 3 Proiect IIS Practica
pe saptamana JIN IIS

Laborator Proiect IM Practica

M M
3.4. Totalul de ore pe | 84 | Curs | 42 Laborator 42 | Proiect Practica
semestru din planul Seminar
de invatamant
(1IS — institutie de invatamant superior, IM — invdtare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OreIIS | Ore IM
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 9
Documentare suplimentard in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 30
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri
Tutoriat
Examinari 2
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual | Ore IIS 41 | Ore IM

Procent maxim | Curs: Aplicatii:

3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 125 | Ore IM online: 21.42 % 21.42 %
3.8. Numarul de credite Credite IIS 5 Credite IM
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum .

4.2. de competente .

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului o Sald medie sau mare, Materiale suport: laptop, videoproiector, tabla.
5.2. de desfasurare Seminar o Sald de calculatoare medie, tabla.
aplicatii Laborator IS

Laborator IM

Proiect 1IS

Proiect IM

6. Competente specifice acumulate

Q

2

52

‘g % - simuleazd modele mecatronice;

g 'z |- dezvolta software cu sursa deschisa;
[t N A

© © | - gandeste in mod abstract;

— &

O

- opereazd echipamente hardware digitale;
- solutioneaza probleme.

6.2. Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al e Detinerea cunostintelor si abilitatilor necesare in vederea utilizarii
disciplinei calculatorului la un nivel avansat.
7.2. Obiectivele specifice o definirea conceptelor teoretice elementare legate de utilizarea calculatorului;

imbunatatirii lucrului cu calculatorul;

domeniului;

avansata a calculatorului.

o intelegere specifica domeniului a utilizarii calculatorului;
e explicarea comenzilor, conceptelor si aplicatiilor folosite in sprijinul

e instruirea in concordanta cu cerintele actuale a tehnologiei informatiei;
e aplicarea si interpretarea rezultatelor in concordanta cu specificul

e abilitatea de a identifica, formula, explica problemelor aparute in utilizarea

8. Continuturi

8.1 Curs

Metode de predare

Observatii
Numar de ore

Utilizarea computerului: intelegerea termenului de Tehnologia Informatiei,
hardware, software si licente; lucrul cu Desktop si pictograme, lucrul cu
ferestre, Instrumente si setdri; lucrul cu text; imprimarea; notiuni de baza despre
fisiere si directoare; organizarea fisierelor si directoarelor; stocare si arhivare;
concepte de baza despre retele; accesarea unei retele; protejarea datelor si
dispozitivelor; Malware; notiuni despre sanatate si ecologie in lucrul cu
calculatorul.

Instrumente Online: concepte cheie; securitate si sigurantd; utilizarea unui
browser web; instrumente si setdri; preferinte (bookmarks); rezultate; cautare
informatii online; evaluarea informatiei; copyright, protectia datelor; comunitati
online; instrumente de comunicare; concepte de bazd despre e-mail,
trimiterea/primirea mesajelor, instrumente si setdri, organizarea mesajelor i
utilizarea calendarelor.

Editare de text: formatare text, paragrafe, stiluri, coloane, tabele; referinte,
etichete, note de subsol si de final; cuprinsuri si indexuri; semne de carte si

Prelegere sustinuta
de prezentari PPT,
conversatii,
explicatii,
exemplificari

1,5 ore

1,5 ore

1,5 ore
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referinte incrucisate; utilizarea campurilor, formulare, sabloane, imbinare
corespondentd, creare legdturi si incorporare obiecte, automatisme; urmarirea
modificdrilor si revizuiri, documente master, securitate si pregatire imprimare.

Calcul tabelar: formatare celule, foi de calcul; utilizarea functiilor si
formulelor; crearea si formatarea graficelor; utilizare, sortare si filtrare tabele;
crearea scenariilor; validare si audit; cresterea productivitatii prin: denumire
celule, lipire speciald, sabloane, legaturi, obiecte incorporate si import,
automatisme; lucrul in echipa: urmarire modificari si revizuire si securitate.

Baze de date: dezvoltarea si utilizarea unei baze de date; tabele si relatii:
campuri/coloane, relatii si aldturdri, tipuri de interogari, prelucrarea unei
interogari; formulare controale; rapoarte controale, prezentare; cresterea
productivitatii: legaturi, import, automatisme.

Prezentari: planificarea prezentarii, auditoriu si locatie, design, continut si
aspect; Coordonator de diapozitive (Slide Master), sabloane, formatarea
obiectelor desenate, formatarea imaginilor, lucrul cu obiecte grafice; utilizarea
graficelor; utilizarea diagramelor; multimedia, filme, sunet animatii; cresterea
productivitatii: crearea legaturilor si lucrul cu obiecte incorporate, import,
export date; gestiunea prezentarilor, prezentari particularizate, setari legate de
rularea prezentarii, controlul ruldrii prezentarii.

Introducere in gandirea algoritmica si limbajele de programare. Ciclul de
dezvoltare al unui program. Notiunea de algoritm. Definitii, caracteristici,
proprietati. Reprezentarea algoritmilor prin simboluri grafice (scheme logice) si
pseudocod.

Structura unui program C++; Setul de caractere. Vocabularul limbajului
C++; Tipuri de date (Constante numerice; Constante de tip character;
Constante definite prin indentificatori). Declaratii de variabile: Tipuri de
variabile;

Operatori si expresii: (Operatori §i expresii aritmetice, relationale, logice, de
atribuire, la nivel de bit, de incrementare §i decrementare, de adresare, de
secventiere; Operatorul sizeof;. Operatorul conditional; Conversii de tip (cast);
Tipuri derivate: (tablouri); Tablouri uni si multidimensionale; Tablouri de siruri
de caractere.

Instructiuni C++. Implementarea Structurilor de Control (secventiale, de
decizie, repetitive, secventiale, etc.); Instructiunea vida, expresie si compusa;
Instructiuni de selectare, de repetare, de salt.

Notiunea de pointer; Declararea si definirea pointerilor; Operatii cu pointeri;
Tablouri si pointeri.

Notiunea de functie. Definirea, declararea si apelul functiilor C++ si
Transferul parametrilor prin valoare si referintd; Functii predefinite; Fisiere si
operatii de intrare/iesire, Operatii aplicabile fisierelor utilizator.

Prelegere sustinuta
de prezentari PPT,
conversatii,
explicatii,
exemplificari

1,5 ore

1,5 ore

1,5 ore

6 ore

6 ore

6 ore

6 ore

4 ore

6 ore

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect IIS si/sau IM)

Metode de predare

Observatii

Laborator

Utilizarea computerului si organizarea fisierelor

Editare de text

Calcul tabelar

Baze de date

Prezentari

Instrumente online si securitate IT

Reprezentarea algoritmilor prin scheme logice si pseudocod;

RN B P

Tipuri de date, constante, numerice, caracter; Operatori. Formatarea
datelor la citire-scriere;

o

Elaborarea de programe pentru calculul expresiilor matematice. Editarea,
modificarea, compilarea si executia unui program C.

10. Exemple de implementare a structurilor de control;

11. Tablouri uni- si bidimensionale; Aplicatii-utilizarea pointerilor;

12. Introducere in utilizarea functiilor C/C++ in modularizarea programelor.
Aplicatii cu functii simple;

13. Notiuni de validare date. Reguli de programare;

Expunere tema,
discutii, intrebari,
lucrul pe calculator.

2 ore

2 ore

2 ore

2 ore

2 ore

2 ore

6 ore

3 ore

6 ore

3 ore

3 ore

6 ore

3 ore

Bibliografie
1. Olaru Ionel - Curs si aplicatii , format electronic. Bacau 2025.
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2. Programare Calculatoarelor si Limbaje de Programare — Open CourseWare, Universitatea Politehnica

Bucuresti, 2025.

3. Pop, F., Posea, V., & Popa, A. - Programarea Calculatoarelor si Limbaje de Programare. CS Open
CourseWare, Universitatea Politehnica Bucuresti, 2025.

4. Ghise Ciprian, Programare in C++. Algoritmi fundamentali, Editura Vladimed — Rovimed, 2016.

5. Bratu, D. - Programarea Calculatoarelor si Limbaje de Programare. Universitatea din Craiova, 2022.

6. Paul Deitel, Harvey Deitel - C++ How to Program, 10/e, Pearson, 2016.

9. Evaluare

Tip activitate

10.1. Criterii de evaluare

10.3. Pondere

10.2. Metode de evaluare din nota finali

10.4. Curs

Limbajul adecvat disciplinei; Cunoasterea
notiunilor; Capacitatea de aplicare a
cunostintelor acumulate privind procesorul
de text, aplicatii de calculul tabelar, aplicatii

Expunere temd, discutii, 40%
intrebari, prelegerea,
problematizarea, studiul
de caz, dezbaterea

de realizare a prezentarilor.

10.5. Seminar

10.6. Laborator IIS

Proba practica pe calculator.

Rezolvare aplicatii, 60%
prelegerea,
problematizarea, studiul
de caz, dezbaterea.

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

Intelegerea cunostintelor specifice disciplinei

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

Word: formatare de pagina, text si paragraf; Excel: calcule simple, reprezentarea grafica a datelor; PowerPoint:
realizarea unei prezentari simple (fard animatii, design, tranzitii etc.) si rularea prezentarii.

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

Nu este cazul

10. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

Studentul/absolventul identifica si
descrie concepte, principii si metode
specifice disciplinelor fundamentale
si de baza ale domeniului
Mecatronica si Robotica

Studentul/absolventul identifica si
descrie concepte, principii si metode
specifice disciplinelor fundamentale
si de baza ale domeniului
Mecatronica si Robotica.

Studentul/absolventul gandeste in
mod abstract, gestionand in mod
corespunzator datele din domeniu si
interactionand profesional in mediile
de cercetare si profesionale.

Data completarii

Semnatura titularului de
curs

Semnatura titularului de activitati aplicative

Sef lucr. univ. dr. ing. Ionel

OLARU

Sef lucr. univ. dr. ing. Ionel OLARU

Data avizarii in departament

Semnadtura directorului de departament

Conf. ing. dr. ec. Catalin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. Panainte-Lehadus Mirela
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

FACULTATEA DE INGINERIE

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

1. Date despre program

Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacau, 600115,

Tel./Fax +40 234 580170
http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro

FISA DISCIPLINEI
(licentd)

1.1. Institutia de invatamant superior

Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau

1.2. Facultatea

Inginerie

1.3. Departamentul

Ingineria si Management, Mecatronica

1.4. Domeniul de studii

Mecatronica si Robotica

1.5. Ciclul de studii

Licenta

1.6. Programul de studii/calificarea

Mecatronica Dual

1.7. Forma de invatamant

Invatamant cu frecventa

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei

Comunicare

2.2. Titularul activitatilor de curs

Conlf. univ. dr. ing. habil. Claudia TOMOZEI

2.3. Titularul activitatilor aplicative

Conlf. univ. dr. ing. habil. Claudia TOMOZEI

2.4. Tutorele activitatilor aplicative

Nu este cazul

2.5. Anul de I 2.6. Semestrul | 1 2.7. Tipul de v
studiu evaluare
2.8. Categoria formativa a disciplinei DC
Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOP
DOB - obligatorie, DOP - optionald, DFA - facultativa

3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numardeore |3 | Curs |2 | Seminar | 1 Laborator IIS Proiect I1IS Practica IIS
pe saptamana Laborator IM Proiect IM Practica IM
3.4. Totalul de ore | 42 | Curs | 28 | Seminar | 14 | Laborator Proiect Practica
pe semestru din
planul de
invatamant
(11S — institutie de invatamant superior, IM — invatare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OreIIS | Ore IM
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 10
Documentare suplimentard in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 30
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 10
Tutoriat 8
Examinari
Alte activitati (precizati):

3.6. Total ore

studiu individual | Or¢ 1S >8 | OreIM

3.7. Totalorepe | 1yg 100 | Ore IM Procentmaxim | .51 4204 | Aplicatii: 21,42 %
semestru online: ’

3.8. Numarul de . Credite

credite Credite IIS 4 M
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum

Nu este cazul

4.2. de competente

Nu este cazul

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

Sald de curs, Materiale suport: laptop, videoproiector, tabla.

5.2. de desfasurare
aplicatii

Sala de seminar dotata cu
videoproiector/retroproiector,
tabla

Sald de seminar, Materiale suport seminar: laptop,
videoproiector, tabla.

Laborator IIS

Laborator IM

Proiect IIS

Proiect IM

6. Competente specifice acumulate si rezultatele Anvatarii

6.1. Competente
profesionale

- defineste cerintele tehnice
- abordeaza problemele In mod critic;

6.2. Competente
transversale

- opereazd echipamente hardware digitale;
- solutioneaza probleme.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul
general al disciplinei

Insusirea notiunilor teoretice de baza ale teoriei comunicarii In vederea aplicérii cunostintelor in
practica tehnologiilor de baza a structurii proceselor si a functionarii la nivel de proces.

7.2. Obiectivele
specifice

Intelegerea si folosirea corectd a tehnicilor de comunicare in scopul dezvoltirii comunicarii in
planul continutului si cel al relatiei §i care presupune raporturi de putere intre participanti
(comunicarea ierarhica in cadrul unei organizatii).

* Asigurarea intelegerii rolului si responsabilititilor individului la lucrul in echipa si
congtientizarea necesitatii respectarii tehnicilor de relationare si de munca eficientd in cadrul
echipei.

* Cultivarea perceptiei necesitatii vehicularii eficiente a informatiilor de tip digital si analogic
precum si a necesitatii respectarii unor norme, reguli, coduri etice In comunicare (eticheta/codul
bunelor maniere pe internet).

8. Continuturi

Curs

Nr. ore Metode de predare Observatii

1. Notiuni introductive

12

2. Tehnici de prezentare

2.1 Analiza de
prezentarii.

inceput;

scopul prezentarii; cadrul

2.2 Studierea auditorului,tipuri de asistentd;ce stie auditoriul
farad sa i se spuna nimic,intrebari care-i vin publicului in
minte, publicul are nevoie de pauza - dar cand? Participantii
dificili.

2.3 Pregitirea si planificarea; planuri i note; repetitia.

2.4 Prezentarea informatiilor vizuale; datele statistice,
graficele coloand sau bard, graficele liniare; graficele disc;
pictogramele si hartile, informatii nestatistice

2.5 Mijloacele audio-vizuale; tablele albe sau negre;
flipchart-ul; retroproiectoarele; proiectorul de diapozitive;
prezentarile video, prezentérile computerizate; banda audio;

Prelegere sustinuta de
prezentari PPT,
conversatii, explicatii,
exemplificari
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modele, machete si obiecte reale; pliantele 4

2.6 Ziua prezentdrii; inainte de a pleca; la sosire; instalarea
echipamentului; controleaza-ti emotiile

2.7 Sustinerea prezentdrii; primele 90 de secunde sunt
hotaratoare;pozitia corpului, prezenta si controlul de sine;
gesturile; vocea

2.8 Incheierea prezentirii; timpul intrebarilor; intrebari
neplicute; dupa prezentare; idei de aur pentru viitoarea ta
prezentare.

3. Tehnici de comunicare tehnica

3.1 Scurt istoric; ce este comunicarea (definitie);
particularitatile comunicarii; tipuri de comunicare sociald

3.2 Evolutia mijloacelor tehnice de comunicare;
telecomunicatiile; telegraf si telefon: comunicarea prin fir;
radiodifuziune si televiziune: comunicarea pe calea undelor;
retelele de telecomunicatii; noile mijloace de comunicare.
informatica; noile tehnologii.

Prelegere sustinuta de
prezentari PPT,
conversatii, explicatii,
exemplificari

3.3 Comunicarea verbald; comunicarea nonverbala;
comunicarea Scrisa. 8

3.4 Cautarea unui loc de munca. secretele unui bun
cv;scrisoarea de prezentare;interviul de angajare; testele;
intrebari importante.

3.5 Internet — ce este si la ce ajuta; retele de calculatoare;
medii fizice; topologii de retea; echipamente de retea;
protocoale.

3.6 Posta electronicd; adrese de posta electronica; folosirea
postei electronice; webmail; liste de discutii; alte lucruri
despre posta electronica.

Bibliografie

Dragoi Dumitru Dan, Tehnici de prezentare si comunicare tehnica, Editura Alma Mater, Bacau, 2008.
Ron Hof,Regulile unei prezentari de succes,Ed. Curtea Veche, Bucuresti 2002;

Coman, C. (2021). Introducere in sistemul mass-media. lasi: Editura Polirom.

Tutu, A. (2022). Comunicare organizationala: Teorii si aplicatii. Bucuresti: Editura Tritonic.
Frunza, S. (2023). Etica si comunicare publica. Cluj-Napoca: Editura Presa Universitara Clujeana
Gisele Commarmond Alain Exiga, Arta de a comunica si de a convinge, Ed Polirom,lasi, 200

Bibliografie minimala

Coman, C. (2021). Introducere 1n sistemul mass media. lasi: Editura Polirom.
Tutu, A. (2022). Comunicare organizationald: Teorii si aplicatii. Bucuresti: Editura Tritonic.
Frunza, S. (2023). Etica si comunicare publica. Cluj Napoca: Editura Presa Universitara Clujeana

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect) Nr. ore Metode de predare Observatii
Notiuni de comunicare; 1

Metode si tehnici de comunicare; 2

Aplicatia grafica pentru prezentari, PowerPoint 3

Congtientizarea tipului de personalitate 2

Testul de apreciere a capacitatii de exprimare 2 -

- e - : Expunere tema,
Dete':rmmarea §t11u1u1 fiumneavoastra preferat de negociere 1 discutii, intrebari,
Sedm.ta'% de bramstqrmmg : ' ' 1 rezolvare aplicatii
Tehnici de Comunicare prin Internet, Navigare si cautare pe 1
Internet
Tehnici de Comunicare prin Internet, Posta electronica. 1
Webmail; Tehnici de Comunicare prin Internet, Crearea
unei pagini web - Microsoft Publisher

Bibliografie

Dragoi Dumitru Dan, Tehnici de prezentare si comunicare tehnica, Editura Alma Mater, Bacau, 2008.
Ron Hof,Regulile unei prezentari de succes,Ed. Curtea Veche, Bucuresti 2002;

Coman, C. (2021). Introducere in sistemul mass-media. lasi: Editura Polirom.

Tutu, A. (2022). Comunicare organizationala: Teorii si aplicatii. Bucuresti: Editura Tritonic.
Frunza, S. (2023). Etica si comunicare publica. Cluj-Napoca: Editura Presa Universitara Clujeana
Gisele Commarmond Alain Exiga, Arta de a comunica si de a convinge, Ed Polirom,lasi, 200

Bibliografie minimala
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Coman, C. (2021). Introducere in sistemul mass media. lasi: Editura Polirom.
Tutu, A. (2022). Comunicare organizationald: Teorii si aplicatii. Bucuresti: Editura Tritonic.
Frunza, S. (2023). Etica si comunicare publica. Cluj Napoca: Editura Presa Universitara Clujeana

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continutul disciplinei a fost actualizat in raport cu colaborérile specifice cu societatile comerciale si cu corelarea

tematicii disciplinei cu alte departamente din tara si strainatate.

Cunostintele, competentele si rezultatele invatarii sunt in concordanta cu standardele ocupationale ale specializarii.

10. Evaluare

Tip activitate

10.1. Criterii de evaluare

10.2. Metode de evaluare

10.3. Pondere
din nota finala

10.4. Curs fnsqsi.rea HOE'}UI}i.l.Or teoretice de baza ale | Evaluare sumativa 50%
teoriei comunicarii
Discutii libere cu dezbaterea situatiilor | Discutii libere, sa faca 50%
. tehnice cu realizarea de prezentari asistate de | dovada ca stie sa realizeze
10.5. Seminar

calculator.

prezentari eficiente si sa
comunice bine.

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

Cunoasterea principiilor de constructie a elementelor vizuale de indentificare

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

Prezentarea portofoliului: CV, invitatie, carte de vizita, cerere, email

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

Studentul/ absolventul identifica si
descrie concepte, principii $i metode
specifice disciplinelor fundamentale
si  de bazd ale domeniului
Mecatronica si Robotica.

Studentul/ absolventul explica si
interpreteazd rezultate teoretice si
experimentale aferente disciplinelor
fundamentale si de baza ale
domeniului Mecatronica si Robotica.

Studentul/  absolventul  descrie,
identifica, sumarizeazd concepte si
metode elementare privitoare la
standardele, politicile si legislatia
aplicabild intr-un anumit domeniu.

Studentul/absolventul identifica si
descrie concepte, principii si metode
specifice disciplinelor fundamentale
si  de bazd ale domeniului
Mecatronica si Robotica.

Studentul/absolventul utilizeazad baze
de date, norme, standarde, coduri de
bune practici si reglementdri de
siguranta.

Studentul/  absolventul comunica
eficient despre activitatile de inginerie
cu o gama larga de public.

Studentul/  absolventul  lucreaza
eficient ca membru in echipd sau lider
al acesteia.

Studentul/ absolventul promoveaza
dialogul, cooperarea, respectul fata de
ceilalti si interculturalitatea.

lucreaza
echipa

Studentul/  absolventul
eficient ca membru In
solutionand probleme curente.

Studentul/ absolventul sintetizeaza
informatii si reflectd In mod critic,

reflexiv, asupra responsabilitatilor
etice si  sociale legate de
managementul activitatilor  din

domeniul mecatronicii.

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de seminar

Conf. univ. dr. ing. habil. Claudia
TOMOZEI

Conf. univ. dr. ing. habil. Claudia
TOMOZEI
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Data avizdrii in departament Semnatura directorului de departament

Conlf. ing. dr. ec. Catalin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. habil. Panainte-Lehadus Mirela
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

FACULTATEA DE INGINERIE

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

1. Date despre program

Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacau, 600115,

Tel./Fax +40 234 580170
http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro

FISA DISCIPLINEI
(licentd)

1.1. Institutia de invatamant superior | Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau
1.2. Facultatea Inginerie

1.3. Departamentul Ingineria si Management, Mecatronica

1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica

L.5.

Ciclul de studii

Licenta

1.6.

Programul de studii/calificarea

Mecatronica Dual

1.7.

Forma de invatamant

Invatamant cu frecventa

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei

Notiuni de etica si integritate academica

2.2. Titularul activitatilor de curs

Conlf. univ. dr. ing. habil. Claudia TOMOZEI

2.3. Titularul activitatilor aplicative

Lector. univ. dr. Ioana PLESCAU

2.4. Tutorele activitatilor aplicative

Nu este cazul

2.5. Anul de I 2.6. Semestrul | 1 2.7. Tipul de v
studiu evaluare
2.8. Categoria formativa a disciplinei DC
Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOP
DOB - obligatorie, DOP - optionald, DFA - facultativa

3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numardeore |3 | Curs |2 | Seminar | 1 Laborator IIS Proiect I1IS Practica IIS
pe saptamana Laborator IM Proiect IM Practica IM
3.4. Totalul de ore | 42 | Curs | 28 | Seminar | 14 | Laborator Proiect Practica
pe semestru din
planul de
invatamant
(11S — institutie de invatamant superior, IM — invatare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OreIIS | Ore IM
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 10
Documentare suplimentard in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 30
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 10
Tutoriat 8
Examinari
Alte activitati (precizati):

3.6. Total ore

studiu individual | Or¢ 1S >8 | OreIM

3.7. Totalorepe | 1yg 100 | Ore IM Procentmaxim | .51 4204 | Aplicatii: 21,42 %
semestru online: ’

3.8. Numarul de . Credite

credite Credite IIS 4 M
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum

Nu este cazul

4.2. de competente

Nu sunt cerute competente anterioare specifice. Cursul este construit pentru a introduce
studentii in conceptele de baza ale eticii academice, integritatii in cercetare si prevenirea
plagiatului.

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

Sald de curs, Materiale suport: laptop, videoproiector, tabla.

5.2. de desfasurare
aplicatii

Sald de seminar, Materiale suport seminar: laptop,
videoproiector, tabla.

Sala de seminar dotata cu
videoproiector/retroproiector,
tabla

Laborator IIS

Laborator IM

Proiect IIS

Proiect IM

6. Competente specifice acumulate si rezultatele anvatarii

Q
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g* 5 | - opereazd echipamente hardware digitale;
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7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul
general al disciplinei

Insusirea notiunilor teoretice de bazd ale teoriei eticii si integritatii academice in vederea
aplicarii cunostintelor in practica tehnologiilor de baza a structurii proceselor si a functionarii la
nivel de proces.

7.2. Obiectivele
specifice

Intelegerea si folosirea corectd a tehnicilor de etica si integritate academica in scopul
dezvoltarii eticii si integritatii academice in planul continutului si cel al relatiei si care
presupune elaborarea lucrarilor stiintiice;

Asigurarea intelegerii rolului si responsabilitatilor individului la lucrul in echipa si constientizarea
necesitatii respectarii tehnicilor de relationare si de munca eficienta in cadrul echipei.

Cultivarea perceptiei necesitatii vehicularii eficiente a informatiilor de tip digital si analogic
precum i a necesitatii respectdrii unor norme, reguli, coduri etice In comunicare (eticheta/
codul bunelor maniere in comunicarea online).

8. Continuturi

Curs Nr. ore Metode de predare Observatii
Determinadri conceptuale intre eticd, morald si deontologie

Necesitatea referentialului etic in activitatea profesionald

Teorii, norme si standarde etice in practica profesionald

Responsabilitatea etica si juridicd in redactarea unui text Prelegere sustinuta de
stiintific 23 prezentari PPT,
Structura lucrarii de licenta conversatii, explicatii,
Redactarea lucrarilor stiintifice exemplificari
Delimitari conceptuale: proprietatea intelectuald, drepturile

de autor, erori oneste, falsificarea de date, confectionarea de

date, plagiatul, autoplagiatul, conflictul de interese

Bibliografie

Cirtita-Buzoianu, Cristina, Etica i deontologie profesionala, Editura Alma Mater, Bacau, 2011.
Claudia Tomozei, Etica si Comunicare tehnica, Note de curs in format electronic, 2022
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Oprea, D. (2019). Etica profesionala si deontologie. lasi: Editura Polirom.
Frunza, M. (2022). Etica aplicata: Perspective contemporane. Cluj-Napoca: Editura Limes.

Bibliografie minimala

Cirtita-Buzoianu, Cristina, Etica i deontologie profesionala, Editura Alma Mater, Bacau, 2011.
Claudia Tomozei, Etica si Comunicare tehnica, Note de curs in format electronic, 2022

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect) Nr. ore Metode de predare Observatii

Plagiatul — forma de impostura intelectuala

Codul de etica universitara — rol si aplicabilitate

Integritatea in cercetarea stiintifica Expunere tema,

Conflictul de interese in mediul academic discutii, intrebari,

Etica in evaluarea academica rezolvare aplicatii

Carta Europeand a Cercetatorilor si Codul de Conduita

NN N[N

Etica si manipularea In comunicarea de masa

Bibliografie

Cirtita-Buzoianu, Cristina, Etica i deontologie profesionala, Editura Alma Mater, Bacau, 2011.
Claudia Tomozei, Etica si Comunicare tehnica, Note de curs in format electronic, 2022

Oprea, D. (2019). Etica profesionala si deontologie. lasi: Editura Polirom.

Frunzd, M. (2022). Etica aplicatd: Perspective contemporane. Cluj-Napoca: Editura Limes.

Bibliografie minimala

Cirtita-Buzoianu, Cristina, Etica i deontologie profesionala, Editura Alma Mater, Bacau, 2011.
Claudia Tomozei, Etica si Comunicare tehnica, Note de curs in format electronic, 2022

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continutul disciplinei a fost actualizat in raport cu colaborarile specifice cu societitile comerciale si cu corelarea
tematicii disciplinei cu alte departamente din tara si strainatate.
Cunostintele, competentele si rezultatele invatarii sunt in concordanta cu standardele ocupationale ale specializarii.

10. Evaluare

10.3. Pondere

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare . -
din nota finala
104, Curs fnsugirea n‘o‘;iuqi'lor te‘oretice de bazé ale | Evaluare sumativa 50%
o teoriei de etica si integritate academica.
Studiu de caz/ proiect individual sau in | Evaluare continua 50%
echipa
10.5. Seminar Analiza unei situatii reale sau ipotetice de

incélcare a eticii academice.
Poate include prezentare orala.

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

Cunoasterea principiilor de constituire a lucrarii de licenta si a articolelor stiintifice

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

Aplicarea codului de etica universitara si detectarea conflictului de interese in mediul academic

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie

Studentul/absolventul identificd si | Studentul/ absolventul evalueazd | Studentul/absolventul aplica valorile
descrie concepte, principii si metode | impactul solutiilor de inginerie intr-un | eticii si  integritatii  academice
specifice disciplinelor fundamentale | mediu social, integrand si contextul | specifice profesiei de inginer.

si  de bazd ale domeniului | economic si de mediu.

Mecatronica si Robotica. Studentul/ absolventul promoveaza
dialogul, cooperarea, respectul fata de
Studentul/  absolventul  descrie, ceilalti si interculturalitatea.
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identifica, sumarizeazd concepte si
metode elementare privitoare la
standardele, politicile si legislatia
aplicabild intr-un anumit domeniu.

Studentul/absolventul sintetizeaza
informatii si reflecta In mod critic,

reflexiv, asupra responsabilitatilor
etice si  sociale legate de
managementul  activitatilor  din

domeniul mecatronicii.

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de seminar

Conf. univ. dr. ing. habil. Claudia
TOMOZEI

Lector. univ. dr. loana PLESCAU

Data avizarii in departament

Semnaétura directorului de departament

Conf. ing. dr. ec. Catalin DROB

Data aprobdrii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. habil. Panainte-Lehadus Mirela
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

FACULTATEA DE INGINERIE

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

1. Date despre program

Facultatea de Inginerie
Calea Marasesti, Nr. 157, Bacau, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170
http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro

FISA DISCIPLINEI
(licentd)

1.1. Institutia de invatamant superior | Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau
1.2. Facultatea Inginerie

1.3. Departamentul Ingineria si Management, Mecatronica

1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica

L.5.

Ciclul de studii

Licenta

1.6.

Programul de studii/calificarea

Mecatronica Dual

1.7.

Forma de invatamant

Invatamant cu frecventa

2. Date despre disciplina

2.1.

Denumirea disciplinei

‘ Stiinta si ingineria materialelor

2.2.

Titularul activitatilor de curs

Prof. univ. dr. ing.habil. Emilian-Florin MOSNEGUTU

2.3. Titularul activitatilor aplicative Conf. univ. dr. ing.habil. Dana-Alexandra CHITIMUS
2.4. Tutorele activitatilor aplicative
2.5. Anul de I 2.6. Semestrul | 1 2.7. Tipul de E
studiu evaluare
2.8. Categoria formativa a disciplinei DF
Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DOB - obligatorie, DOP - optionald, DFA - facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numardeore |3 | Curs |3 | Seminar Laborator IIS Proiect I1IS Practica IIS
pe saptamana Laborator IM | 2 | Proiect IM Practica IM
3.4. Totalul de ore | 70 | Curs | 42 | Seminar Laborator 28 | Proiect Practica
pe semestru din
planul de
invatamant
(11S — institutie de invatamant superior, IM — invatare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OreIIS | Ore IM
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 2
Documentare suplimentard in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 3 30
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 2
Tutoriat 2 14
Examinari 2
Alte activitati (precizati):

3.6. Total ore

studiu individual | O IS 11 |OreIM | 44

3.7. Total ore pe Ore 1IS 25 | Ore IM 100 ProF:ent maxim Curs: 21.42% | Aplicatii: 21.42 %
semestru online: t

3.8. Numarul de . Credite

credite Credite 1IS 1 M 4
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum

Cunostinte de chimie si fizica la nivel de liceu

Cuno:

4.2. de competente

Capacitatea de a intelege diverse fenomene fizico chimice

Cuno:

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

Se vor folosi toate mijloacele adecvate predarii

5.2. de desfasurare
aplicatii

Se vor folosi toate mijloacele adecvate lucrarilor practice
Indrumar de laborator online

Sala de seminar dotata cu
videoproiector/retroproiector,
tabla

Laborator IIS

Laborator IM

Proiect IIS

Proiect IM

6. Competente specifice acumulate si rezultatele Anvatarii

6.1. Competente
profesionale

- defineste cerintele tehnice;
- realizeaza analize de date;
- sintetizeaza informatii;

6.2. Competente
transversale

- aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti;
- lucreaza in echipe;
- solutioneaza probleme

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul
general al disciplinei

Cunoasterea principiilor si dobandirea cunostintelor de baza care fundamenteazd domeniul
»otiinta i ingineria materialelor” si a implicatiilor pe care acestea le au in ridicarea
performantelor echipamentelor mecanice din structurile mecatronice.

7.2. Obiectivele
specifice

Exersarea si dezvoltarea capacitdtilor specifice domeniului amintit: cristalografie,
comportamentul materialelor la solicitdri mecanice, deformarea elasticd, mecanismele
deformarii plastice, diagramele de echilibru termodinamic al diverselor aliaje, tratamente
termice, etc. §i concretizarea eficientei utilizarii acestora in functionarea echipamentelor si
structurilor mecatronice;

Formarea si perfectionarea capacitatilor de analiza tehnicd comparativa si de ameliorare (prin
proiectare) prin descoperirea unor noi directii si modalititi de imbunatatire a caracteristicilor
fizico-mecanice si chimice;

8. Continuturi

Curs Nr. ore Metode de predare Observatii
Introducere 3
Capitolul 1 Elemente de cristalografie
1.1 Cristalografie geometrica. Structura cristalind. Celula
elementara.
1.2 Tipuri de retele cristaline. Prelegere
Structura cubicd cu volum centrat. Structura cubica cu °.
fete centrate.Structura hexagonal compactd Reprezentare. exemphﬁcare,
~ . A demonstratie
Numar de atomi pe celuld. Directia si plane cu mare ’
densitate de atomi.
Defectele structurii cristaline. Defecte punctiforme. Defecte
liniare. Reprezentarea dislocatiilor marginale. Defecte
plane. Clasificare.
Capitolul 2 Faze si constituenti in sistemele de aliaje 3
2.1 Metalul pur. Solutia lichida.Solutii solide. Definire.
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Clasificare.
Compusi definiti. Definire. Clasificare.

Capitolul 3 Difuzia in metale si aliaje

3.1 Mecanismele difuziei si autodifuziei

3.2 Legile difuziei (Fick)
3.3 Aplicatii ale legilor difuziei. Difuzia in regim stationar.
Difuzia reciproca.

Capitolul 4 Cristalizarea si solidificarea metalelor si
aliajelor

4.1 Cristalizarea primara. Grad de subracire

4.2 Termodinamica solidificarii metalelor
4.3 Defecte de cristalizare primara

Capitolul 5 Comportamentul materialelor metalice la
solicitari mecanice
5.1 Deformarea elasticdi a corpurilor solide.Tractiunea
uniaxiald. Forfecarea simpld. Compresiunea uniforma.
Limita de elasticitate.Diagrama conventionala tensiune-
deformatie. Diagrama reala tensiune-deformatie.
5.2 Mecanismele deformarii plastice. Deformarea prin
alunecare. Rezistenta teoretica a cristalelor. Legea lui
Schmidt. Mecanismul deformarii plastice prin maclare.
Fluajul materialelor metalice. Ruperea materialelor
metalice (fragila, ductild, la oboseald)
5.3 Mecanismele durificarii. Durificarea aliajelor prin
dispersie si precipitare. Durificarea solutiilor solide. Efectul
limitelor dintre graunti.

Capitolul 6 Diagrame de echilibru termodinamic al
fazelor sistemelor de aliaje
6.1 Conditia de echilibru termodinamic
6.2 Legea fazelor
6.3 Importanta, utilizarea si metode de obtinere a
diagramelor de echilibru
6.4 Curbe de solidificare
6.5 Construirea diagramelor de echilibru a sistemelor de
aliaje binare
6.6 Regula parghiei (orizontalei) si regula segmentelor
inverse
6.7 Clasificarea diagramelor de echilibru ale sistemelor
binare

Capitolul 7 Aliaje fier-carbon

Capitolul 8 Materiale metalice neferoase
8.1 Aluminiul si aliajele sale. Caracteristici. Aliaje pe
baza de aluminiu (aluminiu-cupru, aluminiu-siliciu)
8.2 Tratamente termice ale aluminiului si aliajelor sale
82 Cuprul si aliajele sale. Caracteristici
generale.Clasificarea cuprului si a aliajelor sale. Alamele.
Bronzurile. Aliaje cu staniu. Aliaje cu aluminiu.

8.3 Tratamente termice ale cuprului si aliajelor sale

Capitolul 9 Mase plastice
9.1 .Clasificarea maselor plastice
9.2. Simbolizarea maselor plastice
9.3. Masele plastice termoplastice si termorigide
9.4. Materiale de adaos ale maselor plastice
9.5. Exemple de utilizare a maselor plastic

Capitolul 10 Cauciucul

Capitolul 11 Materiale ceramice

Capitolul 12 Sticlele

Capitolul 13 Materiale compozite

13.1. Materiale compozite laminare

13.2. Materiale compozite cu particule

13.3. Materiale compozite cu fibre. Determinarea lungimii
critice a fibrei

W W |WwW|Ww

Prelegere,
exemplificare,
demonstratie
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Capitolul 14 Lemnul 3
Principalele produse din lemn. Compozitia chimicd a
lemnului.Structura membranei celulare. Elemente anatomice

individuale ale lemnului. Elemente de structura
macroscopica ale lemnului. Defectele lemnului
Bibliografie

Munteanu, D. (2021). Materiale avansate in inginerie: Nanomateriale si compozite. lagi: Editura Performantica.
Rédulescu, M., & Enescu, D. (2022). Proprietatile materialelor si aplicatiile lor industriale. Cluj-Napoca: UTPRESS.
Popescu, C. (2023). Ingineria materialelor polimerice. Bucuresti: Editura MatrixRom.

Mosnegutu Emilian, Stiinta si ingineria materialelor, Note de curs in format electronic, 2025.

Bibliografie minimala

Mosnegutu Emilian, Stiinta si ingineria materialelor, Note de curs in format electronic, 2025.

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect) Nr. ore Metode de predare Observatii
Pregatirea probelor metalografice. Cercetarea macroscopica 4

§i cercetarea microscopica.

Studiul  microstructurii  oteluri  nealiate.  Studiul 4 N -

. .. . . Incercari
microstructurii otelurilor aliate . al
Studiul microstructurii fontelor. 4 dies)érl)l eirimils;ei)g;i
Studiul microstructurii aliajelor neferoase 4 i, L

- - - rezolvare aplicatii
Studiul materialelor nemetalice 4
Incercarile nisipurilor de turnatorie 4
Turnarea in forme temporare si in forme permanente 4

Bibliografie

Munteanu, D. (2021). Materiale avansate in inginerie: Nanomateriale §i compozite. lasi: Editura Performantica.
Rédulescu, M., & Enescu, D. (2022). Proprietatile materialelor si aplicatiile lor industriale. Cluj-Napoca: UTPRESS.
Popescu, C. (2023). Ingineria materialelor polimerice. Bucuresti: Editura MatrixRom.

Mosnegutu Emilian, Stiinta si ingineria materialelor, Note de curs in format electronic, 2025.

Bibliografie minimala

Indrumarul de laborator disponibil pe platforma TEAMS, 2025/2026.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continutul disciplinei a fost actualizat in raport cu colaborérile specifice cu societdtile comerciale si cu corelarea
tematicii disciplinei cu alte departamente din tara si strainatate. Cunostintele, competentele si rezultatele invatarii sunt
in concordanta cu standardele ocupationale RNCIS specifice domeniului Mecatronica si Robotica.

10. Evaluare

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare 1.0'3' Ponderfi
din nota finala
Cunoasterea notiunilor teoretice Evaluare sumativa 50%
10.4. Curs
10.5. Seminar
10.6. Laborator IIS
- - - 5
10.7. Laborator IM Identificarea materialelor Test practic 50%
10.8. Proiect IIS
10.9. Proiect IM
10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

Cunoasterea elementelor fundamentale de teorie

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

Recunoasterea minimala a materialelor de uz industrial

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

Studentul/ absolventul identificd si
descrie concepte, principii si metode

Studentul/ absolventul identifica si
descrie concepte, principii si metode

Studentul/  absolventul  lucreaza
eficient ca membru in echipa sau lider
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specifice disciplinelor fundamentale
si de baza ale domeniului
Mecatronica si Robotica

Studentul/ absolventul identificad si
descrie structura si proprietatile celor
mai utilizate categorii de materiale

specifice disciplinelor fundamentale
si de bazi ale domeniului
Mecatronica si Robotica

Studentul/ absolventul descrie
fenomene g§i procese mecanice §i
fizico-chimice.

Studentul/ absolventul alege corect
materialul in functie de aplicatie

al acesteia;

Studentul/ absolventul analizeaza,
selecteazd si  aplica  cunostinte
stiintifice, tehnologice si ingineresti
specifice domeniului;

Studentul/ absolventul decide cu
privire la alegerea tipului de material
din care sunt realizate diferite repere
si este responsabil de asigurarea
proprietatilor necesare acestuia.

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de seminar

Prof. univ. habil. dr. ing. Emilian-
Florin Mosnegutu

Conf. univ. dr. ing.habil. Chitimus
Dana Alexandra

Data avizdrii in departament

Semnatura directorului de departament

Conf. ing. dr. ec. Catalin DROB

Data aprobadrii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. habil. Panainte-Lehadus Mirel
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

FACULTATEA DE INGINERIE

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

1. Date despre program

Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacau, 600115,

Tel./Fax +40 234 580170
http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro

FISA DISCIPLINEI
(licentd)

1.1. Institutia de invatamant superior | Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau
1.2. Facultatea Inginerie

1.3. Departamentul Ingineria si Management, Mecatronica

1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica

L.5.

Ciclul de studii

Licenta

1.6.

Programul de studii/calificarea

Mecatronica Dual

1.7.

Forma de invatamant

Invatamant cu frecventa

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei

Engleza tehnica 1

2.2. Titularul activitatilor de curs

2.3. Titularul activitatilor aplicative

Lect. univ.dr. Gabriela ANDRIOAI-GRIGORAS

2.4. Tutorele activitatilor aplicative

Nu este cazul

2.5. Anul de I 2.6. Semestrul | 1 2.7. Tipul de v
studiu evaluare
2.8. Categoria formativa a disciplinei DC
Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOP
DOB - obligatorie, DOP - optionald, DFA - facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numar de ore | 1 | Curs Seminar | 1 Laborator IIS Proiect I1IS Practica IIS
pe saptamana Laborator IM Proiect IM Practica IM
3.4. Totalul de ore | 14 | Curs Seminar | 14 | Laborator Proiect Practica
pe semestru din
planul de
invatamant
(11S — institutie de invatamant superior, IM — invatare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OreIIS | Ore IM
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentard in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 20
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 10
Tutoriat 6
Examinari
Alte activitati (precizati):

3.6. Total ore

studiu individual | Or¢ 1S 36 | OreIM

3.7. Totalorepe | 1yg 50 | Ore M Procentmaxim | .51 4204 | Aplicatii: 21,42 %
semestru online: ’

3.8. Numarul de . Credite

credite Credite IIS 2 M
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum

Limba engleza studiatd anterior in liceu

4.2. de competente

Capacitatea de a recepta si produce mesaje orale scrise utilizand vocabularul specific
domentiilor tehnice
Sa foloseasca adecvat si corect vocabularul specializat, cét si structurile lingvistice vizate

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

5.2. de desfasurare
aplicatii

Sala de seminar dotata cu
videoproiector/retroproiector,
tabla

Sald de seminar, materiale suport seminar

Laborator IIS

Laborator IM

Proiect IIS

Proiect IM

6. Competente specifice acumulate si rezultatele anvatarii

6.1. Competente
profesionale

- sintetizeaza informatii,
- interactioneaza profesional in mediile profesionale;

6.2. Competente
transversale

- lucreaza in echipe;

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul
general al disciplinei

Formarea si dezvoltarea deprinderilor de folosire a limbii engleze ca mijloc de comunicare
scrisa si orald in mediile profesionale.

7.2. Obiectivele
specifice

Sa foloseasca adecvat si corect vocabularul specializat, cat si structurile lingvistice vizate;

Sa utilizeze sistemul lexical si gramatical al limbii engleze pentru producerea si intelegerea de
texte scrise si orale si in interactiunea verbala;

Sa recepteze corect discursuri orale §i scrise in limba engleza;

Sa foloseasca cunostintele de limba engleza si competentele de comunicare dobandite pentru o
mai bund integrare socio-profesionala.

8. Continuturi

Aplicatii (Seminar) Nr. ore Metode de predare Observatii
Prezentarea conditiilor de desfasurare a cursului practic. Test de 2 Bibliography,

evaluare initiala pentru stabilirea nivelului de competente Conversation

lingvistice in limba engleza. Test Paper

What is engineering? Types of industries. What is the scope of 4
environmental engineering?
Present tense vs. Present continuous

Reading, Presentation
Project, Conversation
Debate, Grammar

Exercises
Are you Green people? What do you do to preserve the 2 workshop
environment?. Types of Pollution: Discussing the diference
between different types of pollution.
Past Simple vs. Past Continuous
Air Pollution/ Water Pollution/ Soil Pollution.The Greenhouse 2 workshop
Effect. The negative effects upon the environemnt. Sollutions.
Past Simple vs. Present Perfect — differences
Types of Recycling. What does the law impose when it comes 2 workshop

to recycling? Toxic Waste — waste disposal
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How to recycle. Pets vs. Cans vs. Glass
Perfect Tenses

Drought. What are the consequences of hot summers? 2
How can winter weather affect the quality of the soil?
Specific Vocabulary Exercises Revision. Grammar Revision

workshop

Bibliografie

Marinescu, A. (2022). English for Mechanical and Electrical Engineering. Bucuresti: MatrixRom.

Rus, D., (2022) A course in English Technical Communication Theory and Practice, Targu-Mures: University Press;
Han, B., (2022), English Language : Grammar and Vocabulary : a Theory and Practice Kit, Targu-Mures: University
Press;

Andrioai G., - Curs electronic online engleza pentru ingineri , Bacau 2025.

Bibliografie minimala

Marinescu, A. (2022). English for Mechanical and Electrical Engineering. Bucuresti: MatrixRom.
Rus, D., (2022) A course in English Technical Communication Theory and Practice, Targu-Mures: University Press;
Andrioai G., - Curs electronic online engleza pentru ingineri , Bacau 2025.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Se asigura competente conform prevederilor RNCIS. |

10. Evaluare

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare 1.0'3' Pondere:
din nota finala
10.4. Curs
1) capacitatea de a intelege un enunt/text
produs in limba engleza;
2) capacitatea de a vorbi fluent in limba
engleza;
3) capacitatea de a adapta registrul limbii la
situatia comunicationald;
. 3) capacitatea de a scrie corect un
10.5. Seminar text/ dorc)urnen tin limba engleza; evaluare pe parcurs 100%
4) capacitatea de a traduce un text din
domeniul ingineresc din limba englezd in
limba roméana;
5) capacitatea de a traduce texte simple din
domeniul ingineresc din limba romana in
limba engleza.
10.6. Laborator IIS
10.7. Laborator IM
10.8. Proiect IIS
10.9. Proiect IM
10.6. Standard minim de performantd evaluare curs

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

capacitatea de a comunica In limba engleza, fard pauze mari si fard greseli majore, in propozitii simple, In anumite
contexte situationale;

capacitatea de a identifica, In text/enunt, structuri gramaticale elementare cu functiile lor semantice si pragmatice si de
a le utiliza, corect si fluent, in situatii de comunicare adecvate;

capacitatea de a intelege un text de specialitate si de a formula intrebari simple privind continutul acestuia

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie
Descrie, identifica, explica, selecteazd | Elaboreaza in limba romana si/sau | Studentul/ absolventul foloseste in
si aplica tehnici, metode si | intr-o limba de circulatie | comunicare limba englezé/franceza

instrumente moderne de inginerie,
inclusiv. modelarea si  simularea,

internationala, elaboreaza proceduri
de incercare a produselor, sistemelor

tehnica.
Studentul/ absolventul selecteaza si
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pentru  activititi complexe de
inginerie, cu o intelegere a limitarilor,
atat n limba romana, cat si intr-o
limba de circulatie internationald

si componentelor mecatronice

electronice;

si

analizeaza surse bibliografice
specifice domeniului Mecatronica si
Robotica.

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de seminar

Lect. univ.dr. Gabriela ANDRIOAI-
GRIGORAS

Data avizarii in departament

Semnaétura directorului de departament

Conf. ing. dr. ec. Catalin DROB

Data aprobdrii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. habil. Panainte-Lehadus Mirela
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

FACULTATEA DE INGINERIE

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

1. Date despre program

Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacau, 600115,

Tel./Fax +40 234 580170
http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro

FISA DISCIPLINEI
(licentd)

1.1. Institutia de invatamant superior | Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau
1.2. Facultatea Inginerie

1.3. Departamentul Ingineria si Management, Mecatronica

1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica

L.5.

Ciclul de studii

Licenta

1.6.

Programul de studii/calificarea

Mecatronica Dual

1.7.

Forma de invatamant

Invatamant cu frecventa

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei

Franceza tehnica 1

2.2. Titularul activitatilor de curs

2.3. Titularul activitatilor aplicative

Prof. univ.dr. habil. Veronica Loredana BALAN

2.4. Tutorele activitatilor aplicative

Nu este cazul

2.5. Anul de I 2.6. Semestrul | 1 2.7. Tipul de v
studiu evaluare
2.8. Categoria formativa a disciplinei DC
Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOP
DOB - obligatorie, DOP - optionald, DFA - facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numar de ore | 1 | Curs Seminar | 1 Laborator IIS Proiect I1IS Practica IIS
pe saptamana Laborator IM Proiect IM Practica IM
3.4. Totalul de ore | 14 | Curs Seminar | 14 | Laborator Proiect Practica
pe semestru din
planul de
invatamant
(11S — institutie de invatamant superior, IM — invatare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OreIIS | Ore IM
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentard in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 20
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 10
Tutoriat 6
Examinari
Alte activitati (precizati):

3.6. Total ore

studiu individual | Or¢ 1S 36 | OreIM

3.7. Totalorepe | 1yg 50 | Ore M Procentmaxim | .51 4204 | Aplicatii: 21,42 %
semestru online: ’

3.8. Numarul de . Credite

credite Credite IIS 2 M
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum Studierea limbii franceze in ciclurile de studii anterioare

4.2. de competente Competente de comunicare scrisa gi orald 1n limba franceza (notiuni de baza)

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

5.2. de desfasurare | Sala de seminar dotata cu Termenele lucrarilor de seminar este stabilit de titular de comun
aplicatii videoproiector/retroproiector, | acord cu studentii.

tabla
Laborator IIS
Laborator IM
Proiect 1IS
Proiect IM

6. Competente specifice acumulate si rezultatele Anvatarii

- sintetizeaza informatii,
- interactioneaza profesional in mediile profesionale;

6.1. Competente
profesionale

- lucreaza in echipe;

6.2. Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul Cunoasterea, intelegerea si utilizarea limbajului specific, a conceptelor, teoriilor si metodelor de
general al disciplinei | bazd ale domeniului si utilizarea lor adecvata in comunicarea profesionala.
7.2. Obiectivele Descrierea sistemului lexical §i gramatical al limbii franceze, utilizarea lui in producerea si
specifice intelegerea de texte scrise si orale si in interactiunea verbald;

Comunicarea eficientd, scrisa si orala, in limba franceza.

8. Continuturi

Aplicatii (Seminar) Nr. ore Metode de predare Observatii
1. Prise de contact. Se présenter. Interroger 1’autre. Porter 2 -conversatia

une conversation. euristicd,explicatia,
2. Agenda. Prendre/ modifier/ annuler un rendez-vous. 2 activitatea

Parler de ses horaires individuald, exercitii
3 Les multiples facettes du travail de I’ingénieur. Les 2 de traducere din/in
grandes Ecoles et les IUT. Demander des renseignements franceza, dialog
supplémentaires dirijat pe baza

4. Renseigner ou se renseigner. De la technique aux 2 tematicii
technologies.

5. Appareillage et équipements. Usage, destination, 2

conception, montage.

6. La science au début du XXIe siecle. Expliquer le succes | 2

de la science

Bibliografie

Bescherelle La conjugaison pour tous, Paris, Hatier, 2019.

Boulares, Michele, Frérot, Jean-Louis, Grammaire progressive du frangais, 3°édition, Paris, CLE International, 2019.
Radu, L. (2021). Limba franceza pentru ingineri: Texte, vocabular si aplicatii. lasi: Editura Politehnium.

Enache, M. (2022). Communication professionnelle en francais technique. Timisoara: Editura Politehnica.

Miquel, Claire, Communication progressive du frangais, Niveau Intermédiaire, Paris, CLE International, 2018.

Bibliografie minimala

Grecu, Veronica, Méthode de frangais technique et scientifique, Bacau, Alma Mater, 2008
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9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Temele alese si activitatile de predare-invatare vizeaza cu precadere acumularea de catre studenti a abilitatilor de
comunicare intr-o limba de circulatie internationala care e necesara atat pentru participarea la mobilitati internationale
cat si pentru insertia absolventilor pe piata muncii si dezvolgtarea continutului in plan profesional prin racordarea la

resurse informationale actuale

10. Evaluare

Tip activitate

10.1. Criterii de evaluare

10.2. Metode de evaluare

10.3. Pondere
din nota finala

10.4. Curs
- corectitudinea si temeinicia cunostintelor; -evaluare orala pe 20%
-capacitatea de a opera cu cunostintele parcursul semestrului
. asimilate; -teme; 30%
10.5. Seminar e . o . o
-criterii ce vizeaza aspectele atitudinale: -lucrare scrisa. 50%

individual.

constiinciozitatea, interesul pentru studiul

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative I1IS

studentul poate comunica in limba franceza scris si oral intr-o situatie simpla si de rutina, despre activitati sau subiecte

familiare.

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie
Descrie, identifica, explica, selecteazd | Elaboreazd in limba romana si/sau | Studentul/ absolventul foloseste in
si aplica tehnici, metode si | intr-o limba de circulatie | comunicare limba englezé/franceza

instrumente moderne de inginerie,
inclusiv modelarea si simularea,
pentru  activitdti  complexe de
inginerie, cu o intelegere a limitarilor,
atat in limba romana, cat si Intr-o
limba de circulatie internationald

internationald, elaboreazd proceduri
de incercare a produselor, sistemelor
si componentelor mecatronice si
electronice;

tehnica.

Studentul/ absolventul selecteazd si
analizeaza surse bibliografice
specifice domeniului Mecatronica si
Robotica.

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de seminar

Prof. univ.dr. habil. Veronica
Loredana BALAN

Data avizarii in departament

Semnadtura directorului de departament

Conf. ing. dr. ec. Catalin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. habil. Panainte-Lehadus Mirela
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

FACULTATEA DE INGINERIE

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

1. Date despre program

Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacau, 600115,

Tel./Fax +40 234 580170
http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro

FISA DISCIPLINEI
(licentd)

1.1. Institutia de invatamant superior | Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau
1.2. Facultatea Inginerie

1.3. Departamentul Ingineria si Management, Mecatronica

1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica

L.5.

Ciclul de studii

Licenta

1.6.

Programul de studii/calificarea

Mecatronica Dual

1.7.

Forma de invatamant

Invatamant cu frecventa

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei

Educatie fizica si sport 1

2.2. Titularul activitatilor de curs

2.3. Titularul activitatilor aplicative

Conf. univ. dr. Lucian VOINEA

2.4. Tutorele activitatilor aplicative

Nu este cazul

2.5. Anul de I 2.6. Semestrul | 1 2.7. Tipul de v
studiu evaluare
2.8. Categoria formativa a disciplinei DC
Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DFA
DOB - obligatorie, DOP - optionald, DFA - facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numar de ore | 1 | Curs Seminar | 1 Laborator IIS Proiect I1IS Practica IIS
pe saptamana Laborator IM Proiect IM Practica IM
3.4. Totalul de ore | 14 | Curs Seminar | 14 | Laborator Proiect Practica
pe semestru din
planul de
invatamant
(11S — institutie de invatamant superior, IM — invatare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OreIIS | Ore IM
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentard in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 36
Tutoriat
Examinari

Alte activitati (precizati):

3.6. Total ore

studiu individual | Or¢ 1S 36 | OreIM

3.7. Totalorepe | 1yg 50 | Ore M Procentmaxim | .51 4204 | Aplicatii: 21,42 %
semestru online: ’

3.8. Numarul de . Credite

credite Credite IIS 2 M
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum Nu este cazul

4.2. de competente Nu este cazul

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului Nu este cazul

5.2. de desfasurare | Sala de seminar dotata cu Baza sportiva, echipament sportiv adecvat.
aplicatii videoproiector/retroproiector,
tabla

Laborator IS

Laborator IM

Proiect IIS

Proiect IM

6. Competente specifice acumulate si rezultatele Anvatarii

- aplica standarde de sanatate si siguranta;;

6.1. Competente
profesionale

- lucreaza in echipe;

6.2. Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul Autoevaluarea nevoilor de formare continua in vederea adaptarii competentelor profesionale la
general al disciplinei | dinamica contextului social, si la nivelul functionalitatii organismului;
Formarea capacitatii de practicare independenta a exercitiilor fizice.

7.2. Obiectivele Mentinerea si intarirea sanatatii si calirea organismului;

specifice Dezvoltarea fizica armonioasa a organismului;

Dezvoltarea deprinderilor, priceperilor motrice si a aptitudinilor psiho-motrice (forta, viteza,
rezistentd, indeméanare);

Formarea obisnuintei de practicare independenta si sistematica a exercitiului fizic.

8. Continuturi

Aplicatii (Seminar) Nr.ore | Metode de predare | Observatii

e mentinerea §i intdrirea sandtatii, calirea organismului si dezvoltare 6
fizica armonioasd a organismului cu ajutorul practicarii jocurilor
sportive (handbal, fotbal, baschet, volei) si a exercitiilor cu caracter
atletic desfasurate in aer liber;

2 Explicatia
Demonstratia
Exersarea

e dezvoltarea deprinderilor, priceperilor motrice si a aptitudinilor psiho-
motrice prin intermediul practicarii jocurilor sportive (handbal, fotbal,
baschet, volei) si a exercitiilor cu caracter atletic desfasurate in aer
liber;

e organizarea, conducerea si arbitrarea unei competitii sportive 4
organizate in timpul liber.

Bibliografie

1. Vulpe A.M.,, 2017, Gimnastica aerobica in contextul calitatii vietii, Editura Risoprint, Cluj-Napoca, 2017.

2. Ramona Natalia Ungur, Mircea Ungur, Andreea Tacsa , Activitati motrice de timp liber - badminton si jocuri de
plaja/teren redus/de sala, Targu-Mures: University Press, 2025.

3. Cristian Ilioni, Cristian Costa, Educatie fizica si sport: ghid de lucrari practice, Petrosani: Editura Universitas,
2024.

Bibliografie minimala

1. Vulpe A.M., 2017, Gimnastica aerobica in contextul calitatii vietii, Editura Risoprint, Cluj-Napoca, 2017.
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2. Cristian Ilioni, Cristian Costa, Educatie fizica si sport: ghid de lucrari practice, Petrosani: Editura Universitas,

2024.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Temele alese si activitatile de predare-invatare vizeaza cu precadere acumularea de catre studenti a abilitatilor de
comunicare intr-o limba de circulatie internationala care e necesara atat pentru participarea la mobilitati internationale
cat si pentru insertia absolventilor pe piata muncii si dezvolgtarea continutului in plan profesional prin racordarea la

resurse informationale actuale

10. Evaluare

Tip activitate

10.1. Criterii de evaluare

10.2. Metode de evaluare

10.3. Pondere
din nota finala

10.4. Curs

10.5. Seminar

e insusirea
practicarii
organismului;

e practicarea independentd a exercitiului
fizic in activitdtile de timp liber si
recreative;

e pe baza demonstratiei §i a explicatiei
cadrului didactic, studentii exerseaza si
pun in aplicare toate indicatiile primite,
pentru o exersare cat mai corectd a
structurilor motrice.

si intelegerea importantei
exercitiilor  fizice asupra

Proba sportiva pe echipe

Proba sportiva 50%

50%

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

Studentul demonstrarea abilitatilor motorii de baza

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie
Studentul/  absolventul  distinge | Studentul/ absolventul demonstreaza | Studentul/ absolventul lucreaza in
aspecte care vizeazd procesele | aptitudini de comunicare si lucru in | echipe si interactioneaza profesional
operationale  specifice  resurselor | echipa, in  conditiile analizei | In mediile de  cercetare  si
umane la nivel organizational, | interactiunii omului cu mediul de | profesionale.

precum si aspecte ce privesc munca | munca.

umana necesare pentru

fundamentarea rationald si optima a
adaptarii muncii la om si a omului la
meseria/profesia sa.

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de seminar

Conf. univ. dr. Lucian VOINEA

Data avizarii In departament

Semnatura directorului de departament

Conlf. ing. dr. ec. Catalin DROB
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Data aprobarii in Consiliul Facultatii Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. habil. Panainte-Lehadus Mirela
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

FACULTATEA DE INGINERIE

1. Date despre program

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Baciau, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170

http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro

FISA DISCIPLINEI
(licenta dual)
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1.1. Institutia de invatamant superior

Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau

1.2. Facultatea

Facultatea de Inginerie

1.3. Departamentul

Inginerie si Management, Mecatronica

1.4. Domeniul de studii

Mecatronica si Robotica

1.5. Ciclul de studii

Licenta

1.6. Programul de studii/calificarea

Mecatronica - Dual

1.7. Forma de invatamant IF
2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei FIZICA
2.2. Titularul activitatilor de curs Sef lucr. dr. Dragos-loan RUSU
2.3. Titularul activitdtilor aplicative Sef lucr. dr. Dragos-loan RUSU
2.4. Tutorele activitatilor aplicative
2.5. Anul de I 2.6. Semestrul | 2 2.7. Tipul de evaluare
studiu
2.8. Categoria formativa a disciplinei DF
Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DOB - obligatorie (impusa), DOP - optionald (la alegere), DFA - facultativa (liber aleasd)

3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)

3.1. Numair | 4 Curs |2 Seminar | 2 Laborator Proiect IIS Practica

de ore pe 11S 11S

saptamana Laborator Proiect IM Practicd
M M

3.4. Totalul | 56 Curs | 28 Seminar | 28 Laborator Proiect Practica

de ore pe
semestru din
planul  de
invatamant

(1IS — institutie de invatamant superior, IM — invdtare prin munca)

3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OrelIS | Ore IM

Studiul dupd@ manual, suport de curs, bibliografie si notite 15

Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 15

Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 10

Tutoriat 2

Examinari 2

Alte activitati (precizati):

3.6. Total ore studiu individual Ore IIS 44 Ore IM

3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 100 | Ore IM Procent maxim | Curs: Aplicatii:
online: 21,42% | 21,42%

3.8. Numarul de credite

Credite IIS | 4 Credite IM

4. Preconditii (acolo unde este cazul)
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4.1.de °
curriculum
4.2.de °
competente
5. Conditii (acolo unde este cazul)
5.1. de desfasurare a cursului e sald de curs dotatd cu videoproiector
5.2. de desfasurare Seminar e sala de seminar dotata cu videoproiector
aplicatii Laborator IS
Laborator IM
Proiect IIS
Proiect IM
6. Competente specifice acumulate

6.1. Competente
profesionale

- elaboreaza proceduri de incercare a produselor, sistemelor si componentelor electronice;
- proiecteaza componente de automatizare;

- testeaza unitati mecatronice;

- respecta standardele privind siguranta echipamentelor tehnice;

- dezvolta software cu sursa deschisa;

- gandeste in mod abstract;

- gestioneaza date in domeniul cercetarii;

- defineste cerintele tehnice;

- realizeaza analize de date;

- sintetizeaza informatii,

- prezinta rezultatele analizelor;

- modeleaza si simuleaza sisteme electromecanice;

- ajusteaza proiectele produselor;

- interactioneaza profesional in mediile de cercetare si profesionale.

6.2. Competente
transversale

- opereaza echipamente hardware digitale;

- lucreaza in echipe;

- aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti;
- solutioneaza probleme.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)
7.1. Obiectivul general al e Asigurarea cunostintelor si abilitatilor privind intelegere, identificarea,
disciplinei definirea, utilizarea notiunilor din Fizica specifice domeniului ingineriei.
e Capacitate de analiza si sinteza.
e Abilitati de cercetare.
7.2. Obiectivele specifice e Intelegerea corecti a principalelor legi si teoreme din Fizica.
e Aplicarea legilor din Fizica la formarea bazei de cunostinte tehnologice ale
viitorilor specialisti n inginerie.
e Dezvoltarea deprinderilor practice de lucru cu aparatele de masura din
laborator si evaluarea corecta a erorilor de masura.
e Dezvoltarea abilitatii de a aplica notiunile de Fizica pentru intelegerea si
aprofundarea problemelor tehnice din cursurile de specialitate.
8. Continuturi
Curs Nr. ore Metode de predare Observatii
1. Marimi fizice. Sistemul International de Unitati. 2 Prelegerea,
Maisurarea marimilor fizice. exemplificarea
2. Masurarea fortelor. Masa corpurilor. 2 Prelege.rea,
exemplificarea
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3. Principiile mecanicii. Aplicatii. 2 Prelege.rea,
exemplificarea
4. Conservarea impulsului. Aplicatii. 2 Prelege.rea,
exemplificarea
5. Lucrul mecanic. Energia mecanica. 2 Prelege.rea,
exemplificarea
6. Miscarea intr-un camp central de forte. Legea 2 Prelegerea,
atractiei universale. Miscarea In camp exemplificarea
gravitational.
7. Gazul ideal. Ecuatia de stare. Formula 2 Prelegerea,
fundamentala a teoriei cinetico-moleculare. exemplificarea
8. Transformari simple ale gazului ideal. Legile 2 Prelegerea,
gazului ideal. exemplificarea
9. Lucrul mecanic. Caldura. Energia internd. Primul 2 Prelegerea,
principiu al termodinamicii.2 exemplificarea
10. Principiul al doilea al termodinamicii. Aplicatii. 2 Prelege.rea,
exemplificarea
11. Legea lui Coulomb. Intensitatea cAmpului electric. | 2 Prelegerea,
Potentialul. exemplificarea
12. Curentul electric stationar. Legile lui Ohm. Legile | 2 Prelegerea,
lui Kirchhoff. exemplificarea
13. Fenomenul de inductie electromagnetica. Legea 2 Prelegerea,
inductiei electromagnetice. exemplificarea
14. Producerea tensiunii electromotoare alternative. 2 Prelegerea,
Circuitele de curent alternativ RLC serie si paralel. exemplificarea

Bibliografie
1. Violeta Georgescu, M. Sorohan, Fizicd moleculard, Editura Univ. Al. I. Cuza, lasi, 1996;
2. H.E. Hall, Solid State Physics, John Wiley & Sons, 1990;
3. Breviar cu notiuni fundamentale din fizica de liceu pentru studentii anului I , Editura Printech, 2006, ISBN
(10) 973-718-581-1;
4. Ecaterina Niculescu, Fizica vol. 2, Editura Matrix-Rom, 2003;
5. S. Antohe, Elecricitate si magnetism, vol. II, Editura Univ. Bucuresti, 2002.

Bibliografie minimala
1. Breviar cu notiuni fundamentale din fizica de liceu pentru studentii anului I , Editura Printech, 2006, ISBN
(10) 973-718-581-1;
2. Ecaterina Niculescu, Fizica vol. 2, Editura Matrix-Rom, 2003;
3. S. Antohe, Elecricitate si magnetism, vol. II, Editura Univ. Bucuresti, 2002.

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect IIS si/sau IM) Nr. ore Metode de predare Observatii
e Marimi fizice. Masurare. Aplicatii 4 Exemplificarea,
studiul de caz
e Aplicatii la Principiile mecanicii / Conservarea 4 Exemplificarea,
impulsului. studiul de caz
o Aplicatii la Lucrul mecanic / Energia mecanica. 4 Exemplificarea,
studiul de caz
e Aplicatii la Legea atractiei universale / Miscarea in cAmp | 4 Exemplificarea,
gravitational. studiul de caz
e Aplicatii la Transformarile simple ale gazului ideal. 4 Exemplificarea,
studiul de caz
e Aplicatii la Lucrul mecanic, Caldura, Primul principiu al | 4 Exemplificarea,
termodinamicii. studiul de caz
e Aplicatii la Legile lui Ohm / Kirchhoff. 4 Exemplificarea,
studiul de caz

Bibliografie
1. Violeta Georgescu, M. Sorohan, Fizicd moleculara, Editura Univ. Al. I. Cuza, lasi, 1996;
2. H.E. Hall, Solid State Physics, John Wiley & Sons, 1990;
3. Breviar cu notiuni fundamentale din fizica de liceu pentru studentii anului I, Editura Printech, 2006, ISBN
(10) 973-718-581-1;
4. Ecaterina Niculescu, Fizica vol. 2, Editura Matrix-Rom, 2003;
S. Antohe, Elecricitate si magnetism, vol. II, Editura Univ. Bucuresti, 2002.

Bibliografie minimala
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1. Breviar cu notiuni fundamentale din fizica de liceu pentru studentii anului I , Editura Printech, 2006, ISBN
(10) 973-718-581-1;
2. Ecaterina Niculescu, Fizica vol. 2, Editura Matrix-Rom, 2003;

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continutul disciplinei este adaptat permanent la noile tendinte din domeniu si la solicitarea angajatorilor din
domeniul aferent programului.

10. Evaluare

Tip activitate

10.1. Criterii de evaluare

10.3. Pondere

10.2. Metode de evaluare din nota finali

10.4. Curs

Studentul va rezolva corect subiectele de Examen 90%

examen. Evaluarea va urmari: cunoasterea
terminologiei utilizate, capacitatea de
utilizare adecvata a notiunilor insusite,
intelegerea importantei studiilor de caz.

10.5. Seminar

Se va evalua capacitatea studentului de a Evaluare activitate 10%

rezolva probleme si/sau deprinderile acestuia | seminar

de a pune 1n practicd notiunile insusite la
orele de curs.

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative 1IS

- prezenta si participarea activa la seminar
- demonstrarea insusirii i stdpanirii unui minimum de notiuni, cunostinte teoretice si metodologice cu care s-a operat
pe parcursul cursurilor si seminarelor.

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnitura titularului de seminar

11.03.2026

Sef lucr. dr. Dragos-loan Rusu

Sef lucr. dr. Dragos-loan Rusu

Data avizarii in departament

Semnadtura directorului de departament

Conf.dr.ing.ec. Catalin Drob

Data aprobdrii in

Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof.dr

.ing.habil. Mirela Panainte-Lehadus

F 793.24/Ed. 01




UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Baciau, 600115,

Tel./Fax +40 234 580170
p://inginerie.ub.ro; e-mail: ing@ub.
FACULTATEA DE INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI
(licentd)

1. Date despre program

1.1. Institutia de invatamant superior | Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau
1.2. Facultatea de Inginerie

1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica (IMM)
1.4. Domeniul de studii MECATRONICA SI ROBOTICA

1.5. Ciclul de studii Licenta dual

1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica

1.7. Forma de invatamant Cu frecventa

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei Grafica asistata de calculator
2.2. Titularul activitatilor de curs Conf. univ. dr. ing. Crinel Ionel RAVEICA
2.3. Titularul activitatilor aplicative Asist. univ. dr. Bogdan NITA
2.4. Tutorele activitatilor aplicative
2.5. Anul de | 2.6. Semestrul | 2 2.7. Tipul de evaluare | V
studiu
2.8. Categoria formativa a disciplinei DF
Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DI - obligatorie (impusd), DO - optionald (la alegere), DL - facultativa (liber aleasd)
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numar | 4 Curs |2 Seminar Laborator 2 | Proiect IIS Practica
de ore pe 11S 11S
saptamana Laborator Proiect IM Practicd
IM IM
3.4. Totalul | 56 | Curs | 28 Laborator 28 | Proiect Practica
de ore pe Seminar
semestru din
planul  de
invatamant
(1IS — institutie de invatamant superior, IM — invdtare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OrelIS | Ore IM
Studiul dupd@ manual, suport de curs, bibliografie si notite 16
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 25
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 18
Tutoriat
Examinari
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS 69 Ore IM
3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 125 | Ore IM Procent maxim | Curs: Aplicatii:
online: 21,47%. | 21,47%
3.8. Numarul de credite Credite IIS | 5 Credite IM

4. Preconditii (acolo unde este cazul)
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4.1. de e Geometri descriptiva
curriculum

4.2.de e Desen tehnic
competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

o Curs comun cu toate specializdrile. Sala cu capacitatea de 300locuri.
Sala de curs dotatd cu PC-uri, videoproiector si software aferent
(Solid Edge), legatura la Internet

5.2. de desfasurare Seminar o Sala dotata cu videoproiector, calculatoare si software Solid Edge
aplicatii Laborator IS e Maxim 2 studenti la un calculator
Laborator IM
Proiect 1IS
Proiect IM
6. Competente specifice acumulate

6.1. Competente
profesionale
[ )

e Proiecteaza prototiduri
Utilizeaza software de desen ethnic
e Gandeste in mod abstract

6.2. Competente
transversale

e  Opereaza echipamente hardware digitale
e Solutioneaza probleme

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al
disciplinei

1) Formarea si dezvoltarea capacitatii studentilor de intelegere si utilizare a unui
sistem grafic computerizat destinat reprezentarilor grafice ingineresti (catedra
noastrd dispune de licente educationale pentru programul de SOLID EDGE).

2) Exersarea si fixarea notiunilor de Desen Tehnic si Geometrie Descriptiva
dobandite in primul an de studiu prin realizarea de modele 3D si desene de
executie 2D cu ajutorul programului de calcul SOLID EDGE.

3) intelegerea si fixarea unor tehnici de lucru in mediul CAD care sunt in legdtura
direct cu notiunile de Desen Tehnic si Geometrie Descriptiva si care asigurad
corectitudinea reprezentarilor grafice ingineresti.

4) Se formeaza si se dezvolta vederea spatiala a studentilor, capacitatea de citire si
interpretare a desenelor. Sunt Insusite elementele de baza in elaborarea
documentatiei grafice ingineresti cu ajutorul calculatorului, prin metode moderne
de modelare parametrica si bazata pe caracteristici si generarea automata a
documentatiei 2D pentru executie. Studentul va dobandi abilitatea de
creare/generare automata a documentatiei grafice pentru executie, utilizind
pachete software de profil disponibile. Contributia disciplinei la cultivarea liniilor
de competenta este de aprox. 10%.

7.2. Obiectivele specifice

Utilizarea cunostintelor de baza asociate programelor software si tehnologiilor
digitale pentru rezolvarea cu succes a problemelor specifice conceptiei si
proiectarii asistate de calculator a produselor si promovarea rationamentului logic,
convergent si divergent, a aplicabilitatii practice, a evaludrii §i autoevaludrii in
luarea deciziilor.

8. Continuturi

Curs Nr. Metode de Observatii
ore predare
e Tehnici de reprezentare in grafica inginereasca: reprezentari 4 Expunere,
bidimensionale si tridimensionale. Moduri de reprezentare n prezentari PPT si
inginerie: in proiectii ortogonale, 1n perspectiva, modelare 3D. aplicatii
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Reprezentari bidimensionale: tehnici interactive si generative,
organizarea spatiului virtual de reprezentare, obiecte grafice si
negrafice - tipologie, proprietati, scari de reprezentare, formate
virtuale si reale de hartie. Descrierea formei in tehnici
bidimensionale: obiecte specifice, modalitati de creare, instrumente
software de lucru

practice pe

videoproiector

o Utilizarea modulelor mediului Solid Edge Accesarea modulelor ce
compun mediul Solid Edge si prezentarea optiunilor uzuale

4 Expunere,

aplicatii
practice pe

prezentari PPT si

videoproiector

e Descrierea dimensionala a obiectelor: elemente de dimensionare,
metode de inscriere a dimensiunilor (manual, interactiv, automat),
notarea tolerantelor dimensionale si geometrice.

4 Expunere,

aplicatii
practice pe

prezentari PPT si

videoproiector

Elemente de inscriere a informatiilor negrafice: simbolistice,
informatii tabelare si textuale, addugarea notatiilor si a elementelor
de fond (indicatoare, logo-uri, liste de componente).

4 Expunere,

aplicatii
practice pe

prezentari PPT si

videoproiector

e Reprezentari conventionale ale unor elemente de forma: filete,
imbinari. Tehnici de vizualizare in grafica asistata de calculator:
vizualizari plane, in perspectiv, randari, iluminari, controlul imaginii,
imagini multiple

4 Expunere,

aplicatii
practice pe

prezentari PPT si

videoproiector

e Crearea modelelor tridimensionale: principii geometrice si principii
ingineresti de tip parametric si bazat pe caracteristici, tehnici de
schitare si constrangere a schitelor, generarea formelor spatiale,
forme deschise de tip ,,piesa de tabla indoita” (,,sheet metal part™),

4 Expunere,

aplicatii
practice pe

prezentari PPT si

forme complexe de tip ,,pattern”, utilizarea elementelor ajutitoare si videoproiector
de referinta
e Crearea modelelor pentru ansambluri: asamblarea componentelor 4 Expunere,

existente, crearea unor componente noi, tipuri de legaturi intre
componentele unui ansamblu, elemente de forma aplicate pe
ansambluri, generarea tabelelor de componenta

aplicatii
practice pe

prezentari PPT si

videoproiector

Bibliografie

¢ Raveica lonel — Infografica — note de curs si aplicatii — e-learning Cadredidactice.ub.ro/crinelraveica/grafica

asiatatd/infografica

e George Manole, Eduard Oprea, Mihail losip, , Conceptia si proiectarea produselor : intreprinderea virtuala te

pregateste pentru viitor Bucuresti: ADA Computers, 2010, ISBN 978-606-8154-03-9
e Gavril Musca Proiectarea asistata folosind Solid Edge Iasi: Editura Junimea, ISBN: 973-37-1172-1; 2006
e http://www.plm.automation.siemens.com/en_us/academic/resources/solid-edge/
o http://www.onlinetechnologycurriculum.com/Online%20Classes/CAD/7th%20Grade%20CAD.htm

e Bibliografie minimala

o http://sites.google.com/site/bogdanganea/laboratoare/ptac

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect) I(:Irré Metode de predare Observatii
¢ Cunoasterea unui mediu grafic, configuratia ferestrei de 2 Expunere, prezentari Lab 1
lucru, instrumente disponibile. Modelarea curbelor PPT si aplicatii
caracteristice a unor corpuri geometrice simple. practice pe
videoproiector
e Modelarea curbelor caracteristice a unor corpuri 2 Expunere, prezentari Lab2
geometrice de complexitate sporita PPT si aplicatii
practice pe
videoproiector
e Generarea de modele sincrone pleciand de la curbe 2 Expunere, prezentari Lab3
caracteristice PPT si aplicatii

practice pe
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videoproiector

e Aplicatii ale modelarii sincrone

Expunere, prezentari
PPT si aplicatii
practice pe
videoproiector

Lab4, Lab5

e Evaluarea abilitatilor practice. Studii de caz

Utilizarea tehnicilor de
invitare PBL

Lab 6

e Aplicatii de tip revolved protrusion Piese din tabla

Expunere, prezentari
PPT si aplicatii
practice pe
videoproiector

Lab 7

¢ Piese din tabld Elemente specifice ale modelarii in Mediul
sheetmetal

Expunere, prezentari
PPT si aplicatii
practice pe
videoproiector

Lab 8

e Asamblari prin sudurd Mediul de lucru Wellment

Expunere, prezentari
PPT si aplicatii
practice pe
videoproiector

Lab 9

e Mediul de lucru Assembling

Expunere, prezentari
PPT si aplicatii
practice pe
videoproiector

Lab 9, lab 10

e Mediul de lucru draft — extragerea automatd a proiectiilor, Expunere, prezentari Labl11,12
Constructia desenelor de executie PPT si aplicatii
practice pe
videoproiector
o Aplicatii de sinteza Studiu de caz Labl13

e Evaluarea sumativa a cunostintelor

colocviu

Bibliografie

www.adacomputers.ro
http://cadredidactice.ub.ro/crinelraveica
http://learnsolidedge.blogspot.com/

Bibliografie minimala

http://cadredidactice.ub.ro/crinelraveica

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e  Disciplina este prevazuta in standardele de calitate ale ARACIS, tematica este in concordanta cu alte facucultati
de profil din tara. Numarul de ore alocate in planul de invatamant este stabilit de conducerea Facultatii de

Inginerie dupa discutii cu angajatorii reprezentativi din regiune

10. Evaluare

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare

10.2. Metode de evaluare

10.3. Pondere
din nota finala

Explicarea corecta a unei comenzi
de modelare 3D si a optiunilor acesteia

Examinare teoretica

20%

104. Curs Generarea unui model 3D de complexitate Proba practica 40%
medie pe PC

10.5. Seminar
Modelarea unor piese 3D bine Proba practica 20%
definite de complexitate mica

10.6. Laborator IIS Generarea desenului de executie Proba practica 20%

pentru o piesd 3D impusd

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect I1IS

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs
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10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

e  Rezolvarea optima a unor probleme de complexitate medie, cu preponderentd din domeniul tehnologiei
constructiei de masini, prin utilizarea pachetului software Solid Edge/Onshape dedicat proiectarii asistate.

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

Data completarii Semndtura titularului de curs Semnatura titularului de activitati aplicative
Conf. univ. dr. ing. Crinel lonel Asist. univ. dr. Bogdan NITA
RAVEICA
Data avizdrii in departament Semnatura directorului de departament

Conlf. ing. dr. ec. Catalin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. habil. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU
O

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

Facultatea de Inginerie
Calea Marasesti, Nr. 157, Baciu, 600115, Tel./Fax +40 234 580170

http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FACULTATEA DE INGINERIE

FISA DISCIPLINEI
(licentad)
1. Date despre program

L.1. Institutia de invatamant superior | Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Baciu

1.2. Facultatea Inginerie

1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica

1.5. Ciclul de studii Licenta

1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronici Dual

1.7. Forma de invatdmant Invatimant cu frecventa

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei Programarea Calculatoarelor si Limbaje de Programare II
2.2. Titularul activitatilor de curs S. 1. dr. ing. Dragos-Alexandru ANDRIOAIA
2.3. Titularul activitatilor aplicative S. L. dr. ing. Dragos RUSU
2.4. Tutorele activitatilor aplicative -
2.5. Anul de I 2.6. Semestrul II 2.7. Tipul de evaluare v
studiu
2.8. Categoria formativa a disciplinei DF
Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DOB - obligatorie (impusa), DOP - optionald (la alegere), DFA - facultativa (liber aleasd)
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numar Laborator 4 | Proiect 1S | - Practica |
de ore pe . 11S 11S
< s A s 6 Curs | 2 Seminar | - S
saptamana Laborator Proiect IM Practica
M - otee LY )
3.4. Totalul
de ore pe
semestru din | 84 Curs | 28 Seminar | - Laborator 56 | Proiect - Practica | -
planul  de
invatamant
(1S — institutie de invatamant superior, IM — invdtare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OrelIS | Ore IM
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 5 -
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 20 -
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 5 -
Tutoriat 10 -
Examinari 1 -
Alte activitati (precizati): - -
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS 41 | Ore IM -
3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 125 | Ore IM - Procent maxim | Curs: Aplicatii:
online: 21,42% | 21,42%
3.8. Numarul de credite Credite IIS 5 Credite IM | -
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1.de e Programarea calculatoarelor si limbaje de programare 1.
curriculum

4.2.de ¢ Notiuni de utilizare a calculatoarelor. Logica matematica.
competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

e Sald medie sau mare;

5.1. de desfasurare a cursului

5.2. de desfasurare Seminar

aplicatii Laborator IIS
Laborator IM
Proiect 1IS
Proiect IM

e Materiale suport: laborator dotat cu PC-uri, videoproiector, tabla.

6. Competente specifice acumulate

& . - .

£ 9 | - simuleazd modele mecatronice;

5 g

e o

=

QL . o . .

@) o |- proiecteaza prototipuri;

— & | - proiecteaza componente de automatizare;
\O

- elaboreaza proceduri de incercare a produselor, sistemelor si componentelor mecatronice;
- elaboreaza proceduri de incercare a produselor, sistemelor si componentelor electronice;

6.2. Competente
transversale

- aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti;

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al .
disciplinei

Cursul prezinta notiuni avansate privind programarea C si tehnici de
programare actuale.

e Activitatea de la laborator are ca obiectiv aprofundarea cunostintelor de
programare si aplicarea principiilor si algoritmilor prezentati la curs.

7.2. Obiectivele specifice .

Familiarizarea studentilor cu tehnicile actuale de programare, formarea unor
deprinderi corecte 1n tehnica rezolvarii problemelor si insusirea cunostintelor
necesare pentru folosirea limbajului C in programarea aplicatiilor.

8. Continuturi

Curs 1:1.: Metode de predare Observatii
1. Functii matematice din bibliotecile standard ale 2 Prelegeri, discutii
limbajului C; Functii trigonometrice; Functii exponentiale si asupra problemelor
logaritmice; Functii hiperbolice; Functii generale. prezentate

2. Pointeri. Declaratia de pointer si tipul pointerilor; 4 Prelegeri, discutii
Initializarea  pointerilor; Operatii cu pointeri: de asupra problemelor
incrementare §i decrementare; Adunarea i scaderea unui prezentate

intreg dintr-un pointer; Compararea a doi pointeri; Diferenta

a doi pointeri; Legatura dintre pointeri si tablouri; Pointeri

si siruri de caractere;

3. Transferul parametrilor unei functii; Transferul prin 2 Prelegeri, discutii
valoare; Transferul prin referintd. Parametrii liniei de asupra problemelor
comanda; Transmiterea parametrilor catre functia main. prezentate

4. Siruri; Initializarea unui sir de caractere; Functii pentru 4 Prelegeri, discutii
lucrul cu sirurile de caractere din bibliotecile standard ale asupra problemelor
limbajului C; Operatii cu siruri de caractere. prezentate

5. Tipuri de date definite de utilizator; Structuri; Uniuni; 4 Prelegeri, discutii
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Campuri de biti; Declaratii de tip; Enumerari. Redefinirea
tipurilor tipedef.

asupra problemelor
prezentate

6. Directive pentru preprocessor, Constante simbolice;
Macroinstructiuni; Includere fisiere; Compilare
conditionata; Alte directive.

Prelegeri

7. Alocarea dinamica a memoriei.; Necesitatea alocarii
dinamice a memoriei; Alocarea dinamica a memoriei
folosind operatorul new; Eliberarea (dealocarea) zonei de
memorie  folosind  operatorul  delete;  Declararea
constantelor.

Prelegeri, discutii
asupra problemelor
prezentate

8. Functii de lucru cu fisierele; Tipuri de fisiere in C;

Prelegeri, discutii

Deschiderea unui fisier; Inchiderea unui fisier; Prelucrarea asupra problemelor
datelor dintr-un fisier (la nivel de caracter, la nivel de sir de prezentate
caractere);

9. Generarea automatd de cod in limbajul C utilizand Prelegeri

inteligenta artificiald generativa

Bibliografie

1.

Jens Gustedt, *Modern C, Third Edition: Covers the C23 Standard*, Ed. Manning Publications, ISBN-13:
9781617295814, p. 600, 2025.

2. Robert C. Seacord, *Effective C, 2nd Edition: An Introduction to Professional C Programming*, Ed. No Starch
Press, ISBN-13: 9781718501043, p. 500, 2025.

3. Israel Gbati, *Bare-Metal Embedded C Programming: Develop High-Performance Embedded Systems with C for
ARM Microcontrollers*, Ed. Packt Publishing, ISBN-13: 9781801078924, p. 450, 2025.

4. Ayman Alheraki, Mastering C23: A Comprehensive Guide to Low-Level Programming, Independently
published, ISBN-13: 979-8340152435, p. 412, 2025.

5. James W. Grenning, *Test-Driven Development for Embedded C*, Ed. Pragmatic Bookshelf, ISBN-13:
9781934356627, p. 350, 2025.

6. Pruteanu, Eusebiu, Anghelut, Marius, Programarea calculatoarelor in C/C++ : ghid practic pentru curs si laborator
pentru uzul studentilor, Ed. Alma Mater, ISBN: 9786065270442, p. 270, 2007.

7. Andrioaia Dragos-Alexandru, Popa Sorin-Eugen, Indrumar de laborator pentru programarea calculatoarelor in
C/C++, Ed. Alma Mater, ISBN 978-606-527-519-5, 2016.

8. Andrioaia Dragos-Alexandru, Programarea calculatoarelor si limbaje de programare II — suport de curs online,
rev. 2025, http://cadredidactice.ub.ro/dragosandrioaia/.

9.

Andrioaia Dragos-Alexandru, Programarea calculatoarelor si limbaje de programare Il — indrumar de laborator
online, rev. 2025, http://cadredidactice.ub.ro/dragosandrioaia/.

Bibliografie minimala

1. Dennis Ritchie (Editie omagiald), C Programming Language With Artificial Intelligence, C Publishing, ID:
1230003838433, p. 367, 2025..
2. Ayman Alheraki, Mastering C23: A Comprehensive Guide to Low-Level Programming, Independently
published, ISBN-13: 979-8340152435, p. 412, 2025.
3. Andrioaia Dragos-Alexandru, Programarea calculatoarelor si limbaje de programare II — suport de curs online,
rev. 2025, http://cadredidactice.ub.ro/dragosandrioaia/.
Aplicatii (Seminar / laborator) 1::5; Metode de predare Observatii
Laborator
1. Familiarizarea cu mediul de dezvoltare CodeBlocks; 4 Exemple /
Aplicatii practice recapitulative. implementare
2. Aplicatii cu functii matematice din bibliotecile standard 4 Exemple /
ale limbajului C; Functii trigonometrice; Functii implementare
exponentiale si logaritmice; Functii hiperbolice; Functii
generale.
3. Aplicatii cu pointeri de date; 4 Exemple /
implementare
4. Prelucrarea datelor dintr-un tablou unidimensional/ 4 Exemple /
bidimensional cu ajutorul pointerilor. implementare
5. Exemple de programe ce permit transferul parametrilor 4 Exemple /
unei functii. implementare
6. Aplicatii cu siruri; Prelucrarea unui sir de caractere; 4 Exemple /
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Aplicatii cu functii de conversie a caracterelor in numere implementare
si de conversie din sir in numar.
7. Aplicatii cu tipuri de date definite de utilizator structuri. 4 Exemple /
implementare
8. Aplicatii cu tipuri de date definite de utilizator: uniuni, 4 Exemple /
campuri de biti i enumerdri. implementare 14 laboratoare
9. Declararea si utilizarea directivelor preprocessor. 4 Exemple /
implementare
10. Exemple de programe ce utilizeaza alocarea dinamica 4 Exemple /
a memoriei implementare
11. Aplicatii C 1n inginerie; Realizarea unor programe de 4 Exemple /
calcul a derivatei/integralei; implementare
12. Citirea si scrierea datelor intr-un figier; Validare date. 4 Exemple /
implementare
13. Transmiterea parametrilor catre functia main. 4 Exemple /
implementare
14. Generarea si validarea codului C folosind Al Exemple /
4 implementare
Bibliografie
1. Jens Gustedt, *Modern C, Third Edition: Covers the C23 Standard*, Ed. Manning Publications, ISBN-13:

9781617295814, p. 600, 2025.

2. Robert C. Seacord, *Effective C, 2nd Edition: An Introduction to Professional C Programming*, Ed. No Starch
Press, ISBN-13: 9781718501043, p. 500, 2025.

3. Israel Gbati, *Bare-Metal Embedded C Programming: Develop High-Performance Embedded Systems with C for
ARM Microcontrollers*, Ed. Packt Publishing, ISBN-13: 9781801078924, p. 450, 2025.

4. Ayman Alheraki, Mastering C23: A Comprehensive Guide to Low-Level Programming, Independently published,
ISBN-13: 979-8340152435, p. 412, 2025.

5. James W. Grenning, *Test-Driven Development for Embedded C*, Ed. Pragmatic Bookshelf, ISBN-13:
9781934356627, p. 350, 2025.

6. Andrioaia Dragos-Alexandru, Popa Sorin-Eugen, Indrumar de laborator pentru programarea calculatoarelor in
C/C++, Ed. Alma Mater, ISBN 978-606-527-519-5, 2016.

7. Andrioaia Dragos-Alexandru, Programarea calculatoarelor si limbaje de programare II — suport de curs online,
rev. 2025, http://cadredidactice.ub.ro/dragosandrioaia/.

8. Andrioaia Dragos-Alexandru, Programarea calculatoarelor si limbaje de programare II — indrumar de laborator

online, rev. 2025, http://cadredidactice.ub.ro/dragosandrioaia/.

Bibliografie minimala

1. Ayman Alheraki, Mastering C23: A Comprehensive Guide to Low-Level Programming, Independently published,
ISBN-13: 979-8340152435, p. 412, 2025.
2. Andrioaia Dragos-Alexandru, Programarea calculatoarelor si limbaje de programare Il — iIndrumar de laborator

online, rev. 2025, http://cadredidactice.ub.ro/dragosandrioaia/.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continutul disciplinei este adaptat permanent la noile tendinte din domeniu si la solicitarea angajatorilor din
domeniul aferent programului.

10. Evaluare

10.3. Pondere

10.2. Metode de evaluare din nota finali

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare

e Prezentd activé la curs, raspunsuri la e Evaluarea 10%
intrebari referitoare la probleme din aria raspunsurilor.
10.4. Curs cursului. Evaluarea raspunsurilor. 20%
e Dezbaterea problemelor corespunzétoare
lucrdrilor activitatilor de seminar.
10.5. Seminar . .

e Rezolvarea problemelor corespunzitoare | Evaluarea raspunsurilor | 25%
lucrarilor de laborator. Prezenta activa la la laborator;

10.6. Laborator IIS laborator,  colaborarea cu  colegii, ¢ Evaluarea proiectelor. 45%
raspunsuri  la  intrebdri, realizarea
proiectelor.
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10.7. Laborator IM - - -

10.8. Proiect IIS - - -

10.9. Proiect IM - - -

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

e Raspunsuri 0,5 punct.

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

o Activitati de laborator 2.5 puncte;
e Prezentarea proiectului 2 puncte.

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie
o Studentul/absolventul identificd si | e Studentul/absolventul identificd si | ® Studentul/absolventul aplica
descrie  concepte, principii  si descrie  concepte, principii  si valorile eticii si  deontologiei
metode  specifice  disciplinelor metode  specifice  disciplinelor profesiei de inginer.
fundamentale si de baza ale fundamentale si de bazd ale | e Studentul/absolventul gindeste in
domeniului Mecatronica si domeniului Mecatronica si mod abstract, gestiondand in mod
Robotica Robotica corespunzitor datele din domeniu si
e Studentul/absolventul explicd si | ® Studentul/absolventul rezolva interactiondnd ~ profesional  in
interpreteazd rezultate teoretice si probleme de matematica, fizica si mediile de cercetare si profesionale.
experimentale aferente disciplinelor chimie cu aplicabilitate in inginerie | e Studentul/absolventul analizeaza,
fundamentale si de bazd ale si valideaza solutia obtinuta. selecteazd si aplicd cunostinte
domeniului Mecatronica si | o Studentul/absolventul  efectueaza stiintifice, tehnologice si ingineresti
Robotica calcule ingineresti de complexitate specifice domeniului
medie si le asociaza cu reprezentari
grafice letrice sau  specifice
proiectarii asistate de calculator.
e Studentul/absolventul descrie
fenomene §i procese mecanice si
fizico-chimice.

Data completarii Semndtura titularului de curs Semnatura titularului de activitati aplicative
S. 1. dr. ing. Dragos-Alexandru S. L. dr. ing. Dragos RUSU
ANDRIOATA
Data avizarii in departament Semnatura directorului de departament

Conf. univ. ing. dr. ec. Catalin DROB

Data aprobdrii in Consiliul Facultatii Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Baciau, 600115,

Tel./Fax +40 234 580170
p://inginerie.ub.ro; e-mail: ing@ub.
FACULTATEA DE INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI
(licentd)

1. Date despre program

1l
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1.1. Institutia de invatamant superior | Universitatea Vasile Alecsandri din Bacau
1.2. Facultatea de Inginerie

1.3. Departamentul LM.M.

1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica

1.5. Ciclul de studii licenta

1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica Dual

1.7. Forma de invatamant Invitimant cu frecventi

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei Mecanica
2.2. Titularul activitatilor de curs sef lucrari.dr.ing. Radu CALIMAN
2.3. Titularul activitatilor aplicative sef lucriri.dr.ing. Radu CALIMAN
2.4. Tutorele activitatilor aplicative
2.5. Anul de I 2.6. Semestrul 2 2.7. Tipul de evaluare | E*
studiu
2.8. Categoria formativa a disciplinei DF
Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DI - obligatorie (impusd), DO - optionala (la alegere), DL - facultativa (liber aleasd)
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numidr | 4 | Curs 2 Seminar 2 Laborator - | Proiect IIS - | Practica -
de ore pe 11S 11S
saptamana Laborator - | Proiect IM - | Practica -
IM IM
3.4. Totalul | 56 | Curs 28 Seminar 28 | Laborator - | Proiect - | Practica -
de ore pe
semestru din
planul  de
invatamant
(1IS — institutie de invatamant superior, IM — invdtare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OrelIS | Ore IM
Studiul dupd@ manual, suport de curs, bibliografie si notite 35 -
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 25 -
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 6 -
Tutoriat 1 -
Examinari 2 -
Alte activitati (precizati): -
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS 69 | Ore IM -
3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 56 | Ore IM - | Procent maxim | Curs: | Aplicatii:
online: 21,42 21,42
3.8. Numarul de credite Credite IS 5 | Credite IM -

4. Preconditii (acolo unde este cazul)
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4.1. de curriculum | Analizd matematicd; algebra liniard,geometrie analiticd si diferentiald, Fizica

4.2. de competente | Utilizarea metodelor matematice si a conceptelor de baza ale fizicii

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

Prezenta la curs reprezinta un aspect al evaludrii continue

5.2. de desfasurare

Prezenta la seminar si efectuarea integrala a temelor reprezinta un

aplicatii

Laborator IIS aspect al evaluarii continue

Laborator IM

Proiect IIS

Proiect IM

6. Competente specifice acumulate

Cl

solutiilor posibile

6.1. Competente profesionale

Aplicarea cunostintelor fundamentale de cultura tehnica generala si de specialitate pentru rezolvarea
problemelor tehnice specifice domeniului Mecatronica si Robotica

C.1.1 Definirea notiunilor fundamentale de matematica, fizica, rezistenta materialelor, mecanisme, organe de
masini si de programarea calculatoarelor

C1.2 Explicarea conceptelor specifice proceselor tehnologice si rezolvarea etapizata a problemelor ingineresti
de specialitate pe baza algoritmilor de calcul matematic si a cunostintelor fundamentale de fizica
C1.3.Utilizarea schemelor si organigramelor in elaborarea aplicatiilor informatice dedicate, a metodelor de
calcul numeric si matriceal in rezolvarea ecuatiilor si a sistemelor de ecuatii si in analiza comparativa a

- lucreaza in echipe;

6.2. Competente
transversale

- opereazd echipamente hardware digitale;

- aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti;
- solutioneaza probleme

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al
disciplinei

o Studiul comportarii corpurilor rigide aflate in repaus sau in miscare sub actiunea
sistemelor de forte si de cupluri care actioneaza asupra acestora,

7.2. Obiectivele specifice

* Calculul torsorului de forte in orice punct al unui corp solid plan, in vederea
trasarii diagramelor de eforturi pe structuri ingineresti static determinate.

¢ Calculul coordonatelor centrului de greutate pentru structuri ingineresti simple,
plane.

* Determinarea pozitiei de echilibru pentru un sistem de corpuri static determinat.
* Calculul reactiunilor exterioare §i interioare ale unei structuri ingineresti
modelate cu bare, precum si calcularea eforturilor din bare.

e Calcularea distributiei de viteze si acceleratii pentru corpuri in miscare de
translatie, rotatie, plan paralela.

» Calculul momentelor de inertie mecanice pentru corpuri uzuale utilizate in
tehnica.

e Determinarea legilor de miscare precum si a reactiunilor interne si externe
pentru corpuri si sisteme simple de corpuri ce modeleaza elemente ale instalatiilor
industriale si a constructiilor

8. Continuturi

Curs

Nr. ore Metode de predare Observatii

1. Introducere, generalitati, diviziunile mecanicii, notiuni
fundamentale,principiile  mecanicii  clasice, modelele
mecanicii clasice, reducerea sistemelor de forfe concurente

2

prelegere

2. Echilibrul punctului material, echilibrul punctului
material liber, echilibrul punctului material supus la
legaturi, fara frecare, echilibrul punctului material supus la
frecare

prelegere
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3. Momentul unui vector in raport cu un punct, momentul in 2 prelegere
raport cu o dreaptd a unui vector, teorema lui Varignon,
determinarea suportului unui vector alunecator, reducerea
unor sisteme particulare de vectori alunecatori

4. Teoria centrelor de masa, determinarea centrelor de masa 2 prelegere
la corpuri omogene simple, determinarea centrelor de masa,
la sisteme de corpuri

5. Echilibrul rigidului, echilibrul rigidului liber, echilibrul 2 prelegere
rigidului supus la legaturi fara frecare, echilibrul rigidului
supus la legaturi cu frecare

6. Echilibrul sistemelor de corpuri rigide, metode de lucru, 2 prelegere
grinzi cu zabrele
7. Cinematica, cinematica punctului material, viteza si 2 prelegere

acceleratia in diferite sisteme de referintd, miscari
particulare ale punctului material

8. Cinematica rigidului, relatiile lui Euler pentru viteze i 4 prelegere
acceleratii, proprietati ale vitezelor punctelor rigidului in
migcarea generald, miscari particulare ale rigidului,
miscarea de translatie, miscarea de rotatie, miscarea
elicoidald, miscarea plan paraleld, cinematica migcarii
relative, distributia de viteze in miscarea relativa a punctului
material, distributia de acceleratii in miscarea relativa a
punctului material

9. Dinamica. Notiuni fundamentale ale dinamicii. Teoreme 4 prelegere
generale ale dinamicii punctului material. Tipuri de
probleme 1in dinamica punctului material. Miscarea
punctului material supus la legdturi. Dinamica miscarii
relative ale punctului material

10.Dinamica sistemelor de puncte materiale ale rigidului, 2 prelegere
Teoria momentelor de inertie, Variatia momentelor de
inertie fatd de axele paralele, Variatia momentelor de inertie
fata de axele concurente

11.Lucrul mecanic elementar al unui sistem de forte care 2 prelegere
actioneazd asupra unui rigid/ Impulsul. Momentul cinetic.
Energia cinetica

12.Teoreme generale ale dinamicii sistemelor de puncte 2 prelegere
materiale si ale rigidului

Bibliografie

1. Vlase, S.,, s.a., Cinematica si dinamica, culegere de probleme, Ed. Infomarket, Brasov, 2009

2. Neaga, A., Indicatii metodice si probleme rezolvate de mecanica, Editura ,,Tehnica-UTM”, Chisinau, 2017

3. Peride, N., Chitu, M.G., curs de Mecanica pentru ingineri, vol.1, Statica, Ovidius University Press, Constanta, 2003

4. Radu, D., Astefanoaiei, 1., Notiuni fundamentale si probleme de mecanica analitica, Universitatea "Al. I. Cuza" lasi,
2005

5. Radu, 1., Mecanica, Statica, Arad, 2012

6. Vasilescu A., Vald Cr., Enea R., Aplicatii animate in Mecanica, Simpozionul TEPE03 "Tehnologii educationale pe
platforme electronice in Invatdmantul ingineresc", Ed. CONSPRESS Bucuresti, 2003

7. Huidu, T., Marin, C., Probleme rezolvate de mecanica, Ed. Macarie, Targoviste, 2001

Bibliografie minimala

1. Florescu, D, Florescu, I.- Mecanica. Statica, Vol. 1. Editura Tehnica - Info, Chisinau, 2004,
2. Florescu, D, Florescu, .- Mecanica. Cinematica, Vol. II. Editura Tehnica - Info, Chisinau, 2005;

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect) Nr. ore Metode de predare Observatii

¢ Notiuni fundamentale de mecanica. Notiuni 2 seminarizare si
elementare de calcul vectorial. aplicatii
Reducerea sistemelor de forte 2
Notiuni de geometria maselor - centre de greutate
Momente statice si de inertie. Aplicatii.

Statica punctului material — aplicatii

Echilibrul solidului rigid supus la legaturi fara/cu
frecare. Aplicatii.

e  Statica sistemelor materiale. Metode. Aplicatii.

E-NI \S TN O 2\
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e Aplicatiile tehnice ale staticii

e  Frecarea. Tipuri de frecari. Aplicatii.
e Probleme de cinematica. Aplicatiile tehnice ale

cinematicii.

¢ Dinamica sistemelor rigide. Aplicatii.

NSRS PN S I )

Bibliografie

1. Florescu D., Florescu 1. — Culegere de probleme de mecanica, Editura Tehnica - Info, Chisinau, 2009
2. . Neaga, A., Indicatii metodice si probleme rezolvate de mecanica, Editura ,,Tehnica-UTM”, Chisinau, 2017

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Se asigura competente conform prevederilor RNCIS

10. Evaluare

Tip activitate

10.1. Criterii de evaluare

10.3.
Pondere din
nota finala

10.2. Metode de
evaluare

10.4. Curs - prezenta la cursuri; Examen scris si oral 60 %
o - insusirea metodelor pentru efectuarea de aplicatii
- prezenta la seminar Verificare si apreciere 40%

10.5. Seminar

- efectuarea temelor de casa

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs - prezenta integrald la cursuri asigura nota minima de promovare a

examenului

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

1. Studentul/absolventul identifica
si descrie concepte, principii si
metode specifice disciplinelor
fundamentale si de baza ale
domeniului Mecatronica si Robotica

2.Studentul/absolventul explica si
interpreteaza rezultate teoretice si
experimentale aferente

disciplinelor fundamentale si de

baza ale domeniului Mecatronica si
Robotica

1.Studentul/absolventul opereaza

cu concepte, principii si metode

de baza specifice disciplinelor
fundamentale ale domeniului
mecatronica si robotica

(matematica, fizica, chimie,

desen tehnic, economie,

programarea calculatoarelor etc.)

2.Studentul/absolventul rezolva
probleme de matematica, fizica si
chimie cu aplicabilitate in
mecatronicd si robotica si
valideaza solutia obtinuta.

3.Studentul/absolventul efectueaza
calcule ingineresti si economice
de complexitate medie si le
asociaza cu reprezentari grafice
sau specifice proiectarii

asistate de calculator.

4 .Studentul/absolventul descrie
fenomene si procese fizico-

1.Studentul/absolventul
rationamentul

logic, evaluarea si
autoevaluarea in luarea
deciziilor.

practica

2.Studentul/absolventul

dezvolta abilitati de lucru

si de comunicare pentru
colaborarea eficientd in
indeplinirea sarcinilor

specifice mecatronicii si roboticii.

3.Studentul/absolventul
initiaza si gestioneaza
actiuni pentru
actualizarea
cunostintelor
profesionale specifice
domeniului.

4.Studentul/absolventul
selecteaza si analizeaza
surse bibliografice
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chimice si economice.

5.Studentul/absolventul
achizitioneaza si prelucreaza
date, interpreteaza rezultate
teoretice si experimentale.

specifice domeniului

5.Studentul/absolventul

foloseste in  comunicare limba
engleza/franceza

tehnica.

6.Studentul/absolventul
selecteaza si analizeaza
surse bibliografice.

Data completarii

Semnatura titularului de curs

| Semnatura titularului de activitati aplicative

15.03.2026

sef lucrari dr.ing. Radu Caliman

sef lucrari dr.ing. Radu Caliman

Data avizarii in departament

Semnaétura directorului de departament

conf.dr. ec. ing. Drob Catalin

Data aprobadrii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

prof. dr. ing.habil. Mirela Panainte- Lehadus

F 793.24/Ed. 01




UNIVERSITATEA DIN BACAU

FACULTATEA DE INGINERIE

1. Date despre program

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

Facultatea de Inginerie
Calea Marasesti, Nr. 157, Bacau, 600115,

Tel./Fax +40 234 580170
http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro

FISA DISCIPLINEI

(licentd)

1.1. Institutia de invatamant superior | Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau
1.2. Facultatea Inginerie

1.3. Departamentul Ingineria si Management, Mecatronica

1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica

1.5. Ciclul de studii

Licenta

L.6.

Programul de studii/calificarea

Mecatronica Dual

1.7.

Forma de invatamant

Invatamant cu frecventa

2. Date despre disciplina

2.1.

Denumirea disciplinei

Tehnologia materialelor

2.2

Titularul activitatilor de curs

Prof. univ. dr. ing. habil. Carol SCHNAKOVSZKY

2.3. Titularul activitatilor aplicative Asist.dr.ing Bogdan NITA
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Nu este cazul
2.5. Anul de | 2.6. Semestrul | 2 2.7. Tipul de E
studiu evaluare
2.8. Categoria formativa a disciplinei DS
Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DOB - obligatorie, DOP - optionald, DFA - facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numar de ore | 4 | Curs |2 | Seminar Laborator IIS | 2 | Proiect IIS Practica IIS
pe saptamana Laborator IM Proiect IM Practica IM
3.4. Totalul de ore | 56 | Curs | 28 | Seminar Laborator 28 | Proiect Practica
pe semestru din
planul de
invatamant
(1S — institutie de invatamant superior, IM — invdtare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OrelIS | Ore IM
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 20
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 20
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 23
Tutoriat
Examinari

Alte activitati (precizati):

3.6. Total ore
studiu individual | O™ 1S 69 | OreIM
3.7. Total ore pe Procent maxim C
Ore IIS 125 | Ore IM . Curs: 21,42 % Aplicatii: 21,42 %
semestru online: ’
3.8. Numarul de . Credite
credite Credite IIS 5 ™
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum

Stiinta si ingineria materialelor

4.2. de competente

Nu este cazul

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

sala de curs, dotata cu videoproiector

5.2. de desfasurare
aplicatii

sala de laborator, dotata cu echipamente si utilaje necesare
desfasurarii lucrarilor de laborator, videoproiector

Sala de seminar dotata cu
videoproiector/retroproiector,
tabla

Laborator IIS

Laborator IM

Proiect IIS

Proiect IM

6. Competente specifice acumulate si rezultatele Anvatarii

6.1. Competente
profesionale

- respecta standardele privind siguranta echipamentelor tehnice
- defineste cerintele tehnice
- sintetizeaza informatii

6.2. Competente
transversale

- aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul
general al disciplinei

Asigurarea cunoasterii si aprofundarii modului si conditiilor practice de realizare a: materialelor
metalice (tehnologii de obtinere si prelucrare tehnologica), sudarea materialelor metalice,
pieselor din materiale plastice.

Functionarea, dimensionarea si mentenanta utilajelor si echipamentelor specifice metalurgiei
aliajelor feroase si fabricarii materialelor ceramice tehnice

7.2. Obiectivele
specifice

Definirea conceptelor elementare legate de tehnologiile de obtinere a materialelor metalice
(fonte,oteluri si aliaje neferoase) controlul calitatii lor, domenii de utilizare:

- intelegere specifica domeniului de obtinere a materialelor metalice, a proprietatilor mecanice,
tehnologice si de utilizare, respectiv familiarizarea cu cele mai recente tehnologii de obtinere
din domeniu;

- explicarea mecanismelor, legilor si proceselor de prelucrare a materialelor metalice prin
deformare plastica;

- instruirea 1In concordanta cu cerintele tehnologice de obtinere a semifabricatelor turnate
industrial;

- aplicarea si interpretarea principalelor procedee de sudare; clasificarea procedeelor de sudare;
- abilitatea de a identifica, formula, explica tipuri de mase plastice termoplaste si termorigide,
tehnologii de realizare a pieselor din mase plastice, domenii de utilizare;

8. Continuturi

Curs Nr. ore Metode de predare Observatii
Introducere: Tehnologia ca stiintd. Rolul tehnologiei in | 2 Prelegerea interactiva | 1 prelegere
dezvoltarea societatii.Perspective explicatia,

Materiale metalice

feroase: Clasificarea materialelor | 4 conversatia euristica, | 2 prelegeri

metalice. Proprietatile materialelor (mecanice, tehnologice) .
Obtinerea materialelor metalice: scheme de baza si metode
metalurgice. Metalurgia fontei(furnalul).Metalurgia otelului
convertizorul LD

Materiale metalice neferoase: Aluminiul si aliajele sale.
Cuprul si aliajele sale

prezentarea Power
Point

1 prelegere
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Ingineria proceselor de formare: Materiale pentru forme
temporare (nisipuri, lianti de turnatorie, materiale de adaos)

Prepararea amestecurilor de formare si de miez
(clasificarea amestecurilor de formare). Proiectarea si
constructia garniturilor de model. Teoria si practica
realizarii formelor de turnare. Indesarea prin presare,
indesarea prin scuturare, indesarea prin aruncare. Forme
obtinute cu ajutorul vidului. Interactiunea aliaj — forma de
turnare

Prelucrarea  materialelor —metalice prin  deformare
plastica:Fenomenele ce Insotesc prelucrarea prin deformare
plastica. Legile deformarii plastice. Principalele
particularitati ale procedeelor de prelucrare prin deformare
plastica: laminarea, extrudarea, tragerea, forjarea libera si in
matritad

Sudarea materialelor metalice: Imbinarea prin sudare.
Clasificarea procedeelor de sudare. Imbinari sudate.
Sudabilitatea materialelor metalice. Principiul fizic al
sudarii. Defectele imbinarilor sudate s§i prevenirea lor,
proiectarea imbinarilor sudate

Mase plastice:Tipuri de mase plastice
termoplaste:polietilena,polipropilena,policlorura de vinil,
politetrafloretilena,polistirenul, policarbonatii, poliamida,
poliacetalul,procedee de prelucrare,matrite pentru fabricarea
pieselor . Elastomerii,procesul de vulcanizare, matrite
pentru fabricarea garniturilor.Tipuri de mase plastice
termorigide:rasini poliesterice nesaturate, rasini epoxidice,
ragini siliconice

2 prelegeri

2 prelegeri

3 prelegeri

3 prelegeri

Bibliografie

Ionita, 1., & Voiculescu, 1. (2021). Tehnologia materialelor metalice. Bucuresti: Politehnica Press.
Munteanu, D. (2022). Materiale avansate si tehnologii moderne de prelucrare. lasi: Editura Performantica.
4. Popescu, C. (2023). Tehnologia materialelor polimerice. Bucuresti: MatrixRom.
Carol S- Note de curs si aplicatii; format electronic pentru uzul studetilor; Bacau 2020

Bibliografie minimala

Carol S- Note de curs si aplicatii; format electronic pentru uzul studetilor; Bacau 2020

Aplicatii (laborator)

Nr. ore

Metode de
predare

Observatii

Protectia ~ muncii. Proprietatile materialelor metalice. Caracterizarea si

utilizarea fontelor, otelurilor, materialelor neferoase

Clasarea substantelor minerale,analiza granulometrica a nisipului

(o)

Confectionarea formelor pentru obtinerea semifabricatelor turnate (formarea

manual la crud)

(o)

Sudarea cu arcul electric si electrozi Inveliti

Sudarea in mediul de gaze inerte (argon)

Sudarea cu rezistenta electrica in puncte

Tehnologii de prelucrare a maselor plastice termoplaste si termorigide

AN [N

Lucrare
practica

Bibliografie

Carol S.- Tehnologia materialelor; note de curs si aplicatii, curs electronic 2020

Ionita, 1., & Voiculescu, . (2021). Tehnologia materialelor metalice. Bucuresti: Politehnica Press.
Munteanu, D. (2022). Materiale avansate si tehnologii moderne de prelucrare. lasi: Editura Performantica.
4. Popescu, C. (2023). Tehnologia materialelor polimerice. Bucuresti: MatrixRom.

Bibliografie minimala

Carol S.- Tehnologia materialelor; note de curs si aplicatii, curs electronic 2020

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continutul disciplinei a fost actualizat in raport cu colabordrile specifice cu societatile comerciale si cu corelarea

tematicii disciplinei cu alte departamente din tara si strainatate.

Cunostintele, competentele si rezultatele invatarii sunt in concordantd cu standardele ocupationale ale specializarii.
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10. Evaluare

Tip activitate

10.1. Criterii de evaluare

10.3. Pondere

10.2. Metode de evaluare din nota finali

10.4. Curs

Insusirea metodelor pentru efectuarca de
aplicatii

Evaluarea pe parcurs 40%
implicare in discutii;
Evaluare finala: examen
scris care include
cunostinte de analiza
teoretica a cursului, de
interpretare, dar si
aplicatii specifice
domeniului.

10.5. Seminar

10.6. Laborator IIS

Colaborarea pentru realizarea activitatilor de
grup;

Relevanta si pertinenta solutiilor propuse;
Studentul dovedeste cad poate argumenta
coerent $i convingator solutia propusa;
referatele aplicatiilor practice.

Se are in vedere evaluarea urmatoarelor
rezultate ale Invatarii: Ri3.2.1,Ri33.2,,

Evaluarea pe parcurs 60%
implicare in discutii,
prezentarea referatelor la

aplicatiile practice

Ri3.3.3.

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

Stapanirea si definirea unor notiuni elementare legate de disciplina studiata, identificarea problematicii si pasilor de

rezolvare a problemelor de mecanica.

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative 1IS

Corectitudinea calculului analitic si numeric in rezolvarea problemelor

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

Studentul/ absolventul identifica si
descrie concepte, principii $i metode
specifice disciplinelor fundamentale
si  de baza ale domeniului
Mecatronica si Robotica

Descrie, identifica, explica, selecteaza
si aplica tehnici, metode si
instrumente moderne de inginerie,
inclusiv modelarea si simularea,
pentru activitati complexe de
inginerie, cu o intelegere a limitarilor,
atat in limba romana, cat si intr-o
limba de circulatie internationala.

Studentul/ absolventul opereaza cu
concepte, principii si metode de baza
specifice disciplinelor fundamentale
ale domeniului inginerie si
management (matematica, fizica,
chimie, desen tehnic, economie,
programarea calculatoarelor etc.)

Studentul/ absolventul descrie
fenomene si procese mecanice si
fizico-chimice.

Studentul/ absolventul proiecteaza,
modeleaza, simuleaza si opereaza
diverse sisteme mecatronice aplicand
cunostinte stiintifice, tehnologice si
ingineresti.

Studentul/ absolventul practica
rationamentul logic, evaluarea si
autoevaluare in luarea deciziilor.

Studentul/ absolventul selecteaza si
analizeaza surse bibliografice
specifice domeniului.

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de seminar

Prof. univ. dr. ing. habil. Carol
SCHNAKOVSZKY

Asist.dr.ing Bogdan NITA

Data avizarii in departament |

Semnadtura directorului de departament
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Conlf. ing. dr. ec. Catalin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. habil. Panainte-Lehadus Mirela
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

Facultatea de Inginerie
Calea Marasesti, Nr. 157, Bacau, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170
http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro

FACULTATEA DE INGINERIE

FISA DISCIPLINEI
(licentd)
1. Date despre program

1.1. Institutia de invatamant superior | Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau
1.2. Facultatea Inginerie
1.3. Departamentul Ingineria si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica Dual
1.7. Forma de Invatdmant Invatamant cu frecventa

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei Economie generala
2.2. Titularul activitatilor de curs Sef lucrari dr. ec. Ioana PLESCAU
2.3. Titularul activitatilor aplicative Sef lucrari dr. ec. Ioana PLESCAU
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Nu este cazul
2.5. Anul de I 2.6. Semestrul | 2 2.7. Tipul de A"
studiu evaluare
2.8. Categoria formativa a disciplinei DF
Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DOB - obligatorie, DOP - optionald, DFA - facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numar de ore | 3 | Curs 1 Seminar | 2 Laborator IIS Proiect IIS Practica IIS
pe saptamana Laborator IM Proiect IM Practica IM
3.4. Totalul de ore | 42 | Curs | 14 | Seminar | 28 | Laborator Proiect Practica
pe semestru din
planul de
invatamant

(1S — institutie de invatamant superior, IM — invdtare prin munca)

3.5.Distributia fondului de timp pe semestru:

Ore IIS Ore IM

Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite

30

Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 20
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 6
Tutoriat

Examinari 2

Alte activitati (precizati):

3.6. Total ore
studiu individual | O™ 1S °8 | OreIM
3.7. Total ore pe Procent maxim C
Ore IIS 100 | Ore IM . Curs: 21,42 % Aplicatii: 21,42 %
semestru online: ’
3.8. Numarul de . Credite
credite Credite IIS 4 ™
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum Nu este cazul

4.2. de competente Nu este cazul

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

Tabla, videoproiector, materiale didactice specifice

5.2. de desfasurare | Sala de seminar dotata cu
aplicatii videoproiector/retroproiector,
tabla

Laborator IIS

Laborator IM

Proiect 1IS

Proiect IM

Tabla, videoproiector, materiale didactice specifice

6. Competente specifice acumulate si rezultatele Anvatarii

8.
= o . .
2 < | edefineste cerintele tehnice
0 o . . .
g* .S | erealizeaza analize de date
v . . o - ..
8 & | esintetizeaza informatii
<) . . - . R . .
— B, | einteractioneaza profesional in mediile profesionale
)

o lucreaza in echipe;

e solutioneazd probleme

6.2. Competente
transversale

e aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti;

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al
disciplinei

o identificarea conceptelor, teoriilor si modelelor economice aplicabile sarcinilor
specifice ingineriei mecatronice

o formarea §i dezvoltarea modului de gandire economic si intelegerea
mecanismului de functionare a pietei, bazat pe interactiunea dintre cerere si
oferta.

7.2. Obiectivele specifice

o utilizarea cunostintelor economice generale in aplicatii ingineresti.

e analiza si interpretarea de date si de informatii economice pentru formularea de
argumente si decizii ingineresti.

o pregitirea studentilor in conformitate cu cerintele mediului economic si tehnic

8. Continuturi

Curs Nr. ore Metode de predare Observatii
1. Forme de organizare si functionare a economiei sociale: Tipuri
. . 2 1 prelegere
fundamentale ale sistemelor economice.
2. Teoria consumatorului: Utilitatea ordinala si cardinala.
.. - 2 1 prelegere
Linia bugetara.
3. Teoria cererii: Functia de cerere. Elasticitatea cererii. 2 1 prelegere
4. Teoria productiei si a costurilor: Definirea si obiectivele .
R . . o . . . . Prelegere, studii de
intreprinderii. Functiile intreprinderii. Teoria productiei. 2 . 1 prelegere
. o . . caz, aplicatii,
Teoria costurilor; Teoria ofertei.
e - - - - - dezbaterea pe baza
5. Factorii de productie: Definirea si clasificarea factorilor . .
. > . . contextului economic
de productie. Productivitatea factorilor de productie. Munca, 2 actual 1 prelegere
piata muncii si salariul.
6. Factorii de productie: Definirea si clasificarea factorilor
de productie. Productivitatea factorilor de productie. Munca, 2 1 prelegere
piata muncii si salariul.
7. Concurenta. Forme ale concurentei.
Pamantul, resursele naturale si renta; Capitalul, dobanda si 2 1 prelegere
profitul.
Bibliografie
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1. Abrudan, I., Candea, D., coordonatori, — “Manual de inginerie economica: Ingineria i managementul sistemelor de
productie”, Editura Dacia, Cluj-Napoca, 2002;

2. Bélaceanu, Cristina — Microeconomie, Editura C.H. Beck, Bucuresti, 2021.

3. CORE Econ, The Economy 2.0, editie actualizata 2023—-2024, manual universitar in regim open-access, disponibil
online.

4. Danu, M.C., — “Economie”, Editura Alma Mater, Bacau, 2019;

5. Drob, C., — “Economie generald. Note de curs §i de seminar”, Editura Alma Mater, Bacau, 2007;

6. Lutac, Ghe. — ,,Microeconomie”, Editura Universitatii ,,Alexandru Ioan Cuza”, 2004.

7. OpenStax, Principles of Microeconomics 3e, 2022, manual universitar In regim open-access, disponibil online.

8. Plescau, 1., — Economie generala - Note de curs — format electronic (.ppt) — postat pe platforma Teams, pentru anul
universitar 2025-2026;

Bibliografie minimala

1. Drob, C., — “Economie generald. Note de curs si de seminar”, Editura Alma Mater, Bacau, 2007.
2. Plescau, 1., — Economie generald - Note de curs — format electronic (.ppt) — postat pe platforma Teams, pentru anul
universitar 2025-2026;

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect) Nr. ore | Metode de predare Observatii
1. Sistemele economice si raritatea resurselor 4 Studiul de caz, Compararea a 2 sisteme
problematizarea economice
2. Alegerea consumatorului si constrangerea 4 Studiul de caz, Determinarea combinatiei
bugetara problematizarea, optime de consum folosind
aplicatii utilitatea marginala.

Reprezentarea grafica a liniei
bugetului in functie de
variatia preturilor si a

veniturilor
3. Analiza cererii si previziunea pietei 4 Studiul de caz, Calculul coeficientilor de
problematizarea, elasticitate a cererii. Analiza
aplicatii factorilor de influenta ai
cererii
4. Teoria ofertei, a productiei si a costurilor 4 Studiul de caz, Analiza functiei de productie
problematizarea, pe termen scurt. Calculul si
aplicatii minimizarea costurilor.
Determinarea pragului de
rentabilitate
5. Factorii de productie, productivitatea factorilor de 4 Studiul de caz, Analiza indicatorilor de
productie si decizia de investitii problematizarea, productivitate. Evaluarea
aplicatii proiectelor de investitii

folosind indicatori
economico-financiari

6. Tipuri de piete (piata monetard, piata financiara, 4 Studiul de caz, Analiza pietelor: monetara,
piata muncii) problematizarea, financiara, piata muncii.
aplicatii Determinarea pretului de
echilibru
7. Mecanismul concurential pe pietele industriale 4 Studiul de caz, Studiu de caz despre
problematizarea, identificarea tipurilor de piete

aplicatii concurentiale.

Bibliografie

1. Balaceanu, Cristina — Microeconomie, Editura C.H. Beck, Bucuresti, 2021.

2. CORE Econ, The Economy 2.0, editie actualizatd 2023-2024, manual universitar in regim open-access, disponibil
online.

3. Danu, M.C., — “Economie”, Editura Alma Mater, Bacau, 2019;

4. Drob, C., — “Economie generald. Note de curs si de seminar”, Editura Alma Mater, Bacau, 2007;

5. Lutac, Ghe. — ,,Microeconomie”, Editura Universitatii ,,Alexandru loan Cuza”, 2004.

6. OpenStax, Principles of Microeconomics 3e, 2022, manual universitar in regim open-access, disponibil online.

7. Plescau, 1., — Economie generala - Note de curs — format electronic (.ppt) — postat pe platforma Teams, pentru anul
universitar 2025-2026;

Bibliografie minimala

1. Drob, C., — “Economie generald. Note de curs si de seminar”, Editura Alma Mater, Bacau, 2007.
2. Plescau, 1., — Economie generala - Note de curs — format electronic (.ppt) — postat pe platforma Teams, pentru anul
universitar 2025-2026;
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9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continuturile disciplinei sunt in acord cu reperele ANC/RNCIS privind rezultatele invatarii si relevanta ocupationala a
calificarii si raspund, totodata, asteptarilor mediului profesional ingineresc, in concordanta cu orientarile promovate de
AGIR (Asociatia Generala a Inginerilor din Romania) privind corelarea formarii ingineresti cu cerintele pietei muncii

si ale practicii profesionale.

10. Evaluare

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare

10.2. Metode de evaluare

10.3. Pondere
din nota finala

Cunostinte teoretice si practice insusite Evaluare scrisa — 2 teste 70%
10.4. Curs grila
Dezvoltarea abilitatilor de rezolvare a Portofoliu de teme 30%

problemelor de economie cu aplicabilitate in
inginerie

10.5. Seminar

(aplicatii de rezolvat)

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

e  insusirea conceptelor economice de baza;
e  interpretarea si utilizarea notiunilor specifice economiei;

e  rezolvarea aplicatiilor simple de economie si interpretarea rezultatelor in concordanta cu relevanta pentru ingineria

economica;

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

e  promovarea testelor din cadrul evaluarii scrise si realizarea portofoliului de teme de seminar;

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

Studentul/absolventul identifica si
descrie concepte, principii si metode
specifice disciplinelor fundamentale
si de baza ale domeniului
Mecatronica si Robotica

Studentul/ absolventul opereaza cu
concepte, principii si metode de baza
specifice disciplinelor fundamentale
ale domeniului Mecatronicd  si
Robotici;

Studentul/  absolventul efectueaza
calcule ingineresti de complexitate
medie si le asociazd cu reprezentari
grafice letrice sau specifice proiectarii
asistate de calculator;

Studentul/ absolventul aplica valorile
eticii si  integritdtii  academice
specifice profesiei de inginer;

Studentul/  absolventul  practica
rationamentul logic, evaluarea si
autoevaluarea in luarea deciziilor;

Studentul/ absolventul lucreaza
eficient ca membru 1n echipa sau lider
al acesteia

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de seminar

Sef lucriri dr. ec. loana PLESCAU

Sef lucriri dr. ec. Toana PLESCAU

Data avizarii in departament

Semnadtura directorului de departament

Conf. ing. dr. ec. Catalin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. habil. Panainte-Lehadus Mirela
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

FACULTATEA DE INGINERIE

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

1. Date despre program

Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacau, 600115,

Tel./Fax +40 234 580170
http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro

FISA DISCIPLINEI
(licentd)

1.1. Institutia de invatamant superior | Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau
1.2. Facultatea Inginerie

1.3. Departamentul Ingineria si Management, Mecatronica

1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica

L.5.

Ciclul de studii

Licenta

1.6.

Programul de studii/calificarea

Mecatronica Dual

1.7.

Forma de invatamant

Invatamant cu frecventa

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei

Engleza tehnica 2

2.2. Titularul activitatilor de curs

2.3. Titularul activitatilor aplicative

Lect. univ.dr. Gabriela ANDRIOAI-GRIGORAS

2.4. Tutorele activitatilor aplicative

Nu este cazul

2.5. Anul de I 2.6. Semestrul | 2 2.7. Tipul de v
studiu evaluare
2.8. Categoria formativa a disciplinei DC
Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOP
DOB - obligatorie, DOP - optionald, DFA - facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numar de ore | 1 | Curs Seminar | 1 Laborator IIS Proiect I1IS Practica IIS
pe saptamana Laborator IM Proiect IM Practica IM
3.4. Totalul de ore | 14 | Curs Seminar | 14 | Laborator Proiect Practica
pe semestru din
planul de
invatamant
(11S — institutie de invatamant superior, IM — invatare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OreIIS | Ore IM
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentard in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 20
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 10
Tutoriat 6
Examinari
Alte activitati (precizati):

3.6. Total ore

studiu individual | Or¢ 1S 36 | OreIM

3.7. Totalorepe | 1yg 50 | Ore M Procentmaxim | .51 4204 | Aplicatii: 21,42 %
semestru online: ’

3.8. Numarul de . Credite

credite Credite IIS 2 M
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum Limba engleza studiata anterior in liceu

4.2. de competente Capacitatea de a recepta si produce mesaje orale scrise utilizand vocabularul specific

domeniilor tehnice

Sa foloseasca adecvat si corect vocabularul specializat, cét si structurile lingvistice vizate

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

5.2. de desfasurare | Sala de seminar dotata cu Sald de seminar, materiale suport seminar

aplicatii videoproiector/retroproiector,
tabla

Laborator IIS

Laborator IM

Proiect IIS

Proiect IM

6. Competente specifice acumulate si rezultatele anvatarii

- sintetizeaza informatii,
- interactioneaza profesional in mediile profesionale;

6.1. Competente
profesionale

- lucreaza in echipe;

6.2. Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul Formarea si dezvoltarea deprinderilor de folosire a limbii engleze ca mijloc de comunicare
general al disciplinei | scrisd si orald in mediile profesionale.

7.2. Obiectivele Sa foloseasca adecvat si corect vocabularul specializat, cat si structurile lingvistice vizate;
specifice Sa utilizeze sistemul lexical si gramatical al limbii engleze pentru producerea si intelegerea de

mai bund integrare socio-profesionala.

texte scrise si orale si in interactiunea verbala;
Sa recepteze corect discursuri orale §i scrise in limba engleza;
Sa foloseasca cunostintele de limba engleza si competentele de comunicare dobandite pentru o

8. Continuturi

Aplicatii (Seminar ) Nr. ore Metode de predare Observatii
S 1 Tools and equipment 1 (used in engineering) 2 Conversatia,

Verb tense review, Verbs in subordinate clauses, Writing an essay problematizarea,

S 2,3 Tools and equipment 2 dezbaterea,

Passive constructions, Unreal tenses. Subjunctive, Uses and 4 prezentarea, traducerea
exercises in/din limba engleza

S 4 The uniquess of Engineering rezolvarea de exercitii
Engineering — discipline or science? Reported Speech, Uses and 4

exercises

S 5 Organization of Engineering

Management in Engineering, Non-finite verb constructions 2

Uses and exercises

S6 Economics of Engineering,

Verbs with prepositions, Uses and exercises 2

Bibliografie

English for Engineering Students, Colectia Stiinte Ingineresti, Coord. Doina Cmeciu, Editura Alma Mater- Bacau,

20009.
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Brieger, Nick & Pohl, Alison, Technical English. Vocabulary and Grammar, Summertown Publishing.

Eisenbach, Iris, English for Materials Science and Engineering. Exercises, Grammar, Case Studies, Vieweg Teubner,
2011.

Huddleston, R., et.al, The Cambridge Grammar of the English Language, Cambridge University press, Cambridge,
2012.

Ibbotson, M., Cambridge English for Engineering, Cambridge University Press.

Mccarthy, M., O’Dell, F, Academic Vocabulary in Use, Cambridge University Press, 2008.

Marinescu, A. (2022). English for Mechanical and Electrical Engineering. Bucuresti: MatrixRom.

Enache, M. (2023). English for Engineering and Technology. Timisoara: Editura Politehnica.

Ibbotson, M., Professional English in Use. Engineering. Technical English for professionals, Cambridge University
press, Cambridge, 2009.

Bibliografie minimala

Azar, Betty, Schrampfer, Understanding and Using English Grammar. Workbook, Longman, 2000.
Ibbotson, M., Professional English in Use. Engineering. Technical English for professionals, Cambridge University
press, Cambridge, 20009.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continutul disciplinei a fost actualizat in raport cu colaborérile specifice cu societatile comerciale si cu corelarea
tematicii disciplinei cu alte departamente din tara si strainatate. Se asigura competente conform prevederilor RNCIS.

10. Evaluare

10.3. Pondere

10.2. Metode de evaluare din nota finali

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare

10.4. Curs
1) capacitatea de a intelege un enunt/text
produs in limba engleza;
2) capacitatea de a vorbi fluent in limba
engleza;
3) capacitatea de a adapta registrul limbii la
situatia comunicationala;
10.5. Seminar 3) capacitatea de a scrie corect un evaluare pe parcurs 100%

text/document in limba engleza;

4) capacitatea de a traduce un text din
domeniul ingineresc din limba engleza in
limba romana;

5) capacitatea de a traduce texte simple din
domeniul ingineresc din limba romana in
limba engleza.

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

capacitatea de a comunica in limba engleza, fara pauze mari si fara greseli majore, in propozitii simple, in anumite
contexte situationale;

capacitatea de a identifica, in text/enunt, structuri gramaticale elementare cu functiile lor semantice si pragmatice si de
a le utiliza, corect si fluent, in situatii de comunicare adecvate;

capacitatea de a intelege un text de specialitate si de a formula intrebari simple privind continutul acestuia

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie
Descrie, identifica, explica, selecteaza | Elaboreaza in limba romana si/sau | Studentul/ absolventul foloseste in
si aplicda tehnici, metode si | intr-o limba de circulatie | comunicare limba engleza/franceza

instrumente moderne de inginerie,
inclusiv modelarea si simularea,

internationald, elaboreaza proceduri
de incercare a produselor, sistemelor

tehnica.
Studentul/ absolventul selecteaza si
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pentru  activititi complexe de
inginerie, cu o intelegere a limitarilor,
atat n limba romana, cat si intr-o
limba de circulatie internationald

si componentelor mecatronice

electronice;

si

analizeaza surse bibliografice
specifice domeniului Mecatronica si
Robotica.

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de seminar

Lect. univ.dr. Gabriela ANDRIOAI-
GRIGORAS

Data avizarii in departament

Semnaétura directorului de departament

Conf. ing. dr. ec. Catalin DROB

Data aprobdrii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. habil. Panainte-Lehadus Mirela
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

FACULTATEA DE INGINERIE

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

1. Date despre program

Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacau, 600115,

Tel./Fax +40 234 580170
http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro

FISA DISCIPLINEI
(licentd)

1.1. Institutia de invatamant superior | Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau
1.2. Facultatea Inginerie

1.3. Departamentul Ingineria si Management, Mecatronica

1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica

L.5.

Ciclul de studii

Licenta

1.6.

Programul de studii/calificarea

Mecatronica Dual

1.7.

Forma de invatamant

Invatamant cu frecventa

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei

Franceza tehnica 2

2.2. Titularul activitatilor de curs

2.3. Titularul activitatilor aplicative

Prof. univ.dr. habil. Veronica Loredana BALAN

2.4. Tutorele activitatilor aplicative

Nu este cazul

2.5. Anul de I 2.6. Semestrul | 2 2.7. Tipul de v
studiu evaluare
2.8. Categoria formativa a disciplinei DC
Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOP
DOB - obligatorie, DOP - optionald, DFA - facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numar de ore | 1 | Curs Seminar | 1 Laborator IIS Proiect I1IS Practica IIS
pe saptamana Laborator IM Proiect IM Practica IM
3.4. Totalul de ore | 14 | Curs Seminar | 14 | Laborator Proiect Practica
pe semestru din
planul de
invatamant
(11S — institutie de invatamant superior, IM — invatare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OreIIS | Ore IM
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentard in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 20
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 10
Tutoriat 6
Examinari
Alte activitati (precizati):

3.6. Total ore

studiu individual | Or¢ 1S 36 | OreIM

3.7. Totalorepe | 1yg 50 | Ore M Procentmaxim | .51 4204 | Aplicatii: 21,42 %
semestru online: ’

3.8. Numarul de . Credite

credite Credite IIS 2 M
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum Studierea limbii franceze in ciclurile de studii anterioare

4.2. de competente Competente de comunicare scrisa gi orald 1n limba franceza (notiuni de baza)

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

5.2. de desfasurare | Sala de seminar dotata cu Termenele lucrarilor de seminar este stabilit de titular de comun
aplicatii videoproiector/retroproiector, | acord cu studentii.

tabla
Laborator IIS
Laborator IM
Proiect 1IS
Proiect IM

6. Competente specifice acumulate si rezultatele Anvatarii

- sintetizeaza informatii,
- interactioneaza profesional in mediile profesionale;

6.1. Competente
profesionale

- lucreaza in echipe;

6.2. Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul Cunoasterea, intelegerea si utilizarea limbajului specific, a conceptelor, teoriilor si metodelor de
general al disciplinei | bazd ale domeniului si utilizarea lor adecvata in comunicarea profesionala.
7.2. Obiectivele Descrierea sistemului lexical §i gramatical al limbii franceze, utilizarea lui in producerea si
specifice intelegerea de texte scrise si orale si in interactiunea verbald;

Comunicarea eficientd, scrisa si orala, in limba franceza.

8. Continuturi

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect IIS si/sau IM) Nr. ore Metode de predare Observatii

Les amis; les jeunes et les autres 3 .
Les fétes et les saisons; 3 ‘C:?“Y ersai;} a .
Solitude et communautés; 2 euristica,exp }cgtla,
p T activitatea individual
La défense des grandes causes : I’environnement 2 dialoe diriiat pe baza
Aujourd'hui et demain; Le droit a la différence; 2 g Cityatp
5 tematici

L'homme, la ville et la nature

Bibliografie

Bescherelle La conjugaison pour tous, Paris, Hatier, 2019.

Radu, L. (2021). Limba franceza pentru ingineri: Texte, vocabular si aplicatii. lasi: Editura Politehnium.
Enache, M. (2022). Communication professionnelle en frangais technique. Timisoara: Editura Politehnica.
Lahmidi, Zarha, Sciences-techniques.com, Paris, CLE International, 2005.

Bibliografie minimala

Grecu, Veronica, Méthode de frangais technique et scientifique, Bacau, Alma Mater, 2008

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Temele alese si activitatile de predare-invatare vizeaza cu precadere acumularea de catre studenti a abilitatilor de
comunicare intr-o limba de circulatie internationala care e necesara atat pentru participarea la mobilitati internationale
cat si pentru insertia absolventilor pe piata muncii si dezvolgtarea continutului in plan profesional prin racordarea la
resurse informationale actuale
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10. Evaluare

Tip activitate

10.1. Criterii de evaluare

10.2. Metode de evaluare

10.3. Pondere
din nota finala

10.4. Curs
- corectitudinea si temeinicia cunostintelor; -evaluare orala pe 20%
- capacitatea de a opera cu cunostintele parcursul semestrului
. asimilate; -teme; 30%
10.5. Seminar o . o : 0
- criterii ce vizeaza aspectele atitudinale: -lucrare scrisa. 50%

constiinciozitatea, interesul pentru studiul
individual.

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

studentul poate comunica in limba franceza scris si oral intr-o situatie simpla si de rutina, despre activitati sau subiecte

familiare.

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie
Descrie, identifica, explica, selecteazd | Elaboreazd in limba romana si/sau | Studentul/ absolventul foloseste in
si aplica tehnici, metode si | intr-o limba de circulatie | comunicare limba englezd/franceza

instrumente moderne de inginerie,
inclusiv modelarea si simularea,
pentru  activititi complexe de
inginerie, cu o intelegere a limitarilor,
atat in limba romana, cat si intr-o
limba de circulatie internationala

internationala, elaboreaza proceduri
de incercare a produselor, sistemelor
si componentelor mecatronice si
electronice;

tehnica.

Studentul/ absolventul selecteazd si
analizeaza surse bibliografice
specifice domeniului Mecatronica si
Robotica.

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de seminar

Prof. univ.dr. habil. Veronica
Loredana BALAN

Data avizarii in departament

Semnatura directorului de departament

Conlf. ing. dr. ec. Catalin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. habil. Panainte-Lehadus Mirela
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

FACULTATEA DE INGINERIE

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

1. Date despre program

Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacau, 600115,

Tel./Fax +40 234 580170
http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro

FISA DISCIPLINEI
(licentd)

1.1. Institutia de invatamant superior | Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau
1.2. Facultatea Inginerie

1.3. Departamentul Ingineria si Management, Mecatronica

1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica

L.5.

Ciclul de studii

Licenta

1.6.

Programul de studii/calificarea

Mecatronica Dual

1.7.

Forma de invatamant

Invatamant cu frecventa

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei

Educatie fizica si sport 2

2.2. Titularul activitatilor de curs

2.3. Titularul activitatilor aplicative

Conf. univ. dr. Lucian VOINEA

2.4. Tutorele activitatilor aplicative

Nu este cazul

2.5. Anul de I 2.6. Semestrul | 1 2.7. Tipul de v
studiu evaluare
2.8. Categoria formativa a disciplinei DC
Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DFA
DOB - obligatorie, DOP - optionald, DFA - facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numar de ore | 1 | Curs Seminar | 1 Laborator IIS Proiect I1IS Practica IIS
pe saptamana Laborator IM Proiect IM Practica IM
3.4. Totalul de ore | 14 | Curs Seminar | 14 | Laborator Proiect Practica
pe semestru din
planul de
invatamant
(11S — institutie de invatamant superior, IM — invatare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OreIIS | Ore IM
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentard in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 36
Tutoriat
Examinari

Alte activitati (precizati):

3.6. Total ore

studiu individual | Or¢ 1S 36 | OreIM

3.7. Totalorepe | 1yg 50 | Ore M Procentmaxim | .51 4204 | Aplicatii: 21,42 %
semestru online: ’

3.8. Numarul de . Credite

credite Credite IIS 2 M
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum Nu este cazul

4.2. de competente Nu este cazul

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului Nu este cazul

5.2. de desfasurare | Sala de seminar dotata cu Baza sportiva, echipament sportiv adecvat.
aplicatii videoproiector/retroproiector,
tabla

Laborator IS

Laborator IM

Proiect IIS

Proiect IM

6. Competente specifice acumulate si rezultatele Anvatarii

- aplica standarde de sanatate si siguranta;;

6.1. Competente
profesionale

- lucreaza in echipe;

6.2. Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul Autoevaluarea nevoilor de formare continua in vederea adaptarii competentelor profesionale la
general al disciplinei | dinamica contextului social, si la nivelul functionalitatii organismului;
Formarea capacitatii de practicare independenta a exercitiilor fizice.

7.2. Obiectivele Mentinerea si intarirea sanatatii si calirea organismului;

specifice Dezvoltarea fizica armonioasa a organismului;

Dezvoltarea deprinderilor, priceperilor motrice si a aptitudinilor psiho-motrice (forta, viteza,
rezistentd, indeméanare);

Formarea obisnuintei de practicare independenta si sistematica a exercitiului fizic.

8. Continuturi

Aplicatii (Seminar) Nr.ore | Metode de predare | Observatii

e mentinerea §i intdrirea sandtatii, calirea organismului si dezvoltare 6
fizica armonioasd a organismului cu ajutorul practicarii jocurilor
sportive (handbal, fotbal, baschet, volei) si a exercitiilor cu caracter
atletic desfasurate in aer liber;

2 Explicatia
Demonstratia
Exersarea

e dezvoltarea deprinderilor, priceperilor motrice si a aptitudinilor psiho-
motrice prin intermediul practicarii jocurilor sportive (handbal, fotbal,
baschet, volei) si a exercitiilor cu caracter atletic desfasurate in aer
liber;

e organizarea, conducerea si arbitrarea unei competitii sportive 4
organizate in timpul liber.

Bibliografie

1. Vulpe A.M.,, 2017, Gimnastica aerobica in contextul calitatii vietii, Editura Risoprint, Cluj-Napoca, 2017.

2. Ramona Natalia Ungur, Mircea Ungur, Andreea Tacsa , Activitati motrice de timp liber - badminton si jocuri de
plaja/teren redus/de sala, Targu-Mures: University Press, 2025.

3. Cristian Ilioni, Cristian Costa, Educatie fizica si sport: ghid de lucrari practice, Petrosani: Editura Universitas,
2024.

Bibliografie minimala

1. Vulpe A.M., 2017, Gimnastica aerobica in contextul calitatii vietii, Editura Risoprint, Cluj-Napoca, 2017.
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2. Cristian Ilioni, Cristian Costa, Educatie fizica si sport: ghid de lucrari practice, Petrosani: Editura Universitas,

2024.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Temele alese si activitatile de predare-invatare vizeaza cu precadere acumularea de catre studenti a abilitatilor de
comunicare intr-o limba de circulatie internationala care e necesara atat pentru participarea la mobilitati internationale
cat si pentru insertia absolventilor pe piata muncii si dezvolgtarea continutului in plan profesional prin racordarea la

resurse informationale actuale

10. Evaluare

Tip activitate

10.1. Criterii de evaluare

10.2. Metode de evaluare

10.3. Pondere
din nota finala

10.4. Curs

10.5. Seminar

e insusirea
practicarii
organismului;

e practicarea independentd a exercitiului
fizic in activitdtile de timp liber si
recreative;

e pe baza demonstratiei §i a explicatiei
cadrului didactic, studentii exerseaza si
pun in aplicare toate indicatiile primite,
pentru o exersare cat mai corectd a
structurilor motrice.

si intelegerea importantei
exercitiilor  fizice asupra

Proba sportiva pe echipe

Proba sportiva 50%

50%

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

Studentul demonstrarea abilitatilor motorii de baza

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie
Studentul/  absolventul  distinge | Studentul/ absolventul demonstreaza | Studentul/ absolventul lucreaza in
aspecte care vizeazd procesele | aptitudini de comunicare si lucru in | echipe si interactioneaza profesional
operationale  specifice  resurselor | echipa, in  conditiile analizei | In mediile de  cercetare  si
umane la nivel organizational, | interactiunii omului cu mediul de | profesionale.

precum si aspecte ce privesc munca | munca.

umana necesare pentru

fundamentarea rationald si optima a
adaptarii muncii la om si a omului la
meseria/profesia sa.

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de seminar

Conf. univ. dr. Lucian VOINEA

Data avizarii In departament

Semnatura directorului de departament

Conlf. ing. dr. ec. Catalin DROB
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Data aprobarii in Consiliul Facultatii Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. habil. Panainte-Lehadus Mirela
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UNIVERSITATEA DIN EAAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

Facultatea de Inginerie

FACULTATEA DE INGINERIE

1. Date despre program

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacau, 600115, Tel./Fax +40 234 580170
http://www.ub.ro/inginerie/ ; e-mail: decaning@ub.ro

FISA DISCIPLINEI
(licentd)

1.1. Institutia de invatamant superior

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU

1.2. Facultatea

DE INGINERIE

1.3. Departamentul

INGINERIA ST MANAGEMENT, MECATRONICA

1.4. Domeniul de studii

MECATRONICA SI ROBOTICA

1.5. Ciclul de studii

LICENTA

1.6. Programul de studii/calificarea

MECATRONICA

1.7. Forma de invatamant

INVATAMANT CU FRECVENTA, DUAL

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei

Grafica asistata de calculator 2

2.2. Titularul activitatilor de curs

Sef lucréri dr. ing. Cosmin Grigoras

2.3. Titularul activitatilor de seminar

Sef lucréri dr. ing. Cosmin Grigoras

2.4. Anul de II 2.5. Semestrul | 3 2.6. Tipul de
studiu evaluare
2.7. Categoria formativa a disciplinei DF
Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DOB - obligatorie (impusa), DOP - optionala (la alegere), DFA - facultativa (liber aleasd)
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numir | 3 Curs | - Seminar Laborator Proiect Practica | -
de ore pe 1IS 11S 11S
saptamana Laborator 3 | Proiect Practica | -
IM IM IM
3.4. Totalul | 42 Curs Seminar | - Laborator 42 | Proiect Practica | -
de ore pe
semestru
din  planul
de
invatamant
(1S — institutie de invatamant superior, IM — invdtare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: SI OrelIS | Ore IM
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri
Tutoriat 56
Examinari 2
Alte activitati (precizati): -
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS Ore IM 58
3.7. Total ore pe semestru Ore IIS Ore IM 100 | Procent maxim | Curs: Aplicatii:
online: 21,24% | 21,24%
3.8. Numarul de credite Credite IS Credite IM_| 4
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de o Geometrie descriptiva, desen tehnic, Utilizarea avansata a calculatoarelor, Grafica asistata de
curriculum calculator I

4.2.de e Cunostinte de desen tehnic, operarea cu fundamente stiintifice, ingineresti si ale Informaticii
competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

e Sald de curs dotatd cu sistem de proiectie (videoproiector / ecran
interactiv) si statie PC pentru prezentare

e Acces la retea si conexiune la Internet pentru utilizarea resurselor
digitale si a platformei eLearning

e Software CAD utilizat in demonstratii (SolidWorks) instalat pe
statia de prezentare

e Suporturi de curs in format digital (prezentari, modele 3D,
ansambluri, desene tehnice generate din SolidWorks)

® Platforma eLearning pentru distribuirea materialelor, comunicare
si evaluare

5.2. de desfasurare
aplicatii

Seminar e Sala de specialitate dotat cu calculatoare performante, echipate cu
Laborator IIS software CAD (SolidWorks)
Laborator IM ¢ Configuratie hardware adecvati pentru modelare 3D, ansambluri
Proiect IIS si generare de desene tehnice
Proiect IM e Maxim 1-2 studenti / calculator, pentru asigurarea activitatii

practice individuale

e Acces la biblioteci de piese, ansambluri si sabloane specifice
SolidWorks

o Posibilitatea realizarii de: modele 3D parametrice, ansambluri
mecanice, desene tehnice generate automat din modele.

e Conectivitate la Internet pentru actualizari, documentatie si
resurse tehnice

e Spatiu de stocare pentru salvarea si gestionarea proiectelor
individuale

6. Competente specifice acumulate

6.1. Competente
profesionale

e CP 3. Defineste cerinte tehnice pentru reprezentarea grafica si documentatia inginereasca.

e CP 4. Interpreteaza si utilizeaza standarde, reguli si informatii tehnice in elaborarea desenelor si
modelelor CAD.

e CP 7. Ajusteaza proiectele produselor si documentatia grafica prin utilizarea instrumentelor software de
desen tehnic si proiectare asistata de calculator.

6.2. Competente
transversale

e CT 1. Gandeste analitic.
e CT 2. Aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti.
e (T 3. Lucreaza in echipa si solutioneaza probleme utilizind instrumente digitale.

7. _Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al
disciplinei

Formarea si dezvoltarea competentelor studentilor privind utilizarea
sistemelor CAD (SolidWorks) pentru realizarea reprezentarilor grafice
ingineresti, in contextul proceselor de proiectare, analizd si documentare
tehnica.

Consolidarea si aplicarea cunostintelor de Desen Tehnic si Geometrie
Descriptiva prin realizarea de modele 3D parametrice, ansambluri si desene
de executie 2D generate automat in mediul CAD.

Dezvoltarea capacititii de modelare geometricd parametricd si bazatad pe
caracteristici (feature-based modeling), precum si a utilizarii fluxurilor CAD
pentru generarea documentatiei tehnice complete.

Formarea géndirii tehnice si a vederii spatiale, precum si a capacitatii de
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citire, interpretare si elaborare a desenelor tehnice in conformitate cu
standardele specifice domeniului.

Insusirea principiilor de integrare a reprezentirii grafice in procesul
inginereasc digital (model 3D — ansamblu — desen de executie —
documentatie tehnica).

Dobandirea abilitétilor de generare automata a documentatiei grafice pentru
executie, utilizand pachete software CAD moderne (SolidWorks).

Contributia disciplinei la formarea competentelor profesionale din domeniul
mecatronicii este estimatd la aproximativ 10%, in corelatie cu grila
competentelor programului de studii.

7.2. Obiectivele specifice

Utilizarea aplicatiilor CAD (SolidWorks) pentru realizarea de modele 2D si
3D ale componentelor si ansamblurilor mecanice.

Aplicarea principiilor de cotare, tolerantare si reprezentare graficd in
elaborarea desenelor tehnice de executie si de ansamblu.

Dezvoltarea capacitatii de interpretare si verificare a documentatiei tehnice,
inclusiv identificarea erorilor si neconformitatilor.

Utilizarea modelarii parametrice pentru modificarea si optimizarea modelelor
geometrice in functie de cerintele functionale si tehnologice.

Generarea automatd a desenelor tehnice 2D pe baza modelelor 3D s
integrarea acestora In documentatia inginereasca.

Utilizarea instrumentelor digitale pentru organizarea, gestionarea s
comunicarea informatiei tehnice in format grafic.

Dezvoltarea rationamentului tehnic si a capacitatii de rezolvare a problemelor
prin utilizarea metodelor CAD in contexte aplicative.

Formarea capacitatii de autoevaluare si evaluare criticd a solutiilor grafice si
constructive adoptate.

——

—-

8. Continuturi

Aplicatii

Nr. ore Metode de predare Observatii

Cunoasterea mediului grafic; definirea spatiului de lucru; | 42
instrumente disponibile; modelare cu schite simple

Lucrul cu schite parametrizate

Generarea de schite cu ajutorul modellelor parametrizate

predefinite

Proiectare 3D; asamblarea reperelor proiectare 3D

Evaluarea abilitatilor practice individuale

Descrierea,

Cunoasterea mediului grafic; definirea spatiului de lucru;
instrumente disponibile; modelare cu schite simple

explicatia, prelegerea
magistrald, prelegerea

Lucrul cu schite parametrizate

dialog, prelegerea cu

Generarea de schite cu ajutorul modellelor parametrizate

predefinite

demonstratii,
prelegeri cu oponenti,

Proiectare 3D; asamblarea reperelor proiectare 3D

prelegeri

Evaluarea abilitatilor practice individuale

introductive,

Cunoasterea mediului grafic; definirea spatiului de lucru;
instrumente disponibile; modelare cu schite simple

prelegeri de sinteza

Lucrul cu schite parametrizate

Generarea de schite cu ajutorul modellelor parametrizate

predefinite

Proiectare 3D; asamblarea reperelor proiectare 3D

Bibliografie

http://www.islavici.ro/cursuriold/ CAD%20-%20AutoCAD.pdf

http://silvic.usv.ro/cursuri/infografica.pdf

Proiectare asistata in spatiul 2D / Viorel Ungureanu, Adrian Judele (2003);
e Proiectare asistata in spatiul 3D cu Mechanical Desktop / Viorel Ungureanu, Adrian Judele (2004)

Bibliografie minimala

Proiectare asistata in spatiul 2D / Viorel Ungureanu, Adrian Judele (2003)
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9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continuturile disciplinei sunt in concordanta cu standardele RNCIS.

10. Evaluare

Tip activitate

10.1. Criterii de evaluare

10.2. Metode de evaluare

10.3. Pondere
din nota finala

10.4. Curs

10.5. Seminar

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

Evaluare laborator

100%

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

e Realizarea schitei de baza (2D) a unui reper

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative I1IS

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie
Ri3.1.1. Studentul/absolventul | Ri3.2.1. Studentul/absolventul | Ri3.3.1. Studentul/absolventul
identifica,  descrie  si  explicd | elaboreaza desene tehnice de executie | utilizeazd in mod corect si responsabil

conceptele, principiile si metodele
fundamentale ale reprezentarii grafice
in inginerie, inclusiv rolul desenului
tehnic 1n ciclul de viata al produsului
(proiectare—fabricatie—exploatare).
Ri3.1.2. Studentul/absolventul
cunoaste in mod sistematic principiile
de realizare a desenelor tehnice de
executie si de ansamblu, inclusiv
structura acestora, tipurile de vederi,
sectiuni si detalii, atat in format letric,
cat si in mediu CAD.

Ri3.1.3. Studentul/absolventul descrie

si de ansamblu complete, corecte si
lizibile,  respectand  standardele
nationale si internationale 1n vigoare.
Ri3.2.2. Studentul/absolventul aplica
reguli de cotare, tolerantare si
simbolizare pentru definirea precisa a
caracteristicilor functionale si
tehnologice ale componentelor.

Ri3.2.3. Studentul/absolventul
interpreteazd  desene tehnice  si
documentatii  grafice  existente,
identificand corect relatiile
functionale si constructive dintre

standardele de desen tehnic si
normele de reprezentare graficd in
elaborarea documentatiei ingineresti.

Ri3.3.2. Studentul/absolventul isi
asuma corectitudinea,
completitudinea si lizibilitatea

desenelor tehnice si modelelor grafice
realizate.

Ri3.3.3. Studentul/absolventul
verificd i valideaza documentatia
tehnicda din punct de vedere al
conformitatii cu cerintele functionale
si tehnologice.

si coreleaza sistemele de reprezentare | elementele unui sistem. Ri7.3.1. Studentul/absolventul
grafica (proiectii ortogonale, | Ri7.2.1. Studentul/absolventul | selecteazd si utilizeazd in mod
axonometrice), regulile de cotare, | utilizeazd aplicatii CAD pentru | autonom metodele si instrumentele
tolerantare dimensionala si | realizarea, modificarea si optimizarea | CAD adecvate in functie de cerintele
geometrici (GD&T), ajustaje si | modelelor 2D si 3D ale | aplicatiei ingineresti.

simbolizare utilizate in documentatia | componentelor ~si  ansamblurilor | Ri7.3.2. Studentul/absolventul
tehnica. mecatronice. integreaza reprezentarile grafice in
Ri3.1.4. Studentul/absolventul | Ri7.2.2. Studentul/absolventul | procesele de proiectare, analizd si
cunoaste structura si continutul | genereaza automat vederi, sectiuni, | comunicare tehnicd in  cadrul
documentatiei tehnice (desene de | detalii si liste de componente pe baza | echipelor interdisciplinare.

executie, desene de ansamblu, liste de | modelelor tridimensionale realizate. Ri7.3.3. Studentul/absolventul
componente, fise tehnologice) si rolul | Ri7.2.3. Studentul/absolventul | gestioneaza fisierele si versiunile
acesteia In comunicarea tehnicad | realizeaza reprezentari grafice | modelelor CAD, asigurand
interdisciplinara. asociate calculelor ingineresti si le | trasabilitatea si coerenta
Ri7.1.1. Studentul/absolventul | integreaza in documentatia tehnicd | documentatiei tehnice.

cunoaste functionalitatile, arhitectura | digitala. RT1.3.1. Studentul/absolventul
si fluxurile de lucru specifice mediilor | Ri7.2.4. Studentul/absolventul | utilizeaza rationamentul logic si
software CAD  utilizate pentru | gestioneazd modele parametrice, | gandirea tehnicdA 1n  realizarea,
modelarea geometrica 2D si 3D. modificd  relatii  geometrice  si | verificarea si optimizarea
Ri7.1.3. Studentul/absolventul | actualizeazd automat documentatia | reprezentarilor grafice.

cunoaste metodele de conversie si | derivata. RTI1.3.2. Studentul/absolventul 1si
interoperabilitate a datelor grafice | RT1.2.1. Studentul/absolventul | asumd  responsabilitatea  pentru
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(formate CAD, export/import),
precum si rolul acestora in integrarea
digitald a proceselor ingineresti.
RTI1.1.1. Studentul/absolventul
identifica si  descrie  concepte,
principii si metode de baza din
matematicd, desen  tehnic  si
informatica aplicate in reprezentarea
graficdi si modelarea asistatd de
calculator.

opereaza cu concepte, metode si
instrumente  fundamentale pentru
realizarea reprezentarilor grafice si
modelarii asistate de calculator.
RT1.2.2. Studentul/absolventul
utilizeazd instrumente digitale pentru
organizarea, vizualizarea si
comunicarea informatiei tehnice in
format grafic..

calitatea  rezultatelor, respectarea
normelor si utilizarea corectd a
instrumentelor digitale.

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de activitati aplicative

s.l.dr.ing. Cosmin Grigoras

Data avizarii in departament

Semnaétura directorului de departament

Conf. univ. ing. dr. ec. Catalin DROB

Data aprobadrii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. habil. Mirela Panainte-Lehadus
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

FACULTATEA DE INGINERIE

1. Date despre program

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Baciau, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170

http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro

FISA DISCIPLINEI

(licenta)

1.1. Institutia de invatimant superior | UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
1.2. Facultatea DE INGINERIE

1.3. Departamentul INGINERIE SI MANAGEMENT, MECATRONICA (IMM)
1.4. Domeniul de studii MECATRONICA SI ROBOTICA

1.5. Ciclul de studii LICENTA

1.6. Programul de studii/calificarea MECATRONICA

1.7. Forma de invatamant

INVATAMANT CU FRECVENTA, DUAL

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei

Rezistentd Materialelor I

2.2. Titularul activitatilor de curs

Sef lucrari dr. ing. Cosmin Constantin Grigoras

2.3.

Titularul activitatilor aplicative

Sef lucrari dr. ing. Cosmin Constantin Grigoras

2.4.

Tutorele activitatilor aplicative

2.5. Anul de 11 2.6. Semestrul | 1 2.7. Tipul de evaluare | E*
studiu
2.8. Categoria formativa a disciplinei DF
Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DI - obligatorie (impusd), DO - optionala (la alegere), DL - facultativa (liber aleasd)
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numir | 4 Curs |2 Seminar | 1 Laborator Proiect IIS Practica
de ore pe 1IS 1IS
saptamana Laborator 1 Proiect IM Practica
IM IM
3.4. Totalul | 56 | Curs | 28 Seminar | 14 Laborator 14 | Proiect Practica
de ore pe
semestru din
planul de
invatamant
(11S — institutie de invatamant superior, IM — invatare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OreIIS | Ore IM
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 3 10
Documentare suplimentard in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 4 11
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 4
Tutoriat 12
Examinari
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual | Ore IIS 11 Ore IM 33
3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 25 Ore IM 75 rir:;iigtonline: Sir;“% le, 12122/?'
3.8. Numarul de credite Credite IIS | 1 Credite IM | 3
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum | Stiinta si ingineria materialelor, Fizicd, Mecanica, Matematica aplicatd in inginerie

4.2. de competente | Calculul algebric si vectorial.

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului Asigurarea salii de curs cu calculator legat la un echipament de
videoproiectie, tabld, ecran.
5.2. de desfasurare Seminar Sala de seminar / laborator dotat cu echipamente necesare
aplicatii Laborator IIS desfasurarii activitatilor didactice
Laborator IM
Proiect IIS
Proiect IM
6. Competente specifice acumulate
8
53 . .
g £ CP 3. Defineste cerinte tehnice
g ‘% | CP 4. Interpreteaza cerinte tehnice
© L‘é‘ CP 7. Ajusteaza proiectele produselor
G o

CT 1. Gandeste analitic
CT 2. Aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti

6.2. Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al e Dobandirea de cétre studenti a informatiilor teoretice necesare recunoasterii
disciplinei elementelor de constructii si a sarcinilor cu care se confruntd, precum si
formarea deprinderilor practice prin calcul pentru verificarea si dimensionarea
acestora, in conditiile de realizare si exploatare indicate.

7.2. Obiectivele specifice e Dezvoltarea cunostintelor fundamentale in domeniul mecanicii solidelor
deformabile,

e Dezvoltarea unei imagini de ansamblu asupra problemelor de rezistenta,
rigiditate si stabilitate a structurii mecanice pentru a crea structuri de incredere.

e Studentii vor dobandi cunostinte si intelegere a proceselor asociate cu
dezvoltarea tensiunilor interne si in consecinta cu deformarea corpurilor.

e nvitarea principalelor metode de calcul pentru determinarea reactiunilor din
legaturi, constructia diagramelor de eforturi, stabilirea sectiunilor critice,
calculul de verificare, dimensionare, si calculul capacitatii maxime de incércare

e Utilizarea criteriilor de rezistentd, rigiditate si stabilitate pentru a investiga
structurile elastice.

o Extinderea intelegerii teoretice prin rezolvarea de probleme si practica de
laborator. Astfel, pe parcursul orelor de seminar si de laborator, conceptele
teoretice cheie au fost consolidate prin implementari practice.

8. Continuturi

Curs Nr.ore | Metode de predare | Observatii
e Introducere in rezistenta materialelor 2 Descrierea,
e Forte exterioare. Forte interioare. Eforturi 1 explicafia,
e Rationamentul rezolvérii problemelor din rezistenta materialelor 2 prelggerea
e Caracteristicile mecanice ale materialelor 2 magistrala, )
e Caracteristici geometrice ale sectiunilor plane 2 prelegerea dialog,
- : prelegerea cu
e Diagrame de eforturi 2 demonstratii,
e Solicitarea la Intindere — compresiune 2 prelegeri cu
e Solicitarea la incovoiere a barelor 2

F 793.24/Ed. 01




e Solicitarea la forfecare 2 oponenti, prelegeri
e Solicitarea la torsiune a barelor de sectiune circulari 3 introductive,
e Sisteme static nedeterminate 2 prelegeri de sinteza
e Bare zvelte solicitate la compresiune axiald. Flambajul prin 2
incovoiere
e Solicitdri compuse 2
e Masurarea deformatiilor si a tensiunilor 2
Bibliografie

e Buzdugan, G., Rezistenta Materialelor. X1 ed. 1980, Bucuresti: Editura Tehnica.

e Cosmin Grigoras, Rezistenta materialelor, curs electronic 2024

e Dumitrescu, A. (2023). Rezistenta materialelor pentru ingineri. Cluj-Napoca: Editura U.T. Press.

e Popa, A. G., Botez, M. D., Buru, M. S., Besoiu, T. S., Marchis, A. G., & Bredean, L. A. (2020). Rezistenta
materialelor: Indrumator de lucriri (Ed. a I1-a). Editura UTPRESS.

e Stan, M., & Georgescu, C. (2024). Rezistenta materialelor si analiza structurilor mecanice. lasi: Editura
Performantica.

e Capraru, N., Rezistenta materialelor, vol. 1 si 2, Editura Matrix ROM, Bucuresti, 2021.

e https://play.google.com/store/apps/details?id=com.gsoft.rmdigital

Bibliografie minimala

¢ Dinu, G., & Alamoreanu, E. (n.d.). Rezistenta materialelor. Editura Matrix Rom. Lucrare disponibila la Editura
Matrix Rom (anul exact al editiei listate nu este specificat si pare anterior anului 2021).

e Cosmin Grigoras, Rezistenta materialelor, curs electronic 2024
https://play.google.com/store/apps/details?id=com.gsoft.rmdigital

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect IIS si/sau IM) Nr. ore Metode de predare | Observatii
Calculul reactiunilor mecanice 2 Activitate de
Calculul eforturilor. Diagrame de eforturi 2 consolidare a
Caracteristici geometrice ale sectiunilor plane. Determinarea pozitiei 2 cunostintelor;
centrului de greutate. Calculul momentelor si a modulelor de rezistenta. Descrierea,
Solicitari axiale. Calculul eforturilor axiale. Calculul reactiunilor din 2 explicatia cu
reazeme. Calculul deplasarilor liniare. Trasarea diagramelor de eforturi. demonstratii
Dimensionarea tirantilor

Solicitarea la incovoiere. Calculul eforturilor normale. Calculul 2

reactiunilor din reazeme. Trasarea diagramelor de eforturi.

Dimensionarea unei grinzilor.

Solicitarea la forfecare. Calculul imbinérilor nituite si sudate 2

Solicitarea la torsiune. Trasarea diagramei de variatei a momentului de 2

torsiune. Verificarea la rezistenta. Calculul deformatiilor unghiulare

Bibliografie

e Cosmin Grigoras, Rezistenta materialelor, curs electronic 2024

¢ Dinu, G., & Alamoreanu, E. (n.d.). Rezistenta materialelor. Editura Matrix Rom. Lucrare disponibila la Editura
Matrix Rom (anul exact al editiei listate nu este specificat si pare anterior anului 2021).

o https://play.google.com/store/apps/details?id=com.gsoft.rmdigital

Aplicatii (laborator) Nr. ore Metode de predare | Observatii
Protectia muncii; procedee si utilaje de masurare si determinare a 2 Activitate practica
caracteristicilor mecanice ale materialelor de consolidare a

Verificarea deformatiilor la incovoiere a barelor drepte. Determinarea 2 cunostintelor,

modului de elasticitate longitudinal. participare activa

Incercarea materialelor la incovoiere prin soc. Rezilienta

Determinarea constantelor elastice E,G si v

Flambajul barelor drepte solicitate la compresiune

Determinarea duritatii materialelor

NSRENSR SR} S R| S

Determinarea experimentala a tensiunilor prin tensometrie electrica
rezistiva

Bibliografie

¢ Dinu, G., & Alamoreanu, E. (n.d.). Rezistenta materialelor. Editura Matrix Rom. Lucrare disponibila la Editura
Matrix Rom (anul exact al editiei listate nu este specificat si pare anterior anului 2021).

e Capraru, N., Rezistenta materialelor, vol. 1 si 2, Editura Matrix ROM, Bucuresti, 2021.

e Prescriptii tehnice interne armonizate conform SR EN ISO 6892-2:2011.

Bibliografie minimala
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e Cosmin Grigoras, Rezistenta materialelor, curs electronic 2024
e Prescriptii tehnice interne armonizate conform SR EN ISO 6892-2:2011.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e Continutul disciplinei a fost actualizat in raport cu colaborarile specifice cu societdtile comerciale si cu
corelarea tematicii disciplinei cu alte departamente din tara si strainatate.
e Cunostintele, competentele si rezultatele invatarii sunt in concordantid cu standardele ocupationale ale

specializarii.

10. Evaluare

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare 1.0'3' Ponderev
din nota finala
Réspunsul la intrebari referitoare la Evaluare Sumativa 60%
probleme din aria cursului
10.4. Curs Se are in vedere evaluarea urmatoarelor
rezultate ale Invatarii: Ri3.1.3,Ri4.14.,
Ri7.1.3.,RT1.1.1., RT2.1.1.
Evaluare seminar Test grila 20%
Se are in vedere evaluarea urmatoarelor
10.5. Seminar rezultate ale invatarii: Ri3.2.3., Ri4.2.1,
e RI7.2.2., RI3.3.2., RTI1.2.1., RT2.2.1,
RT2.3.4.
10.6. Laborator 1IS
Evaluare laborator Test practic 20%
Se are in vedere evaluarea urmatoarelor
10.7. Laborator IM rezultate ale nvatarii: Ri3.3.3,Ri4.3.3,,
Ri7.3.2.,RT1.3.2., RT2.3 4.
10.8. Proiect I1IS
10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

e Nota 5 la evaluarea sumativa

e Evaluarea la seminar min. nota 5; portofoliu de lucrari

e Nota 5 la testul practic

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative 11S

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

e Participarea activa la lucrarile de laborator si realizarea acestora in proportie de cel putin 80%.

11. Rezultatele invatarii
Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie
Ri3.1.3. Studentul/absolventul | Ri3.2.3. Studentul/absolventul | RI3.3.2. Studentul/absolventul

cunoaste principiile de elaborare a
cerintelor pentru piese, subansambluri
si procese, utilizdind criterii de
functionare, solicitare si
compatibilitate tehnologicd pentru
definirea parametrilor componentelor.
Ri4.1.4. Studentul/absolventul
evalueaza caracteristicile materialelor
utilizate In constructia de masini,
apreciaza implicatiile acestora asupra
procesului tehnologic, performantei,
durabilitatii si costului si le integreaza
in specificatii.

Ri7.1.3. Studentul/absolventul
demonstreaza cunoasterea metodelor
de analiza tehnica (analiza

defineste cerintele functionale ale
pieselor si  ansamblurilor si le
transforma 1in specificatii tehnice
masurabile, precizand rolul fiecarei
cerinte asupra performantei,
durabilitatii si costului.

Ri4.2.1. Studentul/absolventul
efectueaza calcule de dimensionare si
de rezistenta pentru repere/ansambluri
mecanice.

Ri7.2.2. Studentul/absolventul
efectueazad calcule ingineresti si
economice de complexitate medie si
le asociazd cu reprezentdri grafice
letrice sau specifice  proiectarii
asistate de calculator.

demonstreaza autonomie in nvatare
pe problematici specifice produselor,
fenomenelor si proceselor industriale.
Ri3.3.3. Studentul/absolventul
demonstreaza capacitatea de a defini
in mod autonom cerintele tehnice
pentru  piese, subansambluri  si
procese pe baza  standardelor,
ghidurilor si metodologiilor adecvate.

Ri4.3.3. Studentul/absolventul
prezintd eficient rezultatele
interpretarii, adaptand limbajul si
nivelul de detaliu pentru destinatari si
asigurand trasabilitatea  deciziilor
tehnice.

Ri7.3.2. Studentul/absolventul isi
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solicitarilor, analiza tolerantelor,
testari functionale) si utilizeaza
rezultatele pentru fundamentarea si
justificarea modificarilor de proiect.
RTI1.1.1. Studentul/absolventul
identifica si  descrie  concepte,
principii si metode de baza din
matematicd, fizica, chimie, desen
tehnic, economie si informatica.
RT2.1.1. Studentul/absolventul
recunoaste proprietatile si
comportamentul materialelor metalice
si nemetalice utilizate In constructia
de masini.

RT1.2.1. Studentul/absolventul
opereaza cu concepte, principii si
metode de baza din matematica,
fizica, chimie, desen tehnic, economie
si informatica.

RT2.2.1. Studentul/absolventul
rezolvd probleme de matematica,
fizicd si chimie cu aplicabilitate in
inginerie si valideaza solutia obtinuta.

asuma  corectitudinea  solutiilor
adoptate, evalueazd si justifica

impactul acestora asupra
functionalitatii, calitatii si
performantei produsului.

RT1.3.2. Studentul/absolventul
practica rationamentul logic,
evaluarea si autoevaluare in luarea
deciziilor.

RT2.3.4. Studentul/absolventul 1si
asumad  responsabilitatea  pentru
corectitudinea  calculelor, pentru
modul de utilizare al echipamentelor
si pentru rezultatele tehnologice
obtinute.

Data completérii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de activitati aplicative

s.l.dr.ing. Cosmin Grigoras

s.l.dr.ing. Cosmin Grigoras

Data avizarii in departament

Semnétura directorului de departament

Conf. univ. ing. dr. ec. Catalin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. habil. Mirela Panainte-Lehadus
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

Facultatea de Inginerie
Calea Marasesti, Nr. 157, Bacau, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170
http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro

FACULTATEA DE INGINERIE

FISA DISCIPLINEI
(licentd)

1. Date despre program

1.1. Institutia de invatamant superior | Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau
1.2. Facultatea Inginerie

1.3. Departamentul Ingineria si Management, Mecatronica

1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica

1.5. Ciclul de studii Licenta

1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica Dual

1.7. Forma de invatamant Invatimant cu frecventa

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei Mecanisme
2.2. Titularul activitatilor de curs Prof. univ. dr. ing. habil. Emilian-Florin MOSNEGUTU
2.3. Titularul activitatilor aplicative
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Persoana desemnata de OE
2.5. Anul de II 2.6. Semestrul | 3 2.7. Tipul de E
studiu evaluare
2.8. Categoria formativa a disciplinei DF
Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DOB - obligatorie, DOP - optionald, DFA - facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numardeore |3 | Curs |2 | Seminar Laborator IIS Proiect I1IS Practica IIS
pe saptamana Laborator IM | 1 | Proiect IM Practica IM
3.4. Totalul de ore | 42 | Curs | 28 | Seminar Laborator 14 | Proiect Practica
pe semestru din
planul de
invatamant
(11S — institutie de invatamant superior, IM — invatare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OreIIS | Ore IM
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentard in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 8
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 3
Tutoriat 22
Examinari
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore
studiu individual | 97 1S 0 |OrelM 33
3.7. Total ore pe Procent maxim o D o
Ore 1IS 25 Ore IM 50 . Curs: 21,42 % Aplicatii: 21,42 %
semestru online: ’
3.8. Numarul de . Credite
credite Credite 1IS 1 ™ 2
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum Matematica aplicatd in inginerie

4.2. de competente Capacitatea de a face calcule matematice

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului Sala de curs, dotatd cu videoproiector.

Sala de laborator dotata cu videoproiector, hala cu echipamente
si utilaje specifice.

5.2. de desfasurare | Sala de seminar dotata cu
aplicatii videoproiector/retroproiector,
tabla

Laborator IIS

Laborator IM

Proiect 1IS

Proiect IM

6. Competente specifice acumulate si rezultatele Anvatarii

- defineste cerintele tehnice;
- realizeaza analize de date;

- sintetizeaza informatii,

- prezinta rezultatele analizelor

6.1
Competente
profesionale

- lucreaza in echipe;
- aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti;
- solutioneaza probleme.

6.2
Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul - Formarea capacitatii de sinteza a informatiilor stiintifice si tehnice si de aplicare creativa a
general al disciplinei | acestora in cercetare-proiectare;

7.2. Obiectivele - Intelegerea specifici domeniului Mecatronica si Roboticd, in general, si pentru sistemele
specifice mecanice formate din corpuri rigide, supuse la legaturi

- Cunoasterea si aplicarea bazelor teoretice necesare si a principiilor mecanicii in analiza
dinamica a sistemelor mecanice .

- Asigurarea, prin predarea cursului, a insusirii cunostintelor stiintifice si tehnice fundamentale
in domeniul teoriei mecanismelor cu bare articulate, a mecanismelor cu cama, cu roti dintate si a
analizei dinamice a maginilor si mecanismelor, cunostinte necesare oricarui licentiat al
facultatilor cu profil tehnic

- Insusirea unor notiuni fundamentale ale teoriei mecanismelor si formarea unor capacitati, de
sinteza si aplicare creativa a acestora 1n proiectarea sistemelor mecanice

8. Continuturi

Curs Nr. ore Metode de predare | Observatii
1. Introducere. Importanta disciplinei la proiectarea, constructia si | 2 Prelegerea, dialogul,
exploatarea mecanismelor si dispozitivelor componente din cadrul comunicarea,
utilajelor tehnologice. Sistem mecanic, mecanism; 2.Element problematizarea,
cinematic, cupla cinematica. Clasificare; invatarea prin

2. Grad de libertate, de mobilitate. Clasificare, mecanisme in familii. | 3 cooperare,

Lanturi cinematice pasive; exemplificarea,

3. Clasificarea structurali a mecanismelor plane. Grupe structurale. | 3 explicatia,
Clasificare. Grupe statice, grupe conducdtoare prezentarea de
4.Formarea mecanismelor. Descompunerea in grupe structurale; 4 aplicatii practice

5. Analiza mecanismelor cu parghii. Metodele analizei cinematice : | 3 concrete

grafice, grafo-analitice, analitice. Metoda ecuatiilor vectoriale;

7.Metode analitice pentru analiza cinematicd, metoda contururilor

materiale inchise

6 Metode analitice pentru analiza cinematica, metoda contururilor | 2

materiale inchise; 8.Metoda matriciald

7. Sinteza mecanismelor cu cuple inferioare. Conditia de existenta a | 2

manivelei. Sinteza mecanismelor pe baza unor pozitii date ale bielei;

10.Sinteza mecanismelor
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8. Analiza cinetostaticd. Clasificarea fortelor. Calculul fortelor de | 3
inertie. Metoda concentrarii maselor. Caracterizarea reactiunilor din
cuplele inferioare;

9. Determinarea reactiunilor din cuplele inferioare cu neglijarea | 2
frecarii. Procedeele de determinare a reactiunilor pentru grupele
structurale uzuale. Metoda grafo-analitica.. Determinarea reactiunilor
din cuplele cinematice luand in considerare frecarea;

10. Mecanisme cu came. Clasificare. Exemple. Marimi geometrice | 2
caracteristice mecanismelor cu came uzuale. Legi de miscare;

11. Conditii de existenta si functionare corecta a cuplei cu cama-tachet. | 2
Deducerea unghiului de presiune pentru principalele mecanisme cu
camd; 15.Sinteza profilurilor mecanismelor cu cama: determinarea
parametrilor geometriei de bazd; determinarea profilului camei;
determinarea reactiunilor in mecanismele cu cama.

Bibliografie

Emilian Florin Mosnegutu Mecanisme, Note de curs si aplicatii- curs electronic 2025
Ghenadi Adrian Stelian, Olaru Ionel — Mecanisme, vol 1 si 2, Alma Mater, Bacau, 2018
Buium, F. & colectiv (2023). Mecanisme: Curs. Facultatea de Mecanica, TUIASI.

Grigoras, C.-C. (2022). Mecanisme — Note de curs. Universitatea ,,Stefan cel Mare” Suceava.

Bibliografie minimala

Emilian Florin Mosnegutu Mecanisme, Note de curs si aplicatii- curs electronic 2025

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect) Nr. ore Metode de predare | Observatii
Metode moderne de sinteza si analiza al mecanismelor. Utilizarea 2
programului Watt Professional;

Metode moderne de sinteza si analiza al mecanismelor. Utilizarea 2
programului Roberts

Metode moderne de sinteza si analiza al mecanismelor. Utilizarea 2
programului Linkage

Metode moderne de sinteza si analiza al mecanismelor. Utilizarea 2
programului Geometry Expresion

Metode moderne de sinteza si analiza al mecanismelor. Utilizarea 2
programului Working Model 2D

Analiza cinematica a mecanismelor spatiale de tip manipulator. 2
Utilizarea programului COSIMIR Industrial;

Construirea profilelor dintate in evolventa prin metoda rostogolirii si 2
deplasarii danturii

Bibliografie

e Buium, F. & colectiv (2023). Mecanisme: Curs. Facultatea de Mecanica, TUIASI.

e Antonescu, P., Oprean, M., & Petrescu, F. 1. (2021). Mecanisme si organe de masini. Bucuresti: Editura Matrix
Rom.

Dumitrescu, A. (2024). Mecanisme si transmisii mecanice. Bucuresti: Editura Didactica si Pedagogica.

Popescu, D., & Stan, V. (2023). Analiza cinematica si dinamica a mecanismelor. Cluj-Napoca: Editura U.T. Press.
Grigoras, C.-C. (2022). Mecanisme — Note de curs. Universitatea ,,Stefan cel Mare” Suceava.

Prescriptii tehice aplicabile in intreprindere armonizate pe baza ISO 1151-7:2023 referitor la mecanismele critice

Bibliografie minimala

e Popescu, D., & Stan, V. (2023). Analiza cinematica si dinamica a mecanismelor. Cluj-Napoca: Editura U.T. Press.
e Grigoras, C.-C. (2022). Mecanisme — Note de curs. Universitatea ,,Stefan cel Mare” Suceava.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continutul disciplinei a fost actualizat in raport cu colaborarile specifice cu societatile comerciale si cu corelarea
tematicii disciplinei cu alte departamente din tara si strainatate.
Cunostintele, competentele si rezultatele invatarii sunt in concordantd cu standardele ocupationale ale specializarii.

10. Evaluare

10.3. Pondere

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare . <
din nota finala

10.4. Curs Cunoasterea materiei Examen sumativ 60%

10.5. Seminar
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10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

Intelegerea mecanismelor

Test practic

40%

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

Cunoagsterea elementelor fundamentale de teorie;

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

Capacitatea de a opera cu cunostintele asimilate.

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie

Studentul/ absolventul identificd si | Studentul/ absolventul efectueazd | Studentul/  absolventul  lucreaza

descrie concepte, principii si metode | calcule ingineresti de complexitate | eficient ca membru 1in echipa

specifice disciplinelor fundamentale | medie si le asociazd cu reprezentari | solutionand probleme curente.

si de bazd ale domeniului | grafice letrice sau specifice proiectarii

Mecatronica si Robotica. asistate de calculator. Studentul/ absolventul analizeaza,
selecteazd si  aplica  cunostinte

Studentul/ absolventul identificd si
descrie sistemele si  subsistemele
mecatronice, a  principiilor  si
metodelor de proiectare a acestora,
respectiv a tehnicilor, instrumentelor
specifice si practicilor moderne in
conceptia sistemelor si subsistemelor
mecatronice.

Studentul/ absolventul descrie
fenomene si procese mecanice §i
fizico-chimice.

Studentul/  absolventul realizeaza
analize de date si testeazd unitati
mecatronice si sisteme
electromecanice.

stiintifice, tehnologice si ingineresti
specifice domeniului.

Studentul/  absolventul  ajusteaza
proiectele produselor si elaboreaza
schemele, diagramele structurale si de
functionare, a reprezentarilor grafice
si a documentelor tehnice specifice.

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de seminar

Prof. univ. dr. ing. habil. Emilian-
Florin MOSNEGUTU

Persoana desemnata de OE

Data avizdrii in departament

Semnétura directorului de departament

Conf. ing. dr. ec. Catalin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. habil. Panainte-Lehadus Mirela
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

FACULTATEA DE INGINERIE

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

1. Date despre program

Facultatea de Inginerie
Calea Marasesti, Nr. 157, Bacau, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170
http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro

FISA DISCIPLINEI
(licentd)

1.1. Institutia de invatamant superior | Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau
1.2. Facultatea Inginerie

1.3. Departamentul Ingineria si Management, Mecatronica

1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica

L.5.

Ciclul de studii

Licenta

1.6.

Programul de studii/calificarea

Mecatronica Dual

1.7.

Forma de invatamant

Invatamant cu frecventa

2. Date despre disciplina

2.1.

Denumirea disciplinei

Tolerante si Control Dimensional

2.2.

Titularul activitatilor de curs

S.Ldr.ing. Catalin TAMPU

2.3. Titularul activitatilor aplicative -
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Persoana desemnata de OE
2.5. Anul de I 2.6. Semestrul | 1 2.7. Tipul de E
studiu evaluare
2.8. Categoria formativa a disciplinei DF
Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DOB - obligatorie, DOP - optionald, DFA - facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numar de ore | 4 | Curs | 3 | Seminar Laborator IIS Proiect I1IS Practica IIS
pe saptamana Laborator IM | 1 | Proiect IM Practica IM
3.4. Totalul de ore | 56 | Curs | 42 | Seminar Laborator 14 | Proiect Practica
pe semestru din
planul de
invatamant
(11S — institutie de invatamant superior, IM — invatare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OreIIS | Ore IM
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 3
Documentare suplimentard in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 3 14
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 2 7
Tutoriat 40
Examinari
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore
studiu individual | 97 1S 8 |OreIM 6l
3.7. Total ore pe Procent maxim o D o
Ore 1IS 50 | OreIM 75 . Curs: 21,42 % Aplicatii: 21,42 %
semestru online: ’
3.8. Numarul de . Credite
credite Credite 1IS 2 ™ 3
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum

Elemente de desen tehnic

4.2. de competente

Nu este cazul

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului Sald de curs cu tabla, videoproiector.

5.2. de desfasurare
aplicatii

Sala de seminar dotata cu Salad pentru activitati practice; aparate de masura gi control.
videoproiector/retroproiector,
tabla

Laborator IIS

Laborator IM

Proiect IIS

Proiect IM

6. Competente specifice acumulate si rezultatele Anvatarii

6.1
Competente
profesionale

- aplica competente de comunicare in domeniul tehnic
- proiecteaza sisteme microelectromecanice
- lucreaza cu instrumente electronice de masura

6.2.
Competente
transversale

acestora

- gandeste analitic
- evalueazd in mod critic informatiile si sursele

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general
al disciplinei

- asigurarea cunoagterii si aprofundarii conceptelor, teoriilor, metodelor si principiilor de baza
privind planificarea, gestionarea, asigurarea calitatii si inspectia proceselor si produselor

7.2. Obiectivele
specifice

- definirea conceptelor elementare legate de controlul calitatii produselor in constructia de
masini, evaluarea impactului , a riscului si elaborarea de solutii tehnologice pentru prevenirea
noncalitatii;

- insusirea de catre studenti a notiunilor generale privind asigurarea calitatii produselor in
constructia de masini.

- aprofundarea cunostintelor teoretice si practice, prin aplicarea matematicii statistice si
informaticii in rezolvarea problemelor de executie si de control activ si secvential al pieselor in
productia de serie mare i masa.

- aplicarea de principii si metode de baza pentru planificarea, gestionarea si exploatarea
proceselor si sistemelor de fabricare, precum s§i pentru asigurarea calitatii si inspectia
produselor, in conditii de asistenta calificata

- abilitatea de a identifica, formula, explica probleme de calitate si de a propune si interpreta
coerent solutii pentru rezolvarea acestora;

8. Continuturi

Curs

Nr. ore Metode de predare | Observatii

Calitatea produselor in industria constructoare de masini

[\

prelegere

Precizia prelucrarii si asamblarii pieselor in constructia de masini

Interschimbabilitatea

Notiuni de baza in legatura cu masurarile tehnice

Mijloace universale pentru masurarea dimensiunilor liniare si

unghiulare

BN (A

Sisteme de tolerante si ajustaje

Tolerantele rulmentilor si ajustajele asamblarilor cu rulmenti

Controlul dimensiunilor si suprafetelor cu ajutorul calibrelor limitative

Tolerantele, ajustajele si controlul pieselor si asamblarilor conice

Tolerantele, ajustajele si controlul pieselor filetate

Tolerantele, ajustajele si controlul rotilor si angrenajelor cu roti dintate

Tolerantele, ajustajele si controlul asamblarilor cu pene si caneluri

Lanturi de dimensiuni

AN (|
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Metode si mijloace de control de inalta productivitate | 2 | |

Bibliografie

1. Rizea, A. D. (2024). Tolerante si control dimensional: Fisa disciplinei. Universitatea din Pitesti.

2. Cristea lon, Tampu Catalin, et all, Tolerante si control dimensional — Curs , Alma Mater 2020

3. Cioata, F., & Munteanu, A. (2020). Tolerante si control dimensional: Suport de curs. Universitatea Tehnica
,,Gheorghe Asachi” din Iasi.

4. Curs electronic de predat studentilor. Ultima actualizare 2026

Bibliografie minimala

5. Cristea Ion, Tampu Catalin, et all, Tolerante si control dimensional — Curs , Alma Mater 2020

Aplicatii (Laborator) Nr. ore Metode de Observatii
predare
Laborator
[1] Norme de protectia muncii 2 Lucrari practice/
[2] Precizia prelucrarii si asamblarii 2 studii de caz
[3] Masurarea dimensiunilor exterioare §i a abaterilor de forma 2
geometrica cu ajutorul sublerelor
[4] Masurarea dimensiunilor exterioare §i a abaterilor de forma 2
geometrica cu ajutorul micrometrului de exterior
[5] Masurarea dimensiunilor interioare i a abaterilor de forma 2
geometric cu ajutorul comparatorului de interior
[6] Controlul preciziei de pozitie a supraftelor 2
[7] Masurarea abaterilor de forma si de pozitie 2

Bibliografie

1. Cristea Ion, Tampu Catalin, et all, Tolerante si control dimensional — Curs , Alma mater 2020

2. Cioatd, F., & Munteanu, A. (2020). Tolerante si control dimensional: Suport de curs. Universitatea Tehnica
,,Gheorghe Asachi” din Ilasi.

3. Rizea, A. D. (2024). Tolerante si control dimensional: Fisa disciplinei. Universitatea din Pitesti.

Bibliografie minimala

1. Cristea Ion, Tampu Catalin, et all, Tolerante si control dimensional — Curs , Alma mater 2020

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e Continutul disciplinei a fost actualizat in raport cu colaborarile specifice cu societatile comerciale si cu
corelarea tematicii disciplinei cu alte departamente din tara si strainatate.

e Cunostintele, competentele si rezultatele invatarii sunt in concordantd cu standardele ocupationale ale
specializarii.

10. Evaluare

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare 10.3. Pondere

10.4. Curs

e cunoasterea terminologiei utilizate in | Test grila 80%
controlul tehnic;

e capacitatea de utilizare adecvatd a
notiunilor din controlul tehnic;

e intelegerea importantei studiilor de caz
in stabilirea corecta a tolerantelor;

e capacitatea de a construi un sistem de
ajustaje.

10.5. Seminar

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM identificasi descrie concepte, principii si

Parcurgerea si insusirea cuostintelor Evaluare sumativa 20%
Se are in vedere evaluarea urmatoarelor
rezultate ale invatarii: Studentul/absolventul

metode specifice disciplinelor
fundamentale si de baza ale domeniului
Mecatronica si Robotica

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

F793.24/Ed. 01

din nota finala




10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

Cunoasterea elementelor fundamentale de teorie

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

Capacitatea de a opera cu cunostintele asimilate

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

Studentul/ absolventul identificasi
descrie concepte, principii si
metode specifice disciplinelor
fundamentale si de baza ale
domeniului Mecatronica si
Robotica

Studentul/absolventul concepe
solutii, respectand standarde
relevante, pentru probleme de
inginerie de complexitate medie
care indeplinesc nevoile
specificate, respectand cerinte de
siguranta, mediu, sustenabilitate
si factori economici, precum si
alte constrangeri specifice.

Studentul/absolventul
practica rationamentul
logic, evaluarea si
autoevaluare 1n luarea
deciziilor.

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de seminar

S.Ldr.ing. Catalin TAMPU

Persoana desemnatd de OE

Data avizdrii in departament

Semnatura directorului de departament

Conf. ing. dr. ec. Catalin DROB

Data aprobadrii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. habil. Panainte-Lehadus Mirela
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

FACULTATEA DE INGINERIE

1. Date despre program

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Baciau, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170

http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro

FISA DISCIPLINEI
(licentd)

1.1. Institutia de invatamant superior

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din Baciu

1.2. Facultatea

DE INGINERIE

1.3. Departamentul

INGINERIE ST MANAGEMENT, MECATRONICA

1.4. Domeniul de studii

MECATRONICA SI ROBOTICA

1.5. Ciclul de studii

LICENTA

1.6. Programul de studii/calificarea

MECATRONICA dual

1.7. Forma de invatamant

INVATAMANT CU FRECVENTA

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei TERMOTEHNICA

2.2. Titularul activitatilor de curs

sef lucrari dr.ing. Radu CALIMAN

2.3. Titularul activitatilor aplicative

sef lucriri dr.ing. Radu CALIMAN

2.4. Tutorele activitatilor aplicative

2.5. Anul de II 2.6. Semestrul 3 2.7. Tipul de evaluare v
studiu
2.8. Categoria formativa a disciplinei DF
Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DOB - obligatorie (impusd), DOP - optionala (la alegere), DFA - facultativa (liber aleasd)
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numidr | 4 | Curs 2 Seminar 2 Laborator - Proiect IIS | - Practica | -
de ore pe 11S 11S
saptamana Laborator - Proiect IM | - Practica | -
IM IM
3.4. Totalul | 56 | Curs 28 Seminar 28 | Laborator - Proiect - Practica | -
de ore pe
semestru din
planul  de
invatamant
(1IS — institutie de invatamant superior, IM — invdtare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OrelIS | Ore IM
Studiul dupd@ manual, suport de curs, bibliografie si notite 8
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 5
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 3
Tutoriat 1
Examinari 2
Alte activitati (precizati): -
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS 19 | Ore IM
3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 75 | Ore IM Procent maxim | Curs: | Aplicatii:
online: 21,42 21,42
3.8. Numarul de credite Credite IS 3 | Credite IM
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum e Fizica, chimie, matematica

4.2. de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului sala de curs, dotata cu videoproiector
5.2. de desfasurare Seminar sala de seminar, dotatd cu videoproiector
aplicatii Laborator IIS
Laborator IM
Proiect 1IS
Proiect IM
6. Competente specifice acumulate
% ol® gandeste in mod abstract;
2 Té e gestioneaza date in domeniul cercetarii;
g- S defineste cerintele tehnice;
8 % e realizeaza analize de date;
— B | e sintetizeaza informatii;
O

e interactioneaza profesional in mediile de cercetare si profesionale.

6.2. Competente
transversale
[ ]

e lucreaza in echipe;
aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti;
e solutioneaza probleme.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al
disciplinei

Cunoasterea principiilor gi dobandirea cunostintelor de baza care fundamenteaza
domeniul ,,Termotehnica si masini termice” si a implicatiilor pe care acestea le au
in ridicarea randamentului masinilor si instalatiilor termice.

7.2. Obiectivele specifice

- Exersarea si dezvoltarea capacitatilor specifice domeniului amintit: unitati de
masura, relatii de conversie, modalitati de transformare, principii fundamentale,
transformari simple si cicluri teoretice, tehnici de calcul privind obtinerea si
transferul caldurii precum si concretizarea eficientei utilizérii acesteia in
varietatea masinilor si instalatiilor termoenergetice;
- Formarea si perfectionarea capacitatilor de analiza tehnico-economica
comparativa si de ameliorare (prin proiectare) prin descoperirea unor noi directii
si modalitati de imbunatatire a randamentului termic i de micsorare a
consumurilor specifice;

- Selectarea si stimularea studentilor cu aptitudini si atitudini superioare in
perspectiva organizarii concursului destinat studiilor sub forma masterului in
domeniul ingineriei caldurii.

8. Continuturi

Curs

Nr. ore Metode de predare Observatii

Introducere

Cap.1 Primul principiu al termodinamicii 2 Prelegere

1.1 Generalitati

1.2 Echivalenta dintre lucru mecanic si caldura.

Cap.2 Gaze perfecte

2.1 Legile gazelor perfecte. Legea lui Joule. Ecuatii calorice

de stare ale gazelor perfecte

2.2 Calculul céldurii specifice la gaze

2.3 Amestecuri de gaze perfecte

2.4 Transformari de stare ale gazului perfect :izocora,
izobara, izoterma, adiabata si politropica

Cap. 3 Principiul II al termodinamicii Prelegere

2 Prelegere

6 prelegere
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Transformari ciclice, randamentul unui ciclu termodinamic, 2
ciclul Carnot reversibil, integrala Iui Clausius , entropia
Cap.4 Gaze reale

4.1 Abaterile gazelor reale, izotermele lui Andrews 6 Prelegere
4.2 Vapori. Diagrame de vapori. Ciclul Clausius-Rankine cu
termoficare

4.3 Elemente de termodinamica a aerului umed

Cap.5 Ciclurile teoretice ale masinilor si instalatiilor 6 Prelegere
termice
Cap.6 Curgerea gazelor 4 Prelegere
6.1 Generalitati

6.2 Curgerea prin ajutaje

Bibliografie

Apostol V., s.a. — Fundamentele termodinamicii tehnice — curs si aplicatii, Ed. Politehnica Press, Bucuresti, 2016
Bica M, s.a. — Transfer de caldura, Ed. Universitaria, Craiova, 2009

Ciéliman R., Termotehnica si masini termice - note de curs, Ed. Alma Mater, Bacau, 2007

Cernaianu C. — Termotehnica, Ed. Universitaria, Craiova, 2010

Constantinescu D. — Tratat de inginerie termicad, Ed. AGIR, Bucuresti, 2008

Sajin T. — Procese si instalatii termotehnologice, Ed. Tehnica Info, Chiginau, 2005

Socaciu L., Giurgiu O. — Termotehnica. Sinteza — lucrari de laborator, Ed. UTPRESS, Cluj-Napoca, 2017

. Stoian F.D. — Termotehnica, Ed. Politehnica, Bucuresti, 2016

PN LR W=

Bibliografie minimala

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect) Nr. ore Metode de predare Observatii

\S}

1. Sisteme de unitati de masura. Temperatura si Exemplificare
presiunea 2 Exemplificare

2. Lucrul mecanic si caldura. Energia interna si
entalpia. Formularile si exprimarile matematice ale

primului principiu al termodinamicii. Aplicatii. 4 Exemplificare
3. Amestecuri de gaze perfecte. Aplicatii 4 Exemplificare
4. Transformari de stare simple ale gazului perfect. 4 Exemplificare
Aplicatii Exemplificare
5. Al doilea principiu al termodinamicii. Entropia. 4 Exemplificare
Diagrame entropice. Aplicatii.
6. Gaze reale. Proprietati. Ecuatii termice de stare ale 4 Exemplificare
gazelor reale. Marimi de stare.
7. Vapori. Diagrame termodinamice ale vaporilor. 4

Procese termodinamice ale vaporilor. Cicluri cu
vapori. Aplicatii.

Bibliografie

1. Caliman R., Termotehnica si masini termice - culegere de probleme, Ed. Alma Mater, Bacau, 2007

2. Cernaianu C. — Termotehnica si echipamente termice — indrumar de laborator, Ed. Universitaria, Craiova, 2018

3. lordache F. — Termotehnica constructiilor — culegere de probleme rezolvate, Univ. Tehnicd de Constructii
Bucuresti, Ed. MatrixRom, 2012

4. Popescu A. — Transfer de caldura si masa — indrumar de laborator, Ed. Tehnopress, lasi, 2005

5. Vilceanu L. — Termotehnicd — aplicatii practice, Ed. Politehnica Timisoara, 2009

Bibliografie minimala

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e  Se asigura competente conform prevederilor RNCIS

10. Evaluare

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare 1.0'3' Ponderci
din nota finala
10.4. Curs prezenta la curs Test, rezolvarea de 50%
o probleme
10.5. Seminar rezolvarea de probleme, raspunsuri Evaluare activitati 50%
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seminar

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

e  Prezenta integrald la cursuri asigurd nota minima de promovare

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie
1. Studentul/absolventul identifica 1.Studentul/absolventul opereaza 1.Studentul/absolventul practicd
si descrie concepte, principii si cu concepte, principii si metode rationamentul

metode specifice disciplinelor de baza specifice disciplinelor 10:gic, evaluarea si

fundamentale si de baza ale fundamentale ale domeniului | gutoevaluarea in luarea
domeniului Mecatronica si Robotica mecatronica si robotica deciziilor.

(matematica, fizicd, chimie, 2.Studentul/absolventul
2.Studentul/absolventul explica si desen tehnic, economie, dezvolta abilititi de lucru
interpreteaza rezultate teoretice si programarea calculatoarelor etc.) si de comunicar,e pentru
experimentale aferente 2.Studentul/absolventul rezolva colaborarea eficientd in
disciplinelor fundamentale si de probleme de matematica, fizica si indeplinirea sarcinilor
bazd ale domeniului Mecatronicd si | chimie cu aplicabilitate in specifice mecatronicii si roboticii.
Robotica mecatronica si robotica si 3.Studentul/absolventul

valideaza solutia obtinuta. initiaza si gestioneaza

3.Studentul/absolventul efectueaza actiuni pentru

calcule ingineresti si economice actualizarea

de complexitate medie si le cunostintelor

asociazd cu reprezentari grafice profe’sioﬁale specifice

sau specifice proiectarii domeniului.

asistate de calculator. 4.Studentul/absolventul

4.Studentul/absolventul descrie selecteazi si analizeazi

fenomene si procese fizico- surse bibli(;graﬁce

chimice si economice. specifice domeniului

5.Studentul/absolventul 5.Studentul/absolventul

achizitioneaza si prelucreaza foloseste in comunicare limba
date, interpreteaza rezultate englezi/franceza

teoretice si experimentale. tehnici.

6.Studentul/absolventul
selecteaza si analizeaza
surse bibliografice.

Data completarii Semnatura titularului de curs | Semnatura titularului de activitati aplicative
15.03.2026 sef lucrari dr.ing. Radu Caliman sef lucrari dr.ing. Radu Caliman
Data avizarii in departament Semnétura directorului de departament
Conf.dr. ec. ing. Drob Catalin
Data aprobarii in Consiliul Facultatii Semnatura decanului
Prof. dr. ing.habil. Mirela Panainte- Lehadus
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UNIVERSITATEA DIN BACAU
O

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

Facultatea de Inginerie
Calea Marasesti, Nr. 157, Baciu, 600115, Tel./Fax +40 234 580170

http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro

FACULTATEA DE INGINERIE

1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI
(licentd)

1.1. Institutia de invatdmant superior | Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Baciu
1.2. Facultatea Facultatea de Inginerie
1.3. Departamentul Ingineria si Management, Mecatronica

1.4.

Domeniul de studii

Mecatronica si Robotica

L.5.

Ciclul de studii

Licenta

1.6.

Programul de studii/calificarea

Mecatronica Dual/inginer

1.7.

Forma de invataimant

Invatamant cu frecventa dual

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei Electrotehnica

2.2. Titularul activitatilor de curs Sef lucr. dr. ing. Ioan-Viorel BANU

2.3. Titularul activitatilor aplicative Sef lucr. dr. ing. Ioan-Viorel BANU

2.4. Tutorele activitatilor aplicative

2.5.

Anul de studiu | 11 2.6. Semestrul | 3

| 2.7. Tipul de evaluare | E

2.8. Categoria formativa a disciplinei DF
Regimul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DOB obligatorie, DOP - optionala, DFA- facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numar | 3 Curs 2 | Seminar Laborator IIS Proiect IIS Practica IIS
de ore pe Laborator IM | 1 | Proiect IM Practicd IM
sdptamana
3.4. Totalul | 42 | Curs 28 | Seminar Laborator 14 | Proiect Practica
de ore pe
semestru din
planul  de
invatdmant
(1IS — institutie de invatamant superior, IM — invdtare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OrelIS | Ore IM
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 5 10
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 5 16
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 14
Tutoriat 4
Examinari 2 2
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS 12 Ore IM 46
3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 25 Ore IM 75 | Procent maxim | Curs: Aplicatii:
online: 21,42 21,42

3.8. Numarul de credite Credite IIS | 1 Credite IM | 3
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum e Matematici aplicate, Fizica

4.2. de competente .

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

personale.

e Nu vor fi tolerate convorbirile telefonice in timpul cursului sau parasirea
de catre studenti a salii de curs in vederea preludrii apelurilor telefonice

e Nu va fi toleratd Intarzierea studentilor la curs intrucat aceasta se
dovedeste disruptiva la adresa procesului educational.

5.2. de desfasurare Seminar e Termenul predarii referatelor de laborator este stabilit de titular de comun
aplicatii Laborator IIS acord cu studentii. Nu se vor accepta cererile de amanare a acestuia pe
Laborator IM motive altfel decat obiectiv intemeiate.
Proiect IIS
Proiect IM
6. Competente specifice acumulate

respectd standardele privind siguranta echipamentelor tehnice;
defineste cerintele tehnice;

realizeaza analize de date;

modeleaza si simuleaza sisteme electromecanice;

testeaza sisteme electromecanice;

6.1. Competente
profesionale
[ ]

e lucreaza in echipe;
aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti;
e solutioneaza probleme.

6.2. Competente
transversale
[ ]

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al | ¢ Dobandirea unui volum de cunostinte fundamentale de electrotehnici necesar pentru
disciplinei analiza i interpretarea fenomenelor care intervin in conceptia si functionarea

echipamentelor specifice mecatronicii.

7.2. Obiectivele specifice | o Insugirea cunostintelor generale de electrotehnicd necesare pentru proiectarea,

exploatarea si mentenanta echipamentelor si sistemelor mecatronice.
¢ Asimilarea cunostintelor generale de electrotehnicé necesare pentru proiectarea
echipamentelor electromecanice aferente sistemelor mecatronice.

8. Continuturi

Curs

Nr.
ore

Metode de
predare

Observatii

I. NOTIUNI GENERALE DE ELECTROMAGNETISM

e ELECTROSTATICA: Marimile de stare si legile campului electric in vid si
in substantd; capacitatea electrica; energia si fortele cAmpului electrostatic.

prelegere

2 cursuri

e ELECTROCINETICA: Starea electrocinetica. Efecte electrocinetice.
Curentul electric. Tensiunea electromotoare. Legile electrocineticii.

prelegere

1 curs

e MAGNETOSTATICA: Marimile de stare si legile generale ale campului
magnetic. Feromagnetismul. Forte in cdmp magnetic.

prelegere

1 curs

e ELECTRODINAMICA: Legea circuitului magnetic. Legea inductiei
electromagnetice. Inductivitatile circuitelor electrice. Energia campului
magnetic. Forte in cdmp magnetic. Circuite magnetice.

prelegere

2 curs

II. CIRCUITE ELECTRICE

e CIRCUITE ELECTRICE DE CURENT CONTINUU. Structura si
clasificarea circuitelor electrice. Teoremele si legile circuitelor electrice de
c.c.. legea Ilui Ohm, teoremele lui Kirchhoff, Teorema superpozitiei,
Teorema reciprocitatii, Teoremele generatoarelor echivalente de tensiune si

prelegere

1 curs

F 793.24/Ed. 02




de curent.

e CIRCUITE ELECTRICE MONOFAZATE. Marimi variabile, periodice,
alternative, sinusoidale. Puteri in circuite monofazate. Reprezentarea in 4
complex a marimilor sinusoidale. Analiza circuitelor electrice dipolare in
regim permanent sinusoidal.

prelegere 2 cursuri

e CIRCUITE ELECTRICE TRIFAZATE. Sisteme trifazate simetrice de
marimi sinusoidale. Conexiunile sistemelor trifazate. Puteri in circuite 4
trifazate in regim sinusoidal. Analiza circuitelor trifazate simetrice si
echilibrate Tn regim permanent periodic sinusoidal.

prelegere 2 cursuri

Analiza circuitelor trifazate dezechilibrate alimentate cu tensiuni nesimetrice

. . e . . . 2 relegere 1 curs
in regim permanent periodic sinusoidal. Metoda componentelor simetrice. preieg

¢ REGIMUL PERIODIC NESINUSOIDAL. Analiza armonica a functiilor
periodice. Puteri in regim periodic nesinusoidal. Analiza circuitelor liniare 2 prelegere 1 curs
in regim permanent periodic nesinusoidal.

e REGIMUL TRANZITORIU AL CIRCUITELOR ELECTRICE LINIARE.
Teoremele comutarii. Analiza prin metoda directd a regimurilor tranzitorii 5
pentru circuitele liniare RL, RC si RLC serie. Analiza prin metoda
operationald a regimurilor tranzitorii.

prelegere 1 curs

Bibliografie

1. 1. V. Banu — Electrotehnica. Note de curs si lucrari practice pentru uzul studentilor. Universitatea “Vasile
Alecsandri” din Bacau, 2025 (in format electronic).

2. LV. Banu — Cercetari privind integrarea surselor fotovoltaice in retelele electrice, Ed. Alma Mater, Bacau,
Bacau, 2022.

3. L. Petrescu, Maria-Citilina Petrescu, E. Cazacu — Bazele electrotehnicii: elemente de teoria circuitelor electrice.
Ed. Matrix Rom, Bucuresti, 2020.

4. M. Puiu-Berizintu — Bazele electrotehnicii — Circuite electrice liniare. Ed. ALMA MATER, Univ. Bacéu, 2010.

5. M. Puiu-Berizintu, P. Livinti P — Bazele electrotehnicii — electromagnetismul. Ed. Tehnica Info Chisindu, 2003.

Bibliografie minimala

1. I. V. Banu — Electrotehnica. Note de curs si lucrari practice pentru uzul studentilor. Universitatea “Vasile
Alecsandri” din Bacdu, 2025 (in format electronic).

Lo Nr. Metode de .
Aplicatii (laborator IM) Observatii
’ ore predare ’
Instructaj de protectia muncii. Prezentarea aparaturii utilizatd in laborator. 2 Prelegere
2. Determinarea caracteristicilor de magnetizare ale materialelor ) Montaj
feromagnetice. experimental
. L - . S > Calcul si
3. Metode de analiza a circuitelor liniare de curent continuu. Aplicatii. simulare PC
4. Studiul circuitelor electrice monofazate liniare in regim sinusoidal. 2
5. Conexiunile circuitelor trifazate. Campul magnetic invartitor. 2 Montaj
6. Analiza armonicd a semnalelor periodice nesinusoidale. 2 experimental
Studiul regimului tranzitoriu al circuitelor electrice liniare. 2

Bibliografie

1. 1. V. Banu — Electrotehnica. Note de curs si lucrari practice pentru uzul studentilor. Universitatea “Vasile
Alecsandri” din Bacau, 2025 (in format electronic).

2. L.V. Banu — Cercetari privind integrarea surselor fotovoltaice in retelele electrice, Ed. Alma Mater, Bacau,
Bacau, 2022.

3. M. Puiu-Berizintu — Introducere in electrotehnica si electronica. Curs si lucrari practice. Ed. Alma Mater,
Bacau, 2015.

4. M. Puiu-Berizintu — Bazele electrotehnicii. Seminar si lucrari practice. Ed. ALMA MATER, Bacau, 2013.

Bibliografie minimala

1. 1. V. Banu — Electrotehnica. Note de curs si lucrari practice pentru uzul studentilor. Universitatea “Vasile
Alecsandri” din Bacdu, 2025 (in format electronic).

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e In vederea stabilirii continuturilor si alegerii metodelor de predare/invitare, titularul disciplinei a avut consultari
cu cadre didactice si specialisti din domeniul calificarii pentru identificarea cunostintelor necesare a fi asimilate
de cidtre cursanti prin intermediul acestei discipline.
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10. Evaluare

Tip activitate

10.1. Criterii de evaluare

10.3. Pondere

10.2. Metode de evaluare din nota finali

Prezenta la cursuri, atentia si interesul
manifestat pentru asimilarea cunostintelor

10.4. Curs predate, verificate prin raspunsuri la Examen 70%
intrebari si prin participarea activa la
dialogul interactiv.

10.5. Seminar

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM Verificarea cunostintelor teoretice si Portofoliu de lucrari 30%

evaluarea aptitudinilor practice dobandite.

practice

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

e  Asimilarea notiunilor fundamentale privind marimile, fenomenele si legile de baza ale electromagnetismului,
capabilitatea de calcul a circuitelor electrice elementare.

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

e  Prezenta activa la toate laboratoarele si efectuarea/predarea tuturor referatelor de laborator.

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

e  Studentul/ absolventul identifica si .
descrie functionarea diferitelor circuite
in comanda sistemelor mecatronice si
principiile de functionare, domeniul de
utilizare, circuitele de interfatare si
tehnici de procesare numerica
fundamentald a semnalelor aferente

senzorilor.

Studentul/ absolventul
stabileste utilizarea
diferitelor circuite in
comanda sistemelor
mecatronice si aplica si
dezvolta software
specific sistemelor
mecatronice.

e  Studentul/ absolventul
opereaza cu echipamente
hardware digitale si utilizeaza
cunostintele dobandite in
propunerea de circuite
electronice n proiecte de
sisteme mecatronice.

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de laborator

Sef lucr. dr. ing. loan-Viorel BANU

Sef lucr. dr. ing. loan-Viorel BANU

Data avizarii in departament

Semnatura directorului de departament

Conf. univ. ing. dr. ec. Catilin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing.

habil. Mirela PANAINTE-LEHADUS

F 793.24/Ed. 02




UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

Facultatea de Inginerie
Calea Marisesti, Nr. 157, Bacau, 600115, Tel./Fax +40 234 580170

http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro

FACULTATEA DE INGINERIE

1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI
(licentd)

1.1. Institutia de invatamant superior | Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Baciu
1.2. Facultatea de INGINERIE
1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica

1.4.

Domeniul de studii

Mecatronica si Robotica

L.5.

Ciclul de studii

Studii universitare de licenta

1.6.

Programul de studii/calificarea

Mecatronica Dual/ inginer

1.7.

Forma de invatamant

Inviatimant cu frecventa dual

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei ELECTRONICA DIGITALA

2.2. Titularul activitatilor de curs Prof. univ. dr. fiz. Dr.h.c. Maricel AGOP

2.3. Titularul activitatilor aplicative

2.4. Tutorele activitatilor aplicative Tutore desemnat de la OE

2.5. Anul de studiu

| 2.6. Semestrul | 3

| 2.7. Tipul de evaluare | C

2.8. Categoria formativa a disciplinei DF
Regimul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DOB obligatorie, DOP - optionala, DFA- facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numir | 4 Curs 3 | Seminar Laborator IIS Proiect IIS Practica IIS
de ore pe Laborator IM | 1 | Proiect IM Practicd IM
sdptamana
3.4. Totalul | 56 | Curs 42 | Seminar Laborator 14 | Proiect Practica
de ore pe
semestru din
planul  de
invatdmant
(1S — institutie de invatamant superior, IM — invdtare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OrelIS | Ore IM
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 5 15
Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 4 15
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 3 6
Tutoriat 17
Examinari 2 2
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS 14 Ore IM 55
3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 25 Ore IM 100 | Procent maxim | Curs: Aplicatii:
online: 21,42 21,42

3.8. Numarul de credite Credite IIS | 1 Credite IM | 4
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum e Fizica

4.2. de competente o Cunostinte de logicd binara

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului e Materiale suport: laptop, videoproiector, tabla.
e Nu va fi toleratd Intarzierea studentilor la curs si seminar/laborator
intrucat aceasta se dovedeste disruptiva la adresa procesului educational.

5.2. de desfasurare Seminar e Termenul predarii lucrdrii de seminar/laborator-proiect este stabilit de
aplicatii Laborator IIS titular de comun acord cu studentii. Nu se vor accepta cererile de amanare
Laborator IM a acestuia pe motive altfel decat obiectiv intemeiate. De asemenea, pentru
Proiect IIS predarea cu intarziere a lucrarilor de seminar/laborator-proiect, titularul va
Proiect IM stabili o depunctare pentru fiecare zi de intarziere.
6. Competente specifice acumulate
% ® e simuleazd modele mecatronice;
2 Té e claboreaza proceduri de incercare a produselor, sistemelor si componentelor electronice;
g‘ S| proiecteaza prototipuri;
S L.g e proiecteazd componente de automatizare;
— 5.| ® gandeste in mod abstract;
© e realizeazi analize de date.
ﬂén
2 Lé e opereaza echipamente hardware digitale;
g* § e lucreaza in echipe;
S é e aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti;
« £ | ® solutioneazad probleme.
e

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al e Furnizarea cunostintelor despre structura circuitelor digitale, functionarea si
disciplinei utilizarea acestora. Castigarea deprinderilor de folosire a principalelor tipuri de
familii de circuite digitale si a circuitelor digitale specifice tehnologiei numerice.

7.2. Obiectivele specifice e Explicarea rolului, interactiunii si functiondrii componentelor sistemelor hardware,
software si de comunicatii. Descrierea structurii si functionarii. Evaluarea
caracteristicilor functionale si nefunctionale ale componentelor hardware, software.

e Operarea cu fundamente stiintifice, ingineresti si ale informaticii. Proiectarea
componentelor hardware, software si de comunicatii. Solutionarea problemelor
folosind instrumentele stiintei si ingineriei calculatoarelor. Intretinerea si
exploatarea sistemelor hardware, software si de comunicatii.

8. Continuturi

Curs Nr. ore Metode de predare Observatii

1. Circuite integrate caracteristici generale 2 Prelegere, discutii. Interactiunea directa
2. Principalele caracteristici ale portilor logice 2 Prezentari interactive. | prin forumul cursului
3. Circuite logice in tehnologie bipolara 2

4. Circuite integrate logice in tehnologie MOS (unipolard) | 2

5. Realizarea functiilor logice cablate 2

6. Perturbatiile 1n sistemele digitale 2

7. Porti logice, Circuitul poarta 2

8. Circuitul de selectie, Circuite de decodificare 2

9. Circuite de multiplexare, Circuite de demultiplexare 2

10. Circuite de codificare 2

11. Circuite aritmetice 2

12. Circuite basculante bistabile (CBB) 2

13. Numaratoare 2

14. Registre seriale, Registre paralele 2

Bibliografie
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e Rotar Dan, Proiectarea structurilor programabile si configurabile, Editura Alma Mater Bacau, 2021

e Rotar Dan, Electronica Digitala, Curs digital, Bacau, 2017

e Dan NICULA, ELECTRONICA DIGITALA - Carte de invititura 2.0, Editura Universititii Transilvania din
Brasov, 2015, ISBN 978-606-19-0563-8

Bibliografie minimala

e Rotar Dan, Electronica Digitald, Curs digital, Bacau, 2017
e Dan NICULA, ELECTRONICA DIGITALA - Carte de invititura 2.0, Editura Universititii Transilvania din
Bragov, 2015, ISBN 978-606-19-0563-8

Aplicatii (Laborator IM) Nr. ore | Metode de predare Observatii
e Utilizarea pupitrului digital si a multimetrului digital Studii de caz 7 laboratoare IM
e Masurarea amplitudinilor, frecventelor si defazajelor cu osciloscopul Experimente

¢ Determinarea caracteristicelor logice bipolare
e Determinarea caracteristicelor circuitelor logice MOS

¢ Studiul circuitelor poartd, de selectie, de decodificare, de
multiplexare si aritmetice

e Descrierea si analiza simulatorului digital Digilsim
o Simularea circuitelor poartd, de selectie si aritmetice

e Studiul circuitelor basculante bistabile
e Realizarea circuitelor basculante bistabile

e Studiul numaratoarelor
e Realizarea unui numarator programabil

e Studiul registrului de deplasare
e Realizarea registrului de deplasare

Bibliografie

e Rotar Dan, Proiectarea structurilor programabile si configurabile, Editura Alma Mater Bacau, 2021

e Rotar Dan, Electronica Digitala, Curs digital, Bacau, 2017

e Dan NICULA, ELECTRONICA DIGITALA - Carte de invataturd 2.0, Editura Universitatii Transilvania din
Brasov, 2015, ISBN 978-606-19-0563-8

Bibliografie minimala

e Rotar Dan, Electronica Digitala, Curs digital, Bacau, 2017
e Dan NICULA, ELECTRONICA DIGITALA - Carte de invataturd 2.0, Editura Universitatii Transilvania din
Brasov, 2015, ISBN 978-606-19-0563-8

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e  Discutii purtate cu angajatorii din domeniu la intalnirile prilejuite de mese rotunde, comunicari stiintifice,
simpozioane si conferinte si dezbaterea problemelor apérute impreuna cu absolventii proaspat angajati

10. Evaluare

10.3. Pondere

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare . o
din nota finala
Cunoasterea terminologiei utilizate, Examen 50%
10.4. Curs capacitatea de utilizare adecvata a notiunilor,

insusirea problematicii tratate la curs

10.5. Seminar

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM Prezentare portofoliu Verificare pe parcurs 50%

10.8. Proiect I1IS

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

e  teme de casa 1 punct
e lucrare de verificare 1 punct

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative [IM
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activitati de laborator 2 puncte
examinare orala 1 punct

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

Studentul/ absolventul identifica
si descrie functionarea
diferitelor circuite in comanda
sistemelor mecatronice si
principiile de functionare,
domeniul de utilizare, circuitele
de interfatare si tehnici de
procesare numerica
fundamentala a semnalelor
aferente senzorilor.

e  Studentul/ absolventul stabileste
utilizarea diferitelor circuite in
comanda sistemelor mecatronice
si aplica si dezvolta software
specific sistemelor mecatronice.

Studentul/ absolventul opereaza
cu echipamente hardware
digitale si utilizeaza cunostintele
dobandite 1n propunerea de
circuite electronice 1n proiecte
de sisteme mecatronice.

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de activitati aplicative

Prof. univ. dr. fiz. Dr.h.c. Maricel AGOP

Tutore desemnat de la OE

Data avizdrii in departament

Semnatura directorului de departament

Conf. univ. ing. dr. ec. Catalin DROB

Data aprobarii in Consiliul

Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. habil. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

Facultatea de Inginerie
Calea Marasesti, Nr. 157, Bacau, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170
http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro

FACULTATEA DE INGINERIE

FISA DISCIPLINEI
(licentd)

1. Date despre program

1.1. Institutia de invatamant superior | Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau
1.2. Facultatea Inginerie

1.3. Departamentul Ingineria si Management, Mecatronica

1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica

1.5. Ciclul de studii Licenta

1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica Dual

1.7. Forma de invatamant Invatimant cu frecventa

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei Engleza tehnica 3
2.2. Titularul activitatilor de curs -
2.3. Titularul activitatilor aplicative Lect. univ.dr. Gabriela Andrioai-Grigoras
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Nu este cazul
2.5. Anul de I 2.6. Semestrul | 1 2.7. Tipul de v
studiu evaluare
2.8. Categoria formativa a disciplinei DC
Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOP
DOB - obligatorie, DOP - optionald, DFA - facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numar de ore Curs Seminar | 1 Laborator IIS Proiect I1IS Practica IIS
pe saptamana Laborator IM Proiect IM Practica IM
3.4. Totalul de ore | 14 | Curs Seminar | 14 | Laborator Proiect Practica
pe semestru din
planul de
invatamant

(11S — institutie de invatamant superior, IM — invatare prin munca)

3.5.Distributia fondului de timp pe semestru:

Ore IIS Ore IM

Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 15
Documentare suplimentard in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 12
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 9
Tutoriat

Examinari

Alte activitati (precizati):

3.6. Total ore
studiu individual | O 1S 36 | OreIM
3.7. Total ore pe Procent maxim S
Ore 1IS 50 | OreIM . Curs: 21,42 % Aplicatii: 21,42 %
semestru online: ’
3.8. Numarul de . Credite
credite Credite IIS 2 ™
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum Limba engleza studiata anterior

4.2. de competente Sa foloseasca adecvat si corect vocabularul specializat, cét si structurile lingvistice vizate

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului -

5.2. de desfasurare | Sala de seminar dotata cu Sala de seminar

aplicatii videoproiector/retroproiector,
tabla

Laborator IIS

Laborator IM

Proiect IIS

Proiect IM

6. Competente specifice acumulate si rezultatele Anvatarii

- sintetizeaza informatii;
- gestioneaza dezvoltarea profesionala personald;

6.1. Competente
profesionale

- lucreaza in echipe;

6.2. Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul Formarea si dezvoltarea deprinderilor de folosire a limbii engleze ca mijloc de comunicare
general al disciplinei | scrisa si orald

7.2. Obiectivele Sa foloseasca adecvat si corect vocabularul specializat, cét si structurile lingvistice vizate;
specifice Sa utilizeze sistemul lexical si gramatical al limbii engleze pentru producerea si intelegerea de

texte scrise si orale si in interactiunea verbal;
Sa recepteze corect discursuri orale si scrise In limba engleza;
Sa foloseasca cunostintele de limba engleza si competentele de comunicare dobandite pentru o
mai buna integrare socio-profesionala.

8. Continuturi

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect) Nr. ore | Metode de predare Observatii
S1 Prezentarea  conditiilor de  desfasurare a 2
seminarului. Revizuirea vocabularului evaluare initiala
pentru stabilirea nivelului de competentd lingvistica in
limba englezd; Test your vocabulary — Engineering
nowadays
S2,3 4 conversatia,
o Engineering materials problematizarea,
o Modal auxiliary verbs dezbaterea,
S4 prezentarea,
2 traducerea in/din
o Mechanisms limba engleza
o Forces Statics and Dynamics rezolvarea de
o Past modal auxiliary verbs exercitii
S5
o  Electric motor - Electrotechnology 2
o The crank shaft
o  Subjonctive
o Some phrases for Academic Presentation
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Se,7
o Safety at work
o Jobs in Engineering — CV and letter of
application — Academic style 4
o Linking words

Bibliografie

1. Andrioai Gabriela, curs pentru ingineri; curs electronic 2025

2. lonitiu, I. (2025). English for electrical and mechanical engineering: Student’s book. Bucuresti: Editura
Universitara.

3. Georgescu, M. (2021). English for science and technology. Bucuresti: Editura Didactica si Pedagogica.

4. Valcea, C.-S. (2022) English for Engineering: Aerospace, Mechanical, Energy & Utilities, Manufacturing,
Materials. Presa Universitara Clujeana.

5. Popescu, A. (2023). Technical English for engineering students. Bucuresti: Editura Universitara.

Bibliografie minimala

1) Andrioai Gabriela, curs pentru ingineri; curs electronic 2025

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului
Continutul disciplinei a fost actualizat in raport cu colabordrile specifice cu societatile comerciale si cu corelarea
tematicii disciplinei cu alte departamente din tara si strainatate.
Cunostintele, competentele si rezultatele invatarii sunt in concordanti cu standardele ocupationale ale specializarii.

10. Evaluare

10.3. Pondere

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare . <
din nota finala
10.4. Curs
1) capacitatea de a intelege un enunt/text
produs in limba engleza; Evaluare pe parcurs 100%
2) capacitatea de a vorbi fluent in limba
engleza;

3) capacitatea de a adapta registrul limbii la
situatia comunicationala;

3) capacitatea de a scrie corect un
text/document in limba engleza;

4) capacitatea de a traduce un text din
domeniul ingineresc din limba engleza in
limba romana;

5) capacitatea de a traduce texte simple din
domeniul ingineresc din limba romana in
limba engleza

10.5. Seminar

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

Capacitatea de a comunica in limba engleza, fard pauze mari si fard greseli majore, in propozitii simple, in anumite
contexte situationale;

Capacitatea de a identifica, in text/enunt, structuri gramaticale elementare cu functiile lor semantice si pragmatice si de
a le utiliza, corect si fluent, in situatii de comunicare adecvate;

Capacitatea de a intelege un text de specialitate si de a formula intrebari simple privind continutul acestuia.

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

11. Rezultatele invatarii

| Cunostinte | Aptitudini | Responsabilitate si autonomie
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Descrie, identifica, explica, selecteaza
si aplica tehnici, metode si
instrumente moderne de inginerie,
inclusiv modelarea si simularea,
pentru activitati complexe de
inginerie, cu o intelegere a limitarilor,
atat in limba romana, cat si intr-o
limba de circulatie internationala

Elaboreaza in limba roména si/sau
intr-o limba de circulatie
internationald, elaboreaza proceduri
de incercare a produselor, sistemelor
si componentelor mecatronice si
electronice;

Studentul/ absolventul foloseste 1in
comunicare limba englezd/franceza
tehnica.

Studentul/ absolventul selecteaza si
analizeaza surse bibliografice
specifice domeniului Mecatronica si
Robotica.

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de seminar

Lect. univ.dr. Gabriela Andrioai-
Grigoras

Data avizdrii in departament

Semnatura directorului de departament

Conf. ing. dr. ec. Catalin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. habil. Panainte-Lehadus Mirela
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

FACULTATEA DE INGINERIE

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

1. Date despre program

Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacau, 600115,

Tel./Fax +40 234 580170
http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro

FISA DISCIPLINEI
(licentd)

1.1. Institutia de invatamant superior | Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau
1.2. Facultatea Inginerie

1.3. Departamentul Ingineria si Management, Mecatronica

1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica

L.5.

Ciclul de studii

Licenta

1.6.

Programul de studii/calificarea

Mecatronica Dual

1.7.

Forma de invatamant

Invatamant cu frecventa

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei

Franceza Tehnica 3

2.2. Titularul activitatilor de curs

2.3. Titularul activitatilor aplicative

Prof.dr.habil Veronica-Loredana Grecu (Balan)

2.4. Tutorele activitatilor aplicative

Nu este cazul

2.5. Anul de II 2.6. Semestrul | 3 2.7. Tipul de v
studiu evaluare
2.8. Categoria formativa a disciplinei DF
Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DOB - obligatorie, DOP - optionald, DFA - facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numar de ore | 1 | Curs Seminar | 1 Laborator IIS Proiect I1IS Practica IIS
pe saptamana Laborator IM Proiect IM Practica IM
3.4. Totalul de ore | 14 | Curs Seminar | 14 | Laborator Proiect Practica
pe semestru din
planul de
invatamant
(11S — institutie de invatamant superior, IM — invatare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OreIIS | Ore IM
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentard in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 25
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 11
Tutoriat
Examinari

Alte activitati (precizati):

3.6. Total ore
studiu individual | O 1S 36 | OreIM
3.7. Total ore pe Procent maxim S
Ore 1IS 50 | OreIM . Curs: 21,42 % Aplicatii: 21,42 %
semestru online: ’
3.8. Numarul de . Credite
credite Credite IIS 2 ™
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum Studierea limbii franceze in ciclurile de studii anterioare

4.2. de competente Competente de comunicare scrisa si orald in limba franceza (notiuni de baza)

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului Nu este cazul

5.2. de desfasurare | Sala de seminar dotata cu Sala de seminar
aplicatii videoproiector/retroproiector,
tabla

Laborator IIS

Laborator IM

Proiect 1IS

Proiect IM

6. Competente specifice acumulate si rezultatele Anvatarii

Q
12
52
- < . . o . ..
- - sintetizeaza informatii;
£ % | - gestioneazd dezvoltarea profesionald personala.
S &
O o
o
—
\O

- lucreaza in echipe.

6.2. Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul Cunoasterea, intelegerea si utilizarea limbajului specific, a conceptelor, teoriilor si metodelor
general al disciplinei | de bazd ale domeniului si utilizarea lor adecvata in comunicarea profesionala.
7.2. Obiectivele Descrierea sistemului lexical si gramatical al limbii franceze, utilizarea lui in producerea si
specifice intelegerea de texte scrise si orale si in interactiunea verbald;

Comunicarea eficientd, scrisa si orala, in limba franceza.

8. Continuturi

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect) Nr. ore | Metode de predare | Observatii
1. Se présenter lors d’une interview. Types de compétences (générales, | 2
professionnelles, linguistiques, managériales, etc.) conversatia
2. Se présenter lors d’une interview. Jeu de réle (préparation de la 2 euristici,explicatia,
présentation, simulation d’interview) activitatea
3. Des études d’ingénieurs au niveau européen. La formation du 3 individuala,
féminin des noms et des adjectifs exercitii de
4. Panorama de la science frangaise. La formation du pluriel des noms 2 traducere din/in
et des adjectifs franceza, dialog
5. De la technique aux technologies. La phrase négative 2 dirijat pe baza
6. L’électricité : la force de I’innovation pour I’environnement. La 3 tematicii
phrase interrogative
Bibliografie

e Corbeau, S., Dubois, C., & Penfornis, J.-L. (2021). Frangais.com: Méthode de frangais professionnel et des
affaires. Paris: CLE International.

e Mangiante, J.-M., & Parpette, C. (2023). Le frangais sur objectif spécifique. Ingénierie de la formation et
conception de programme (Colectia F). Hachette FLE.

e Miquel, C. (2022). Communication progressive du frangais — Niveau intermédiaire. Paris: CLE International.

e lonita, A. (2024). Le francais de l'informatique a travers des documents authentiques. Bucuresti: Editura Pro
Universitaria.

e Grecu, Veronica, Méthode de frangais technique et scientifique, Bacau, Alma Mater, 2008

Bibliografie minimala
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Mangiante, J.-M., & Parpette, C. (2023). Le frangais sur objectif spécifique. Ingénierie de la formation et conception de
programme (Colectia F). Hachette FLE.
Grecu, Veronica, Méthode de francais technique et scientifique, Bacau, Alma Mater, 2008

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continutul disciplinei a fost actualizat in raport cu colaborarile specifice cu societatile comerciale si cu corelarea
tematicii disciplinei cu alte departamente din tara si strainatate.
Cunostintele, competentele si rezultatele invatarii sunt in concordanta cu standardele ocupationale ale specializarii.

10. Evaluare

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare 1.0'3' Ponderev
din nota finala
10.4. Curs
- corectitudinea si temeinicia -evaluare orala pe 20%
cunostintelor; parcursul semestrului
-capacitatea de a opera cu cunostintele -teme; 30%
10.5. Seminar asimilate; -lucrare scrisa. 50%
-criterii ce vizeaza aspectele atitudinale:
constiinciozitatea, interesul pentru studiul
individual.
10.6. Laborator IS
10.7. Laborator IM
10.8. Proiect IIS
10.9. Proiect IM
10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

10.7.

Standard minim de performantd evaluare activitati aplicative I11S

Comunicare in limba franceza scris si oral intr-o situatie simpla si de rutind, despre activitati sau subiecte familiare

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

Descrie, identifica, explica, selecteaza
si aplica tehnici, metode si
instrumente moderne de inginerie,
inclusiv modelarea si simularea,
pentru activitati complexe de
inginerie, cu o intelegere a limitarilor,
atat in limba romana, cat si intr-o
limba de circulatie internationala

Elaboreaza in limba roméana si/sau
intr-o limba de circulatie
internationald, elaboreaza proceduri
de incercare a produselor, sistemelor
si componentelor mecatronice si
electronice;

Studentul/ absolventul foloseste in
comunicare limba engleza/franceza
tehnica.

Studentul/ absolventul selecteaza si
analizeaza surse bibliografice
specifice domeniului Mecatronica si
Robotica.

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de seminar

Prof.dr.habil Veronica-Loredana
Grecu (Balan)

Data avizarii in departament

Semnadtura directorului de departament

Conf. ing. dr. ec. Catalin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. habil. Panainte-Lehadus Mirela
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

FACULTATEA DE INGINERIE

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

1. Date despre program

Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacau, 600115,

Tel./Fax +40 234 580170
http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro

FISA DISCIPLINEI
(licentd)

1.1. Institutia de invatamant superior | Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau
1.2. Facultatea Inginerie

1.3. Departamentul Ingineria si Management, Mecatronica

1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica

L.5.

Ciclul de studii

Licenta

1.6.

Programul de studii/calificarea

Mecatronica Dual

1.7.

Forma de invatamant

Invatamant cu frecventa

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei

Educatie Fizica si Sport 3

2.2. Titularul activitatilor de curs

2.3. Titularul activitatilor aplicative

Conf. univ. dr. Lucian VOINEA

2.4. Tutorele activitatilor aplicative

Nu este cazul

2.5. Anul de II 2.6. Semestrul | 3 2.7. Tipul de v
studiu evaluare
2.8. Categoria formativa a disciplinei DC
Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DFA
DOB - obligatorie, DOP - optionald, DFA - facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numar de ore | 1 | Curs Seminar | 1 Laborator IIS Proiect I1IS Practica IIS
pe saptamana Laborator IM Proiect IM Practica IM
3.4. Totalul de ore | 14 | Curs Seminar | 14 | Laborator Proiect Practica
pe semestru din
planul de
invatamant
(11S — institutie de invatamant superior, IM — invatare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OreIIS | Ore IM
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentard in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 36
Tutoriat
Examinari

Alte activitati (precizati):

3.6. Total ore
studiu individual | O 1S 36 | OreIM
3.7. Total ore pe Procent maxim S
Ore 1IS 50 | OreIM . Curs: 21,42 % Aplicatii: 21,42 %
semestru online: ’
3.8. Numarul de . Credite
credite Credite IIS 2 ™
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum Educatie Fizica si Sport 2

4.2. de competente Nu este cazul

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului -

5.2. de desfasurare | Sala de seminar dotata cu Baza sportiva, echipament sportiv adecvat

aplicatii videoproiector/retroproiector,
tabla

Laborator IIS

Laborator IM

Proiect IIS

Proiect IM

6. Competente specifice acumulate si rezultatele Anvatarii

- aplica standarde de sénatate si siguranta;

6.1. Competente
profesionale

- lucreaza in echipe;
- ia decizii.

6.2. Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul Autoevaluarea nevoilor de formare continua in vederea adaptarii competentelor profesionale la
general al disciplinei | dinamica contextului social, si la nivelul functionalitatii organismului;

Formarea capacitatii de practicare independenta a exercitiilor fizice.

7.2. Obiectivele Mentinerea si intarirea sanatatii si calirea organismului;
specifice Dezvoltarea fizica armonioasa a organismului;
Dezvoltarea deprinderilor, priceperilor motrice si a aptitudinilor psiho-motrice (forta, viteza,

rezistentd, indemanare);

Formarea obignuintei de practicare independenta si sistematica a exercitiului fizic

8. Continuturi

Aplicatii (Seminar) Nr. ore Metode de predare Observatii
Mentinerea si intarirea sanatatii, calirea organismului si dezvoltare | 7 Participarea
fizica armonioasa a organismului cu ajutorul urmatoarelor discipline ac tivg de
sportive (handbal, fotbal, baschet, volei, tenis, badminton, tenis de . - .
. s . N ; Explicatia catre studenti
masa ) si a exercitiilor cu caracter atletic desfasurate in aer liber; .
- ; p p - p RETY Demonstratia este
Dezvoltarea deprinderilor, priceperilor motrice si a aptitudinilor | 7 . .
. . . . o . . Exersarea obligatorie la
psiho-motrice prin intermediul practicarii jocurilor sportive (handbal, gy
. . . . . lucrarile
fotbal, baschet, volei, tenis, badminton, tenis de masa) si a .
J.. . N . practice.
exercitiilor cu caracter atletic desfasurate in aer liber;

Bibliografie

1. Vulpe A.M,, 2017, Gimnastica aerobica in contextul calitatii vietii, Editura Risoprint, Cluj-Napoca, 2017.
2. Acsinte A., Jocuri §i activitati dinamice de timp liber, Ed. Performantica, lasi, 2007;
3. Balint Gh., Jocurile dinamice — o alternativa pentru optimizarea lectiei de educatie fizica cu teme din fotbal in

invagamantul gimnazial, Editura Pim, lasi, 2009;

4. Balint Gh., Bazele generale ale fotbalului, Editura Pim, lasi, 2008;

5. Dragoi, C-C, Turism, Editura Alma Mater, Bacau, 2010

6. Ramona Natalia Ungur, Mircea Ungur, Andreea Tacsa , Activitati motrice de timp liber - badminton si jocuri
de plaja/teren redus/de sala, Targu-Mures: University Press, 2025.
7. Cristian Ilioni, Cristian Costa, Educatie fizica si sport: ghid de lucrari practice, Petrosani: Editura Universitas,
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2024.

Bibliografie minimala

1 Vulpe A.M.,, 2017, Gimnastica aerobica in contextul calitatii vietii, Editura Risoprint, Cluj-Napoca, 2017.

2 Balint Gh., Jocurile dinamice — o alternativa pentru optimizarea lectiei de educatie fizica cu teme din fotbal in
invatamantul gimnazial, Editura Pim, Iasi, 2009;

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continutul disciplinei a fost actualizat in raport cu colabordrile specifice cu societatile comerciale si cu corelarea
tematicii disciplinei cu alte departamente din tara si strainatate.
Cunostintele, competentele si rezultatele invatarii sunt in concordanta cu standardele ocupationale ale specializarii.

10. Evaluare

10.3. Pondere

10.2. Metode de evaluare din nota finala

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare

10.4. Curs
e insusirea si intelegerea importantei
practicarii  exercitiilor fizice asupra
organismului;

e practicarea independenta a exercitiului

. S . : . Prob ti 509
fizic in activititile de timp liber si roba practica %

10.5. Seminar recreative;
Pe baza demonstratiei si a explicatiei Proba pe echipe 50%

cadrului didactic, studentii exerseaza si pun
in aplicare toate indicatiile primite, pentru o
exersare cat mai corectd a structurilor
motrice.

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

Demonstrarea abilitatilor motorii de baza

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

Studentul/ absolventul distinge
aspecte care vizeaza procesele
operationale specifice resurselor
umane la nivel organizational,
precum si aspecte ce privesc munca
umana necesare pentru
fundamentarea rationala si optima a
adaptarii muncii la om si a omului la
meseria/profesia sa.

Studentul/ absolventul demonstreaza
aptitudini de comunicare si lucru in
echipd, in conditiile analizei
interactiunii omului cu mediul de
munca.

Studentul/ absolventul lucreaza in
echipe si interactioneaza profesional
in mediile de cercetare si
profesionale.

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de seminar

Conf. univ. dr. Lucian VOINEA
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Data avizarii in departament Semnatura directorului de departament

Conlf. ing. dr. ec. Catalin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. habil. Panainte-Lehadus Mirela
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FACULTATEA DE INGINERIE

UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Baciau, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170

http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro

FISA DISCIPLINEI
(licentd)

1. Date despre program
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1.1. Institutia de invatimant superior | UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
1.2. Facultatea INGINERIE

1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica

1.4. Domeniul de studii MECATRONICA SI ROBOTICA

1.5. Ciclul de studii Licenta

1.6. Programul de studii/calificarea MECATRONICA DUAL

1.7.

Forma de invatamant

Invitimant cu frecventa

2.

Date despre disciplina

2.1.

Denumirea disciplinei

Vibratii mecanice

2.2.

Titularul activitatilor de curs

Prof.univ.dr.ing.habil. Valentin Zichil

2.3.

Titularul activitatilor aplicative

S.Ldr.ing. Cosmin Grigoras

24.

Tutorele activitatilor aplicative

Persoani desemnati de OE

2.5. Anul de II 2.6. Semestrul | 5 2.7. Tipul de evaluare | E
studiu
2.8. Categoria formativa a disciplinei DF
Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOP
DI - obligatorie (impusd), DO - optionala (la alegere), DL - facultativa (liber aleasd)
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numér | 4 | Curs 2 Seminar | 1 Laborator Proiect IIS Practica
de ore pe I1S 11S
saptamana Laborator 1 Proiect IM Practicd
IM IM
3.4. Totalul 56 | Curs 28 Seminar | 14 Laborator 14 | Proiect Practica
de ore pe
semestru din
planul  de
invatdmant
(1IS — institutie de invatamant superior, IM — invdtare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OrelIS | Ore IM
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 10
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 4
Tutoriat 30
Examinari
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS Ore IM 44
3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 25 Ore IM 75 | Procent maxim | Curs: Aplicatii:
online: 25 25
3.8. Numarul de credite Credite IIS | 1 Credite IM | 3
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)
4.1.de Studiul materialelor, Fizica, Mecanica, Mecanica Fluidelor, Matematici speciale
curriculum
4.2.de . Cunoasterea solicitarilor organelor de masini, a modalitatilorilor de determinare
competenie | 4 tensiunilor si eforturilor specifice, a presiunilor pe suprafete.
. Cunoasterea structurii materialelor, si a tratamentelor termice si termochimice
. Utilizarea aparatului matematic
5. Conditii (acolo unde este cazul)
5.1. de desfasurare a cursului Sala de curs cu videoproiector — amfiteatru de minim 50 locuri
5.2. de desfasurare Seminar . Asigurarea functionarii corecte si in sigurantd a standului de
aplicatii Laborator IIS proba.
Laborator IM . Asigurarea de AMC —uri in stare bund de functionare
Proiect IIS . Conspectul lucrarii de laborator gi cunoasterea suportului
Proiect IM teoretic si practic pentru desfasurarea lucrarii de laborator.
. Nota: Parcurgerea tuturor lucrarilor de laborator este conditie
de intrare in examen.
6. Competente specifice acumulate

6.1. Competente profesionale

Cunoasterea si utilizarea adecvata a notiunilor de sistem mecanic elastic si vascoelastic, oscilatiile si vibratiile
diverselor tipuri de sisteme mecanice cu si fara amortizare, perturbatie determinista si aleatoare, vibratie libera
si fortata, factor de amortizare, factor de amplificare, decrement logaritmic, transmisibilitate, etc

Analizarea critica si interpretarea constructiva a conceptelor, modelelor, metodologiilor consacrate utilizate in
probleme de conceptie (proiectare) ale componentelor mecanice pe baza unui rationament tehnic complet si
corect

Utilizarea principiilor si metodelor de baza pentru proiectarea componentelor mecanice cu date de intrare bine
definite in conditii de asistenta calificata

Evaluarea pe bazd de argumente justificative coerente a calitatii, potentialului si limitdrilor solutiilor
constructive mecanice, precum si integrarii acestora in structuri complexe

Descrierea terminologiei tehnice specific si a elementelor conceptual de baza ale sistemelor (mecanice,
pneumatice , hidraulice, electrice , electronice, optice , informatice etc.)utilizate in mecatronica si robotica
pentru realizarea de sisteme de automatizare locala.

Explicarea , interpretarea si utilizarea principiilor de functionare ale subsistemelor sistemelor (mecanice,
pneumatice , hidraulice, electrice , electronice, optice etc.)in proiectarea si implementarea schemelor bloc si de
functionare pentru sisteme de automatizare locald in mecatronica gi robotica.

Elaborarea modelului constructive-functional si proiectarea ansamblurilor partiale (mecanice , pneumatice ,
hidraulice, electrice , electronice, optice etc.) integrate In subsisteme mecatronice si robotice pentru
automatizari locale

Diagnosticarea, explicarea §i interpretarea functionalitatii echipamentelor si componentelor mecanice si
identificarea unor solutii adecvate de exploatare in conditii ergonomice si de eficienta

Utilizarea principiilor si metodelor de baza pentru evaluarea functionalitatii $i mentenanta componentelor
mecanice, structurilor, echipamentelor in conditii de asistenta calificata

e Evaluarea operativa a starii de migcare a sistemelor mecanice cu elemente deformabile

e Cunoagterea calitativa si cantitativa a miscarii sistemelor cu un grad de libertate
% ol® Modelarea operationald a dinamicii sistemelor mecanice elastice si analiza parametrilor dinamici
2 5| Analiza instrumentala a sistemelor mecanice vibrante; conceperea si utilizarea instrumentelor specifice si
g- § a metodelor de masura a parametrilor dinamici ai vibratiilor sistemelor mecanice
S é e Manifestarea unor atitudini pozitive si responsabile fatd de domeniul stiintific si tehnic
i & | ®* Valorificare optima si creativa a propriului potential in activitatile stiintifice si tehnice
8 e Implicarea in promovarea si dezvoltarea inovatiilor stiintifice si tehnice
® Participarea la propria dezvoltare profesionala si stiintifica
7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)
7.1. Obiectivul general al e  Asigurarea pregitirii de cultura tehnica generald, care constituie baza
disciplinei continuarii pregatirii de specialitate, sau in cazul intreruperii studiilor, sa

permita obtinerea diplomei de calificare tehnica generala;

e Formarea si dezvoltarea capacitatii de a gandi logic in rezolvarea
problemelor tehnice si economice in domeniul specializarii;

e Dezvoltarea laturii umaniste a pregatirii intelectuale a absolventului;
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e Specializarea prin studii aprofundate;

7.2. Obiectivele specifice .

Formarea unei atitudini corespunzatoare fata de viitoarea profesiune;
e Formarea si dezvoltarea aptitudinilor intelectuale si practice in rezolvarea
problemelor care implicé fenomene vibratorii, precum si cele necesare

muncii de proiectare si cercetare

8. Continuturi

Curs Nr. ore Metode de predare Observatii
Forte perturbatoare. Vibratii libere necuplate si cuplate ale 3 Descrierea,
fundatiilor. Vibratiile fortate ale structurii fundatie- explicatia, prelegerea
masind magistrald, prelegerea
Vibratii fortate cu amortizare 4 dialog, prelegerea cu
Rezonanta de amplitudine si de faza 2 demonstratii,
Transmisibilitatea si turatia critica la arbori cu un volant 2 prelegeri cu oponenti,
Vibratii In sisteme cu doud grade de libertate 1 prelegeri
Izolarea antivibratorie a maginilor si utilajelor.Fundatii 3 introductive,
pentru masgini cu mecanism bield-maniveld. Fundatii prelegeri de sinteza
pentru masini care produc socuri.

Echilibrarea rotoarelor cu arbore rigid 1
Absorbitorul dinamic |
Vibratii 1n sisteme cu un numdr finit de grade de libertate 2
Stabilirea ecuatiilor de miscare; moduri proprii de vibratie 1
Vibratii fortate 4
Vibratii de rasucire la angrenaje 1
Sistemul dinamic al maginilor 1
Dinamica mecanismului de ridicat al unei |
macarale.Modele dinamice de rotatie si de translatie ale

unui mecanism de ridicat

Autovibratiile la deplasarea ansamblurilor mobile 1

Bibliografie

C. Ispas s.a. “Metode de cercetare a maginilor unelte”, 1. P. Bucuresti, 1992

1. Lupea “Roboti si vibratii”, ed. Dacia, Cluj-Napoca 1996

M. Gafitanu s.a. “Diagnosticarea vibroacustica a maginilor si utilajelor”, ed. Tehnica, Bucuresti, 1989

V., Zichil, Gh., Pintilie, C., Panoschi “Vibratii mecanice”, indrumar de laborator, editia II, Bacau, 2000

C. Ispas s.a. “Metode de cercetare a maginilor unelte”, 1. P. Bucuresti, 1992

1. Lupea “Roboti si vibratii”, ed. Dacia, Cluj-Napoca 1996

Bibliografie minimala

1. I. Lupea “Roboti si vibratii”, ed. Dacia, Cluj-Napoca 1996

2. V., Zichil, Gh., Pintilie “Vibratii mecanice”, curs litografiat, Bacau, 1994

Aplicatii (Seminar) Nr. ore Metode de predare Observatii
Miscara oscilatorie armonica 2 Activitate de

Ecuatii de miscare si rezolvarea lor, la sisteme cu un grad | 2 consolidare a

de libertate cunostintelor

Ecuatii de miscare si rezolvarea lor, la sisteme cu un numar | 2

finit de grade de libertate

Ecuatii de miscare si rezolvarea lor, la sisteme cu un numar | 2

infinit de grade de libertate

Absorbitorul dinamic 2

Transmisibilitatea 2

Autovibratii la roboti industriali 2

Bibliografie

1. C., Ispas s.a. “Metode de cercetare a maginilor unelte”, 1. P. Bucuresti, 1992

2. 1., Lupea “Roboti si vibratii”, ed. Dacia, Cluj-Napoca 1996

3. M., Gafitanu s.a. “Diagnosticarea vibroacusticd a masinilor si utilajelor”, ed. Tehnici, Bucuresti, 1989
4. V., Zichil, Gh., Pintilie, C., Panoschi “Vibratii mecanice”, indrumar de laborator, editia I, Baciu, 2000
5. C.,Ispas s.a. “Metode de cercetare a masinilor unelte”, 1. P. Bucuresti, 1992

6. 1., Lupea “Roboti si vibratii”, ed. Dacia, Cluj-Napoca 1996

Bibliografie minimala
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1. I. Lupea “Roboti si vibratii”, ed. Dacia, Cluj-Napoca 1996

2. V., Zichil, Gh., Pintilie “Vibratii mecanice”, curs litografiat, Bacau, 1994

Aplicatii (Laborator IM) Nr. ore Metode de predare Observatii
Protectia muncii; procedee si utilaje de masurare a 2 Activitate practica de
parametrilor vibratiei consolidare a
Stabilirea parametrilor sistemelor vibratorii cu un grad de 2 cunostintelor
libertate

Turatia critica la arbori cu un volant 2

Absorbitorul dinamic 2

Analiza oscilatiilor libere ale unui sistem cu doud grade de | 2

libertate

Turatia criticd la arbori cu doi volanti 2

Influenta vibratiilor asupra preciziei robotilor 2

Bibliografie

7. C., Ispas s.a. “Metode de cercetare a masinilor unelte”, 1. P. Bucuresti, 1992

8.

1., Lupea “Roboti si vibratii”, ed. Dacia, Cluj-Napoca 1996

9.

M., Gafitanu s.a. “Diagnosticarea vibroacustica a maginilor si utilajelor”, ed. Tehnicd, Bucuresti, 1989

10. V., Zichil, Gh., Pintilie, C., Panoschi “Vibratii mecanice”, indrumar de laborator, editia II, Baciu, 2000

11. C., Ispas s.a. “Metode de cercetare a maginilor unelte”, 1.

P. Bucuresti, 1992

12. 1., Lupea “Roboti si vibratii”, ed. Dacia, Cluj-Napoca 1996

Bibliografie minimala

1. I. Lupea “Roboti si vibratii”, ed. Dacia, Cluj-Napoca 1996

2. V., Zichil, Gh., Pintilie “Vibratii mecanice”, curs litografiat, Bacau, 1994

9.

Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,

asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

. Se asigura competente conform prevederilor RNCIS.

10. Evaluare

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare 1.0'3' Pondereu
din nota finala

Raspunsul la intrebdri referitoare la | Examen 80%

10.4. Curs probleme din aria cursului, prezentd activa la
curs

10.5. Seminar Evaluare pe parcurs 10%

10.6. Laborator IIS

— : : 5

10.7. Laborator IM Corectltu.dlnea.r.eer:zentarl.lor grafice sia Evalvugrea referatelor 10%
calculului analitic si numeric. lucrarilor de laborator

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

Prezenta 50%

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

Rezolvarea corectd a unei probleme tehnice

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

Reprezentari grafice corecte dupa incercarile de laborator

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

Studentul identifica si descrie
concepte, principii si metode
specifice disciplinelor
fundamentale si de baza ale
domeniului Inginerie si
Management.

Studentul rezolva probleme de
matematica, fizica si chimie cu
aplicabilitate 1n inginerie si management
si valideaza solutia obtinuta.

Studentul efectueaza calcule ingineresti
si economice de complexitate medie si le
asociaza cu reprezentari grafice

Studentul practica rationamentul
logic, evaluarea si autoevaluare in
luarea deciziilor.

Studentul lucreaza eficient ca
membru 1n echipd sau lider al
acesteia.
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| letrice |

Data completarii Semnatura titularului de curs | Semnatura titularului de activitati aplicative
Prof.univ.dr.ing.habil. Valentin Zichil S.l.dr.ing. Cosmin Grigorag
Data avizdrii in departament Semnatura directorului de departament

Conf.univ.dr.ec.,ing. Catilin Drob

Data aprobarii in Consiliul Facultatii Semnatura decanului

Prof.univ.dr.ing.habil Mirela Panainte-Lehadus
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FACULTATEA DE INGINERIE

UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

1. Date despre program

Calea Marasesti, Nr. 157, Baciau, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170

http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro

FISA DISCIPLINEI
(licentd)

TIFICA
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1.1. Institutia de invatimant superior | UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
1.2. Facultatea INGINERIE

1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica

1.4. Domeniul de studii MECATRONICA SI ROBOTICA

1.5. Ciclul de studii Licenta

1.6. Programul de studii/calificarea MECATRONICA DUAL

1.7.

Forma de invatamant

Invitimant cu frecventa

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei

Organe de masini

2.2. Titularul activitatilor de curs

Prof.univ.dr.ing.habil. Valentin Zichil

2.3. Titularul activitatilor aplicative

S.Ldr.ing. Cosmin Grigoras

2.4. Tutorele activitatilor aplicative

Persoani desemnati de OE

2.5. Anul de II 2.6. Semestrul | 5 2.7. Tipul de evaluare | E*
studiu
2.8. Categoria formativa a disciplinei DF
Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DI - obligatorie (impusd), DO - optionala (la alegere), DL - facultativa (liber aleasd)
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numaér | 5 | Curs 2 Seminar Laborator 1 Proiect IIS Practica
de ore pe I1S 11S
saptamana Laborator Proiect IM | 2 Practicd
IM IM
3.4. Totalul 70 | Curs 28 Seminar Laborator 14 | Proiect 28 | Practica
de ore pe
semestru din
planul  de
invatdmant
(1IS — institutie de invatamant superior, IM — invdtare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OrelIS | Ore IM
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 7
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 3
Tutoriat 20
Examinari
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS Ore IM 30
3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 25 Ore IM 75 | Procent maxim | Curs: Aplicatii:
online: 25 25
3.8. Numarul de credite Credite IIS | 1 Credite IM | 3

4. Preconditii (acolo unde este cazul)
F 793.24/Ed. 01



http://inginerie.ub.ro/
mailto:decaning@ub.ro

4.1. de curriculum Studiul materialelor, Fizica, Mecanicd, Mecanica Fluidelor, Matematici speciale

4.2. de competente Cunoasterea structurii materialelor, si a tratamentelor termice si termochimice

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

Sala de curs cu videoproiector — amfiteatru de minim 50 locuri

5.2. de desfasurare

Seminar

aplicatii

Laborator IIS

Laborator IM

Proiect IIS

Proiect IM

Sala asigurand necesarul de locuri pentru studentii unei grupe, dotata
cu tabla si videoproiector.

6. Competente specifice acumulate

- aproba proiecte ing

6.1. Competente
profesionale

- proiecteaza prototipuri
- proiecteaza componente de automatizare

- respecta standardele privind siguranta echipamentelor tehnice
- defineste cerintele tehnice

ineresti

- ajusteaza proiectele produselor

- lucreaza in echipe;

6.2. Competente
transversale

- aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti;
- solutioneaza probleme.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al
disciplinei

o Instructia stiintifica si tehnica a studentilor in domeniul organelor de masini.
Insusirea de cunostinte generale privind organele de masini. Introducerea
studentilor in perimetrul activitatii de proiectare. Studiul organelor de masini
din punct de vedere constructiv si functional.

7.2. Obiectivele specifice

e Potential de a cunoaste, sesiza, interpreta si utiliza principiile si conceptele
fundamentale apartinand proiectarii constructive in domeniul mecanic al
stiintelor ingineresti

8. Continuturi

12. Transmisii prin curele

13. Transmisii prin lang

14. Etangari

15. Batiuri si ghidaje

16. Elemente de fiabilitate

Curs Nr. ore Metode de Observatii
predare

1. Consideratii generale 1
2. Bazele proiectarii organelor de masini 4
3. Asamblari nedemontabile 2
4. Asamblari demontabile 2
5. Arcuri 1 Predare libers,
6. Osii, arbori si fusuri 3 videoproiector,
7. Cuplaje 1 cu participare
8. Lagare de alunecare 1 interactiva a
9. Rulmenti 2 studentilor,
10. Suruburi cu bile 1 suport curs
11. Transmisii prin angrenaje 4 prealabil

2

1

1

1

1

Bibliografie

(editia a II-a).

1. Chisiu, Al., Matiesan, D., s.a. - Organe de masini, Editura Didactica si Pedagogica, Bucuresti 1976 (editia I), 1981

Pedagogicd, Bucuresti, 1981

2. Crudu, L., Stefanescu, 1., Panturu, D., Palaghian, L. - Atlas. Reductoare cu rofi dintate, Editura Didactica si

F 793.24/Ed. 01




3. Gafitanu, M., Bostan, 1., Dulgheru, V., Jula, A., Racocea, C., Hagiu, Gh., Chisu, E., Moldovean, Gh. - Organe de
magini, vol. 1, 2, Editura Tehnica, Bucuresti, 1999, 2002.

4. Popinceanu, N., Puiu, V. - Organe de masini. Principii de proiectare / Machine Elements. Design Principles,
Editura Junimea, lasi, 2003.

5. Puiu, V. — Organe de masini, vol. 1, 2, Editura Tehnica-Info, Chisinau, 2003.

6. ¥*** - Organe de magini, vol la,b,c, 11, Illa,b,c (colectic STAS), Editura Tehnica, Bucuresti, 1983-1986.

Bibliografie minimala

1. Puiu, V. — Organe de magini, vol. 1, 2, Editura Tehnica-Info, Chisinau, 2003.

2. ¥** - Organe de masini, vol la,b,c, 11, Illa,b,c (colectic STAS), Editura Tehnica, Bucuresti, 1983-1986.

Aplicatii - laborator Nr. ore Metode de Observatii
predare

1. Prezentarea laboratorului. Instructaj de protectia muncii si 1 Activitate

PSI practica de

2. Surub — piulita. Identificare tip filet, sortare, standardizare 1 laborator

3. Studiul practic aplicativ al asamblarii prin filet. 1

Identificarea conform STAS a suruburilor si piulitelor.

4. Studiul structural si cinematic al transmisiilor elicoidale cu 2

bile.

6. Incercarea suruburilor cu bile

7. Incercarea arborilor la incovoiere

8. Studiul monografic al lagarelor cu rostogolire

9. Determinarea randamentului lagarelor cu rostogolire

12. Determinarea randamentului angrenajelor cu roti dintate

— = (N = N[N

14. Reductoare de turatie (cu roti dintate cilindrice cu dinti
drepti sau inclinati).

Bibliografie

1. Chisiu, Al., Matiesan, D., s.a. - Organe de masini, Editura Didactica si Pedagogica, Bucuresti 1976 (editia I), 1981
(editia a IT-a).

3. Gafitanu, M., Bostan, 1., Dulgheru, V., Jula, A., Racocea, C., Hagiu, Gh., Chisu, E., Moldovean, Gh. - Organe de
magini, vol. 1, 2, Editura Tehnica, Bucuresti, 1999, 2002.

4. Popinceanu, N., Puiu, V. - Organe de magini. Principii de proiectare / Machine Elements. Design Principles,
Editura Junimea, Iasi, 2003.

Bibliografie minimala

1. Puiu, V. — Organe de magini, vol. 1, 2, Editura Tehnica-Info, Chisinau, 2003.

2. ¥** - Organe de masini, vol Ia,b,c, 11, Illa,b,c (colectie STAS), Editura Tehnica, Bucuresti

Aplicatii - proiect IM Nr. ore Metode de Observatii
predare

Proiectarea unui reductoar de turatie (cu roti dintate cilindrice 28 Activitate de

cu dinti drepti sau inclinati), antrenat printr-o transmisie prin proiectare

curele, pe baza datelor de intrare

Bibliografie

1. Chisiu, Al., Matiesan, D., s.a. - Organe de masini, Editura Didactica si Pedagogica, Bucuresti 1976 (editia I), 1981
(editia a I1-a).

3. Gafitanu, M., Bostan, 1., Dulgheru, V., Jula, A., Racocea, C., Hagiu, Gh., Chisu, E., Moldovean, Gh. - Organe de
magini, vol. 1, 2, Editura Tehnica, Bucuresti, 1999, 2002.

4. Popinceanu, N., Puiu, V. - Organe de masini. Principii de proiectare / Machine Elements. Design Principles,
Editura Junimea, Iasi, 2003.

Bibliografie minimala

1. Puiu, V. — Organe de magini, vol. 1, 2, Editura Tehnica-Info, Chisinau, 2003.

2. ¥** . Organe de masini, vol la,b,c, 11, Illa,b,c (colectie STAS), Editura Tehnica, Bucuresti

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

| Se asigura competente conform prevederilor RNCIS.

10. Evaluare

10.3. Pondere

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare . <
din nota finala
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10.4. Curs

Gradul de acoperire a problematicii cerute
de subiecte, prezenta activa la curs

Examen 30%

10.5. Seminar

Corectitudinea reprezentarilor grafice si a Evaluarea referatelor 10%
10.6. Laborator IIS . o . -
calculului analitic si numeric. lucrarilor de laborator
10.7. Laborator IM
10.8. Proiect IIS
10.9. Proiect IM Predarea proiectului. Evaluare proiect 60%

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

Prezenta 50%

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

Identificarea unui organ de masina dupa forma
Identificarea corecta a principiului de lucru al unui organ de masina dat
Identificarea functiilor si domeniilor de utilizare a unui organ de magina dat

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

Reprezentarea corecta a schemelor de calcul ale organelor de masina
Identificarea dupa simbol si reprezentare a elementelor continute in desenele de ansamblu si de executie

1. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

Studentul identifica si descrie
concepte, principii si metode
specifice disciplinelor
fundamentale si de baza ale

domeniului Mecatronica si Robotica.

si descrie concepte, principii si
metode specifice disciplinelor
fundamentale si de baza ale
domeniului Mecatronica si
Robotica

Studentul/absolventul rezolva

chimie cu aplicabilitate in
inginerie si valideaza solutia
obtinuta.

Studentul/absolventul efectuea
calcule ingineresti de

specifice proiectarii asistate de
calculator.

Studentul/absolventul descrie
fenomene si procese mecanice
fizico-chimice.

Studentul/absolventul identifica

probleme de matematica, fizica si

complexitate medie si le asociaza
cu reprezentari grafice letrice sau

Studentul/absolventul
comunicad eficient despre
activitatile de inginerie
cu o gama larga de
public.

Studentul/absolventul
lucreaza eficient ca

membru in echipa solutionand
probleme

curente.

Studentul/absolventul

analizeaza, selecteaza si

aplica cunostinte

stiintifice, tehnologice si

ingineresti specifice

domeniului Mecatronica si Robotica

za

si

Data completarii

Semnatura titularului de curs

| Semnatura titularului de activitati aplicative

Prof.univ.dr.ing.habil. Valentin Zichil

S.l.dr.ing. Cosmin Grigorag

Data avizarii In departament

Semnatura directorului de departament

Conf.univ.dr.ec.,ing. Catilin Drob

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof.univ.dr.ing.habil Mirela Panainte-Lehadus
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacéu, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170

FACULTATER DE INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI
(licenta)

1. Date despre program

1.1. Institutia de invitamant superior | UNIVERSITATEA , VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
1.2. Facultatea FACULTATEA DE INGINERIE
1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica DUAL
1.7. Forma de invatamant Invatimant cu frecventi
2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Mecanica fluidelor
2.2. Titularul activitatilor de curs Conf.dr.ing.habil. Narcis BIRSAN
2.3. Titularul activitatilor aplicative Conf.dr.ing.habil. Narcis BIRSAN
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Persoana desemnatd de OE
2.5. Anul de I 26. Semestrul 4 2.7. Tipul de E
studiu evaluare
28 Categoria formativa a disciplinei DF
R'e .imul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
dis%i linei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
P DI - obligatorie (impusd), DO - optionald (la alegere), DL - facultativa (liber aleasd)
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
- Laborator Proiect Practica

3.1. Numar - - -
de ore pe 4 Curs 2 Seminar 1 IS IS IS
- témrf)mi “ Laborator 1 Proiect Practica

P M M R )
3.4. Totalul
de ore pe
semestru 56 | Curs 28 | Seminar 14 | Laborator 14 | Proiect - Practica -
din planul
de
invatdmant

(11S — institutie de invdtamdnt superior, IM — invatare prin munca)
3.5. Distributia fondului de timp pe semestru: Ore lIS | Ore IM
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 4
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 2
Tutoriat 13
Examindri
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS - Ore IM 19
Procent maxim | Curs: Aplicatii:

3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 25 | Ore IM 50 online: 21.42% | 21.42%
3.8. Numarul de credite Credite IIS 1 Credite IM 2
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum

Fizica, Mecanicd, Matematica aplicatd in inginerie

4.2. de competente

Utilizarea metodelor si conceptelor de baza ale mecanicii

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului Sald de curs cu videoproiector
Seminar
5.2. de desfasurare Laborator IIS Sald de laborator dotata cu echipamente si dispozitive specifice
aplicatii Laborator IM_|- . i linei
’ Proiect IIS
Proiect IM

6. Competente specifice acumulate

Q

% o | e respectd standardele privind siguranta echipamentelor tehnice
< . .

E S | defineste cerintele tehnice;

£ % | e realizeaza analize de date;

Qg . . . ..

o © | e sintetizeaza informatii;

T & | e prezintd rezultatele analizelor;

(]

&

g2

o - A .

9 ¢ | lucreazd in echipe;
1) .o . .. . . .. . .

g > | ® aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti;

O 5 | e solutioneazi probleme

N

N

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general
al disciplinei

Aprofundarea unor notiuni specifice utilizate In mecanica fluidelor, care ulterior vor fi
folosite n studiile de specialitate, privind modul de analizdsi metodele de lucru. Crearea
unei metode de lucru pentru analizarea fenomenelor specifice fluidelorsi aplicarea acestora
la diferite probleme tehnice.

Dezvoltarea capacitatii de aplicare in practicd a notiunilor generale ale mecanicii fluidelor

7.2. Obiectivele
specifice

Formarea deprinderilor referitoare la analiza parametrilor fizici de care depinde echilibrul
respectiv miscarea mediilor continue.

insusirea deprinderilor practice privind identificarea aparatelor de masurd a debitului,
vitezelor, presiunii si a altor caracteristici specifice fluidelor.

Asimilarea notiunilor specifice fluidelor si modul de utilizarea a acestora in contextul unor
aplicatii practice specifice.

Insusirea si aprofundarea cunostintelor teoretice si practice pentru a intelege curgerea
fluidelor in diferite regimuri de curgere si modul de analiza diferentiat a acestora.
Cunoasterea modurilor de abordare a metodelor de analiza teoretica si experimentala a
fenomenelor specifice mecanicii fluidelor.

8. Continuturi

Curs

Nr. ore | Metode de predare | Observatii

momentului cinetic

o Introducere. Obiectul cursului. Legatura cu alte discipline. Proprietati 1
fizice fundamentale comune fluidelor. Proprietati specifice lichidelor. descrierea,
Proprietati specifice gazelor explicatia,

e Ecuatiile generale ale staticii fluidelor. Ecuatiile lui Euler pentru 4 prelegerea
statica fluidelor. Ecuatia generalad a hidrostaticii. Echilibrul relativ al magistrala,
lichidelor. Actiunea fluidelor in repaus pe suprafete plane sau curbe. prelegerea dialog,
Plutirea corpurilor prelegerea cu

o Cinematica fluidelor. Parametrii cinematici. Notiuni specifice Ecuatia 4 demonstratii,
continuitatii prelegeri cu

e Dinamica fluidelor ideale. Ecuatiile lui Euler. Relatia lui Bernoulli 4 oponenti, prelegeri
pentru diferite cazuri. Aplicatii tehnice ale relatiei lui Bernoulli. introductive,
Calculul debitelor prin orificii. Teorema impulsului si teorema prelegeri de sinteza
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e Dinamica fluidelor reale. Miscarea laminara a fluidelor reale. Starea
de tensiune intr-un fluid in miscare. Ecuatiile de miscare ale fluidelor
reale. Relatia lui Bernoulli pentru o linie de curent in miscarea
laminard a fluidelor reale

o Analiza dimensionala si teoria similitudinii. Notiuni despre similitudine.

e Miscarea turbulentd a fluidelor reale. Structura miscarii turbulente.
Tensiunea tangentiald in migcarea turbulentd. Distributia vitezelor in
miscarea turbulentd. Ecuatiile Reynolds. Calculul pierderilor de
sarcina.

e Curgerea prin orificii si ajutaje. Calculul debitelor sub sarcina
constantd si variabila la curgerea prin orificii. Curgerea prin ajutaje.
Jeturi de fluid. Miscari permanente si nepermanente in conducte sub
presiune. Calculul conductelor.

o Introducere. Obiectul cursului. Legatura cu alte discipline. Proprietati
fizice fundamentale comune fluidelor. Proprietati specifice lichidelor.
Proprietati specifice gazelor

Bibliografie

1. Bulu, A. (2026) Lecture Notes — Fluid Mechanics. Istanbul Technical University.

2. lonut-Cristian Scurtu. (2024) Curs Mecanica Fluidelor (versiune student). ResearchGate.

3. Barsan Narcis, Mecanica fluidelor pentru ingineri, curs electronic 2025

4. Baker, J. (2025) Fluid Mechanics — Quick Reference Guide. Academia.edu.

5. Florescu, Iulian, Florescu Daniela. — Mecanica fluidelor — Ed. Tehnica Info Chisinau, 2009
Aplicatii (Seminar / laborator / proiect) Nr. ore Metode de predare Observatii
Metode pentru masurarea nivelelor fluidelor; aplicatii 2 Activitate de
Metode pentru masurarea presiunii; aplicatii 2 consol@dare a
Metode pentru méasurarea debitelor; aplicatii 2 cunogmgelor;
Metode pentru masurarea vitezelor fluidelor; aplicatii 2 Deslc.rler.ea,
Determinarea regimurilor de curgere ale fluidelor; aplicatii 2 Z)e(gli)c;ﬁ?a;lil
Determinarea coeficientilor pierderilor de sarcina; aplicatii 2

Constructia si functionarea diferitelor tipuri de pompe 2

Bibliografie

1 Florescu, Iulian, Florescu Daniela. — Mecanica fluidelor — Ed. Tehnica Info Chisinau, 2009

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

tematicii disciplinei cu alte departamente din tara si strainatate.

Continutul disciplinei a fost actualizat in raport cu colaborarile specifice cu societitile comerciale si cu corelarea

Cunostintele, competentele si rezultatele invatarii sunt in concordanta cu standardele ocupationale ale specializarii.

10. Evaluare

10.3. Pondere

10.7. Laborator IM

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare | . g
din nota finala

Insusirea metodelor pentru efectuarea de Evaluare sumativa 60%

10.4. Curs .
aplicatii

. Portofoliu de teme Verificare continua 40%

10.5. Seminar

10.6. Laborator IIS - - -
Portofoliu de lucrari Verificare continua 40%

10.8. Proiect IIS -

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

Rezolvarea a cel putin una din aplicatiile practice aflate pe biletul de examen

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

Rezolvarea corecta a 60% din temele de casa.

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IM
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Portofoliu de lucrari

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

Studentul/absolventul identificad si
descrie concepte, principii si metode
specifice disciplinelor fundamentale
si de baza ale domeniului
Mecatronica si Robotica.

Studentul/absolventul  explica  si
interpreteaza rezultate teoretice si
experimentale aferente disciplinelor
fundamentale si de bazd ale
domeniului Mecatronica si Robotica

Studentul/ absolventul identificad si
descrie sistemele si subsistemele
mecatronice, a principiilor  si
metodelor de proiectare a acestora,
respectiv a tehnicilor, instrumentelor
specifice si practicilor moderne in
conceptia sistemelor si subsistemelor
mecatronice.

Studentul/absolventul identifica si
descrie concepte, principii si metode
specifice disciplinelor fundamentale
si de baza ale domeniului
Mecatronica si Robotica

Studentul/  absolventul  rezolva
probleme de matematica, fizica si
chimie cu aplicabilitate in inginerie si
management si valideaza solutia
obtinuta.

Studentul/  absolventul  descrie
fenomene si procese mecanice §i
fizico-chimice.

Studentul/ absolventul alege si aplica
metode de evaluare a proiectelor de
sisteme mecatronice §i aproba aceste
proiecte

Studentul/ absolventul comunica
eficient despre activititile de
inginerie cu o gama largé de public.

Studentul/ absolventul analizeaza,
selecteazd si  aplicd cunostinte
stiintifice, tehnologice si ingineresti
specifice domeniului Mecatronica si
Robotica

Studentul/absolventul lucreaza
eficient ca membru in echipa sau lider
al acesteia.

Studentul/  absolventul ajusteaza
proiectele produselor si elaboreaza
schemele, diagramele structurale si
de functionare, a reprezentarilor
grafice si a documentelor tehnice
specifice

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de activitati
aplicative

Conf.dr.habil. ing. Birsan Narcis

Conf.dr.habil. ing. Birsan Narcis

Persoani desemnata de OE

Data avizdrii in departament

Semnétura directorului de departament

Conlf. univ. ing. dr. ec. Catalin DROB

Data aprobadrii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. habil. Mirela PANAINTE-
LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

Facultatea de Inginerie mmazms
Calea Mairisesti, Nr. 157, Baciu, 600115, Tel./Fax +40 234 580170 \ Nr. 17.1;*‘ /)
http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro oy
FACULTATEA DE INGINERIE
FISA DISCIPLINEI
(licenta)
1. Date despre program
1.1. Institutia de invatdmant superior Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Baciu
1.2. Facultatea Inginerie
1.3. Departamentul Inginerie si Manegement, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica Dual /inginer
1.7. Forma de invatamant invitimant cu frecventi
2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Masurari Electrice si Neelectrice
2.2. Titularul activitigilor de curs Sef lucrari dr. lng Puiu Petru Gabriel
2.3. Titularul activitatilor aplicative -
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Persoand desemnata de OE
2.5. Anul de studiu | 2 | 2.6. Semestrul | 4 | 2.7. Tipul de evaluare | E
2.8. Categoria formativa a disciplinei DS
Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DI - obligatorie (impusd), DO - optionala (la alegere), DL - facultativa (liber aleasd)
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numar | 3 | Curs 2 | Seminar Laborator IS Proiect IIS Practica IIS
de ore pe Laborator IM | 1 | Proiect IM Practica IM
sdptamana
3.4. Totalul | 42 | Curs 28 | Seminar Laborator 14 | Proiect Practica
de ore pe
semestru din
planul  de
invatdmant
(1IS — institutie de invatamdnt superior, IM — invdtare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OrelIS | Ore IM
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 14
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 14
Tutoriat 3
Examinari 2
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual | Ore IIS Ore IM 33
3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 25 Ore IM 50 Procent maxim Curs: Aplicatii:
online: 21,42% | 21,42%
3.8. Numarul de credite Credite IIS | 1 Credite IM 2
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum .

4.2. de competente .

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului e Sala de curs cu tabla

5.2. de desfasurare aplicatii | Sala de o Sala de laborator cu echipamente de méasura si soft de simulare
laborator cu
echipamente
de masura si
soft de
simulare
Laborator IIS
Laborator IM
Proiect IIS
Proiect IM

6. Competente specifice acumulate

® testeaza sisteme electromecanice
® prezintd rezultatele analizelor

6.1. Competente
profesionale

® aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti

6.2. Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al disciplinei | e formarea competentelor de baza privind mésurarea, evaluarea si interpretarea
marimilor electrice si neelectrice, prin utilizarea corecta a aparatelor si
metodelor de masurare, precum si intelegerea principiilor fizice care stau la
baza acestora.

7.2. Obiectivele specifice e intelegerea conceptelor fundamentale (mdrime, unitate de masura, eroare,
precizie);

e cunoasterea instrumentelor de masurd electrice (voltmetre, ampermetre,
ohmmetre etc.);

e aplicarea metodelor de masurare pentru diverse marimi electrice;

e introducerea in masurarea marimilor neelectrice (temperaturd, presiune,
deplasare) prin traductoare;

e dezvoltarea capacititii de analiza a erorilor si incertitudinilor de masurare.

8. Continuturi

Curs Nr. ore Metode de predare Observatii

1. Introducere in masurari 2
Notiuni fundamentale: marimi fizice, unitati de masura
Sistemul International de unitati (SI)

Clasificarea masurarilor

2. Erori si incertitudini de misurare 2
Tipuri de erori (sistematice, aleatoare, grosiere)
Precizie, fidelitate, sensibilitate
Calculul si exprimarea incertitudinii

3. Aparate de masurai electrice analogice 2
Principii de functionare
Instrumente magnetoelectrice, electromagnetice, Prelegere sustinuta de
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electrodinamice prezentari PPT,
Domenii de utilizare si limitari conversatii, explicatii,

Aparate de masura electrice digitale 2 exemplificari
Structura si functionarea aparatelor digitale
Convertor analog-digital (ADC)

Avantaje si dezavantaje

Masurarea marimilor electrice fundamentale 2
Masurarea tensiunii electrice
Masurarea curentului electric
Masurarea rezistentei electrice

Metode de masurare 2
Metode directe si indirecte

Metode de comparatie

Metode de punte (puntea Wheatstone)

Maisurarea puterii si energiei electrice 2
Puterea 1n curent continuu si alternativ
Wattmetre

Contoare de energie

Masurarea marimilor in curent alternativ 2
Valori caracteristice (eficace, medie, maxima)
Frecventd si factor de putere

Introducere in misurari neelectrice 2
Clasificarea marimilor neelectrice
Principii de conversie

10.

Traductoare si senzori 2
Tipuri de traductoare

Caracteristici statice si dinamice

Exemple: termorezistente, termocupluri, senzori de
presiune

Prelegere sustinuta de
prezentari PPT,
conversatii, explicatii,
exemplificari

11.

Masurarea marimilor neelectrice uzuale 2
Temperatura
Presiune

Deplasare si pozitie

12.

Etalonare si verificarea aparatelor de masura 2
Notiunea de etalon
Trasabilitatea masurarilor
Metode de calibrare

13.

Norme de protectie si siguranti in masurari 2
electrice

Riscuri in utilizarea aparatelor de masura
Protectia utilizatorului si a echipamentelor
Reguli de lucru in laborator

14.

Sisteme de masurare si achizitie de date 2
Lantul de masurare

Sisteme de achizitie de date

Introducere in automatizarea masurarilor

Bibliografie

1.
2.

Petru Gabriel Puiu - Masurarea marimilor electrice si neelectrice, Note de curs, on-line, 2025,

A. Morris — Measurement and Instrumentation Principles, Measurement and Instrumentation Principles, 3rd ed.,
Oxford, UK: Butterworth-Heinemann, 2001,

John Dyer, Chad Davis — Measurement and Instrumentation: An Introduction to Concepts and Methods,
Measurement and Instrumentation: An Introduction to Concepts and Methods, 2020.

Bibliografie minimala

1.

Petru Gabriel Puiu - Masurarea marimilor electrice si neelectrice, Note de curs, on-line, 2025

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect) Nr. ore Metode de predare Observatii
1. Protectia muncii si prezentarea laboratorului/ 2
Masurarea parametrilor unui semnal cu osciloscopul
2. Masurarea numerica a tensiunilor 2
3. Masurarea temperaturilor 2
4. Masurarea numerica a frecventelor 2
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b
)

Masurarea distantelor cu senzori ultrasonici

6. Masurarea capacitatii , inductivitatii proprii si 2
mutuale

7. Masurarea deplasarilor liniare prin nmetode inductive 2

8. Masurarea puterilor in regim trifazat

Bibliografie

1. Petru Gabriel Puiu - Masurarea marimilor electrice si neelectrice, Note de curs, on-line, 2025,

2. A. Morris — Measurement and Instrumentation Principles, Measurement and Instrumentation Principles, 3rd ed.,
Oxford, UK: Butterworth-Heinemann, 2001,

3. John Dyer, Chad Davis — Measurement and Instrumentation: An Introduction to Concepts and Methods,
Measurement and Instrumentation.: An Introduction to Concepts and Methods, 2020.

Bibliografie minimala

1. Petru Gabriel Puiu - Masurarea marimilor electrice si neelectrice, Note de curs, on-line, 2025

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continuturile disciplinei Masurari electrice si neelectrice I sunt corelate cu cerintele actuale ale domeniului ingineriei
energetice, fiind aliniate atat la standardele academice, cat si la nevoile pietei muncii.

10. Evaluare

10.3. Pondere

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare . <
din nota finala

Réspunsul la intrebari referitoare la Examen 80 %

10.4. Curs probleme din aria cursului

10.5. Seminar

10.6. Laborator IIS

Rezolvarea problemelor corespunzatore Prezentarea rezolvarilor, 20 %

10.7. Laborator IM lucrarilor de laborator raspunsuri la intrebari

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

Studentul trebuie sa demonstreze ca are cunostinte de baza privind marimile si aparatele de masura, aplicarea metodelor
elementare de masurare si interpretarea rezultatelor. Promovarea presupune obtinerea notei minimum 5 la evaluarea
teoretica si practica.

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative [IM

Studentul promoveaza activititile de laborator daca poate folosi corect aparatele de masura, aplica metodele
experimentale specifice disciplinei si interpreteaza corect datele obtinute, obtindnd minimum nota 5 la fiecare lucrare
sau raport de laborator.

Data completarii Semndtura titularului de curs Semnatura titularului de activitati aplicative
Sef lucrari dr. ing. Puiu Petru Gabriel Persoana desemnatd de OE
Data avizarii In departament Semnatura directorului de departament

Conf. univ dr. ing. Catalin DROB

Data aprobatrii in Consiliul Facultatii Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU
O

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

Facultatea de Inginerie
Calea Marasesti, Nr. 157, Baciu, 600115, Tel./Fax +40 234 580170

http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FACULTATEA DE INGINERIE

FISA DISCIPLINEI
(licenta)
1. Date despre program

1.1. Institutia de invatdmant superior | Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Baciu
1.2. Facultatea Facultatea de Inginerie
1.3. Departamentul Ingineria si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica Dual/ inginer
1.7. Forma de Invatdmant invitimant cu frecventi dual

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei Electronica de putere

2.2. Titularul activitatilor de curs Sef lucr. dr. ing. loan-Viorel BANU

2.3. Titularul activitatilor aplicative -

2.4. Tutorele activitatilor aplicative Persoana desemnatd de OE

2.5. Anul de studiu | II 2.6. Semestrul | 4 | 2.7. Tipul de evaluare | \Y

2.8. Categoria formativa a disciplinei DF

Regimul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara

disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB

DOB obligatorie, DOP - optionala, DFA- facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)

3.1. Numar | 3 Curs 2 | Seminar Laborator IS Proiect IIS Practica IIS

de ore pe Laborator IM | 1 | Proiect IM Practicd IM

sdptamana

3.4. Totalul | 42 | Curs 28 | Seminar Laborator 14 | Proiect Practica

de ore pe

semestru din

planul  de

invatdmant

(1IS — institutie de invatamdnt superior, IM — invdtare prin munca)

3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: Ore IIS | Ore IM

Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite

Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 7

Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 3

Tutoriat 23

Examinari

Alte activitati (precizati):

3.6. Total ore studiu individual Ore IIS Ore IM 33

3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 25 Ore IM 50 | Procent maxim | Curs: Aplicatii:
online: 21,42 21,42

3.8. Numarul de credite Credite IIS | 1 Credite IM | 2
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum e E

lectrotehnica

4.2. de competente e E

lectronicd digitala.

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului o Sala de curs. Materiale suport: laptop, videoproiector, tabla.
5.2. de desfasurare Seminar e Sala laboratorului Electronica de putere, tabla, videoproiector si
aplicatii Laborator I1IS calculatoare (un calculator la 4 studenti) cu software pentru simulare
Laborator IM circuite electronice de putere.
Proiect IIS
Proiect IM
6. Competente specifice acumulate
% ol® elaboreaza proceduri de incercare a produselor, sistemelor si componentelor electronice;
2 Té e respectd standardele privind siguranta echipamentelor tehnice;
g« _% e realizeaza analize de date;
S % e  prezinta rezultatele analizelor;
— B |® modeleaza si simuleaza sisteme electromecanice;
© e testeaza sisteme electromecanice.
2.
§ § e opereaza echipamente hardware digitale;
g 5 | ® lucreaza in echipe;
> o . _— T .
3 % e aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti;
~ E | ® solutioneaza probleme.
\O

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al
disciplinei

e Dobandirea competentelor pentru analiza, alegerea si implementarea echipamentelor
electronice de putere in sistemele mecatronice.

7.2. Obiectivele specifice

o Utilizarea in scop creativ si inovativ a cunostintelor de baza din electronica de putere in
proiectarea si exploatarea echipamentelor si sistemelor mecatronice.

e Elaborarea proiectelor tehnice si de executie pentru componente si subsisteme
mecatronice.

8. Continuturi

Curs

ore Metode de predare | Observatii

1. Dispozitive semiconductoare de putere

1.1. Dioda semiconducto

dinamice, tipuri constructive, parametri

1.2. Tiristorul: structura,

are de putere: caracteristici statice si
4 Prelegere

caracteristici statice si dinamice

1.3. Triacul. Tiristorul cu blocare pe poartd (GTO). Tranzistorul
bipolar de putere: particularitati constructive, caracteristici
statice si dinamice. Tranzistoare MOS de putere. Tranzistorul

IGBT.

4 Prelegere

2. Variatoare de tensiune alternativa (VTA)
2.1. VTA monofazate: tipuri constructive, parametri, functionarea
in sarcini rezistive, inductive si rezistiv-inductive
2.2. VTA trifazate: structuri tipice, functionare si comanda

4 Prelegere

3. Redresoare de putere cu comutatie naturala
3.1. Functia si structura redresoarelor
3.2. Structura si functionarea redresoarelor monofazate

monoalternanta si b

3.3. Functionarea redresoarelor in regim de invertor

3.4. Redresoare trifazate

ialternanta 6 Prelegere

cu punct median si in punte

4. Variatoare de tensiune continua (VTC)
4.1. Definitie si clasificari

6 Prelegere
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4.2. Structura si functionarea variatoarelor cu tiristoare pentru
cadranele I si 11

4.3. Reglarea tensiunii si a curentului continuu

4.4. Scheme complexe cu functionare in doua si in patru cadrane

5. Invertoare cu comutatie fortata
5.1. Principii de conversie a semnalelor continue in semnale
alternative 4 Prelegere
5.2. Structura si functionarea invertoarelor monofazate &
5.3. Invertoare in punte trifazata: scheme utilizate, moduri de
comanda, reglajul tensiunii si al frecventei
Bibliografie
1. 1. V. Banu — Electronica de putere. Note de curs si lucrari practice pentru uzul studentilor. Universitatea “Vasile
Alecsandri” din Bacau, 2025 (in format electronic).
2. Puiu-Berizintu M. — Electronica industriala de putere. Curs si lucrari practice. Ed. Alma Mater, Universitatea
“Vasile Alecsandri” din Bacau, Bacau, 2007.
3. F.lIonescu — Electronica de putere. Convertoare statice. Editura Tehnicd, Bucuresti, 1998.
4. 1. Matlac — Convertoare electroenergetice. Editura Facla, Timisoara, 1987.
5. A.Kelemen, M. Imecs — Electronica de putere. Editura Tehnica, Bucuresti, 1982.
Bibliografie minimala
1. 1. V. Banu — Electronica de putere. Note de curs si lucrari practice pentru uzul studentilor. Universitatea “Vasile
Alecsandri” din Bacau, 2025 (in format electronic).
2. Puiu-Berizintu M. — Electronicd industriala de putere. Curs si lucrari practice. Ed. Alma Mater, Universitatea

“Vasile Alecsandri” din Bacau, Bacau, 2007.

Laborator IM 1::; Metode de predare | Observatii
1. Protectia muncii. Simbolurile si caracteristicile statice ale P.relegér.e, P re.zentare
elementelor de circuit electronice 2| dispozitive, simulare
pe calculator.
2. Contactoare si intrerupatoare statice de curent continuu. 2 ) )
3. Variatoare si contactoare statice de curent alternativ. 5 | Studiul practic pe
S - — — echipamentele din
4. Circuite pentru comanda in faz3 a tiristoarelor si triacelor. 2| laborator.
5. Stud¥u1 redresorului corpandat cu tiristoare in punte monofazata. 2 | Studiul prin simulare
6. Studiul redresoarelor trifazate comandate. 2 pe calculator.
7. Studiul invertoarelor trifazate cu comanda PWM. 2
Bibliografie
1. L V.Banu — Electronica de putere. Note de curs si lucrari practice pentru uzul studentilor. Universitatea “Vasile
Alecsandri” din Bacau, 2025 (in format electronic).
2. Puiu-Berizintu M. — Electronica industriala de putere. Curs si lucrari practice. Ed. Alma Mater, Universitatea
,,Vasile Alecsandri” din Baciu, Bacau, 2007.
3. Documentatiile echipamentelor existente in laborator.
4. Documentatii soft-uri de simulare: Matlab/Simulink, PowerSim, ElektronicWorkBench.
Bibliografie minimala
1. 1L V.Banu — Electronica de putere. Note de curs si lucrari practice pentru uzul studentilor. Universitatea
“Vasile Alecsandri” din Bacau, 2025 (in format electronic).
2. Puiu-Berizintu M. — Electronica industriald de putere. Curs si lucrari practice. Ed. Alma Mater, Universitatea
“Vasile Alecsandri” din Baciu, Bacau, 2007.
9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului
e In vederea stabilirii continuturilor si alegerii metodelor de predare/invitare, titularul disciplinei a avut consultari
cu cadre didactice si specialisti din domeniul calificarii pentru identificarea cunostintelor necesare a fi asimilate
de cétre cursanti prin intermediul acestei discipline.
10. Evaluare
Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare 1.0'3' Ponder(i
din nota finala
Réspunsuri la examen Verificare 50 %
10.4. Curs Verificare pe parcurs Lucrare scrisa 20 %
Prezenta la curs Evidenta prezentei 10 %
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10.5. Seminar

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

aptitudinile practice

Asimilarea partii teoretice, interesul si | Testarea cunostintelor teoretice 20 %
(V]

si aptitudinilor practice

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

Obtinerea notei S la examen.

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

Prezenta activa la toate laboratoarele si efectuarea/predarea tuturor referatelor de laborator.

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie

e  Studentul/ absolventul identifica si e  Studentul/ absolventul e  Studentul/ absolventul
descrie functionarea diferitelor circuite stabileste utilizarea opereaza cu echipamente
in comanda sistemelor mecatronice §i diferitelor circuite in hardware digitale si utilizeaza
principiile de functionare, domeniul de comanda sistemelor cunostintele dobandite in
utilizare, circuitele de interfatare si mecatronice si aplica si propunerea de circuite
tehnici de procesare numerica dezvolta software electronice in proiecte de
fundamentald a semnalelor aferente specific sistemelor sisteme mecatronice.
senzorilor. mecatronice.

Data completarii Semnatura titularului de curs Semndtura titularului de laborator
Sef lucr. dr. ing. loan-Viorel BANU Persoand desemnata de OE

Data avizdrii in departament

Semnétura directorului de departament

Conlf. univ. ing. dr. ec. Catalin DROB

Data aprobdrii in Consiliul Facultitii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. habil. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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FACULTATEA DE INGINERIE

UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

1. Date despre program

Calea Marasesti, Nr. 157, Baciau, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170

http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro

FISA DISCIPLINEI

TIFICA
>
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1.1. Institutia de invatamant superior

Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau

1.2. Facultatea

Inginerie

1.3. Departamentul

Inginerie si Management, Mecatronica

1.4.

Domeniul de studii

Mecatronica si Robotica

L.5.

Ciclul de studii

Licenta

1.6.

Programul de studii/calificarea

Mecatronica Dual

1.7.

Forma de invatamant

Invatamant cu frecventa

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei

MANAGEMENTUL RESURSELOR UMANE

2.2. Titularul activitatilor de curs

Conf. ing. dr. ec. Catilin Drob

2.3. Titularul activitatilor de seminar

S.I. univ. dr. ec. Plescau Ioana

2.4. Tutorele activitatilor aplicative

Nu este cazul

2.5. Anul de 11 2.5. Semestrul | 4 2.6. Tipul de evaluare | V
studiu
2.8. Categoria formativa a disciplinei DS
Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOP
DI - obligatorie (impusa), DO - optionald (la alegere), DL - facultativa (liber aleasa)
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numar | 4 Curs | 2 Seminar Laborator Proiect IIS | 2 Practica
de ore pe 1IS
saptamana Laborator Proiect IM Practica
M M
3.4. Totalul | 56 Curs | 28 Seminar Laborator Proiect 28 | Practica
de ore pe
semestru din
planul  de
invatdmant
(11S — institutie de invatamant superior, IM — invatare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OreIIS | Ore IM
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentard in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri
Tutoriat
Examinari
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual | Ore IIS 44 Ore IM
3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 100 Ore IM Procent Curs: Aplicatii:
maxim online: | 21,42% 21,42%
3.8. Numarul de credite Credite IIS | 4 Credite IM
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum .

4.2. de competente .

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului .
5.2. de desfasurare Seminar .
aplicatii Laborator IIS
Laborator IM
Proiect IIS
Proiect IM

6. Competente specifice acumulate

- gandeste in mod abstract;
- sintetizeaza informatii;

6.1. Competente
profesionale

- lucreaza in echipe;
- solutioneaza probleme.

6.2. Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al o formarea competentelor profesionale specifice viitorilor specialisti in domeniul

disciplinei managementului resurselor umane;

e abordarea managementului resurselor umane in contextul economiei de piata;

e crearea unui nou mod de a gandi si de a percepe fenomenele economice si
sociale in care sunt implicate resursele umane

7.2. Obiectivele specifice cunoastere, intelegere si utilizarea limbajului specific;
aplicare, transfer si rezolvare de probleme;
dezvoltare personald si profesionald, asigurand folosirea capacitatii de a selecta

si utiliza adecvat reglementdrile si standardele domeniului.

8. Continuturi

Curs Nr. ore | Metode de predare Observatii
1. Introducere in managementul resurselor umane: concept, | 4 Prelegere 2 prelegeri
definitie, obiective, politici, istoric.

2. Descrierea, analiza si evaluarea posturilor. Reproiectarea | 4 Prelegere 1 prelegere
posturilor

3. Planificarea personalului. Tehnici de planificare a | 2 Prelegere 2 prelegeri
personalului.

4. Recrutarea resurselor umane: concept, metode, criterii si | 4 Prelegere 2 prelegeri
principii de recrutare. Selectia resurselor umane

5. Pregatirea profesionala si perfectionarea resurselor | 4 Prelegere 2 prelegeri
umane

6. Motivatia: concept, teorii ale motivatiei. 4 Prelegere 1 prelegere
7. Performantele individuale si satisfactia profesionald. | 4 Prelegere 1 prelegere
Evaluarea performantelor profesionale ale resurselor

umane. Recompensele personalului.

8. Dezvoltarea carierei profesionale. Stadiile carierei. 2 Prelegere 3 prelegeri
Dezvoltarea si eficacitatea carierei.

Bibliografie

1. Armstrong, M. Managementul resurselor umane. Manual de practica. Bucuresti: Editura CODECS, 2020;
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2. Deaconu, A., Igret, R.S., Provocari pentru managementul resurselor umane in organizatiile moderne, Editura ASE,
Bucuresti 2019;

3. Dogaru, M., Zaharia, V., Mihalcioiu, V., David, E., Managementul resurselor umane si munca in echipa, Editura
Universitara, Bucuresti 2018;

4. Drob, C., Managementul resurselor umane - Note de curs — format electronic (.ppt), 2025;

5. Fecioru, B., Introducere in managementul resurselor umane, Editura Tritonic, 2021;

6. Hamel, G., Zanini, M., Umanocratie : creeaza organizatii minunate precum oamenii din cadrul lor, Editura Act si
Politon, 2022;

7. lamandi, LE., Managementul resurselor umane in context international : tendinte si oportunitati actuale, Editura
ASE Bucuresti, 2020.

Bibliografie minimala

1. Drob, C., Managementul resurselor umane - Note de curs — format electronic (.ppt), 2025;

2. Fecioru, B., Introducere in managementul resurselor umane, Editura Tritonic, 2021;

3. lamandi, L.E., Managementul resurselor umane in context international : tendinte si oportunitati actuale, Editura
ASE Bucuresti, 2020.

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect IS si/sau IM) Nr. ore Metode de predare Observatii
S . . . Dezbatere si .
e Analiza si proiectarea posturilor. Elaborarea fisei postului | 4 e 8 2 etape proiect
’ ’ exemplificare
. . Dezbatere si 2 etape proiect
e Planificarea necesarului de resurse umane 4 e s pep
exemplificare
e Elaborarea unui plan privind recrutarea si selectia 4 Dezbatere si 2 etape proiect
resurselor umane exemplificare
. . . . . Dezbatere si 2 etape proiect
e Aplicarea unui plan privind motivarea resursei umane 4 e s pep
exemplificare
e Elaborarea si evaluarea programelor de pregétire a 4 Dezbatere si 2 etape proiect
resursei umane exemplificare
i 2 etape proiect
¢ Evaluarea performantelor si promovarea resurselor 4 Dezbatere pe p
umane
. - Dezbatere si 2 etape proiect
¢ Elaborarea unui plan de cariera. 4 TeS pep
exemplificare
Bibliografie

1. Drob, C., Managementul resurselor umane - Note de curs — format electronic (.ppt), 2025;
2. Fecioru, B., Introducere in managementul resurselor umane, Editura Tritonic, 2021;

o 3. lamandi, L.E., Managementul resurselor umane in context international : tendinte si oportunitati actuale, Editura
ASE Bucuresti, 2020.

Bibliografie minimala

1. Drob, C., Managementul resurselor umane - Note de curs — format electronic (.ppt), 2025;
e 2. Fecioru, B., Introducere in managementul resurselor umane, Editura Tritonic, 2021;

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e  Seasigurd competente conform prevederilor RNCIS. |

10. Evaluare

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare 1.0'3' Pondereu
din nota finala
10.4. Curs Test grila Testare 80%
10.5. Seminar
10.6. Laborator IIS
10.7. Laborator IM
Aplicatii practice individuale Verificare portofoliu 20%
10.8. Proiect IIS aplicatii practice
individuale
10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

e  nota obtinuta la test sa fie minim 5.

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

e  Predarea portofoliului de aplicatii practice individuale
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10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

Studentul/absolventul distinge aspecte
care vizeazd procesele operationale
specifice resurselor umane la nivel
organizational, precum si aspecte ce
privesc munca umana necesare pentru
fundamentarea rationald si optima a
adaptarii muncii la om si a omului la
meseria/profesia sa.

Studentul/absolventul ~demonstreaza
aptitudini de comunicare si lucru in
echipd, 1In conditille analizei
interactiunii omului cu mediul de
munca.

Studentul/absolventul lucreazda in
echipe si interactioneazd profesional
in mediile de cercetare si profesionale

Data completarii

Semnatura titularului de curs

| Semnatura titularului de activitati aplicative

Conlf. univ. ing. dr. ec. Catalin Drob

S.1. univ. dr. ec. Plescau Ioana

Data avizdrii in departament

Semnatura directorului de departament

Conf. univ. ing. dr. ec. Catalin Drob

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. habil. Mirela Panainte-Lehadus
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

Facultatea de Inginerie mmazms
Calea Mairisesti, Nr. 157, Baciu, 600115, Tel./Fax +40 234 580170 \ Nr. 17.1;*‘ /)
http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro oy
FACULTATEA DE INGINERIE
FISA DISCIPLINEI
(licenta)

1. Date despre program
1.1. Institutia de invatdmant superior Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Baciu
1.2. Facultatea Inginerie
1.3. Departamentul Energetica si Stiinta Calculatoarelor
1.4. Domeniul de studii Inginerie Energetica
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea Energetica Industriala Dual/inginer
1.7. Forma de invatamant invitimant cu frecventi

2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Teoria sistemelor si reglaj automat
2.2. Titularul activitatilor de curs Sef lucrari dr. ing. Puiu Petru Gabriel
2.3. Titularul activitatilor aplicative
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Persoand desemnati de OE
2.5. Anul de studiu | 2 | 2.6. Semestrul | 4 | 2.7. Tipul de evaluare | E
2.8. Categoria formativa a disciplinei DF
Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB

DI - obligatorie (impusd), DO - optionala (la alegere), DL - facultativa (liber aleasd)

3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numar | 3 | Curs 2 | Seminar Laborator IS Proiect IIS Practica IIS
de ore pe Laborator IM | 1 | Proiect IM Practica IM
sdptamana
3.4. Totalul | 42 | Curs 28 | Seminar Laborator 14 | Proiect Practica
de ore pe
semestru din
planul  de
invatdmant
(1IS — institutie de invatamdnt superior, IM — invdtare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OrelIS | Ore IM
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 18
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 3
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 10
Tutoriat
Examinari 2
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS Ore IM 33
3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 28 Ore IM 47 | Procent Curs: Aplicatii:

maxim online: | 21,42% | 21,42%

3.8. Numarul de credite Credite IIS | 1 Credite IM | 2
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4.

Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1.de

curriculum e studentul trebuie sa fi parcurs si promovat anterior discipline fundamentale care asigura

bazele teoretice necesare pentru intelegerea si aplicarea conceptelor de reglare automata, cum
ar fi: Matematici, Fizicd,Masurari electrice si neelectrice

4.2.de

competente | e studentul trebuie sa detina competente fundamentale dobandite in discipline anterioare,

precum: competente matematice si de analiza, competente tehnice 1n electronica si circuite,
competente practice in masurari si experimente.

5. Conditii (acolo unde este cazul)
5.1. de desfasurare a cursului o Sala de curs, dota ta cu videoproiector si software adecvat, dezbateri
cu participarea activa a studentilor.
5.2. de desfasurare aplicatii | Seminar o Seminar — sald de care asiguri cel putin 1,4 m pe student dotata cu
Laborator IIS tabla,
Laborator IM | e Laborator cu aparatura de specialitate.
Proiect IIS
Proiect IM
6. Competente specifice acumulate
&
83
0 o
=9 . - .
g % | ® Proiecteazd componente de automatizare
%
P
— &
\O

6.2. Competente
transversale

® Solutioneaza probleme

7.

Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al disciplinei | e Formarea competentelor
optimizarea sistemelor de reglare, astfel incét studentul si poatd intelege
comportamentul dinamic al sistemelor, sd identifice metodele de control
adecvate si sa aplice principii teoretice pentru solutii practice in inginerie.

fundamentale

in analizarea, proiectarea si

7.2. Obiectivele specifice . inteleagerea conceptelor fundamentale ale teoriei sistemelor si ale

reglarii automate;

. Reprezentarea matematica a sistemele de reglare folosind modele
diferentiale, functii de transfer si diagrame bloc;
e Analiza stabilitatii si a raspunsului sistemelor liniare si neliniare.

8. Continuturi
Curs Nr. ore Metode de predare | Observatii
I. NOTIUNI INTRODUCTIVE 4

Sistem si mediu

Definirea notiunii de teoria sistemelor i automatica
Elementele unui sistem automat

Reglare automata. Sistem de reglare automata
Clasificarea sistemelor de reglare

Semnale

Clasificarea semnalelor

Reprezentarea temporald a semnalelor continui in timp
Reprezentarea temporald a semnalelor discrete in timp
Modele matematice

Obtinerea modelelor matematice pe cale analitica
Tipuri de sisteme

Prelegere sustinuta
de prezentari PPT,
conversatii,
explicatii,
exemplificari
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II. DESCRIEREA EXTERNA A SISTEMELOR DINAMICE NETEDE | 8

e Modelul matemetic intrare-iesire al sistemelor monovariabile,
liniare, cu parametri concentrati

e Analiza sistemelor automate liniare si continui prin metode
operationale
Transformata Laplace
Functia de transfer
Dependenta functiei de transfer de sarcina
Reprezentarea grafica a functiei de transfer

e Schema functionala

e Reducerea formei schemelor functionale complexe

e Calculul functiei de transfer pentru elementele tip ale sistemelor de
reglare automata

e Calculul raspunsului unui sistem pe baza functiei de transfer

e Calculul erorii in regim stationar cu ajutorul functiei de transfer

e Analiza in domeniul timpului a sistemelor netede
Calculul raspunsului sistemelor netede

1 . e Prelegere sustinutd
Utilizarea transformatei Laplace pentru calculul conditiilor initiale £ !

- : de prezentari PPT,
conventionale ale sistemelor netede conversatii
e Raéspunsul la impuls explicatii ’

Réspunsul indicial exemplificiri
Elemente tipice din compunerea sistemelor automate netede
Element proportional (element de tip P)

Element cu intarziere de ordin 1(PT1)

Element cu intarziere de ordin 2 (PT2)

Element integrator (1)

Element derivativ (D)

11 . STABILITATEA EXTERNA A SISTEMELOR DINAMICE 4
e Criteriul general de stabilitate
e Criteriul Ruth-Hurwitz

IV.REGULATOARE AUTOMATE 8
Principii generale. Clasificari
Locul regulatorului automat intr-un sisteme de reglare automata
Structura de baza a regulatorului
Clasificarea regulatoarelor automate
Caracterizarea functionala a regulatoarelor automate
Regulatoare liniare (Regulator P, I, D, PI, PD, PID)
e Caracterizarea functionald a regulatoarelor continui neliniare
Regulatorul bipozitiona
Regulatorul tripozitional
o Criterii de alegere si acordare a regulatoarelor
e Obiectivele proiectarii in cazul utilizarii regulatoarelor automate
o Criterii de alegere a regulatoarelor

V. ELEMENTE DE EXECUTIE 4
e Locul si rolul elementelor de executie in cadrul sistemelor de
reglare automata
e (pneumatice, hidraulice, electrice)
e Organe de reglare
e Alegerea si dimensionarea elementelor de executie

Bibliografie

1. Hernadndez-Guzman, V. M., Silva-Ortigoza, R., & Orrante-Sakanassi, J. A. — Automatic Control with Experiments
(Springer, 2024)

2. S. Palani — Automatic Control Systems: With MATLAB (Springer, 2022)

3. Mircea Dulau — Sisteme de reglare automata (University Press, 2022)

4. Petru Gabriel Puiu, Teoria sistemelor si reglaj automat, Note de curs si lucrari practice, on-line, 2024

Bibliografie minimala

1. Petru Gabriel Puiu, Teoria sistemelor si reglaj automat, Note de curs si lucréri practice, on-line, 2024

Aplicatii (saeminar) Nr. ore Metode de predare Observatii

1. Algebra functiilor de transfer 4 Exemplificari
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2. Calculul raspunsului sistemelor continui in domeniul 4 conversatii, explicatii
timpului

3. Stabilitatea sistemelor 4

Bibliografie

1. Hernandez-Guzman, V. M., Silva-Ortigoza, R., & Orrante-Sakanassi, J. A. — Automatic Control with Experiments
(Springer, 2024)

2. S. Palani — Automatic Control Systems: With MATLAB (Springer, 2022)

3. Mircea Dulau — Sisteme de reglare automata (University Press, 2022)

4. Petru Gabriel Puiu, Teoria sistemelor si reglaj automat, Note de curs si lucrari practice, on-line, 2024

Bibliografie minimala

1. Petru Gabriel Puiu, Teoria sistemelor si reglaj automat, Note de curs si lucrari practice, on-line, 2024

Aplicatii (laborator) Nr. ore Metode de predare Observatii
1. Studiul elementului de tip P 2 Exemplificari
2. Studiul elementului de tip I 2 conversatii, explicatii
3. Studiul elementului de tip D 2
4. Studiul elementului de tip PI 2
5. Studiul elementului de tip PT1 2
6. Studiul elementelor de tip PT2 2
7. Determinarea fdt in baza functionarii instalatiei 4
tehnologice
Bibliografie

1. Hernandez-Guzman, V. M., Silva-Ortigoza, R., & Orrante-Sakanassi, J. A. — Automatic Control with Experiments
(Springer, 2024)

2. S. Palani — Automatic Control Systems: With MATLAB (Springer, 2022)

3. Mircea Dulau — Sisteme de reglare automata (University Press, 2022)

4. Petru Gabriel Puiu, Teoria sistemelor si reglaj automat, Note de curs si lucrari practice, on-line, 2024

Bibliografie minimala

1. Petru Gabriel Puiu, Teoria sistemelor si reglaj automat, Note de curs si lucrari practice, on-line, 2024

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e  Continuturile disciplinei Teoria Reglérii Automate sunt aliniate la cerintele actuale ale domeniului ingineriei si
automatizarilor, raspunzand atat exigentelor academice, cat si celor profesionale.

e  Prin abordarea teoretica si aplicativa, cursul dezvolta competentele necesare pentru integrarea absolventilor pe
piata muncii si pentru continuarea studiilor in domenii conexe, oferind un echilibru intre rigurozitatea academica
si cerintele practice ale industriei.

10. Evaluare

10.3. Pondere

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare . <
din nota finala

Réspunsul la intrebari referitoare la Colocviu 70 %

10.4. Curs . .
probleme din aria cursului

10.5. Seminar Partriciparea activa la seminar Evaluare pe parcurs 10 %

10.6. Laborator IIS

- o 5

10.7. Laborator IM Rezcglyarea problemelor corespunzatore Pfezentarga r?zolvavrllor, 20 %

lucrarilor de laborator raspunsuri la intrebari

10.8. Proiect I1IS

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performantd evaluare curs

e  Studentul promoveaza disciplina daca demonstreaza intelegerea conceptelor fundamentale ale teoriei sistemelor de
reglare, aplica metodele de analiza si proiectare a regulatorilor si poate interpreta corect raspunsul sistemelor,
obtindnd minimum nota 5 la evaluarea teoretica.

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

e  Studentul promoveaza activitatile aplicative (laborator) daca demonstreaza capacitatea de a aplica conceptele
teoretice 1n rezolvarea problemelor de reglare automata, utilizeaza corect instrumentele si software-ul de simulare,
interpreteaza corect rezultatele si obtine minimum nota 5.
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Data completarii Semndtura titularului de curs Semnatura titularului de activitati aplicative
Sef lucrari dr. ing. Puiu Petru Gabriel Persoana desemnata de OE
Data avizdrii in departament Semnatura directorului de departament

Conf. univ dr. ing. Catalin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacéu, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170

FACULTATER DE INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI
(licenta)

1. Date despre program

1.1. Institutia de invitamant superior | UNIVERSITATEA , VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
1.2. Facultatea FACULTATEA DE INGINERIE
1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica DUAL
1.7. Forma de invatamant Invatimant cu frecventi

2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Engleza tehnica 4
2.2. Titularul activitatilor de curs -
2.3. Titularul activitatilor aplicative Lect. univ.dr. Gabriela Andrioai-Grigoras
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Nu este cazul
2.5. Anul de I 26. Semestrul 4 2.7. Tipul de v
studiu evaluare
28 Categoria formativa a disciplinei DC
R'e .imul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara
dis%i linei Categoria de optionalitate a disciplinei: DFA

P DOB - obligatorie, DOP - optionald, DFA - facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
- Laborator Proiect Practica
3.1. Numar - - -
de ore pe 1 Curs Seminar 1 IS IS IS
- témrf)mi “ Laborator ) Proiect _ | Practica i
P M M M
3.4. Totalul
de ore pe
semestru 14 | Curs - Seminar 14 | Laborator - Proiect - Practica -
din planul
de
invatdmant
(1IS — institutie de invdtamdnt superior, IM — invatare prin munca)
3.5. Distributia fondului de timp pe semestru: Ore lIS | Ore IM
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 25
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 11
Tutoriat
Examindri
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS 36 | Ore IM
Procent maxim | Curs: Aplicatii:

3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 50 | Ore IM online: 21.42% | 21.42%
3.8. Numarul de credite Credite IS 2 | Credite IM
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum

Limba engleza studiatd anterior in liceu

4.2. de competente

Sa foloseasca adecvat si corect vocabularul specializat, cat si structurile lingvistice vizate

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

5.2. de desfasurare
aplicatii

Nu este cazul
Seminar Termenul predarii lucrarii de seminar este stabilit de titular de comun
Laborator IIS acord cu studentii. Nu se vor accepta cererile de amanare a acestuia pe
Laborator IM motive altfel decat obiectiv intemeiate. De asemenea, pentru predarea
Proiect IIS cu intarziere a lucrdrilor de seminar/laborator-proiect, titularul va
Proiect IM stabili o depunctare pentru fiecare zi de intarziere.

6. Competente specifice acumulate

6.1. Competente
profesionale

e sintetizeaza informatii;
e gestioneaza dezvoltarea profesionald personala;

6.2. Competente
transversale

e lucreaza in echipe

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul
general al disciplinei

Formarea si dezvoltarea deprinderilor de folosire a limbii engleze ca mijloc de comunicare
scrisa si orald

7.2. Obiectivele
specifice

Sa foloseasca adecvat si corect vocabularul specializat, cét si structurile lingvistice vizate;
Sa utilizeze sistemul lexical si gramatical al limbii engleze pentru producerea si intelegerea
de texte scrise si orale si in interactiunea verbala;

Sa recepteze corect discursuri orale si scrise in limba engleza;

Sa foloseasca cunostintele de limba engleza si competentele de comunicare dobandite pentru
0 mai bund integrare socio-profesionala.

7.1. Obiectivul
general al disciplinei

Formarea si dezvoltarea deprinderilor de folosire a limbii engleze ca mijloc de comunicare
scrisa si orald

7.2. Obiectivele
specifice

Sa foloseasca adecvat si corect vocabularul specializat, cét si structurile lingvistice vizate;
Sa utilizeze sistemul lexical si gramatical al limbii engleze pentru producerea si intelegerea
de texte scrise si orale si in interactiunea verbala;

Sa recepteze corect discursuri orale si scrise 1n limba engleza;

Sa foloseasca cunostintele de limba engleza si competentele de comunicare dobandite pentru
0 mai bund integrare socio-profesionala.

8. Continuturi

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect IIS si/sau IM) Nr. Metode de .
’ Observatii
ore predare
S1,2 4
o The Engineering student vs. The young
engineer
o Engineering design
o Debate — How to become a successful conversatia,
engineer problematizarea,
o Sequence of tenses dezbaterea,
o Direct and Indirect speech prezentarea,
o The Infinitive vs. The Gerund traducerea in/din
S3 2 limba engleza
o Numbers and calculations
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o The washing machine — automatic rezolvarea de
systems exercitii
o Transducers
Passive vs. Active Voice
S4,5 4

o  Mechanical technology
o  Structural mechanics
o The noun
o The plural of the noun
o Gender in English
S 6 Technicians vs. Engineers 2

o General Robotics

o The adjective

o The adverb

o Grammar revision
S 7 Verificare 2

Bibliografie

e Andrioai Gabriela, curs pentru ingineri; curs electronic 2025

o Jonitiu, 1. (2025). English for electrical and mechanical engineering: Student’s book. Bucuresti: Editura
Universitara.

o Georgescu, M. (2021). English for science and technology. Bucuresti: Editura Didactica si Pedagogica.

e Vilcea, C.-S. (2022) English for Engineering: Aerospace, Mechanical, Energy & Utilities, Manufacturing,
Materials. Presa Universitara Clujeana.

e Popescu, A. (2023). Technical English for engineering students. Bucuresti: Editura Universitara.

Bibliografie minimala

o Andrioai Gabriela, curs pentru ingineri; curs electronic 2025

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continutul disciplinei a fost actualizat 1n raport cu colaborarile specifice cu societitile comerciale si cu corelarea
tematicii disciplinei cu alte departamente din tara si strainatate.
Cunostintele, competentele si rezultatele invatarii sunt in concordanti cu standardele ocupationale ale specializarii.

10. Evaluare

10.3. Pondere

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare . <
din nota finala

10.4. Curs

1) capacitatea de a intelege un enunt/text
produs in limba engleza;

2) capacitatea de a vorbi fluent in limba
engleza;

3) capacitatea de a adapta registrul limbii la
situatia comunicationala;

3) capacitatea de a scrie corect un
text/document 1n limba engleza;

4) capacitatea de a traduce un text din
domeniul ingineresc din limba engleza in
limba roméana;

5) capacitatea de a traduce texte simple din
domeniul ingineresc din limba roména in
limba engleza

Se are in vedere evaluarea rezultate ale
invatarii

10.5. Seminar Evaluare pe parcurs 100%

10.6. Laborator IIS - - -

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect IIS - - -

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs
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Nu este cazul

10.7. Standard minim de performanta

evaluare activitati aplicative IIS

* capacitatea de a comunica in limba engleza, fara pauze mari si fard greseli majore, in propozitii simple, in anumite

contexte situationale;

* capacitatea de a identifica, in text/enunt, structuri gramaticale elementare cu functiile lor semantice si pragmatice si
de a le utiliza, corect si fluent, in situatii de comunicare adecvate;
» capacitatea de a intelege un text de specialitate si de a formula intrebari simple privind continutul acestuia.

10.8. Standard minim de performanta

evaluare activitati aplicative IM

Nu este cazul

11. Rezultatele invatarii

instrumente moderne de inginerie,
inclusiv modelarea si simularea,
pentru  activitdti complexe de
inginerie, cu o intelegere a limitarilor,
atdt in limba romana, cat si intr-o
limba de circulatie internationala

internationald, elaboreaza proceduri
de incercare a produselor, sistemelor
si componentelor mecatronice si
electronice;

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie
Descrie, identifica, explicd, | Elaboreaza in limba roména si/sau | Studentul/ absolventul foloseste in
selecteaza si aplica tehnici, metode si | intr-o limba de circulatie | comunicare limba englezd/franceza

tehnica.

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de activitati
aplicative

- Lect. univ. dr. Gabriela Andrioai-Grigoras

Data avizdrii in departament

Semnatura directorului de departament

Conf. univ. dr. ing. ec. Catalin DROB

Data aprobdrii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. habil. ing. Mirela Panainte-Lehadus

F 793.24/Ed. 01




UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacéu, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170

FACULTATER DE INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI
(licenta)

1. Date despre program

1.1. Institutia de invitamant superior | UNIVERSITATEA , VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
1.2. Facultatea FACULTATEA DE INGINERIE
1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica DUAL
1.7. Forma de invatamant Invatimant cu frecventi

2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Franceza tehnica 4
2.2. Titularul activitatilor de curs -
2.3. Titularul activitatilor aplicative Prof.dr.habil Grecu (Balan) Veronica Loredana
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Nu este cazul
2.5. Anul de I 26. Semestrul 4 2.7. Tipul de v
studiu evaluare
28 Categoria formativa a disciplinei DC
R'e .imul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara
dis%i linei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOP

P DOB - obligatorie, DOP - optionald, DFA - facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
- Laborator Proiect Practica
3.1. Numar - - -
de ore pe 1 Curs Seminar 1 IS IS IS
- témrf)mi “ Laborator ) Proiect ) Practica i
P M M M
3.4. Totalul
de ore pe
s;mestru 14 | Curs - Seminar 14 | Laborator - Proiect - Practica -
din planul
de
invatdmant
(1IS — institutie de invdtamdnt superior, IM — invatare prin munca)
3.5. Distributia fondului de timp pe semestru: Ore lIS | Ore IM
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 25
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 11
Tutoriat
Examindri
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS 36 | Ore IM
Procent maxim | Curs: Aplicatii:

3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 50 | Ore IM online: 21.42% | 21.42%
3.8. Numarul de credite Credite IS 2 | Credite IM
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum

Studierea limbii franceze in ciclurile de studii anterioare

4.2. de competente

Competente de comunicare scrisa si orald in limba franceza (notiuni de baza)

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului Nu este cazul
Seminar
Laborator IIS
i.iici(:i?esfésurare Laborator IM Sala de seminar
e Proiect IIS
Proiect IM

6. Competente specifice acumulate

e sintetizeaza informatii;
e gestioneaza dezvoltarea profesionald personala.

6.1. Competente
profesionale

e lucreaza in echipe

6.2. Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul
general al disciplinei

Cunoasterea, intelegerea si utilizarea limbajului specific, a conceptelor, teoriilor si metodelor
de bazd ale domeniului si utilizarea lor adecvatd in comunicarea profesionala.

7.2. Obiectivele
specifice

Descrierea sistemului lexical si gramatical al limbii franceze, utilizarea lui in producerea si
intelegerea de texte scrise si orale si in interactiunea verbala;
Comunicarea eficientd, scrisa si orald, in limba franceza.

8. Continuturi

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect) Nr. ore | Metode de predare | Observatii
1. Se présenter lors d’une interview. Types de compétences 2
(générales, professionnelles, linguistiques, managériales, etc.) conversatia
2. Se présenter lors d’une interview. Jeu de réle (préparation de la 2 euristici,explicatia,
présentation, simulation d’interview) activitatea
3. Des études d’ingénieurs au niveau européen. La formation du 3 individuala,
féminin des noms et des adjectifs exercitii de
4. Panorama de la science frangaise. La formation du pluriel des noms | 2 traducere din/in
et des adjectifs franceza, dialog
5. De la technique aux technologies. La phrase négative 2 dirijat pe baza
6. L’électricité : la force de I’innovation pour I’environnement. La 3 tematicii
phrase interrogative
Bibliografie

e Corbeau, S., Dubois, C., & Penfornis, J.-L. (2021). Frangais.com: Méthode de frangais professionnel et des

affaires. Paris: CLE International.

e Mangiante, J.-M., & Parpette, C. (2023). Le frangais sur objectif spécifique. Ingénierie de la formation et

conception de programme (Colectia F). Hachette FLE.

e Miquel, C. (2022). Communication progressive du francais — Niveau intermédiaire. Paris: CLE International.
o Jonita, A. (2024). Le frangais de ['informatique a travers des documents authentiques. Bucuresti: Editura Pro

Universitaria.

e Grecu, Veronica, Méthode de frangais technique et scientifique, Bacau, Alma Mater, 2008

Bibliografie minimala

Mangiante, J.-M., & Parpette, C. (2023). Le frangais sur objectif spécifique. Ingénierie de la formation et conception

de programme (Colectia F). Hachette FLE.
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Grecu, Veronica, Méthode de frangais technique et scientifique, Bacau, Alma Mater, 2008

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continutul disciplinei a fost actualizat In raport cu colaborérile specifice cu societatile comerciale si cu corelarea
tematicii disciplinei cu alte departamente din tara si strainatate.
Cunostintele, competentele si rezultatele invatarii sunt in concordanta cu standardele ocupationale ale specializarii.

10. Evaluare

Tip activitate

10.1. Criterii de evaluare

10.2. Metode de evaluare

10.3. Pondere
din nota finala

10.4. Curs

10.5. Seminar

-criterii ce vizeaza aspectele atitudinale:
constiinciozitatea, interesul pentru studiul
individual.

- corectitudinea si temeinicia -evaluare orala pe 20%
cunostintelor; parcursul semestrului

-capacitatea de a opera cu cunostintele -teme; 30%
asimilate; -lucrare scrisa. 50%

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta

evaluare curs

10.7. Standard minim de performanta

evaluare activitati aplicative IIS

subiecte familiare

Studentul poate comunica in limba franceza scris si oral intr-o situatie simpla si de rutina, despre activitati sau

10.8. Standard minim de performanta

evaluare activitati aplicative IM

11. Rezultatele invatarii

instrumente moderne de inginerie,
inclusiv modelarea si simularea,
pentru  activitdti complexe de
inginerie, cu o intelegere a limitarilor,
atat in limba romana, cat si intr-o
limba de circulatie internationala

internationald, elaboreaza proceduri
de incercare a produselor, sistemelor
si componentelor mecatronice si
electronice;

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie
Descrie, identifica, explica, | Elaboreazd in limba romana si/sau | Studentul/ absolventul foloseste in
selecteaza si aplica tehnici, metode si | intr-o limba de circulatie | comunicare limba englezd/franceza

tehnica.

Studentul/ absolventul selecteaza si
analizeaza surse bibliografice
specifice domeniului Mecatronica si
Robotica.

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de activitati
aplicative

Prof.dr.habil Grecu (Béilan) Veronica
Loredana

Data avizarii in departament

Semnadtura directorului de departament

Conf. univ. ing. dr. ec. Catalin DROB

Data aprobdrii In Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. habil. Mirela PANAINTE-
LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacéu, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170

FACULTATER DE INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI
(licenta)

1. Date despre program

1.1. Institutia de invitamant superior | UNIVERSITATEA , VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
1.2. Facultatea FACULTATEA DE INGINERIE
1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica DUAL
1.7. Forma de invatamant Invatimant cu frecventi

2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Educatie fizica si sport 4
2.2. Titularul activitatilor de curs -
2.3. Titularul activitatilor aplicative Conf. univ. dr. Lucian VOINEA
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Nu este cazul
2.5. Anul de I 26. Semestrul 4 2.7. Tipul de v
studiu evaluare
28 Categoria formativa a disciplinei DC
R'e .imul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara
dis%i linei Categoria de optionalitate a disciplinei: DFA

P DOB - obligatorie, DOP - optionald, DFA - facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
- Laborator Proiect Practica
3.1. Numar
de ore pe 1 Curs Seminar 1 IS IS IS
- témrf)mi “ Laborator Proiect Practica
P M M M
3.4. Totalul
de ore pe
semestru 14 | Curs Seminar 14 | Laborator Proiect Practica
din planul
de
invatdmant
(1IS — institutie de invdtamdnt superior, IM — invatare prin munca)
3.5. Distributia fondului de timp pe semestru: Ore lIS | Ore IM
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 36
Tutoriat
Examindri
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS 36 | Ore IM
Procent maxim | Curs: Aplicatii:

3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 50 | Ore IM online: 21.42% | 21.42%
3.8. Numarul de credite Credite IS 2 | Credite IM
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum Educatie fizica si sport 3

4.2. de competente | Nu este cazul

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului Nu este cazul
Seminar
Laborator IIS
i.iic(iii?esfésurare Laborator IM
plicat Proiect IIS
Proiect IM

Baza sportiva, echipament sportiv adecvat

6. Competente specifice acumulate

e aplica standarde de sanatate si siguranta

6.1. Competente
profesionale

e lucreaza in echipe

6.2. Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul
general al disciplinei

Autoevaluarea nevoilor de formare continua in vederea adaptarii competentelor profesionale
la dinamica contextului social, si la nivelul functionalitatii organismului;
Formarea capacitatii de practicare independenta a exercitiilor fizice.

7.2. Obiectivele
specifice

rezistentd, indemanare);

Mentinerea si intarirea sanatatii si calirea organismului;
Dezvoltarea fizicd armonioasa a organismului;
Dezvoltarea deprinderilor, priceperilor motrice si a aptitudinilor psiho-motrice (forta, viteza,

Formarea obignuintei de practicare independenta si sistematica a exercitiului fizic

8. Continuturi

exercitiilor cu caracter atletic desfasurate in aer liber;

Aplicatii (Seminar) Nr. ore Metode de predare Observatii
Mentinerea si intarirea sanatatii, calirea organismului si dezvoltare | 7 Participarea
fizica armonioasa a organismului cu ajutorul urmatoarelor discipline activg de
sportive (handbal, fotbal, baschet, volei, tenis, badminton, tenis de . -
. . ) . . Explicatia catre
masa ) si a exercitiilor cu caracter atletic desfasurate in aer liber; . .
- p - - - p IRETIY, Demonstratia studenti este
Dezvoltarea deprinderilor, priceperilor motrice §i a aptitudinilor | 7 . .
. . L . C . . Exersarea obligatorie
psiho-motrice prin intermediul practicarii jocurilor sportive la luerdrile
(handbal, fotbal, baschet, volei, tenis, badminton, tenis de masa) si a practice

Bibliografie

invatamdantul gimnazial, Editura Pim, Iasi, 2009;
5. Dragoi, C-C, Turism, Editura Alma Mater, Bacau, 2010
plaja/teren redus/de sala, Targu-Mures: University Press, 2025.

2024.

4. Balint Gh., Bazele generale ale fotbalului, Editura Pim, lasi, 2008;

1. Vulpe A.M., 2017, Gimnastica aerobica in contextul calitatii vietii, Editura Risoprint, Cluj-Napoca, 2017.
2. Acsinte A., Jocuri §i activitdti dinamice de timp liber, Ed. Performantica, lasi, 2007;
3. Balint Gh., Jocurile dinamice — o alternativa pentru optimizarea lectiei de educatie fizica cu teme din fotbal in

6. Ramona Natalia Ungur, Mircea Ungur, Andreea Tacsa , Activitati motrice de timp liber - badminton si jocuri de

7. Cristian Ilioni, Cristian Costa, Educatie fizica si sport: ghid de lucrari practice, Petrosani: Editura Universitas,

Bibliografie minimala
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N —

Vulpe A.M., 2017, Gimnastica aerobica In contextul calitatii vietii, Editura Risoprint, Cluj-Napoca, 2017.
Balint Gh., Jocurile dinamice — o alternativa pentru optimizarea lectiei de educatie fizica cu teme din fotbal in
invatamantul gimnazial, Editura Pim, Iasi, 2009;

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continutul disciplinei a fost actualizat in raport cu colaborarile specifice cu societatile comerciale si cu corelarea
tematicii disciplinei cu alte departamente din tara si strainatate.
Cunostintele, competentele si rezultatele invatarii sunt in concordanta cu standardele ocupationale ale specializarii.

10. Evaluare

Tip activitate

10.1. Criterii de evaluare

10.2. Metode de evaluare

10.3. Pondere
din nota finala

fizic in activitatile de timp liber si
recreative;

10.4. Curs
e finsugirea si intelegerea importantei | Proba practica 50%
practicarii exercitiilor fizice asupra
. organismului;
10.5. Seminar . . - P :
e practicarea independenti a exercitiului | Proba pe echipe 50%

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

Demonstrarea abilitatilor motorii de baza

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IM

11. Rezultatele invatarii

fundamentarea rationala si optima a
adaptarii muncii la om si a omului la
meseria/profesia sa.

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie
Studentul/  absolventul  distinge | Studentul/ absolventul demonstreaza | Studentul/ absolventul lucreazd 1in
aspecte care vizeazd procesele | aptitudini de comunicare si lucru in | echipe si interactioneaza profesional
operationale specifice resurselor | echipa, in conditiile analizei | iIn mediile de cercetare si
umane la nivel organizational, | interactiunii omului cu mediul de | profesionale.

precum si aspecte ce privesc munca | munca.

umana necesare pentru

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de activitati

aplicative

Conf. univ. dr. Lucian VOINEA

Data avizarii In departament

Semnatura directorului de departament

Conf. univ. ing. dr. ec. Catilin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. habil. Mirela PANAINTE-
LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacéu, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170

FACULTATER DE INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI
(licenta)

1. Date despre program

1.1. Institutia de invitamant superior | UNIVERSITATEA , VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
1.2. Facultatea FACULTATEA DE INGINERIE
1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica DUAL
1.7. Forma de invatamant Invatimant cu frecventi

2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Practica de domeniu
2.2. Titularul activitatilor de curs -
2.3. Titularul activitatilor aplicative -
2.4. Tutorele activitatilor aplicative -
2.5. Anul de I 26. Semestrul 4 2.7. Tipul de C
studiu evaluare
28 Categoria formativa a disciplinei DF
R'e .imul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara
dis%i linei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB

P DOB obligatorie, DOP - optionala, DFA- facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
- Laborator Proiect Practica
3.1. Numar
. JIN JIN JIN
de ore pe 150 | Curs Seminar - S
SAptimana Laborator Proiect Practica 150
P M M M
3.4. Totalul
de ore pe
semestru 150 | Curs Seminar Laborator Proiect Practica 150
din planul
de
invatdmant
(1IS — institutie de invdtamdnt superior, IM — invatare prin munca)
3.5. Distributia fondului de timp pe semestru: Ore lIS | Ore IM
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 34
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 13
Tutoriat 100
Examindri 3
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS Ore IM 0
Procent maxim | Curs: Aplicatii:

3.7. Total ore pe semestru Ore IIS Ore IM 150 online: 21.42% | 21.42%
3.8. Numarul de credite Credite IS Credite IM 6
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

calculatoarelor, infografica

4.1. de curriculum e Geometrie descriptiva, Elemente de desen tehnic, Programarea si utilizarea

4.2. de competente e Tehnologia materialelor

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului Nu este cazul
Seminar
5.2. de desfasurare Laborator [IS Existenta unui acord de colaborare intre universitate si partener
aplicatii 7 Lab‘orator M economic ,
’ Proiect IIS
Proiect IM

6. Competente specifice acumulate

& e testeaza unitdti mecatronice

§ = |e respecta standardele privind siguranta echipamentelor tehnice
é ,§ o utilizeaza software de desen tehnic

S % e defineste cerintele tehnice

— B | ® -calizeaza analize de date;

© e sintetizeaza informatii;

&

§ g e opereaza echipamente hardware digitale;

g § e lucreaza in echipe;

3 % e aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti;
~ E | ® solutioneaza probleme

\O

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

« intelegerea proceselor de semifabricare si fabricare
* cunoasterea grupelor de piese specifice industriei mecanice
* stimularea unei gindiri si abordari integrate

7.1. Obiectivul general al Insusirea de catre studenti a unor cunostinte si a unor deprinderi cu caracter

disciplinei general privind activitatea dintr-o intreprindere industriala. Cunoasterea,
intelegerea si interpretarea principiilor de functionare integrata a sistemelor
mecanice.

7.2. Obiectivele specifice * aprofundarea modului de reprezentare a pieselor mecanice

8. Continuturi

simbolurilor standardizate de semifabricate;

 studierea procedeelor de realizare a semifabricatelor
(turnare, forjare, matritare, etc.);

* operarea cu instrumente si aparate de masura si control in
ingineria mecanicd (sublere, micrometre, pasametre,
comparatoare, microscoape, aparate de duritate, calibre,
cale, rugozimetru, etc.)

 tehnologii si tehnici de masurare cu AMC-urile din
dotare;

societatea comerciala
partenera.

Aplicatii (Proiect) Nr. ore Metode de predare Observatii
Se va urmari in principal:

* reprezentarea-relevarea de piese, din diferite grupe, aflate

in executie (arbori, bucse, corpuri prismatice, organe de

masini, etc.);

* cotarea pieselor reprezentate;

e determinarea si inventarierea tipurilor de materiale

procesate 1n productia curentd a firmei — utilizarea

simbolurilor standardizate de materiale; Stabilite cu

* determinarea §i inventarierea tipurilor de semifabricate responsabilul de
utilizate pentru prelucrarea pieselor - utilizarea 150 practica de la

F 793.24/Ed. 01




mecanica utilizate etc.;

* identificarea, studierea §i reprezentarea transmisiilor
mecanice existente in echipamentelele firmei (transmisii cu
curele, cu lanturi, cu roti dintate, cu frictiune, etc.);

 identificarea si analiza tehnologiilor de prelucrare

Bibliografie

1. Popescu, D., & Ionescu, M. (2021). Managementul productiei industriale. Bucuresti: Editura Matrix Rom.

2. Dumitrascu, A. (2023). Organizarea si conducerea sistemelor de productie. lasi: Editura Performantica.

3. Georgescu, C. (2020). Tehnologia fabricatiei si procese industriale. Bucuresti: Editura Didactica si Pedagogica.
4. Marinescu, V. (2024). Logistica si managementul fluxurilor industriale. Bucuresti: Editura Universitara.

5. Stan, D. (2021). Sisteme de productie si optimizarea proceselor industriale. Cluj-Napoca: Editura AcademicPres.

Bibliografie minimala

1. Dumitrascu, A. (2023). Organizarea si conducerea sistemelor de productie. lasi: Editura Performantica.
2. Georgescu, C. (2020). Tehnologia fabricatiei si procese industriale. Bucuresti: Editura Didactica si Pedagogica.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

angajatorii solicita specialisti cu o buna pregatire teoretica si practica;
firmele de profil prefera sa selecteze pentru angajare absolventi cu o (minima) experienta practica in domeniu,
inginerul trebuie sa aiba capabilitatea unei bune comunicari profesionale prin desen, schita, atitudine si limbaj adecvat;

recunoasterea pozitiei ierarhice in cadrul echipei.

10. Evaluare

Tip activitate

10.1. Criterii de evaluare

10.3. Pondere

10.2. Metode de evaluare din nota finali

10.4. Curs

10.5. Studentul se
prezinta la colocviul de
practica cu:

Conventia de practica completata si parafata
de catre agentul economic la care a efectuat
stagiul de practicd;

Caietul de practica Intocmit in perioada de
practici. Cadrul didactic le wverifica,
urmareste calitatea informatiilor cuprinse in
caiet §i, prin discutii, adreseaza intrebari,
stabileste modul in care studentul stipaneste
notiunile, tehnicile i procesele cu care a luat
contact.

Pentru stabilirea notei
finale se face media
ponderata a celor 3
componente:

« evaluarea continua 40%
« calitatea caietului de 30%
practica

* nota propusa de tutore 30%

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IM

Pentru a obtine nota minima de promovare studentul trebuie sd prezinte cele doud materiale specificate mai sus:
Conventia de practica parafata de catre firma si Caietul de practica.
Nota propusa de tutorele de practica trebuie s fie minim 5.

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

Descrie, identifica, explica,
selecteaza si aplica tehnici, metode si
instrumente moderne de inginerie,
inclusiv. modelarea si simularea,
pentru  activititi complexe de
inginerie, cu o Intelegere a limitarilor,

Elaboreazd in limba roméana si/sau
intr-o limba de circulatie
internationald, elaboreaza proceduri
de incercare a produselor, sistemelor
si componentelor mecatronice si
electronice;

Studentul/ absolventul selecteaza si
analizeaza surse bibliografice
specifice domeniului

Studentul/ absolventul foloseste in
comunicare limba engleza/franceza
tehnica.
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atat in limba romana, cat si intr-o
limba de circulatie internationala.

Studentul/absolventul  proiecteaza,
modeleaza, simuleazd si opereaza
diverse sisteme mecatronice aplicand
cunostinte stiintifice, tehnologice si

Studentul/ absolventul lucreaza ca
membru de echipa  pentru
solutionarea problemelor tehnice.

ingineresti.

Data completarii Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de activitati
aplicative

Conf. univ. ing. dr. ec. Catalin DROB

Data avizarii in departament

Semnaétura directorului de departament

Conf. univ. ing. dr. ec. Catalin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacéu, 600115,

Tel./Fax +40 234 580170
p://inginerie.ub.ro; e-mail: ing@ub.
FACULTATEA D INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI
(licenta)

1. Date despre program

1.1. Institutia de invitamant superior | UNIVERSITATEA , VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
1.2. Facultatea INGINERIE
1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica DUAL
1.7. Forma de invatamant Invatimant cu frecventi
2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Structuri mecanice pentru mecatronicd (UBO1IMRD501DS)
2.2. Titularul activitatilor de curs Conf. univ. dr. ing. Vlad-Andrei CTUBOTARIU
2.3. Titularul activitatilor aplicative -
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Persoana desemnatd de OE
2.5 Anul de 1 2.6. Semestrul 5 2.7. Tipul de E
studiu evaluare
23 Categoria formativa a disciplinei DS
R'e ' imul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara
dis%i linei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOP
P DOB obligatorie, DOP - optionald, DFA- facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
- Laborator Proiect Practica

3.1. Numar - - -
de ore pe 3 Curs 1 Seminar IS IS IS
- témgmé Y Laborator 1 Proiect 1 Practica

P M M M )
3.4. Totalul
de ore pe
semestru 42 | Curs 14 | Seminar - Laborator 14 | Proiect 14 | Practica -
din planul
de
invatdmant

(1IS — institutie de invdtamdnt superior, IM — invatare prin munca)
3.5. Distributia fondului de timp pe semestru: Ore lIS | Ore IM
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 4 15
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 3 12
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 2 10
Tutoriat 1 6
Examindri 1 4
Alte activitati (precizati): 0 0
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS 11 | Ore IM 47
Procent maxim | Curs: Aplicatii:

3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 25 | Ore IM 75 online: 21.42% | 21.42%
3.8. Numarul de credite Credite IS 1 | Credite IM 3
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de . -
. Mecanisme, Organe de masini
curriculum
4.2.de o intelegerea functiilor elementelor specifice mecanismelor plane;
competente | e Utilizarea conceptelor de baza specifice organelor de masini.

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

Calculator si video proiector

5.2. de desfasurare
aplicatii

Seminar

Laborator IIS

Laborator IM

Proiect IIS

Proiect IM

e Sald de calculatoare cu urmatoarele software-uri preinstalate:
Linkage, Roberts Animator, GNU Octave.
¢ Video proiector

&

Competente specifice acumulate

6.1. Competente
profesionale

e simuleazd modele mecatronice

e proiecteaza componente de automatizare

e gandeste In mod abstract

e defineste cerintele tehnice

e realizeaza analize de date

e interactioneaza profesional in mediile de cercetare si profesionale

6.2. Competente
transversale
[ ]

e lucreaza in echipe
aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti
e solutioneaza probleme

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al
disciplinei

Formarea competentelor necesare pentru proiectarea, analiza si optimizarea
structurilor mecanice integrate in sisteme mecatronice, asigurand integritatea
structurald, precizia dimensionala si conformitatea cu standardele ISO si
cerintele tehnice de functionare.

7.2. Obiectivele specifice

o Cunoastere si intelegere: Identificarea si descrierea sistemelor si subsistemelor
mecatronice, a principiilor de proiectare a acestora si a sistemului ISO de
tolerante si ajustaje aplicabil structurilor mecanice.;

o Aplicare: Utilizarea metodelor de calcul de rezistenta si deformabilitate pentru
repere si structuri mecatronice supuse la solicitdri statice si dinamice, simple
sau compuse;

o Analiza: Studierea proprietatilor materialelor utilizate in constructia structurilor
mecatronice pentru selectarea variantelor optime In functie de aplicatie si
responsabilitatea asigurdrii performantelor tehnice;

o Sinteza: Elaborarea schemelor, diagramelor structurale si de functionare,
precum si a documentatiei tehnice specifice prin utilizarea software-urilor de
sinteza si analizd a mecanismelor;

e Evaluare: Evaluarea proiectelor de structuri mecanice prin analize de date si
teste pe unitati mecatronice, urmata de ajustarea solutiilor constructive pentru
conformitatea cu standardele de siguranta si sustenabilitate.

8. Continuturi

Nr. ..

Curs ore Metode de predare Observatii

e Date introductive privind proiectarea structurilor 2 o sesiune
mecanice specifice in constructia sistemelor mecatronice
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o Structura mecanica a robotilor industriali, solutii tipice Prelegere,
de cuple cinematice utilizate in acest sens si spatiul de 2 exemplificare, 0 sesiune
lucru al structurilor mecanice de manipulare demonstratie

o Transformari geometrice — sisteme de referinta; matricea
de transformare omogena. Modele geometrice (direct, 2 0 sesiune
invers)

e Precizia de pozitionare a obiectului manevrat in functie 2

: S . . 0 sesiune
de axele de miscare. Studiul vitezelor si acceleratiilor.

o Sisteme de transmitere si schimbare a sensului de > Prelegere,

. ST g - 0 sesiune
miscare. Structura si utilizarea transmisiilor planetare. exemplificare,

¢ Functionarea si constructia sistemelor de transmitere demonstratie
armonice. Aplicatii ale transmisiilor armonice. Module 2 0 sesiune
pentru orientare.

o Definirea si structura dispozitivelor de prehensiune.
Mecanisme utilizate 1n constructia ,,mainilor mecanice”. 2 0 sesiune
Calculul ,,mainilor mecanice”.

Bibliografie

o A.S.Ghenadi, [.C.Raveica, Dinamica sistemelor mecanice pentru mecatronica, Ed. Alba Mater, Bacau, RO, 2022,
ISBN: 978-606-527-698-7

o Craig, Introduction to robotics — mechanics and control — 4th edition, Ed. Pearson, Harlow, UK, 2022, ISBN: 978-
1-292-16493-9

e D.Rector, Linkage 3.16 — User’s guide, 2022

e V.A .Ciubotariu, indrumar de proiectare CAD/CAE/CAM a sistemelor mecanice industriale, Ed. Alma Mater, Baciu,
RO, 2017, ISBN: 978-606-527-562-1

Bibliografie minimala

o A.S.Ghenadi, [.C.Raveica, Dinamica sistemelor mecanice pentru mecatronica, Ed. Alba Mater, Bacau, RO, 2022,
ISBN: 978-606-527-698-7

o Craig, Introduction to robotics — mechanics and control — 4th edition, Ed. Pearson, Harlow, UK, 2022, ISBN: 978-
1-292-16493-9

Aplicatii (Laborator IIS/ IM) Nr. ore Metode de predare Observatii
o Introducere In mecanisme si cinematica 2 1 laborator
e Modelarea asistata de calculator a mecanismelor —
. 2 1 laborator

Linkage 3.16
o Angrenaje si transmisii cu lant sau curea. Extragerea . . o

. S o e instructaj, exercitiu,

informatiilor privind pozitia si viteza diferitelor 2 ’ 1 laborator

. lucrari practice
elemente de interes;

T - - individuale/in grup
e Modelarea geometricd a sistemelor articulate, descrierea

S . 4 2 laboratoare
spatiald si transformari

e Descrierea spatiald si transformari utilizand GNU

Octave (GUI) 10.2 4 2 laboratoare

Bibliografie

e Craig, Introduction to robotics — mechanics and control — 4th edition, Ed. Pearson, Harlow, UK, 2022, ISBN: 978-
1-292-16493-9

e D.Rector, Linkage 3.16 — User’s guide, 2022

¢ V.A.Ciubotariu, Indrumar de proiectare CAD/CAE/CAM a sistemelor mecanice industriale, Ed. Alma Mater,
Bacau, RO, 2017, ISBN: 978-606-527-562-1

Bibliografie minimala

e D.Rector, Linkage 3.16 — User’s guide, 2022
o Craig, Introduction to robotics — mechanics and control — 4th edition, Ed. Pearson, Harlow, UK, 2022, ISBN: 978-
1-292-16493-9

Aplicatii (Proiect) Nr. ore Metode de predare Observatii

e Date initiale privind transmisia armonicd. Schema

[ . . 1 laborator
constructiva. Calculul cinematic.

e Calculul de dimensionare. Calculul geometriei danturii. 2 laboratoare

e Proiectarea elementelor constructive. Lucrare practica 1 laborator

e Randamentul transmisiei armonice. 1 laborator

e Verificarea tensiunii medii de contact. Verificarea
elementului elastic la oboseala.

N (NN N

1 laborator
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e Verificarea limitei termice. Elemente de modelare a 2

L . 1 laborator
componentelor. Generarea documentatiei termice.

Bibliografie

e Craig, Introduction to robotics — mechanics and control — 4th edition, Ed. Pearson, Harlow, UK, 2022, ISBN: 978-
1-292-16493-9

e D.Rector, Linkage 3.16 — User’s guide, 2022

e V.A .Ciubotariu, Indrumar de proiectare CAD/CAE/CAM a sistemelor mecanice industriale, Ed. Alma Mater,
Bacau, RO, 2017, ISBN: 978-606-527-562-1

Bibliografie minimala

e D.Rector, Linkage 3.16 — User’s guide, 2022
¢ Craig, Introduction to robotics — mechanics and control — 4th edition, Ed. Pearson, Harlow, UK, 2022, ISBN: 978-
1-292-16493-9

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e In vederea schitdrii continutului si alegerii metodelor de predare/ invitare a disciplinei s-a procedat la prospectarea
pietei angajatorilor din regiune si s-au organizat intalniri cu alte cadre didactice din domeniul ingineriei mecanice si
mecatronice. Intalnirile au vizat identificarea nevoilor si asteptarilor angajatorilor din domeniu si coordonarea cu
alte programe similare din cadrul altor institutii de Invatamant superior.

o Se asigurd competente conform prevederilor RNCIS

10. Evaluare

10.3. Pondere

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare ) <
din nota finala

- Corectitudinea utilizarii matricelor de
transformare omogend 1n modelarea
geometrica (directa si inversa) a structurilor
mecatronice;

- Capacitatea de a identifica si descrie
10.4. Curs solutiille  constructive  pentru  cuple
cinematice, transmisii planetare si transmisii
armonice specifice mecatronicii;

- Definirea parametrilor de precizie de
pozitionare si a spatiului de lucru pentru
structurile mecanice de manipulare;

Examen scris

0,
(evaluare sumativa) 40%

10.5. Seminar - - -

10.6. Laborator IIS - - -

- Abilitatea de a utiliza software-ul Linkage
3.16 pentru modelarea asistatd a
mecanismelor si extragerea parametrilor
cinematici (pozitie, viteza);

- Competenta in utilizarea mediului GNU
10.7. Laborator IM Octave pentru descrierea spatiald si
transformarile geometrice ale sistemelor
articulate;

- Corectitudinea interpretarii  datelor
obtinute din modelarea geometricd a
sistemelor mecanice industriale;

Test practic de modelare

o 30%
si simulare.

10.8. Proiect IIS - - -

- Acuratetea calculelor cinematice, de
dimensionare si a geometriei danturii pentru
o0 transmisie armonica; Sustinerea proiectului si
10.9. Proiect IM - Validarea solutiei constructive prin | evaluarea documentatiei 30%
verificarea tensiunii de contact, a limitei | tehnice
termice si a rezistentei la oboseala a
elementului elastic;
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- Calitatea documentatiei tehnice si a
modelelor de componente generate conform
specificatiilor initiale.

10.10. Standard minim de performanta evaluare curs

Identificarea si descrierea corectd a componentelor structurale, a cuplelor cinematice si a configuratiilor de baza
specifice robotilor industriali si sistemelor mecatronice;

10.11. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

10.12. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IM

® Modelarea asistatd a unui mecanism simplu si extragerea principalelor date cinematice;
o Elaborarea memoriului de calcul si a schemei constructive pentru o transmisie armonica.

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

e Studentul/ absolventul identifica si
descrie sistemele si subsistemele
mecatronice, a principiilor si
metodelor de proiectare a acestora,
respectiv a tehnicilor,
instrumentelor specifice si
practicilor moderne in conceptia
sistemelor si subsistemelor
mecatronice;

Studentul/ absolventul identifica si
descrie sistemele si subsistemele
mecatronice, a principiilor si
metodelor de proiectare a acestora,
respectiv a tehnicilor,
instrumentelor specifice si
practicilor moderne in conceptia
sistemelor si subsistemelor
mecatronice;

Studentul/absolventul identifica si

descrie concepte de inginerie
pentru dimensionarea,
functionarea,  optimizarea  si
mentenanta  echipamentelor  si

sistemelor mecatronice

o Studentul/ absolventul alege si
aplicdi metode de evaluare a
proiectelor de sisteme mecatronice
si aproba aceste proiecte;
Studentul/ absolventul realizeaza
analize de date si testeaza unitati
mecatronice si sisteme
electromecanice.
Studentul/absolventul proiecteaza
prototipuri, dimensioneazd  si
optimizeaza sisteme mecatronice
de complexitate mica si medie pe
baza principiilor si metodelor
consacrate in domeniu, asigurd
operarea si mentenanta acestora.

¢ Studentul/absolventul

solutioneaza probleme
imprevizibile care pot aparea in
timpul  functiondrii  sistemelor

mecatronice, prin alegerea solutiei
optime atat din punct de vedere
tehnic cat si economic.

e Studentul/ absolventul ajusteaza
proiectele produselor si elaboreaza
schemele, diagramele structurale si
de functionare, a reprezentarilor
grafice si a documentelor tehnice
specifice;

o Studentul/absolventul lucreazd ca
membru  de  echipd pentru
solutionarea problemelor tehnice.

Data completdrii

Semnatura titularului de curs

Semndtura titularului de activitati aplicative

Conf. univ. dr. ing. Vlad-Andrei

CIUBOTARIU

Persoana desemnati de OE

Data avizarii In departament

Semnatura directorului de departament

Conf. univ. dr. ing. Catalin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacéu, 600115,

Tel./Fax +40 234 580170
p://inginerie.ub.ro; e-mail: ing@ub.
FACULTATEA D INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI
(licenta)

1. Date despre program

1.1. Institutia de invitamant superior | UNIVERSITATEA , VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
1.2. Facultatea FACULTATEA DE INGINERIE
1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica DUAL
1.7. Forma de invatamant Invatimant cu frecventi
2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Sisteme flexibile de fabricatie
2.2. Titularul activitatilor de curs Prof. univ. dr. ing. habil. Bogdan-Alexandru CHIRITA
2.3. Titularul activitatilor aplicative -
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Persoana desemnatd de OE
2.5 Anul de 1 2.6. Semestrul 5 2.7. Tipul de E
studiu evaluare
23 Categoria formativa a disciplinei DS
R'e ' imul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara
dis%i linei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOP
P DOB obligatorie, DOP - optionald, DFA- facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
- Laborator Proiect Practica

3.1. Numar - - -
de ore pe 3 Curs 1 Seminar IS IS IS
- témgmé Y Laborator 1 Proiect 1 Practica

P M M M )
3.4. Totalul
de ore pe
semestru 42 | Curs 14 | Seminar - Laborator 14 | Proiect 14 | Practica -
din planul
de
invatdmant

(1IS — institutie de invdtamdnt superior, IM — invatare prin munca)
3.5. Distributia fondului de timp pe semestru: Ore lIS | Ore IM
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 4 15
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 3 12
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 2 10
Tutoriat 1 6
Examindri 1 4
Alte activitati (precizati): 0 0
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS 11 | Ore IM 47
Procent maxim | Curs: Aplicatii:

3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 25 | Ore IM 75 online: 21.42% | 21.42%
3.8. Numarul de credite Credite IS 1 | Credite IM 3
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum Masgini unelte; Proiectare asistatd de calculator; Dispozitive tehnologice

4.2. de competente -

5. Conditii (acolo unde este cazul)

. Sala de curs dotata cu mijloace tehnice de prezentare (videoproiector,

5.1. de desfasurare a cursului <
’ ecran, tabla etc.)

Seminar

Laborator IIS - .. N .
5.2. de desfagurare Laborator IM Sala de laborator, scule, masini unelte, indrumare de laborator, standuri
aplicatii - specifice lucrarilor de laborator

phicat Proiect IIS P
Proiect IM

6. Competente specifice acumulate

Q

g % - defineste cerintele tehnice;

g s |- realizeaza analize de date;

g g - sintetizeaza informatii,

O % | - aprobi proiecte ingineresti;

S: & | - prezinta rezultatele analizelor;

- aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti
- solutioneaza probleme

6.2. Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al Disciplina 1si propune sa contribuie la insusirea de citre studenti a notiunilor
disciplinei fundamentale privind sistemele moderne de fabricatie.
7.2. Obiectivele specifice In cadrul activitdtilor didactice ale disciplinei vor fi prezentate, nu numai

principiile constructive, functionale, de reglare si deservire a sistemelor moderne,
dar si principalele aspecte privind influenta acestora asupra realizarii calitatii
fabricatiei. Prin aceasta se va crea atit baza de cunostinte necesare pentru alte
discipline de specialitate, cat si baza pentru formarea si dezvoltarea de aptitudini
si comportamente rationale si eficace, adaptate cerintelor actuale privind
sistemele avansate de productie.

8. Continuturi

Curs Tjrré Metode de predare Observatii

Generalitati privind sistemele flexibile de fabricatie.

Sistemul de fabricatie; Sistemul flexibil de fabricatie. Prelegere

Definitie, structura, functii; Clasificarea S.F.F.; 2 R

Flexibilitatea si automatizarea S.F.F.; Structuri specifice de exemplificare

S.F.F.; Avantajele utilizarii S.F.F.

Subsistemul tehnologic de prelucrare. Functiile

subsistemului tehnologic al S.F.F.; Structura organizatorica

a subsistemului tehnologic al S.F.F.; Cerinte privind > Prelegere,

integrarea masinilor unelte in S.F.F.; Constructia masinilor exemplificare

unelte integrate in S.F.F.; Manipularea operationald in

S.F.F.; Alimentarea automata cu scule a posturilor de lucru

Subsistemul de depozitare si transport. Functiile ) Prelegere,
exemplificare

F 793.24/Ed. 01



subsistemului;  Constructia  depozitelor de piese;
Codificarea si recunoasterea pieselor si sculelor in S.F.F.;
Exploatarea depozitelor de piese in S.F.F.; Transportul
materialelor si sculelor in S.F.F.; Sisteme de transport cu
circuit inchis; Sisteme de transport cu circuit deschis

Subsistemul de comanda. Functiile subsistemului de
comanda; Structura generald a subsistemului de comanda al Prelegere,

S.F.F.; Sisteme de comanda DNC; Comanda subsistemului exemplificare
de transport in S.F.F.; Comanda fabricatiei in S.F.F.

Supravegherea, diagnosticul si controlul automat in SFF.
Functiile subsistemului de supraveghere, diagnostic si Prelegere,

control automat al S.F.F.; Supravegherea procesului de exemplificare
prelucrare si comanda adaptiva a acestuia;

Controlul asistat
al calitatii pieselor prelucrate in S.F.F.; Monitorizarea Prelegere,

desfasurarii fabricatiei si utilizarea informatiilor sistemului exemplificare
de supraveghere, diagnostic si control.

Sisteme de fabricatie integrate total (CIM). Prezentare

generald; Componentele sistemului CIM; Abordarea ) Prelegere,
strategica a implementarii sistemelor CIM; Strategii CIM si exemplificare
post-CIM; Concluzii.

Bibliografie

1. Chirita B. — Sisteme flexibile de fabricatie. Note de curs si aplicatii, Ed. Alma Mater, Bacau, 2007

2. Zetu D., Carata E., Sisteme flexibile de fabricatie, Ed. Junimea, Iasi, 1998

3. Buzatu C.,s.a, Sisteme flexibile de prelucrare prin aschiere, Ed. Tehnica, Bucuresti, 1993

4. Ciobanu L., Elemente de proiectare a sistemelor flexibile de fabricatie si a robotilor industriali, Editura Bit, Tasi,
1998

5. Mohora C.,, s.a., Simularea sistemelor de productie, Ed. A.G.I.R., Ed. Academiei Romane, Bucuresti, 2001

6. Platon V., Sisteme avansate de productie, Ed. Tehnicd, Bucuresti, 1989

7. Brabie G., Masini-Unelte. Constructie si exploatare, Universitatea din Bacau, 1995

Bibliografie minimala

1. Chirita B. — Sisteme flexibile de fabricatie. Note de curs si aplicatii, Ed. Alma Mater, Bacau, 2007

Aplicatii (Laborator) Nr. ore Metode de predare Observatii

Studiul sistemelor flexibile de prelucrare

Subsistemul tehnologic de prelucrare

Manipularea materialelor in sistemele flexibile de

fabricatie instructaj, exercitiu,

Studiul subsistemului de depozitare si transport lucrari practice

Automatizarea si comanda elementelor in sistemele
flexibile de fabricatie

individuale/in grup

Controlul calitatii in S.F.F.

NN N [N] N (NN

Sistemele integrate total (CIM)

Bibliografie

1. Chiritd B. — Sisteme flexibile de fabricatie. Note de curs si aplicatii, Ed. Alma Mater, Bacau, 2007

2. Ciobanu L., Elemente de proiectare a sistemelor flexibile de fabricatie si a robotilor industriali, Editura Bit, Iasi,
1998

3. Mohora C,, s.a., Simularea sistemelor de productie, Ed. A.G.I.R., Ed. Academiei Roméne, Bucuresti, 2001

Bibliografie minimala

1. Chirita B. — Sisteme flexibile de fabricatie. Note de curs si aplicatii, Ed. Alma Mater, Bacau, 2007

Aplicatii (Proiect) Nr. ore Metode de predare Observatii
Definirea si clasificarea structurii S.F.F. - identificarea

cerintelor tehnice si stabilirea functiilor sistemului de 2

fabricatie.

Configurarea subsistemului tehnologic de prelucrare -

) L . . . instructaj, tutorat
integrarea masinilor-unelte 1n cadrul sistemului, cu accent 2 >

pe constructia acestora si manipularea operationala

Proiectarea fluxului de transport si manipulare a
materialelor - elaborarea schemelor si diagramelor

F 793.24/Ed. 01



sau deschis.

structurale pentru sistemele de transport cu circuit inchis

Dimensionarea subsistemului de depozitare si codificare -
constructia magaziilor de piese si stabilirea metodelor de 2
codificare si recunoastere a pieselor si sculelor 1n sistem

acestuia pentru controlul fabricatiei.

Arhitectura subsistemului de comanda (DNC) - definirea
structurii generale a sistemului de comanda si a functiilor 2

Implementarea functiilor de supraveghere, diagnostic si
control - proiectarea mecanismelor de control adaptiv si 2
supraveghere a procesului de prelucrare.

Integrarea in sistemul CIM si evaluarea strategica -
abordarea strategicda a implementarii componentelor 2
sistemului de fabricatie integrat total (CIM).

Bibliografie

1. Chirita B. — Sisteme flexibile de fabricatie. Note de curs si aplicatii, Ed. Alma Mater, Bacau, 2007
2. Mohora C., s.a., Simularea sistemelor de productie, Ed. A.G.I.R., Ed. Academiei Roméane, Bucuresti, 2001

Bibliografie minimala

1. Chirita B. — Sisteme flexibile de fabricatie. Note de curs si aplicatii, Ed. Alma Mater, Bacau, 2007

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e In vederea schitdrii continutului si alegerii metodelor de predare/ invatare a disciplinei s-a procedat la prospectarea
pietei angajatorilor din regiune si s-au organizat intalniri cu alte cadre didactice din domeniul ingineriei mecanice si
mecatronice. Intilnirile au vizat identificarea nevoilor si asteptarilor angajatorilor din domeniu si coordonarea cu
alte programe similare din cadrul altor institutii de Invatamant superior.

e Se asigura competente conform prevederilor RNCIS

10. Evaluare

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare 19'3' Ponderev
din nota finala

- Corectitudinea si completitudinea

10.4. Curs cunogtlr.l.'gelgr . . . Evaluare sumativa 40%
- Constiincionzitate, interes pentru studiul
individual

10.5. Seminar

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM Capam.tatea de aplicare practica a Testari pe parcursul ] 20%
cunostintelor semestrului; teme de casa

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM Intocmirea proiectului impus Evaluarea proiectului 40%

10.10. Standard minim de performanta evaluare curs

Cunoasterea minimald a conceptelor de baza ale disciplinei

10.11. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

Realizarea/ predarea la timp a temelor de casd

10.12. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IM

Redactarea a minim 65% din etapele de proiect

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

e Studentul/ absolventul identifica si
descrie sistemele si subsistemele
mecatronice, a principiilor si
metodelor de proiectare a acestora,
respectiv a tehnicilor,
instrumentelor specifice si
practicilor moderne 1n conceptia

e Studentul/ absolventul alege si
aplica metode de evaluare a
proiectelor de sisteme mecatronice
si aproba aceste proiecte;

e Studentul/ absolventul realizeaza
analize de date si testeaza unitati

e Studentul/ absolventul ajusteaza
proiectele produselor si elaboreaza
schemele, diagramele structurale si
de functionare, a reprezentarilor
grafice si a documentelor tehnice
specifice;
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sistemelor si subsistemelor
mecatronice;

Studentul/ absolventul identifica si
descrie sistemele si subsistemele
mecatronice, a principiilor si
metodelor de proiectare a acestora,
respectiv a tehnicilor,
instrumentelor specifice si
practicilor moderne in conceptia
sistemelor si subsistemelor
mecatronice;
Studentul/absolventul identifica si
descrie concepte de inginerie
pentru dimensionarea,
functionarea,  optimizarea  si
mentenanta  echipamentelor  si
sistemelor mecatronice

mecatronice si sisteme
electromecanice.
Studentul/absolventul proiecteaza
prototipuri, dimensioneazda  si
optimizeaza sisteme mecatronice
de complexitate mica si medie pe
baza principiillor si metodelor
consacrate in domeniu, asigurad
operarea si mentenanta acestora.
Studentul/absolventul
solutioneaza probleme
imprevizibile care pot apdrea in
timpul functionarii  sistemelor
mecatronice, prin alegerea solutiei
optime atat din punct de vedere
tehnic cat si economic.

e Studentul/absolventul lucreaza ca

membru  de  echipd  pentru
solutionarea problemelor tehnice.

Data completérii

Semnatura titularului de curs

Semndtura titularului de activitati aplicative

Prof. univ. dr. ing. habil. Bogdan-
Alexandru CHIRITA

Persoana desemnata de OE

Data avizarii in departament

Semnaétura directorului de departament

Conlf. univ. dr. ing. Catalin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacéu, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170

FACULTATER DE INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI
(licenta)

1. Date despre program

1.1. Institutia de invitamant superior | UNIVERSITATEA , VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
1.2. Facultatea FACULTATEA DE INGINERIE
1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica DUAL
1.7. Forma de invatamant Invatimant cu frecventi
2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Ingineria si protectia mediului in industrie
2.2. Titularul activitatilor de curs Prof. univ. dr. ing. habil. Mirela PANAINTE-LEHADUS
2.3. Titularul activitatilor aplicative Conf. univ. dr. ing. habil. Oana IRIMIA
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Nu este cazul
2.5 .Amﬂ de 1 2.6. Semestrul 5 2.7. Tipul de C
studiu evaluare
23 Categoria formativa a disciplinei DS
R'e ' imul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara
dis%i linei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
P DOB obligatorie, DOP - optionala, DFA- facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
- Laborator Proiect Practica

3.1. Numar -
de ore pe 3 Curs 2 Seminar 1 IS IS IS
- témrf)mi “ Laborator Proiect Practica

P M M M )
3.4. Totalul
de ore pe
semestru 42 | Curs 28 | Seminar 14 | Laborator Proiect Practica -
din planul
de
invatdmant

(1IS — institutie de invdtamdnt superior, IM — invatare prin munca)
3.5. Distributia fondului de timp pe semestru: Ore lIS | Ore IM
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 3
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 3
Tutoriat
Examindri 2
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS 8 | Ore IM
Procent maxim | Curs: Aplicatii:

3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 50 | Ore IM online: 21.42% | 21.42%
3.8. Numarul de credite Credite IS 2 | Credite IM
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum -

4.2. de competente | -

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului -
Seminar
Laborator IIS
i.iic(iii?esfésurare Laborator IM -
plicat Proiect IIS
Proiect IM

6. Competente specifice acumulate

Q

2.

= o

Q =

- < . . OR .

25 |° sintetizeaza informatii

E'% | e respectd standardele privind siguranta echipamentelor tehnice
Qg . . ’

O S | e defineste cerintele tehnice

— &

O

Q

=

g3

&3

g > | ® aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti
© 8

o F

N

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al Integrarea principiilor de protectie a mediului si a conceptelor de dezvoltare

disciplinei durabild in ciclul de viatd al sistemelor mecatronice, vizdnd minimizarea
impactului ecologic al proceselor industriale prin solutii ingineresti optimizate.

7.2. Obiectivele specifice e Identificarea principalelor surse de poluare industriald (emisii, zgomot,

vibratii) generate de echipamentele mecatronice si cunoasterea cadrului
legislativ si normativ (ISO 14001) privind managementul mediului.

e Utilizarea metodelor de analizd a ciclului de viata (LCA - Life Cycle
Assessment) pentru evaluarea amprentei ecologice a componentelor de
automatizare si a sistemelor de productie.

¢ Proiectarea si optimizarea structurilor mecatronice in scopul cresterii eficientei
energetice si implementarea procedurilor de gestionare a deseurilor tehnologice
(E-waste) rezultate din exploatarea sistemelor hardware.

8. Continuturi

Curs I:rré Metode de predare Observatii
Mediul inconjurdtor. Dezvoltare durabila, ingineria 4

mediului, notiuni de ecologie;

Poluarea mediului inconjurator. Factori si surse de poluare 4

Factorul de mediu — aerul. Compozitie, proprietati,

legislatie. Procedee si instalatii pentru protectia aerului in 4

industrie

Factorul de mediu — apa. Surse de apa, proprietati, cerinte Prelegere,
de apa, legislatie. Procedee si instalatii pentru epurarea apei 4 exemplificare,
in industrie dezbatere
Factorul de mediu — sol. Compozitie, proprietati, poluare,

legislatie. Procedee si instalatii pentru protectia solului in 4

industrie

Controlul, circuitul si prelucrarea deseurilor. Structura

deseurilor, legislatie. Colectare, transport, depozitare, 4

recuperare, neutralizarea deseurilor industriale
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Procedee moderne de combatere a diferitelor tipuri de ’
poluare din industrie
Eticheta ecologica 2

Bibliografie

1. Bostan 1., Dulgheru V., Sobor 1., Bostan V., Sochirean A. —Sisteme de conversie a energiilor regenerabile, Editura
Tehnica — Info, 2007

2. Voctor Lucian — Surse nepoluante de producere a energiei electrice, Editura Agir, 2005

3. Renewable energy: global progress and examples — Prof. Ali Sayigh, UK, Renewable Energy 2010 -An official
publication of the World Renewable Energy Network-affiliated to UNESCO

4. Dobre Tr., — Eco-managementul resurselor materiale reciclabile, Ed. Moldova, Bucuresti, 2000

5. Panainte Mirela, Nedeff Valentin, Macarescu Bogdan, Mosnegutu Emilian — Bazele inginerie mediului, Ed.

Alama Mater, Bacau, 2007

Bibliografie minimala

1. Panainte M., Nedeff V., Miacarescu B.,, Mosnegutu E. — Bazele inginerie mediului, Ed. Alama Mater, Bacau, 2007.

Aplicatii (Seminar) Nr. ore Metode de predare Observatii

Organizarea protectiei mediului in Romania

Surse si factori de poluare in diferite medii industriale

Efectul de sera

Dezvoltarea durabild — C2C Exemplificare, studiu

Sa promovam produsele ecologice de caz

Controlul, circuitul si prelucrarea deseurilor din
prelucrarile industriale

N N NN

Surse regenerabile de energie

Bibliografie minimala

1. Panainte M., Nedeff V., Macarescu B.,, Mosnegutu E. — Bazele inginerie mediului, Ed. Alama Mater, Bacau,
2007.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e in vederea schitdrii continutului si alegerii metodelor de predare/ invitare a disciplinei s-a procedat la prospectarea
pietei angajatorilor din regiune si s-au organizat intalniri cu alte cadre didactice din domeniul ingineriei mecanice si
mecatronice. Intilnirile au vizat identificarea nevoilor si asteptirilor angajatorilor din domeniu si coordonarea cu
alte programe similare din cadrul altor institutii de Invatamant superior.

o Se asigurd competente conform prevederilor RNCIS

10. Evaluare

10.3. Pondere

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare . <
din nota finala

Cunoasterea terminologiei utilizate,
Capacitatea de utilizare adecvata a

N 0,
10.4. Curs notiunilor, Insusirea problematicii tratate la Testare 60%
curs.
10.5. Seminar Gradul de implicare in rezolvarea temelor Verificare pe parcurs 40%

de laborator. Prezentare referate lucrari

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect IIS - - -

10.9. Proiect IM

10.10. Standard minim de performanta evaluare curs

Rezolvarea a 50% din subiectele de examen

10.11. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

Prezentarea referatelor pentru lucrarile de laborator

10.12. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IM
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11. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

Studentul/  absolventul  descrie,
identifica, sumarizeazd concepte si
metode elementare privitoare la
standardele, politicile si legislatia
aplicabila intr-un anumit domeniu

Studentul/ absolventul utilizeaza baze
de date, norme, standarde, coduri de
bune practici si reglementdri de
siguranta.

Studentul/ absolventul evalueaza
impactul solutiilor de inginerie intr-
un mediu social, integrand si
contextul economic si de mediu.

Studentul/ absolventul sintetizeaza
informatii si reflectd in mod critic,

reflexiv, asupra responsabilitatilor
etice si  sociale legate de
managementul  activitatilor  din

domeniul mecatronicii

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnaétura titularului de activitati aplicative

Prof. univ. dr. ing. habil. Mirela
PANAINTE-LEHADUS

Conf. univ. dr. ing. habil. Oana IRIMIA

Data avizdrii in departament

Semnatura directorului de departament

Conf. univ. dr. ing. Catalin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacéu, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170

FACULTATER DE INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI
(licenta)

1. Date despre program

1.1. Institutia de invitamant superior | UNIVERSITATEA , VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
1.2. Facultatea FACULTATEA DE INGINERIE
1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica DUAL
1.7. Forma de invatamant Invatimant cu frecventi
2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Microprocesoare
2.2. Titularul activitatilor de curs Conlf. univ. dr. ing. Cornel POPESCU
2.3. Titularul activitatilor aplicative -
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Persoana desemnatd de OE
2.5 Anul de 1 2.6. Semestrul 5 2.7. Tipul de E
studiu evaluare
23 Categoria formativa a disciplinei DS
R'e ' imul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara
dis%i linei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
P DOB obligatorie, DOP - optionald, DFA- facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
- Laborator Proiect Practica

3.1. Numar - - -
de ore pe 3 Curs 2 Seminar IS IS IS
- témrf)mi “ Laborator 1 Proiect Practica

P M M M )
3.4. Totalul
de ore pe
s;mestru 42 | Curs 28 | Seminar - Laborator 14 | Proiect Practica -
din planul
de
invatdmant

(1IS — institutie de invdtamdnt superior, IM — invatare prin munca)
3.5. Distributia fondului de timp pe semestru: Ore lIS | Ore IM
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 13
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 5
Tutoriat 38
Examindri 2
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS - Ore IM 58
Procent maxim | Curs: Aplicatii:

3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 28 | Ore IM 72 online: 21.42% | 21.42%
3.8. Numarul de credite Credite IS 1 Credite IM 3
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum | Electronica, Proiectare logica

4.2. de competente | Cunostiinte de logica binara

5. Conditii (acolo unde este cazul)

e Studentii nu se vor prezenta la prelegeri, seminarii/laboratoare cu
telefoanele mobile deschise. De asemenea, nu vor fi tolerate
convorbirile telefonice in timpul cursului, nici parasirea de ctre
studenti a salii de curs in vederea preludrii apelurilor telefonice
personale;

e Nu va fi tolerata intarzierea studentilor la curs si seminar/laborator
intrucat aceasta se dovedeste disruptivd la adresa procesului

5.1. de desfasurare a cursului

educational;
Seminar Termenul predérii lucrarii de seminar este stabilit de titular de comun
Laborator IIS acord cu studentii. Nu se vor accepta cererile de amanare a acestuia pe
5.2. de desfasurare . VA .
L ’ Laborator IM motive altfel decat obiectiv Intemeiate. De asemenea, pentru predarea
aplicatii - . A o . ; .
Proiect IIS cu intarziere a lucrdrilor de seminar/laborator-proiect, titularul va
Proiect IM stabili o depunctare pentru fiecare zi de intarziere.

6. Competente specifice acumulate

- simuleazd modele mecatronice;
- elaboreaza proceduri de incercare a produselor, sistemelor si componentelor mecatronice;
- elaboreaza proceduri de incercare a produselor, sistemelor si componentelor electronice;

]

:g 2 |- proiecteaza componente de automatizare;

25 |- testeaza unitati mecatronice;

g ‘% | - respecta standardele privind siguranta echipamentelor tehnice;
o L’é - dezvolta software cu sursa deschisa;

S 2 | - gestioneaza date in domeniul cercetérii;

- defineste cerintele tehnice;
- realizeaza analize de date;
- sintetizeaza informatii,

- opereaza echipamente hardware digitale;

- lucreaza in echipe;

- aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti;
- solutioneaza probleme.

6.2. Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al Dezvoltarea aptitudinilor de utilizare a unitatilor centrale de tip microprocesor,
disciplinei microcontroler. Notiuni privind tehnicile de programare in limbaj de asamblare.
Realizarea programelor pentru microsisteme. Aprofundarea cunoasterii
functiondrii sistemelor numerice.

7.2. Obiectivele specifice Operarea cu fundamente stiintifice, ingineresti si ale informaticii. Proiectarea
componentelor hardware, software si de comunicatii. Solutionarea problemelor
folosind instrumentele stiintei si ingineriei calculatoarelor. Tntretinerea si
exploatarea sistemelor hardware, software si de comunicatii.

8. Continuturi

Curs I(:Irre. Metode de predare Observatii
Programarea in limbaj de asamblare 4 2 prelegeri
Programarea microprocesorului INTEL 8086 8 S 4 prelegeri

- - Prelegere, discutii -
Programarea microprocesorului MSP430 6 . ’ 3 prelegeri

- - libere -
Programarea microcontrolerelor PIC mid range 6 3 prelegeri
Programarea in limbaj de nivel inalt 4 2 prelegeri

Bibliografie

1. Rotar Dan, Microprocesoare, Curs digital, 2014
2. Traian Turc, Programarea in limbaje de asamblare, uz intern, Univ."Petru Maior" ,Tg.Mures,2009.
3. Lungu,Vasile ,Procesoare INTEL- Programare in Limbaj de asamblare Ed.Teora 2006.
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Traian Turc, Elemente de programare C++ utile in ingineria electrica, Ed.Matrixrom, Bucuresti,2010.
Traian Turc, Programare avansata C++ pentru ingineria electrica, Ed.Matrixrom, Bucuresti,2010.
Vintan N. Lucian, Predictie si speculatie in microprocesoarele avansate, Matrix Rom, Bucuresti, 2002
Baruch Z.F., Structura sistemelor de calcul cu aplicatii, Editura Todesco, Cluj-Napoca, 2000
Andronescu Gh., Sisteme digitale, Editura Matrix Rom, Bucuresti, 2001
Stefan Gh., Circuite si sisteme digitale, Editura Tehnica, Bucuresti, 2000

. Baciu R., Programarea in limbaje de asamblare, Editura ALMA MATER, Sibiu, 2003.

. Florea A., Vintan L., Simularea §i optimizarea arhitecturilor de calcul in aplicatii practice, Editura
MATRIXROM, Bucuresti, 2003

— =0 oo e

_—0

Bibliografie minimala

1. Rotar Dan, Microprocesoare, Curs digital, 2014

2. Vintan N. Lucian, Predictie si speculatie in microprocesoarele avansate, Matrix Rom, Bucuresti, 2002

3. Baciu R., Programarea in limbaje de asamblare, Editura ALMA MATER, Sibiu, 2003

4. Florea A., Vintan L., Simularea si optimizarea arhitecturilor de calcul in aplicatii practice, Editura
MATRIXROM, Bucuresti, 2003

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect) I(:Irre: Metode de predare Observatii
Conversia numerelor, operatii aritmetice in diferite baze | 2

de numeratie (Binar, Zecimal, Octal, Hexazecimal)

Programarea microprocesorului INTEL 8086 in |2

emulatorul EMUS8086

Programarea microcontrolerelor de tip PIC 16F84, | 2

18F4550 1n limbaj de asamblare folosind MPLAB

Comanda motoarelor pas cu pas folosind microcontrolerul | 2 Studii de caz,
PIC 16F84 dezbatere,
Programarea microcontrolerelor de tip ATmega328 | 2 experimente
folosind placile de dezvoltare Arduino uno

Comanda servomotoarelor folosind folosind placile de | 2

dezvoltare Arduino uno

Achizitia si monitorizarea datelor de la senzorii de: | 2

temperatura, presiune, nivel folosind folosind placile de

dezvoltare Arduino uno.

Bibliografie

1. Rotar Dan, Microprocesoare, Curs digital, 2014

2. Vintan N. Lucian, Predictie si speculatie in microprocesoarele avansate, Matrix Rom, Bucuresti, 2002
3. Baciu R., Programarea in limbaje de asamblare, Editura ALMA MATER, Sibiu, 2003
4

Florea A., Vintan L., Simularea gi optimizarea arhitecturilor de calcul in aplicatii practice, Editura
MATRIXROM, Bucuresti, 2003

Bibliografie minimala

1. Rotar Dan, Microprocesoare, Curs digital, 2014

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e In vederea schitirii continutului si alegerii metodelor de predare/ invitare a disciplinei s-a procedat la prospectarea
pietei angajatorilor din regiune si s-au organizat intalniri cu alte cadre didactice din domeniul ingineriei mecanice si
mecatronice. Intilnirile au vizat identificarea nevoilor si asteptirilor angajatorilor din domeniu si coordonarea cu
alte programe similare din cadrul altor institutii de invatamant superior.

o Se asigurd competente conform prevederilor RNCIS

10. Evaluare

10.3. Pondere

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare . <
din nota finala
Cunoasterea terminologiei utilizate, Testare finala 60%
Capacitatea de utilizare adecvatd a
10.4. Curs

notiunilor, Insusirea problematicii tratate la
curs.

10.5. Seminar

10.6. Laborator IIS
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10.7. Laborator IM

Prezentare portofoliu

Verificare pe parcurs

40%

10.8. Proiect IIS -

10.9. Proiect IM

10.10. Standard minim de performanta evaluare curs

Cunoasterea minimala a conceptelor de baza ale disciplinei

10.11. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

10.12. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IM

Teme de casa 1 punct;
Lucrare de verificare 1 punct;

Examinare orald 1 punct.

Activitati de laborator 2 puncte;

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie
Studentul/ absolventul identifica si | Studentul/ absolventul defineste | Studentul/ absolventul decide cu
descrie principiile de functionare si | cerintele tehnice si alege si | privire la alegerea tipului de sistem de

proiectare a sistemelor de reglare
automata.

proiecteazd un sistem de reglare
automata.

reglare  automatd ce  trebuie
implementat In anumite aplicatii §i
este responsabil de functionarea
corespunzitoare a acestuia.

Data completérii

Semnatura titularului de curs

Semndtura titularului de activitati aplicative

Conf. univ. dr. ing. Cornel
POPESCU

Persoana desemnata de OE

Data avizarii in departament

Semnatura directorului de departament

Conlf. univ. dr. ing. Catalin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

Facultatea de Inginerie

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

Calea Marisesti, Nr. 157, Baciu, 600115, Tel./Fax +40 234 580170

http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro oy
FACULTATEA DE INGINERIE
FISA DISCIPLINEI
(licenta)

1. Date despre program
1.1. Institutia de invatdmant superior | Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Baciu
1.2. Facultatea Inginerie
1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica Dual/ inginer
1.7. Forma de invatamant invitimant cu frecventi

2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Sisteme de achizitie, interferente si instrumentatie virtuala
2.2. Titularul activitatilor de curs Sef lucrari dr. ing. Puiu Petru Gabriel
2.3. Titularul activitatilor de seminar | -
2.4. Tutorele activititilor aplicative | Persoand desemnata de OE
2.4. Anul de studiu_| 3 | 2.5. Semestrul [ 5 | 2.6. Tipul de evaluare | E*
2.7. Categoria formativa a disciplinei DS
Regimul DF - fundamentala, DS - de specializare, DC — complementara
disciplinei - — —

1SCipinel Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DOB obligatorie, DOP - optionald, DFA- facultativa

3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numar | 3 | Curs 2 | Seminar Laborator IS Proiect IIS Practica IIS
de ore pe Laborator IM ProiectIM | 1 | Practicd IM
sdptamana
3.4. Totalul | 42 | Curs 28 | Seminar Laborator Proiect 14 | Practica
de ore pe
semestru din
planul  de
invatdmant
(1S — institutie de invatamant superior, IM — invdtare prin munca)
3.5. Distributia fondului de timp pe semestru: OrelIS | Ore IM
Studiul dupd@ manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 13
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 5
Tutoriat 38
Examinari 2
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS Ore IM 58
3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 8 Ore IM 7 Procent Curs: Aplicatii:

maxim online: | 21,42% | 21,42%

3.8. Numarul de credite

Credite IIS 1 Credite IM 3

4. Preconditii (acolo unde este cazul)
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4.1.

de curriculum e cunostinte fundamentale de matematicd, precum si notiuni de bazd din electrotehnica,

electronica, si masurari electrice, necesare pentru intelegerea si utilizarea sistemelor de
monitorizare si control din domeniu.

4.2.

de competente | e capacitatea de a utiliza aparaturd de masurd, de a interpreta semnale electrice, de a prelucra si

analiza date experimentale.

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului o Sala de curs dotata cu echipamente multimedia pentru predare, acces

la resurse digitale si software de specialitate.

5.2. de desfasurare aplicatii | Seminar e Seminar - sald de care asigura cel putin 1,4 m pe student dotata cu

Laborator IIS tabla,
Laborator IM | e Laborator cu aparatura de specialitate.
Proiect IIS
Proiect IM
6. Competente specifice acumulate

L.

83

0 o

I=Re) . - .

£ ‘% | o Realizeaza analize de date

° &

O 5

P

— &

O

2.

S o

Q —

2 3

&5 . <

g 5 | e Solutioneaza probleme

o w ’

S £

SR=

O

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al disciplinei | e Formarea competentelor de achizitie, monitorizare si prelucrare a datelor
provenite din procese, prin utilizarea sistemelor moderne si a tehnologiilor
specifice domeniului.

7.2. Obiectivele specifice e Configurarea si exploatarea sistemelor de achizitie de date, prelucrarea si
interpretarea semnalelor, integrarea acestora in sisteme de monitorizare si
control, precum si utilizarea software-urilor dedicate in domeniu.

8. Continuturi
Curs Nr. ore Metode de predare Observatii
e Introducere 4 ore
e Metode de instruire
e  Continuturi
e Caracteristicile limbajului LabVIEW
e Exploratorul de Proiect
e  Parti ale instrumentelor virtuale (VI)
e  Tipuri de date

Principii de realizare a sistemelor de achizitii de date 4 ore

* 183!301 de zchlzlllt.le.t.plzg-(;n ¢ Prelegere sustinuta de

o %steme € a.c 1zitie de date externe prezentiri PPT,

* Sistemede timp real conversatii, explicatii,

e Instrumente discrete exemplificari

® Sisteme de achizitie de date hibride.

e Elementele diagramei bloc: 4 ore
e Terminale
e Constante
e Noduri
Functii
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e SubVIs
e  Structuri
e Fire
e Etichete gratuite
e  Express VI
e Help-ul contextual
e  (Cautarea comenzilor, a VI si a functiilor
e Paleta de comenzi
e Paleta de functii
o Selectia, editarea redimensionarea si cablarea
e Fluxul de Date
e Construirea unui VI simplu
e Achizitia Express a instrumentatiei virtuale
e Analiza instrumentatiei virtuale Express
Rezolvarea Problemelor si Depanarea Vl-urilor 4 ore
e Corectarea VI-ului Defect
e  Tehnici de Depanare
e Date Nedefinite sau Neasteptate
e  Erori de Manipulare
Implementarea unui VI 4 ore
e Notiuni de baza a panoului Frontal
e Tipuri de date LabVIEW
e Documentarea Codului
e While Loops
e For Loops
e Temporizarea unui VI
e Feedback-ul datelor in bucle
e Trasarea Datelor — grafice ondulatorii
e Structuri Case
Dezvoltarea aplicatiilor modulare 4 ore
o intelegerea modularititii
® Jcon-uri
® Panoul Conector
®  Utilizarea SubVI-urilor
imbunititirea unui VI existent 4 ore

e Refactorizarea codului mostenit
e  Probleme ale refactorizarii tipice

Bibliografie

1. H. S. Kalsi, Electronic Instrumentation, McGraw-Hill, 2010.
John Park, Steve Mackay, Practical Data Acquisition for Instrumentation and Control Systems, Elsevier, 2003.
Maurice H. Rashid, Power Electronics Handbook, Academic Press, 2011.

William Bolton, Instrumentation and Control Systems, Newnes, 2015.

Curtis D. Johnson, Process Control Instrumentation Technology, Prentice Hall, 2006.

Petru Gabriel Puiu, Instrumentatie virtuala si achizitii de date, Note de curs si indrumar de laborator, 2025

ibliografie minimala

2
3
4
5
6. Standarde si documentatii tehnice din domeniul Energetica privind sisteme de achizitie de date si monitorizare.
7.
B
1.

Petru Gabriel Puiu, Instrumentatie virtuala si achizitii de date, Note de curs si indrumar de laborator, 2025

ibliografie

Aplicatii (laborator / proiect) Nr. ore Metode de predare Observatii
1. Controale si indicatoare 2 ore

2. Elemente de tip structuri (Structura Secventiala) 2 ore

3. Elemente de tip structuri (Structura Node) 2 ore

4. Elemente de tip structuri (Structura For) 2 ore

5. Elemente de tip structuri (Structura While) 2 ore

6. Elemente de tip structuri (Structura Loop) 2 ore

7. Utilizarea variabilelor de tip sir 2 ore

B

1.

H. S. Kalsi, Electronic Instrumentation, McGraw-Hill, 2010.
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John Park, Steve Mackay, Practical Data Acquisition for Instrumentation and Control Systems, Elsevier, 2003.
Maurice H. Rashid, Power Electronics Handbook, Academic Press, 2011.

William Bolton, Instrumentation and Control Systems, Newnes, 2015.

Curtis D. Johnson, Process Control Instrumentation Technology, Prentice Hall, 2006.

Standarde si documentatii tehnice din domeniul Energetica privind sisteme de achizitie de date si monitorizare.
Petru Gabriel Puiu, Instrumentatie virtuala si achizitii de date, Note de curs si indrumar de laborator, 2025

s W

Bibliografie minimala

1. Petru Gabriel Puiu, Instrumentatie virtuala si achizitii de date, Note de curs si indrumar de laborator, 2025

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e  Continuturile disciplinei ,,Sisteme de achizitii de date in energeticd” sunt corelate cu cerintele comunitatii
academice, standardele asociatiilor profesionale si asteptarile angajatorilor, asigurdnd formarea competentelor de
monitorizare, analizd si control al proceselor energetice prin utilizarea tehnologiilor moderne din domeniul

Energetica.
10.
Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare 1.0'3' Pondereﬂ
din nota finala
Raspunsul la intrebari referitoare la Colocviu 70 %
10.4. Curs . .
probleme din aria cursului
10.5. Seminar
10.6. Laborator IS
10.7. Laborator IM
10.8. Proiect IIS
- — 5
10.9. Proiect IM Rezplvarea problemelor corespunzatore Prezentarea rezolvarii 30 %
proiectului
10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

e  studentul demonstreaza cunostinte de baza privind functionarea sistemelor de achizitie de date, utilizeaza corect
senzori si echipamente specifice, realizeaza achizitii simple de date si sa interpreteaza rezultatele obtinute.

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

e  Studentul promoveaza activitatile aplicative (proiect) daca participa activ la activitatile practice la operatorul
industrial partener, utilizeaza corect echipamentele, respectand normele de siguranta si procedurile standard,
conform cerintelor domeniulu.

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie
Studentul/ absolventul identifica si | Studentul/ absolventul defineste | Studentul/ absolventul decide cu
descrie principiile de functionare si | cerintele tehnice si alege si | privire la alegerea tipului de sistem

proiectare a sistemelor de reglare
automata.

proiecteazd un sistem de reglare
automata.

de reglare automatd ce trebuie

implementat in anumite aplicatii si
este responsabil de functionarea
corespunzatoare a acestuia.

Data completarii Semnatura titularului de curs Semnatura titularului de activitati aplicative

Sef lucrari dr. ing. Puiu Petru Gabriel Persoana desemnata de OE

Data avizarii In departament Semnatura directorului de departament

Conf. univ. dr. ing. Catdlin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacéu, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170

FACULTATER DE INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI
(licenta)

1. Date despre program

1.1. Institutia de invitamant superior | UNIVERSITATEA , VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
1.2. Facultatea FACULTATEA DE INGINERIE
1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica DUAL
1.7. Forma de invatamant Invatimant cu frecventi
2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Sénatatea si securitatea muncii
2.2. Titularul activitatilor de curs Conlf. univ. dr. ing. habil. Irimia Oana
2.3. Titularul activitatilor aplicative -
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Persoana desemnatd de OE
2.5 Anul de 1 2.6. Semestrul 5 2.7. Tipul de E
studiu evaluare
23 Categoria formativa a disciplinei DS
R'e ' imul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara
dis%i linei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOP
P DOB obligatorie, DOP - optionald, DFA- facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
- Laborator Proiect Practica
3.1. Numar - - -
de ore pe 3 Curs 2 Seminar IS IS IS
- témrf)mi “ Laborator Proiect 1 Practica i
P M M M
3.4. Totalul
de ore pe
semestru 42 | Curs 28 | Seminar Laborator Proiect 14 | Practica -
din planul
de
invatdmant
(1IS — institutie de invdtamdnt superior, IM — invatare prin munca)
3.5. Distributia fondului de timp pe semestru: Ore lIS | Ore IM
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 13
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 5
Tutoriat 38
Examindri 2
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS Ore IM 58
Procent maxim | Curs: Aplicatii:
3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 28 | Ore IM 72 online: 21.42% | 21.42%
3.8. Numarul de credite Credite IS 1 | Credite IM 3
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum Nu este cazul

4.2. de competente | Nu este cazul

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului Sald de curs cu calculator si video proiector
Seminar
Laborator IIS
5.2. de desfasurare - . .. .
L ’ Laborator IM Sald de seminar cu calculator si video proiector
aplicatii - ’
Proiect IIS
Proiect IM

6. Competente specifice acumulate

e respectd standardele privind siguranta echipamentelor tehnice
e defineste cerintele tehnice

6.1. Competente
profesionale

e lucreaza in echipe
e aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti

6.2. Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al Aprofundarea cunostintelor si dobandirea de practici, prin aplicatii specifice

disciplinei pentru cunoasterea si inlaturarea perturbatiilor care pot aparea in procesul muncii,
susceptibile sd provoace accidente de munci si imbolndviri profesionale;

7.2. Obiectivele specifice e Cunoagterea cadrului legislativ de securitate a muncii din Romania, cét si

armonizarea acestuia cu legislatia UE;

e Aplicarea conceptelor, teoriilor si metodelor moderne in ceea ce priveste
evaluarea sigurantei si securitatii muncii;

e Aplicarea si interpretarea principiilor stiintifice, a regulilor si regulamentelor
specifice contextual sigurantei si securitatii muncii;

e Abilitatea de a identifica, formula, explica probleme specifice evaludrii
sigurantei §i securitatii muncii si de a propune si interpreta coerent solutii
pentru rezolvarea acestora, in contextul unei dezvoltari durabile.

8. Continuturi

Curs Tjrré Metode de predare Observatii
Generalitati privind sdndtatea si securitatea muncii; 2

Cadrul legislativ al sanatatii si securitatii muncii in 4

Romaénia;

Norme generale de sandtatea si securitatea muncii; 2

Norme specifice de sanatatea si securitatea muncii; 2

Sanatatea si securitatea muncii in contextul integrarii 2 Prelegerea-dezbatere,

Romaniei in Uniunea Europeand; explicatia,

Sistemul de inspectii SEVESO conversatia euristica,

Managementul sigurantei si securitatii muncii;, demonstratia,

Auditul sigurantei si securitdtii muncii problematizarea

BRI BN RN | O]

Echipament individual de protectie si echipament
individual de lucru — certificarea calitatii prototipurilor si
avizarea introducerii in fabricatie;

Echipamente tehnice — certificare din punct de vedere al 2
securitatii muncii
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Bibliografie

e lonitd, 1. (2023). Evaluarea riscurilor si securitatea proceselor industriale. Bucuresti: Politehnica Press

e Enache, D. (2022). Riscuri profesionale si prevenirea accidentelor de munca. Timisoara: Editura Politehnica.

e Ghenadi Adrian, Bibire Luminita, Managementul sanatatii si securitatii in munca, Editura Alma Mater, 2011, ISBN
978-973-1833-93-6

o *¥¥] egea securitatii i sanatatii In munca nr. 319/2006, Monitorul Oficial al Romaniei, Partea I, nr. 646/26.07.2006

o *¥* Hotararea de Guvern Nr. 1425/2006 pentru aprobarea normelor metodologice de aplicare a prevederilor legii
securitatii si sanatatii in munca nr. 319/2006, Monitorul Oficial al Roméniei, Partea I, nr. 882/30.10.2006

o *** Standarde si normative

Bibliografie minimala

o Ghenadi Adrian, Bibire Luminita, Managementul sanatatii si securitatii in munca, Editura Alma Mater, 2011, ISBN
978-973-1833-93-6

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect) Nr. ore Metode de predare Observatii
Norme SSM proprii laboratorului 2
Metodologie de elaborare a instructiunilor proprii de 2

securitate §i sanatate in munca
la nivelul agentilor economici

Elaborarea unor instrumente de identificare si evaluare a 4
riscurilor pentru diferite categorii de activitati in ateliere
de prelucrare prin aschiere

Elaborarea unor instrumente de identificare si evaluare a 2
riscurilor pentru diferite categorii de activitati in ateliere
de asamblare si montaj

Elaborarea de instrumente si proceduri pentru realizarea 2
auditului de conformitate cu prevederile legislatiei

munca

Elaborarea unei metode economico-financiare de 2
planificare a investitiilor in domeniul securitatii si
sanatatii In munca.

Studiile de caz prezinta sintetic, respectiv in detaliu, dupa caz, o situatie concreta si specificd unui anumit domeniu de
activitate si unui anumit loc de munca, in care sa surprinda o problema sau un set limitat de probleme. Acestea contin,
succint, dupa caz:

- informatii despre organizatie (tip, statut, structura, etc.) si locul de munca analizat;

- informatii legate de context (trimiteri la cadrul legislativ, elemente caracteristice mediului extern, etc.);

- informatii despre angajatii implicati in problema, profesii, nivel de pregétire/calificare, experienta, etc.;

- prezentarea situatiei concrete de la locul de munca;

- identificarea problemei / problemelor si prezentarea unei / mai multor solutii de rezolvare.

Bibliografie

¢ Luminita Bibire, Alexandra-Dana Chitimus, Sanatate si securitate ocupationala : suport teoretic pentru orele de
aplicatii, Editura Alma Mater, Bacau, 2016

o Jonita, I. (2023). Evaluarea riscurilor si securitatea proceselor industriale. Bucuresti: Politehnica Press

e Enache, D. (2022). Riscuri profesionale si prevenirea accidentelor de munca. Timisoara: Editura Politehnica.

o *¥* [ egea securitatii si sanatatii In munca nr. 319/2006, Monitorul Oficial al Romaniei, Partea I, nr.
646/26.07.2006

o *** Hotdrarea de Guvern Nr. 1425/2006 pentru aprobarea normelor metodologice de aplicare a prevederilor legii
securitatii si sanatatii In munca nr. 319/2006, Monitorul Oficial al Romaniei, Partea I, nr. 882/30.10.2006

o *** Codul muncii actualizat - Legea 53/2003

o *** Standarde si normative

Bibliografie minimald

o Luminita Bibire, Alexandra-Dana Chitimus, Sanatate si securitate ocupationala: suport teoretic pentru orele de
aplicatii, Editura Alma Mater, Bacau, 2016

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e In vederea schitirii continutului si alegerii metodelor de predare/ invatare a disciplinei s-a procedat la prospectarea
pietei angajatorilor din regiune si s-au organizat intalniri cu alte cadre didactice din domeniul ingineriei mecanice si
mecatronice. Intilnirile au vizat identificarea nevoilor si asteptarilor angajatorilor din domeniu si coordonarea cu
alte programe similare din cadrul altor institutii de Invatamant superior.

o Se asigurd competente conform prevederilor RNCIS
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10. Evaluare

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare 19'3' Ponderev
din nota finala
Gradul de insusire a cunostintelor specifice Evaluarea pe parcurs
10.4. Curs disciplinei, implicare in discutii pe parcursul uarea pe p 60%
; . - o (lucréri de verificare)
semestrului, pertinenta ludrii de pozitie.
10.5. Seminar
10.6. Laborator IIS
10.7. Laborator IM
10.8. Proiect IIS
10.9. Proiect IM Pregitirea si sustinerea proiectului Evaluarea pe parcurs 40%

10.10. Standard minim de performanta evaluare curs

intelege si foloseste corect termenii de specialitate

10.11. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

10.12. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IM

Se dovedeste ca se poate pregéti si sustine 1n fata audientei o tema din domeniul studiat.

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

Studentul/  absolventul  descrie,
identifica, sumarizeazd concepte si
metode elementare privitoare la
standardele, politicile si legislatia
aplicabila intr-un anumit domeniu.

Studentul/ absolventul utilizeaza baze
de date, norme, standarde, coduri de
bune practici si reglementdri de
siguranta.

Studentul/ absolventul evalueaza
impactul solutiilor de inginerie intr-
un mediu social, integrand si
contextul economic si de mediu.

Studentul/ absolventul sintetizeaza
informatii si reflectd in mod critic,

reflexiv, asupra responsabilitatilor
etice si  sociale legate de
managementul  activitdtilor  din

domeniul mecatronicii

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de activitati aplicative

Conf. dr. ing. habil. Irimia Oana

Persoana desemnata de OE

Data avizarii in departament

Semnatura directorului de departament

Conlf. univ. dr. ing. Catalin DROB

Data aprobdrii In Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

Facultatea de Inginerie mmam
Calea Mirisesti, Nr. 157, Baciu, 600115, Tel./Fax +40 234 580170 \ Nr. 17.1;*‘ /)
http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro oy
FACULTATEA DE INGINERIE
FISA DISCIPLINEI
(licenta)

1. Date despre program
1.1. Institutia de invatdmant superior Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Baciu
1.2. Facultatea Inginerie
1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Romotica
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea Energetica Industriala Dual/ inginer
1.7. Forma de invatamant invitimant cu frecventi

2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Senzori si sisteme senzoriale
2.2. Titularul activitigilor de curs Sef lucrari dr. lng Puiu Petru Gabriel
2.3. Titularul activitatilor aplicative -
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Persoand desemnata de OE
2.5. Anul de studiu | 3 | 2.6. Semestrul | 5 | 2.7. Tipul de evaluare | \Y
2.8. Categoria formativa a disciplinei DS
Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB

DI - obligatorie (impusd), DO - optionala (la alegere), DL - facultativa (liber aleasd)

3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numar | 3 | Curs 2 | Seminar Laborator IS Proiect IIS Practica IIS
de ore pe Laborator IM | 1 | Proiect IM Practica IM
sdptamana
3.4. Totalul | 42 | Curs 28 | Seminar Laborator 14 | Proiect Practica
de ore pe
semestru din
planul  de
invatdmant
(1S — institutie de invatamant superior, IM — invdtare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OrelIS | Ore IM
Studiul dupd@ manual, suport de curs, bibliografie si notite 28
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 28
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 14
Tutoriat 11
Examinari 2
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS Ore IM 58

Procent Curs: Aplicatii:

3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 28 | Ore IM 72 maxim online: | 21.42% | 21.42%
3.8. Numarul de credite Credite IIS 1 CrediteIM | 3
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum e cunostinte prealabile din matematicd, fizicad precum si notiuni de baza din electrotehnica, si
masurari electrice pentru intelegerea metodelor avansate de masurare si a functiondrii
senzorilor

4.2. de competente | e abilitatea de a analiza si interpreta circuite electrice, de a utiliza corect aparatura de masura,
de a prelucra si evalua date experimentale si de a intelege principiile de functionare ale
sistemelor si senzorilor.

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului e sald dotatd cu echipamente multimedia pentru predare
5.2. de desfasurare aplicatii | Seminar e laboratoare echipate cu aparaturd de masurd, senzori si traductoare,
Laborator IIS sisteme de achizitie de date si calculatoare cu software dedicat,
Laborator IM precum si respectarea normelor de sigurantd si a instructiunilor
Proiect IIS specifice din domeniu.
Proiect IM
6. Competente specifice acumulate

e Realizeaza analize de date

6.1. Competente
profesionale

® Solutioneaza probleme

6.2. Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al disciplinei | e formarea competentelor de identificare, selectare, utilizare si integrare a
senzorilor si sistemelor senzoriale 1n structuri mecatronice, precum si
dezvoltarea capacititii de masurare, monitorizare si control al variabilelor
fizice si tehnologice specifice proceselor mecatronice.

7.2. Obiectivele specifice e cunoasterea principiilor de functionare si clasificarii senzorilor pentru diverse
marimi;

e dezvoltarea capacitatii de selectare a senzorilor adecvati pentru aplicatii
mecatronice specifice;

e prelucrarea si interpretarea semnalelor obtinute de la senzori.

8. Continuturi

Curs Nr. ore Metode de predare Observatii
e Introducere 2
e Erori de masurare: tipuri, cauze, evaluare si metode de 2
reducere
e Traductoare si senzori: definitie, clasificare si 2
caracteristici generale
e Traductoare rezistive (termorezistente, tensometre) — 2 Prel lasica
principii si aplicatii relegerea clasica
. - - o - - pentru transmiterea
¢ Traductoare inductive si capacitive — functionare si 2 . .
.. . notiunilor teoretice,
domenii de utilizare T
Traduct do t urd (¢ uri X 5 explicatia si
e Tra are de temperatura (term ri, senzori . - o
uc (21 et ciperatura {fermocuplurl, senzo demonstratia practica,
micon r s
semiconductor) — - — 7 utilizarea
. Traducto:are pentru marimi mecanice (deplasare, viteza, prezentirilor
acceleratie) — . : — multimedia, invitarea
e Misurarea marimilor neelectrice: presiune, debit, nivel 2
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e Sisteme de achizitie de date: structura si functionare

e Conversia analog-digitala si digital-analogica

e Instrumente digitale de masurare si sisteme moderne

e Prelucrarea datelor experimentale si filtrarea semnalelo

e Automatizarea proceselor de masurare si integrarea in
sisteme

NN NN

e Aplicatii practice si studii de caz in masurari electrice si
neelectrice

prin problematizare,

studiul de caz, lucrul

in echipa, precum si

activitati aplicative si

experimentale
desfasurate in

laborator

Bibliografie

e Morris A.S., Measurement and Instrumentation: Principles and Applications, Elsevier, 2012,
¢ Bentley J.P., Principles of Measurement Systems, Pearson Education, 2005.

e Patranabis D., Sensors and Transducers, PHI Learning, 2012.
e Petru Gabriel Puiu, Masurarea marimilor electrice si neelectrice, Note de curs si aplicatii practice, 2025, on-line.

Bibliografie minimala

o Petru Gabriel Puiu, Senzori si sisteme senzoriale, Note de curs si aplicatii practice, 2025, on-line.

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect) Nr. ore Metode de predare Observatii
e Circuite de masurare pentru senzorii rezistivi 2 Studiul de caz, activitatile

e Circuite de masurare pentru senzorii inductivi 2 experimentale  in  laborator,

¢ Circuite de mésurare pentru senzorii capcitivi 2 utilizarea software-.urilorv de

e Masurarea deplasarilor cu senzori inductivi 2 snpulare, precum - §1 Invatarea

o Utilizarea termistorilor pentru masurarea temperaturii 2 prin p @E)lematlzare §i colaborare

- X P in echipa
o Studiul senzorilor de proximitate 2
o Studiul senzorilor de forta. 2

Bibliografie

e Morris A.S., Measurement and Instrumentation: Principles and Applications, Elsevier, 2012.
¢ Bentley J.P., Principles of Measurement Systems, Pearson Education, 2005.

e Patranabis D., Sensors and Transducers, PHI Learning, 2012.
o Petru Gabriel Puiu, Masurarea marimilor electrice si neelectrice, Note de curs si aplicatii practice, 2025, on-line.

Bibliografie minimala

e Petru Gabriel Puiu, Senzori si sisteme senzoriale, Note de curs si aplicatii practice, 2025, on-line.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice,

asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e  Continuturile disciplinei ,,Senzori si sisteme senzoriale” sunt corelate cu asteptarile comunitatii stiintifice,
standardele asociatiilor profesionale si cerintele angajatorilor din domeniul Mecatronicd, dezvoltdnd competente
teoretice si practice necesare pentru selectarea, integrarea si exploatarea senzorilor si sistemelor senzoriale in

aplicatii industriale si tehnologice moderne.

10. Evaluare

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare

10.2. Metode de evaluare

10.3. Pondere
din nota finala

10.4. Curs probleme din aria cursului

Raspunsul la Intrebari referitoare la

Examen 80 %

10.5. Seminar

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM lucrarilor de laborator

Rezolvarea problemelor corespunzatore

raspunsuri la intrebari

Prezentarea rezolvarilor, 20 %

10.8. Proiect I1IS

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performantd evaluare curs

e  studentul sa cunoasca principiile de functionare si clasificarea senzorilor, sa explice modul de operare al

principalelor tipuri de senzori utilizati in mecatronica, sa identifice aplicatiile lor specifice si sa interpreteze corect
semnalele si datele obtinute, in conformitate cu cerintele domeniului Mecatronica.

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM
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e studentul sa participe activ la activitatile practice, sd respecte normele de sigurantd si procedurile de lucru, sa
utilizeze corect echipamentele, sa inteleaga procesele tehnologice de baza si sa realizeze sarcini simple de
interpretare a datelor in context real, in concordantd cu cerintele domeniului.

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

Studentul/ absolventul identifica si
descrie principiile de functionare si
proiectare a sistemelor de reglare
automata.

Studentul/  absolventul

automata.

defineste | Studentul/ absolventul decide cu
cerintele tehnice si alege si | privire la alegerea tipului de sistem
proiecteazd un sistem de reglare | de reglare automatd ce trebuie

implementat in anumite aplicatii si
este responsabil de functionarea
corespunzitoare a acestuia.

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de activitati aplicative

20.09.2025

Sef lucrari dr. ing. Puiu Petru Gabriel Persoana desemnata de OE

Data avizdrii in departament

Semnatura directorului de departament

24.09.2025

Conf univ. dr. ing. Catdlin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

27.09.2025

Prof. univ. dr. ing. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacéu, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170

FACULTATER DE INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI
(licenta)

1. Date despre program

1.1. Institutia de invitamant superior | UNIVERSITATEA , VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
1.2. Facultatea INGINERIE
1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica DUAL
1.7. Forma de invatamant Invatimant cu frecventi
2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Proiectarea asistata de calculator (UBO1MRD507DF)
2.2. Titularul activitatilor de curs Conf. univ. dr. ing. Vlad-Andrei CTUBOTARIU
2.3. Titularul activitatilor aplicative -
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Persoana desemnatd de OE
2.5 .Amﬂ de 1 2.6. Semestrul 5 2.7. Tipul de A%
studiu evaluare
23 Categoria formativa a disciplinei DF
R'e ' imul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara
dis%i linei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
P DOB obligatorie, DOP - optionald, DFA- facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
- Laborator Proiect Practica

3.1. Numar - - -
de ore pe 4 Curs 2 Seminar IS IS IS
- témrf)mi “ Laborator ) Proiect Practica

P M M LY )
3.4. Totalul
de ore pe
semestru 56 | Curs 28 | Seminar - Laborator 28 | Proiect - Practica -
din planul
de
invatdmant

(1IS — institutie de invdtamdnt superior, IM — invatare prin munca)
3.5. Distributia fondului de timp pe semestru: Ore lIS | Ore IM
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 16
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 7
Tutoriat 42
Examindri 4
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS Ore IM 69
Procent maxim | Curs: Aplicatii:

3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 28 | Ore IM 97 online: 21.42% | 21.42%
3.8. Numarul de credite Credite IS 1 | Credite IM 4
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)
4.1, ~de Desen tehnic, Infografica
curriculum
4.2. de Utilizarea sistemelor CAD de nivel intermediar (AutoCAD, Onshape, FreeCAD, Solid Edge)
competente
5. Conditii (acolo unde este cazul)
5.1. de desfasurare a cursului Calculator si video proiector
Seminar
Laborator IIS

5.2. de desfasurare
aplicatii

Sala de calculatoare cu software-ul SolidWorks Education Edition

Laborator IM 2019-2020 preinstalat, video proiector

Proiect IIS
Proiect IM

6.

Competente specifice acumulate

6.1. Competente
profesionale

proiecteaza prototipuri

proiecteazd componente de automatizare
utilizeaza software de desen tehnic

defineste cerintele tehnice

modeleaza si simuleaza sisteme electromecanice

6.2. Competente
transversale

e aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti
e solutioneaza probleme

7.

Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al
disciplinei

Formarea capacitatii de a utiliza un software de desen tehnic pentru modelarea
si proiectarea prototipurilor de sisteme mecatronice, asigurand conformitatea cu
cerintele tehnice si standardele de sigurantd specifice domeniului.

o Cunoastere si intelegere: Identificarea sistemului ISO de tolerante si ajustaje, a
principiilor de reprezentare graficd si a metodelor de proiectare asistatd a
sistemelor si subsistemelor mecatronice;

o Aplicare: Elaborarea desenelor tehnice de executie si de ansamblu in format
digital, utilizand instrumente CAD pentru reprezentarea structurilor mecanice
si a componentelor de automatizare;

o Analiza: Efectuarea calculelor ingineresti de complexitate medie si corelarea

7.2. Obiectivele specifice acestora cu reprezentdri grafice specifice pentru validarea solutiilor

constructive si analiza datelor de proiectare;

o Sinteza: Proiectarea si optimizarea prototipurilor prin modelarea si simularea
sistemelor electromecanice, integrand cerintele de functionare, mentenanta si
sustenabilitate;

e Evaluare: Ajustarea proiectelor de produse pe baza rezultatelor modelarilor si a
analizei critice a variantelor constructive, In vederea aprobarii proiectelor
ingineresti optime.

8.

Continuturi

Curs

ore Metode de predare Observatii

o Notiuni de proiectare axiomatica

prelegere 0 sesiune

e Schitarea si modelarea robusta

prelegere 0 sesiune

e Notiuni de modelare a solidelor

[NSRE RS

prelegere 0 sesiune
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o Proiectarea formei pieselor si editarea acesteia 2 prelegere 0 sesiune
o Editarea avansata si estetica 2 prelegere 0 sesiune
e Parametrizare si design asociativ 2 prelegere 0 sesiune
® Modelarea tablelor metalice si operatii specifice 2 prelegere 0 sesiune
e Modelarea ansamblurilor — asamblare progresiva,
variabile globale si tabele de asamblare, asamblare 6 prelegere 3 sesiuni
contextuald
® Modelarea structurilor metalice si a matritelor 2 prelegere 0 sesiune
e Desenul tehnic si documentatia 2D 2 prelegere 0 sesiune
o Caracteristici specifice documentatiei tehnice 2 prelegere 0 sesiune
o Bune practici in proiectarea si modelarea 3D 2 prelegere 0 sesiune

Bibliografie

e Ciubotariu V.A., Indrumar de proiectare CAD/CAE/CAM a sistemelor mecanice industriale — studiu de caz, Ed.
Alma Mater, Bacau, 2017, ISBN: 978-606-527-562-1

e Verma G., Waber M., Solid Works 2020 Black Book”, 7th Edition, CadCamCae Works — USA, 2019, ISBN: 978-
1-522-73977-7

e David C. Planchard, Official Certified SOLIDWORKS Design Professional Certification Guide, SDC Publications,
2026, eBook ISBN: 979-8-89912-011-4

e Lani Tran, Mastering Modern CAD Drawings with SOLIDWORKS 2024, SDC Publications, 2024, eBook ISBN:
978-1-63056-930-3

e Sham Tickoo, SOLIDWORKS 2022: A Tutorial Approach, 6th Edition, CADCIM Technologies, 2022, eBook
ISBN: 978-1-64057-165-5

o Dassault Systemes SolidWorks Corporation, Fundamentals of 3D Design and Simulation. SolidWorks Education
Edition 2020-2021

Bibliografie minimala

e Ciubotariu V.A., Indrumar de proiectare CAD/CAE/CAM a sistemelor mecanice industriale — studiu de caz, Ed.
Alma Mater, Bacau, 2017, ISBN-978-606-527-562-1

e Verma G., Waber M., Solid Works 2020 Black Book”, 7th Edition, CadCamCae Works — USA, 2019, ISBN: 978-
1-522-73977-7

Aplicatii (Laborator IIS/ IM) Nr. ore Metode de predare Observatii

e Modelarea schitelor 1 laborator IM

e Modelarea solidelor 3 laboratoare IM

e Modelarea prin editarea directd a solidelor 1 laborator IM

e Modelarea reperelor din tabla instructaj, exercitiu, 1 laborator IM
® Modelarea ansamblurilor progresive si in context lucrari practice 3 laboratoare IM
e Modelarea structurilor sudate individuale/in grup 1 laborator IM

e Instrumente pentru obtinerea matritelor 1 laborator IM

o Realizarea desenelor pentru documentatia tehnica 2 laboratoare IM

N BRI

1 laborator IM

o Pregitirea modelelor pentru evaluiri ulterioare

Bibliografie

e Ciubotariu V.A., Indrumar de proiectare CAD/CAE/CAM a sistemelor mecanice industriale — studiu de caz, Ed.
Alma Mater, Bacau, 2017, ISBN-978-606-527-562-1

e Verma G., Waber M., Solid Works 2020 Black Book”, 7th Edition, CadCamCae Works — USA, 2019, ISBN: 978-
1-522-73977-7

e Sham Tickoo, SOLIDWORKS 2022: A Tutorial Approach, 6th Edition, CADCIM Technologies, 2022, eBook
ISBN: 978-1-64057-165-5

Bibliografie minimala

e Ciubotariu V.A., Indrumar de proiectare CAD/CAE/CAM a sistemelor mecanice industriale — studiu de caz, Ed.
Alma Mater, Bacau, 2017, ISBN-978-606-527-562-1

e Verma G., Waber M., Solid Works 2020 Black Book™, 7th Edition, CadCamCae Works — USA, 2019, ISBN: 978-
1-522-73977-7

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

In vederea schitarii continutului si alegerii metodelor de predare/ invitare a disciplinei s-a procedat la prospectarea
pietei angajatorilor din regiune si s-au organizat intalniri cu alte cadre didactice din domeniul ingineriei mecanice si
mecatronice. Intalnirile au vizat identificarea nevoilor si asteptarilor angajatorilor din domeniu si coordonarea cu alte
programe similare din cadrul altor institutii de Tnvatimant superior.
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10. Evaluare

Tip activitate

10.1. Criterii de evaluare

10.3. Pondere

10.2. Metode de evaluare din nota finala

10.4. Curs

- Capacitatea de a identifica si descrie
principiile si metodele specifice proiectarii
asistate de calculator in domeniul
mecatronicii;

- Cunoasterea si aplicarea teoreticd a
sistemului ISO de tolerante si ajustaje In
sistemele tehnice;

- Abilitatea de a descrie structura si
proprietatile  materialelor utilizate 1in
proiectarea mecatronica;

Test practic de modelare

1)
CAD 60%

10.5. Seminar

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

- Utilizarea corecta a software-ului de desen
tehnic pentru realizarea modelelor digitale;
- Abilitatea de a elabora desene tehnice de
executie si de ansamblu, respectand
standardele relevante;

- Capacitatea de a simula modele
mecatronice si sisteme electromecanice;

- Acuratetea in realizarea analizelor de date
si testarea unitatilor mecatronice proiectate;
- Capacitatea de a lucra in echipa pentru
solutionarea problemelor tehnice complexe.

Portofoliu de aplicatii 40%

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

¢ Obtinerea notei 5 la cel putin un test fulger din timpul semestrului
o Definirea unor notiuni elementare privind normele de reprezentare si modelare a reperelor individuale si in ansamblu

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IM

o Participare activa la orele de laborator;
o Constructia reprezentarilor 3D si a planselor 2D corespunzétoare unui reper dat;

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

e Studentul/ absolventul identifica si
descrie concepte, principii i
metode specifice  disciplinelor
fundamentale si de baza ale
domeniului Mecatronica si
Robotica;

e Studentul/ absolventul identifica si
descrie sistemele si subsistemele
mecatronice, a principiilor si
metodelor de proiectare a acestora,
respectiv a tehnicilor,
instrumentelor specifice si
practicilor moderne In conceptia
sistemelor si subsistemelor
mecatronice.

e Studentul/ absolventul efectueaza
calcule ingineresti de complexitate
medie si le asociaza cu reprezentari
grafice, letrice sau specifice
proiectarii asistate de calculator;

e Studentul/ absolventul alege si
aplica metode de evaluare a
proiectelor de sisteme mecatronice
si aprobad aceste proiecte.

e Studentul/ absolventul analizeaza,
selecteazd si aplicd cunostinte
stiintifice, tehnologice si
ingineresti specifice domeniului;

e Studentul/ absolventul ajusteaza
proiectele produselor si elaboreaza
schemele, diagramele structurale si
de functionare, a reprezentarilor
grafice si a documentelor tehnice
specifice.
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Data completarii Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de activitati
aplicative

Conf. univ. dr. ing. Vlad-Andrei
CIUBOTARIU

Persoana desemnata de OE

Data avizdrii in departament

Semnatura directorului de departament

Conf. univ. dr. ing. Catalin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU
O

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

Facultatea de Inginerie
Calea Marasesti, Nr. 157, Baciu, 600115, Tel./Fax +40 234 580170

http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FACULTATEA DE INGINERIE

FISA DISCIPLINEI
(licentad)
1. Date despre program

1.1. Institutia de invatdmant superior | Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Baciiu

1.2. Facultatea Inginerie

1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronici si Robotici

1.5. Ciclul de studii Licenta

1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronici DUAL

1.7. Forma de invatadmant invitimant cu frecventi

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei Inteligenta Artificiala
2.2. Titularul activitatilor de curs S. 1. dr. ing. Dragos-Alexandru ANDRIOAIA
2.3. Titularul activitatilor aplicative S. 1. dr. ing. Dragos-Alexandru ANDRIOAIA
2.4. Tutorele activitatilor aplicative -
2.5. Anul de I 2.6. Semestrul 5 2.7. Tipul de evaluare E
studiu
2.8. Categoria formativa a disciplinei DS
Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DI - obligatorie (impusd), DO - optionala (la alegere), DL - facultativa (liber aleasd)
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numar Laborator . Practica
de ore pe . 1S - | ProiectlIS | - 11S )
C e Ao 4 Curs | 2 Seminar | 2 —
saptamana Laborator ) Proiect IM_| - Practica )
M IM
3.4. Totalul
de ore pe
semestru din | 56 Curs | 28 Seminar | 28 Laborator - Proiect - Practica | -
planul  de
invatamant
(1S — institutie de invatamant superior, IM — invdtare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OrelIS | Ore IM
Studiul dupd@ manual, suport de curs, bibliografie si notite 5 -
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 4 -
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 3 -
Tutoriat 5 -
Examinari 2 -
Alte activitati (precizati): - -
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS 19 | Ore IM -
3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 75 | Ore IM - Procent maxim | Curs: Aplicatii:
online: 21,42% | 21,42%
3.8. Numarul de credite Credite IIS 3 | Credite IM | -
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4.

Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum e Matematica;

e Logicd;
e PCLP1, PCLP2, POO.

4.2. de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)
5.1. de desfasurare a cursului o Cursul se desfasoara intr-o sala dotata cu videoproiector si acces la
internet;

e Studentii nu se vor prezenta la prelegeri cu telefoanele mobile
deschise. De asemenea, nu vor fi tolerate convorbirile telefonice in
timpul cursului, nici parasirea de cétre studenti a salii de curs In
vederea preludrii apelurilor telefonice personale;

e Studentii sunt incurajati sa utilizeze laptopuri personale pentru a
rula demonstratii live. Dialogul este esential, fiind necesara
parcurgerea suportului de curs pus la dispozitie online inainte de
prezentarea conceptelor teoretice si a algoritmilor.

5.2. de desfasurare Seminar e Laborator cu calculatoare si software de programare;
aplicatii Laborator IIS e Sali dotatd cu tabl3;
Laborator IM e Termenele de predare pentru lucrarile de laborator sunt stabilite de
Proiect IIS comun acord, fiind obligatorii. Amanarile sunt acceptate exclusiv in
Proiect IM cazuri justificate obiectiv. Depasirea calendarului stabilit atrage o
penalizare progresiva in nota finala, calculatd pentru fiecare zi de
intarziere, conform deciziei titularului.
6. Competente specifice acumulate
L
= o o . .
% Té e utilizeaza software de desen tehnic;
g S| dezvolta software cu sursa deschisa;
S L% e sintetizeaza informatii;
— & | * aproba proiecte ingineresti.
O

6.2. Competente
transversale

lucreaza in echipe;

aplicd cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti;

solutioneaza probleme.

7.

Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al
disciplinei

Disciplina vizeaza insusirea fundamentelor teoretice si a tehnicilor avansate de
Inteligenta Artificiala, cu accent pe implementarea acestora in stiinta si
tehnologie. Obiectivul principal este dezvoltarea competentelor de proiectare si
utilizare a sistemelor expert, retelelor neurale, logicii fuzzy, algoritmilor genetici
si a noilor tehnologii de A generativa.

7.2. Obiectivele specifice

prin metrici

Analiza arhitecturald si comportamentald a sistemelor inteligente, corelatd cu
modelarea interactiunii acestora cu mediul prin metode computationale avansate.
Se urmareste dezvoltarea capacitatii de a evalua critic performanta algoritmilor

cantitative si calitative, asigurand validarea solutiilor de IA in

contexte tehnice si optimizarea proceselor decizionale bazate pe modele
generative sau evolutive.

8. Continuturi

Curs Nr. ore Metode de predare Observatii
1. Prezentare generald a IA; 2 Prelegeri, discutii 1 prelegere.

1.1 Introducere 1n Inteligenta Artificiala asupra problemelor

1.2 Istoricul inteligentei artificiale prezentate.

1.3 Aplicatii ale Al
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1.4 Tipuri de Al
1.5 Edge Computing si Cloud Computing pentru IA

2. Sisteme expert

2.1 Avantajele si dezavantajele utilizarii sistemelor expert
2.2 Domenii de utilizare ale sistemelor expert

2.3 Arhitectura a unui sistem expert

2.4 Echipa de dezvoltare a sistemelor expert

2.5 Baza de cunostinte

2.6 Baza de fapte

2.7 Motorul de inferenta

2.8 Framework-uri pentru sisteme expert

Prelegeri, discutii
asupra problemelor
prezentate.

2 prelegeri.

3. Algoritmi evolutivi si metaheuristici

3.1 Introducere

3.2. Algoritmi genetici (Genetic Algoritm, GA)
3.2.1. Domenii in care sunt utilizati GA.

3.2.2. Structura generala a unui algoritm evolutiv.
3.2.3. Framework-uri si hiperparametri pentru GA

Prelegeri, discutii
asupra problemelor
prezentate.

1 prelegere.

4. Logica fuzzy(vaga)

4.1. Introducere

4.2. Aplicatii in care este utilizata logica fuzzy
4.3. Notiuni generale despre logica fuzzy

4.4. Numere fuzzy

4.5. Operatii cu multimi Fuzzy

4.6. Proprietatile multimilor fuzzy

4.7. Inferente Fuzzy

4.8. Inferenta Mamdani

4.9. Inferenta Sugeno

4.10. Procesul de dezvoltare a unei inferente fuzzy
4.11. Framework-uri si hiperparametri pentru logica fuzzy

Prelegeri, discutii
asupra problemelor
prezentate.

2 prelegeri.

5. Retelele Neuronale Artificiale

5.1. Introducere

5.2. Domenii de utilizare a ANN

5.3. Introducere in neuronii biologici

5.4. Arhitectura ANN

5.5. Tipuri de Invatare a ANN

5.6. Tipuri de ANN

5.7. Neuronul artificial prezentat de McCulloch si Pitts
5.8. Perceptronul

5.8.1. Prezentare perceptron si calculul propagarii
informatiei inainte

5.8.2. Antrenarea Perceptronului

5.8.3. Aplicatii ale Perceptron-ului

5.8.4. Framework-uri si hiperparametri ai perceptron-ului
5.9. Functii de activare utilizate de neuronii ANN

5.10. Retele multistratificate de perceptroni (MLP)
5.10.1. Prezentare MLP si calculul propagarii informatiei
inainte

5.10.2. Antrenarea MLP

5.10.3. Avantaje, dezavantaje, imbunatatiri MLP

5.10.4. Framework-uri si hiperparametri pentru MLP
5.11. Retele neuronale recurente (RNN)

5.11.1. Prezentare RNN si calculul propagarii informatiei
inainte

5.11.2. Avantaje, dezavantaje, probleme, imbunatatiri RNN
5.11.3. Framework-uri si hiperparametri pentru RNN
5.12. Retele LSTM (Long Short-Term Memory)

5.12.1. Avantajele si dezavantajele utilizarii retelelor LSTM
5.14. Evaluarea performantelor retelelor neuronale
5.14.1. Evaluarea performantelor clasificatoarelor

5.14.2. Evaluarea performantelor algoritmilor de regresie
5.14.3. Metode de evaluare avansata

5.14.4. Framework-uri pentru evaluarea performantelor

Prelegeri, discutii
asupra problemelor
prezentate.

4 prelegeri.
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clasificatoarelor si a algoritmilor de regresie

6. Inteligenta Artificiala Generativa si Modele Limbaj Mari | 8 Prelegeri, discutii 4 prelegeri.
(LLM) asupra problemelor
6.1. Introducere in IA Generativa prezentate.

6.1.1. Diferenta dintre IA Discriminativa si IA Generativa
6.1.2. Evolutia de la RNN/LSTM la Arhitectura
Transformer

6.2. Arhitectura Transformer

6.2.1. Mecanismul de Atentie (Self-Attention) si Multi-
Head Attention

6.2.2. Encodere si Decodere: GPT, BERT, T5

6.2.3. Tokenizarea si Embedding-urile (reprezentari
vectoriale)

6.3. Modele de Limbaj Mari (Large Language Models -
LLM)

6.3.1. Pre-antrenarea, Fine-tuning-ul si Alinierea (RLHF -
Reinforcement Learning from Human Feedback)

6.3.2. Prompt Engineering: Tehnici de interogare eficienta
(Chain-of-Thought, Few-shot prompting)

6.4. Retrieval-Augmented Generation (RAG)

6.4.1. Conceptul de RAG: Extinderea bazei de cunostinte
fara re-antrenare

6.4.2. Arhitectura unui sistem RAG: Ingestie, Vectorizare,
Recuperare (Retrieval) si Generare

6.4.3. Baze de date vectoriale (Vector Databases: Pinecone,
Milvus, Chroma)

6.5. IA Generativda Multimodala

6.5.1. Generarea de imagini (Stable Diffusion, Midjourney)
6.5.2. Modelele Vision-Language si procesarea video/audio
6.6. Etica, Siguranta si Limitari in IA Generativa

6.6.1. Halucinatiile modelelor si metode de atenuare

6.7. Framework-uri si Instrumente pentru IA Generativa
6.7.1. Lucrul cu LangChain si Llamalndex

6.7.2. API-uri (OpenAl, Anthropic) vs. Modele Open
Source (Llama 3, Mistral)

Bibliografie

1.

2.

W

9]

10.

11.

12.

Aggarwal Charu C., Artificial Intelligence: A Textbook, Springer International Publishing, ISBN: 978-
3031207478, 600 p., 2023.

Russell Stuart, Norvig Peter, Artificial Intelligence: A Modern Approach, Pearson, ISBN: 978-0134610993,
1152 p., 2022.

Alpaydin Ethem, Machine Learning, MIT Press, ISBN: 978-0262043790, 640 p., 2023.

Murphy Kevin P., Probabilistic Machine Learning: Advanced Topics, MIT Press, ISBN: 978-0262048436, 880
p-, 2023.

Foster David, Generative Deep Learning, O’Reilly Media, ISBN: 978-1098134188, 504 p., 2023.

Dong Li, Yang Zhilin, Li Wei, Transformers for Natural Language Processing: Recent Advances, Springer
Nature, ISBN: 978-9819975645, 350 p., 2024.

Pedrycz Witold, Chen Shyi-Ming, Granular Computing and Decision-Making in Fuzzy Systems, Springer
Nature, ISBN: 978-3031274562, 420 p., 2023.

Engelbrecht Andries P., Computational Intelligence: An Introduction, Wiley, ISBN: 978-1119573941, 600 p.,
2023.

Luger George F., Artificial Intelligence: Structures and Strategies for Complex Problem Solving, Pearson, ISBN:
978-0137567782, 800 p., 2023.

Patterson Josh, Gibson Adam, Deep Learning: A Practitioner’s Approach, O’Reilly Media, ISBN: 978-
1098126749, 600 p., 2024.

Andrioaia Dragos-Alexandru, Curs Inteligentd Artificiala, https://cadredidactice.ub.ro/dragosandrioaia/cursuri/,
120 p., 2025.

Andrioaia Dragos-Alexandru, Indrumar de Laborator Inteligenta Artificiala,
https://cadredidactice.ub.ro/dragosandrioaia/cursuri/, 100 p., 2025.

Bibliografie minimala

1.

2.

Engelbrecht Andries P., Computational Intelligence: An Introduction, Wiley, ISBN: 978-1119573941, 600 p.,
2023.
Murphy Kevin P., Probabilistic Machine Learning: Advanced Topics, MIT Press, ISBN: 978-0262048436, 880
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p., 2023.

3. Andrioaia Dragos-Alexandru, Curs Inteligenta Artificiald, https://cadredidactice.ub.ro/dragosandrioaia/cursuri/,
120 p., 2025.
Aplicatii (Seminar / laborator / proiect) I(:Irre. Metode de predare Observatii
Seminar
1. Sisteme expert, declararea faptelor in CLIPS 2
2. Sisteme expert, declararea regulilor in CLIPS 2
3. Sisteme expert, aplicatii in CLIPS 2
4. Integrarea motorului de inferentda CLIPS 1n mediul 2
Python
5. Calculul iesirii perceptronului 2
6. Antrenarea perceptronului 2
7. Retele Multistratificate de Perceptroni (MLP) 2 Exemple o
14 Seminarii
8. Retele Neuronale Recurente (RNN) 2 Implementare
9. Logica Fuzzy 2
10. Operatii cu multimi Fuzzy 2
11. Crearea Inferentelor Fuzzy 2
12. Optimizarea utilizand AG 2
13. Ingineria Prompt-urilor si Modele de Limbaj (LLM) 2
14. Implementarea unui Sistem RAG (Retrieval- | 2
Augmented Generation)
Bibliografie
1. Giarratano Joseph, Riley Gary, Expert Systems: Principles and Programming, Cengage Learning, ISBN: 978-
0357670385, 608 p., 2022.
2. Luger George F., Artificial Intelligence: Structures and Strategies for Complex Problem Solving, Pearson, ISBN:
978-0137567782, 800 p., 2023.
3. Aggarwal Charu C., Artificial Intelligence: A Textbook, Springer International Publishing, ISBN: 978-
3031207478, 600 p., 2023.
4. Patterson Josh, Gibson Adam, Deep Learning: A Practitioner’s Approach, O’Reilly Media, ISBN: 978-
1098126749, 600 p., 2024.
5. Foster David, Generative Deep Learning, O’Reilly Media, ISBN: 978-1098134188, 504 p., 2023.
6. Dong Li, Yang Zhilin, Li Wei, Transformers for Natural Language Processing: Recent Advances, Springer
Nature, ISBN: 978-9819975645, 350 p., 2024.
7. Brownlee Jason, Deep Learning for Natural Language Processing, Machine Learning Mastery, ISBN: 978-
1098119413, 300 p., 2023.
8. Zadeh Lotfi A., Klir George J., Fuzzy Logic and Its Applications, Springer, ISBN: 978-3030985889, 450 p., 2022.
9. Engelbrecht Andries P., Computational Intelligence: An Introduction, Wiley, ISBN: 978-1119573941, 600 p.,

2023.

10.Lewis James D., Prompt Engineering for Generative Al, O’Reilly Media, ISBN: 978-1098156159, 250 p., 2024.
11.Andrioaia Dragos-Alexandru, Curs Inteligentd Artificiald, https://cadredidactice.ub.ro/dragosandrioaia/cursuri/,

120 p., 2025.

12. Andrioaia Dragos-Alexandru, indrumar de Laborator Inteligenta Artificiala,

https://cadredidactice.ub.ro/dragosandrioaia/cursuri/, 100 p., 2025.

Bibliografie minimala

1.

2.

3.

Luger George F., Artificial Intelligence: Structures and Strategies for Complex Problem Solving, Pearson, ISBN:
978-0137567782, 800 p., 2023.

Patterson Josh, Gibson Adam, Deep Learning: A Practitioner’s Approach, O’Reilly Media, ISBN: 978-
1098126749, 600 p., 2024.

Andrioaia Dragos-Alexandru, Indrumar de Laborator Inteligenta Artificiala,
https://cadredidactice.ub.ro/dragosandrioaia/cursuri/, 100 p., 2025.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Discutii purtate cu angajatorii din domeniu la intélnirile prilejuite de mese rotunde, comunicari stiintifice,
simpozioane si conferinte si dezbaterea problemelor aparute impreund cu absolventii proaspeti angajati.

10. Evaluare

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare

10.3. Pondere
din nota finala
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Cunoasterea terminologiei utilizate, Examen scris si oral 50%
Capacitatea de utilizare adecvata a
10.4. Curs . P . S
notiunilor, Insusirea problematicii tratate la
curs.
10.5. Seminar Prezentare portofoliu Verificare pe parcurs 50%

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

Teme de casa 1 punct;

Lucrare de verificare 1 punct;
Activitati de laborator 2 puncte;
Examinare orald 1 punct.

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IM

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Responsabilitate si autonomie

¢ Studentul/absolventul identificd si | e
descrie principiile de functionare
sistemelor de

si proiectare a
reglare automata.

Aptitudini
Studentul/absolventul
cerintele tehnice si

automata.

defineste |
alege
proiecteazd un sistem de reglare

Studentul/absolventul decide cu
si privire la alegerea tipului de
sistem de reglare automata ce
trebuie implementat in anumite
aplicatii si este responsabil de
functionarea corespunzatoare a
acestuia.

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de activitati aplicative

S. L. dr. ing. Dragos-Alexandru
ANDRIOAIA

S. L. dr. ing. Dragos-Alexandru
ANDRIOAIA

Data avizdrii in departament

Semnétura directorului de departament

Conf. univ. ing. dr. ec. Catalin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacéu, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170

FACULTATER DE INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI
(licenta)

1. Date despre program

1.1. Institutia de invitamant superior | UNIVERSITATEA , VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
1.2. Facultatea FACULTATEA DE INGINERIE
1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica DUAL
1.7. Forma de invatamant Invatimant cu frecventi
2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Instruire asistatd de calculator
2.2. Titularul activitatilor de curs Lect.univ.dr. Iulian FURDU
2.3. Titularul activitatilor aplicative Conf.univ.dr. Carmen POPESCU
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Nu este cazul
2.5 .Amﬂ de 1 2.6. Semestrul 5 2.7. Tipul de C
studiu evaluare
23 Categoria formativa a disciplinei DC
R'e ' imul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara
dis%i linei Categoria de optionalitate a disciplinei: DFA
P DOB obligatorie, DOP - optionala, DFA- facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
- Laborator Proiect Practica

3.1. Numar 1 - -
de ore pe 2 Curs 1 Seminar IS IS IS
- témrf)mi “ Laborator Proiect Practica

P M T M M )
3.4. Totalul
de ore pe
semestru 28 | Curs 14 | Seminar - Laborator 14 | Proiect Practica -
din planul
de
invatdmant

(1IS — institutie de invdtamdnt superior, IM — invatare prin munca)
3.5. Distributia fondului de timp pe semestru: Ore lIS | Ore IM
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 6
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 6
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 6
Tutoriat 2
Examindri 2
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS 22 | Ore IM
Procent maxim | Curs: Aplicatii:

3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 50 | Ore IM online: 21.42% | 21.42%
3.8. Numarul de credite Credite IS 2 | Credite IM
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum

Nu este cazul

4.2. de competente

Nu este cazul

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

Studentii nu se vor prezenta la prelegeri, seminarii/laboratoare cu
telefoanele mobile deschise. De asemenea, nu vor fi tolerate
convorbirile telefonice in timpul cursului, nici pardsirea de catre
studenti a salii de curs in vederea preludrii apelurilor telefonice
personale

5.2. de desfasurare
aplicatii

Seminar

Laborator IIS

Laborator IM

Proiect IIS

Proiect IM

o Nu va fi toleratd Intarzierea studentilor la laborator intrucat aceasta se
dovedeste disruptiva la adresa procesului educational

e Termenul predarii lucrarii de laborator este stabilit de titular de
comun acord cu studentii. Nu se vor accepta cererile de amanare a
acestuia pe motive altfel decat obiectiv intemeiate. De asemenea,
pentru predarea cu intarziere a lucrarilor de seminar/laborator-
proiect, titularul va stabili o metoda de depunctare

6. Competente specifice acumulate

6.1. Competente
profesionale

e sintetizeaza informati
e  prezinta rezultatele analizelor

6.2. Competente
transversale

e lucreaza in echipe
e solutioneaza probleme

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al
disciplinei

Crearea unei baze metodologice pentru studiul, dezvoltarea gandirii logice, a
capacitatii de intelegere si generalizare

7.2. Obiectivele specifice

- Formarea abilitatilor de analiza, sinteza, abstractizare §i generalizare a
informatiilor stiintifice/psihopedagogice;

- Dezvoltarea abilitdtilor de organizare sistematica si de aplicare creativd a
cunostintelor in activitatea educationala;

- Dezvoltarea competentelor de comunicare si relationare eficienta cu elevii si
partenerii comunitatii locale;

- Dezvoltarea capacitatii de utilizare autonoma a informatiilor in activitatea
didactica i manageriala;

- Dezvoltarea capacitatii de cunoastere si solutionare stiintifica a problemelor gi
situatiilor din mediul socio-educational

8. Continuturi

Curs

Nr.

ore Metode de predare Observatii

lucru

Informatica — disciplind de invatamant si instrument de >

individuale si de grup

Informatica — instrument pentru dezvoltarea resurselor

Prelegerea,

Informatica in Invatamantul romanesc

conversatia

studiul de caz

Integrarea tehnologiei informatiei In proiectarea didactica

Folosirea calculatorului in predarea diferitelor discipline si
evaluarea cu ajutorul acestuia.

NN N
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Prezentare de softuri educational 2

Formarea cadrelor didactice 1n scopul utilizarii
calculatoarelor in educatie

Bibliografie

- Botnariuc P., Repere in organizarea comunitatilor virtuale de invatare (http://www.elearning.ro/repere-n-
organizareacomunitilor-virtuale-de-nvare)

- Sandu Daniela, Evaluarea elevilor in cadrul activitatilor de invatare prin cooperare, Teza de doctorat, Universitatea
din Bucuresti, 2013.

- www.educreativ.ro

- http://www.arre.ro — Asociatia Romana de Resurse Educationale

- Brut M. — Ghidul informatic al profesorului modern, Ed. Polirom, Iasi, 2006, reeditat 2013

Bibliografie minimala

- Brut M. — Ghidul informatic al profesorului modern, Ed. Polirom, Iasi, 2006, reeditat 2013

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect) Nr. ore Metode de predare Observatii
Utilizarea resurselor online de invatare, ghid practic 2

Modalitati de comunicare online in grup si softuri populare )

(Messanger, Skype etc)

Softuri educationale — utilizare 2

Proiectarea demersului pedagogic si utilizare sistematica

(instruire asistatd de computer la unele discipline; sisteme 2 Demonstratia,
de evaluare pentru reglarea procesului de invatamant) exercitiul,
Proiectarea demersului pedagogic si utilizare sistematica explicatia
(instruire asistata de computer la unele discipline; sisteme 2

de evaluare pentru reglarea procesului de invatamant).

Utilizarea platformelor educationale (Google Class, )

Moodle, Sakai etc)

Utilizarea platformelor educationale, exemple practice 2

Bibliografie

- Botnariuc P., Repere 1n organizarea comunitatilor virtuale de invatare (http://www.elearning.ro/repere-n-
organizareacomunitilor-virtuale-de-nvare)

- Johnson, D. & Johnson, R. (1998). Cooperative learning and social interdependence theory: Cooperative learning.
(www.co-operation.org/pages/SIT.html)

- Sandu Daniela, Evaluarea elevilor in cadrul activitatilor de invatare prin cooperare, Teza de doctorat, Universitatea
din Bucuresti, 2013.

Bibliografie minimala

- Brut M. — Ghidul informatic al profesorului modern, Ed. Polirom, Iasi, 2006, reeditat 2013

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e In vederea schitdrii continutului si alegerii metodelor de predare/ invitare a disciplinei s-a procedat la prospectarea
pietei angajatorilor din regiune si s-au organizat intalniri cu alte cadre didactice din domeniul ingineriei mecanice si
mecatronice. Intilnirile au vizat identificarea nevoilor si asteptirilor angajatorilor din domeniu si coordonarea cu
alte programe similare din cadrul altor institutii de invatamant superior.

o Se asigurd competente conform prevederilor RNCIS

10. Evaluare

10.3. Pondere

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare . 8
din nota finala

Cunoasterea terminologiei utilizate in
10.4. Curs instruirea asistata de calculator cat si a Testare 30%
modalitatilor specifice de utilizare.

10.5. Seminar

Evaluare activitati aplicative (laborator, Prezentare portofoliu -
10.6. Laborator IIS proiect, practica) plan de lectii cu elemente | 70%
Participare activa curs si laborator IAC

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect IIS
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| 10.9. Proiect IM

10.10. Standard minim de performanta evaluare curs

Cunoasterea minimala a conceptelor de baza ale disciplinei

10.11. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

e minum doua interventii la laborator
e prezenta 90% din orele de laborator in timpul semestrului.
e portofoliu-plan de lectii

10.12. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IM

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

Studentul/  absolventul  distinge | Studentul/ absolventul demonstreaza
aspecte care vizeazd procesele | aptitudini de comunicare si lucru in
operationale  specifice resurselor | echipd, 1n conditiile analizei
umane la nivel organizational, | interactiunii omului cu mediul de
precum si aspecte ce privesc munca | munca

umana necesare pentru
fundamentarea rationald si optima a
adaptarii muncii la om si a omului la
meseria/profesia sa.

Studentul/absolventul lucreaza in
echipe si interactioneaza profesional
in mediile de cercetare si profesionale

Data completérii Semnatura titularului de curs Semnatura titularului de activitati aplicative

Lect.univ.dr. Iulian FURDU

Conf.univ.dr. Carmen POPESCU

Data avizdrii in departament Semnatura directorului de departament

Conf. univ. dr. ing. Catilin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacéu, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170

FACULTATER DE INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI
(licenta)

1. Date despre program

1.1. Institutia de invitamant superior | UNIVERSITATEA , VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
1.2. Facultatea FACULTATEA DE INGINERIE
1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica DUAL
1.7. Forma de invatamant Invatimant cu frecventi
2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Masini unelte si prelucrari mecanice
2.2. Titularul activitatilor de curs S.I. dr. ing. Nicolae Catilin TAMPU
2.3. Titularul activitatilor aplicative -
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Persoana desemnatd de OE
2.5. Anul de I 2.6. Semestrul 6 2.7 Tipul de E*
studiu evaluare
23 Categoria formativa a disciplinei DS
R'e ' imul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara
dis%i linei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
P DOB obligatorie, DOP - optionald, DFA- facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
- Laborator Proiect Practica

3.1. Numar - - -
de ore pe 4 Curs 2 Seminar IS IS IS
- témrf)mi “ Laborator ) Proiect Practica

P M M M )
3.4. Totalul
de ore pe
semestru 56 | Curs 28 | Seminar - Laborator 28 | Proiect Practica -
din planul
de
invatdmant

(1IS — institutie de invdtamdnt superior, IM — invatare prin munca)
3.5. Distributia fondului de timp pe semestru: Ore lIS | Ore IM
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 20
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 2
Tutoriat 20
Examindri 2
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS Ore IM 44
Procent maxim | Curs: Aplicatii:

3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 28 | Ore IM 72 online: 21.42% | 21.42%
3.8. Numarul de credite Credite IS 1 | Credite IM 3
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4.

Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum Organe de masini

4.2. de competente | Utilizarea conceptelor de bazd specifice organelor de masini.

5.

Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului Sald de curs, dotata cu laptop, videoproiector

5.2. de desfasurare
aplicatii

Seminar
Laborator IIS
Laborator IM
Proiect 1IS
Proiect IM

Sala de laborator, scule, masini unelte, indrumare de laborator, standuri
specifice lucrarilor de laborator

6. Competente specifice acumulate

6.1. Competente

profesionale

respecta standardele privind siguranta echipamentelor tehnice
gandeste Tn mod abstract

gestioneaza date in domeniul cercetarii

defineste cerintele tehnice

realizeaza analize de date

sintetizeaza informatii

aproba proiecte ingineresti

prezinta rezultatele analizelor

modeleaza si simuleaza sisteme electromecanice

testeaza sisteme electromecanice

ajusteaza proiectele produselor

interactioneaza profesional in mediile de cercetare si profesionale

6.2. Competente

transversale

aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti;
solutioneaza probleme.

7.

Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al disciplinei | Cunoasterea masinilor unelte in general si in mod special Insusirea

cunostintelor necesare pentru utilizarea si realizare proceselor tehnologice de
prelucrare.

7.2. Obiectivele specifice Dobandirea urmatoarelor cunostinte si aptitudini: cunostinte privind

constructia si exploatarea masinilor unelte pentru prelucrari prin aschiere,
cunostinte privind constructia si exploatarea masinilor unelte si a sculelor
pentru prelucrari prin procedee neconventionale sau altele.

8. Continuturi

Curs

Nr.
ore

Metode de predare

Observatii

Probleme specifice generarii suprafetelor prin aschiere.
Generarea teoretica a suprafetelor. Generarea reala a
suprafetelor

Generalitati privind masinile-unelte Definirea masinilor
unelte. Clasificare. Structura si cerinte impuse

Teoria lanturilor cinematice: Definirea si clasificarea
lanturilor cinematice Structura si caracteristici. Lanturi
cinematice principale si de avans. Lanfuri cinematice
auxiliare. Lanturi cinematice de filetare, rulare, detalonare,
copiere.

Elemente componente specifice: Elemente componente
mecanice. Elemente componente hidraulice. Elemente
componente electrice

Constructia, functionarea, reglarea §i  deservirea
principalelor tipuri de masini-unelte pentru prelucrari prin
procedee conventionale: Strunguri normale, revolver,

12

Prelegere sustinuta
de prezentari
PPT, explicatii,
exemplificari
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carusel si automate . Masini de gaurit. Masini de frezat.
Masini de rabotat si mortezat. Masini de brosat. Masini de
rectificat. Masini de superfinisat. Magini-unelte speciale.

Constructia, functionarea reglarea si deservirea masinilor
unelte pentru prelucrdri prin procedee neconventionale:

Instalatii de prelucrare prin electroeroziune. Instalatii de 4
prelucrare prin ultrasunete. Instalatii de prelucrare cu laseri
Masini-unelte cu comanda program numerica §i sisteme 4
flexibile

Caracteristici de calitate ale masinilor unelte 2
Bibliografie

Brabie G., Chirita B. — Magini-Unelte. Constructie si exploatare, Ed. Alma Mater, Bacau, 2014.
Brabie G., Samachis I. - Magini-Unelte. Bazele optimizarii solutiilor de proiectare, Ed. Junimea, 1995.
Botez E., Masini Unelte, vol I si II., Ed Tehnica, 1977-78

Ispas C., s.a. — Masini-Unelte. Intretinere si reglare, Ed. Tehnica, 1998.

Ispas C., s.a. — Masini-Unelte. Mecanisme de reglare, Ed. Tehnica, 1998.

Ispas C., s.a. — Masini-Unelte. Elemente de structurd, Ed. Tehnicd, 1998.

Bibliografie minimala

Brabie G., Chirita B. — Magini-Unelte. Constructie si exploatare, Ed. Alma Mater, Bacau, 2014

Aplicatii (laborator) Nr. ore | Metode de predare Observatii
Lanturile cinematice ale maginilor unelte. Mecanisme 4

componente specifice. Lanfuri cinematice principale

Lanturile cinematice ale maginilor unelte. Lanturi 4

cinematice de avans. Lanturi cinematice de filetare. Lanturi
cinematice auxiliare.

Studiul organizarii constructive §i cinematice, reglarii si 4
deservirii strungurilor normale . . .\
- e - — ; ST Instructaj, exercitiu,
Studiul organizarii constructive §i cinematice, reglarii si 4 o .
. L L . < lucrari practice
deservirii maginilor de gaurit cu montant si cu coloana e
individuale/de grup
Studiul organizarii constructive i cinematice, reglarii si 4
deservirii magsinilor de frezat universale
Studiul organizarii constructive §i cinematice, reglarii si 4

deservirii maginilor de rectificat plan si de rectificat rotund

Studiul organizarii constructive i cinematice, reglarii si 4
deservirii masinilor de rabotat

Bibliografie

Chirita B. — Masini unelte. Indrumar de laborator pentru uzul studentilor, Ed. Alma Mater, Baciu, 2007
Brabie G., Chirita B. — Magini-Unelte. Constructie si exploatare, Ed. Alma Mater, Bacau, 2014.

Brabie G., Samachis I. - Masini-Unelte. Bazele optimizarii solutiilor de proiectare, Ed. Junimea, 1995.
Ispas C., s.a. — Masini-Unelte. intretinere si reglare, Ed. Tehnica, 1998.

Ispas C., s.a. — Masini-Unelte. Mecanisme de reglare, Ed. Tehnica, 1998.

Ispas C., s.a. — Masini-Unelte. Elemente de structurd, Ed. Tehnica, 1998

Bibliografie minimala

Chirita B. — Magini unelte. Indrumar de laborator pentru uzul studentilor, Ed. Alma Mater, Bacau, 2007
Brabie G., Chirita B. — Magsini-Unelte. Constructie si exploatare, Ed. Alma Mater, Bacau, 2014.
Ispas C., s.a. — Magini-Unelte. Mecanisme de reglare, Ed. Tehnica, 1998

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e In vederea schitdrii continutului si alegerii metodelor de predare/ invitare a disciplinei s-a procedat la prospectarea
pietei angajatorilor din regiune si s-au organizat intalniri cu alte cadre didactice din domeniul ingineriei mecanice si
mecatronice. Intilnirile au vizat identificarea nevoilor si asteptirilor angajatorilor din domeniu si coordonarea cu
alte programe similare din cadrul altor institutii de Invatamant superior.

o Se asigurd competente conform prevederilor RNCIS

10. Evaluare
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Tip activitate

10.1. Criterii de evaluare

10.2. Metode de evaluare

10.3. Pondere
din nota finala

Claritatea, coerenta si concizia expunerii;

10.4. Curs Gradul de acoperire a problematicii cerute Testare 50%
de subiecte;

10.5. Seminar - - -

10.6. Laborator IIS - - -
Rezolvarea problemelor corespunzatore
lucrarilor de laborator; interpretarea

10.7. Laborator IM rezultatelor. Portofoliu de aplicatii 50%

Prezenta activa la laborator
Rezolvarea temei de proiectare

10.8. Proiect IIS -

10.9. Proiect IM

10.10. Standard minim de performanta evaluare curs

Cunoasterea elementelor fundamentale de teorie — rezolvarea a minim 50% din subiectele de examen;

10.11. Standard minim de performantd evaluare activitati aplicative IIS

10.12. Standard minim de performantd evaluare activitati aplicative IM

Rezolvarea temei de proiectare

Capacitatea de a opera cu cunostintele asimilate;
Prezentarea referatelor lucrarilor de laborator.

11. Rezultatele invatarii

instrumente moderne de inginerie,
inclusiv. modelarea si simularea,
pentru activitdti complexe de
inginerie, cu o intelegere a limitarilor,
atat in limba romana, cat si intr-o
limba de circulatie internationala

internationala, elaboreaza proceduri
de incercare a produselor, sistemelor
si componentelor mecatronice i
electronice;

Studentul/ absolventul proiecteaza,
modeleaza, simuleazd si opereaza
diverse sisteme mecatronice aplicand
cunostinte stiintifice, tehnologice si
ingineresti

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie
Descrie, identifica, explicd, | Elaboreaza in limba roména si/sau | Studentul/ absolventul selecteaza si
selecteaza si aplica tehnici, metode si | intr-o limba de circulatie | analizeaza surse  bibliografice

specifice domeniului

Studentul/ absolventul foloseste in
comunicare limba engleza/franceza
tehnica.

Studentul/ absolventul lucreaza ca
membru de echipa pentru
solutionarea problemelor tehnice

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de activitati aplicative

S.1. dr. ing. Nicolae Catilin TAMPU

Persoana desemnata de OE

Data avizarii in departament

Semnadtura directorului de departament

Conf. univ. dr. ing. Catilin DROB

Data aprobdrii In Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

FACULTATEA DE INGINERIE

1. Date despre program

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Baciau, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170

http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro

FISA DISCIPLINEI
(licenta dual)

1.1. Institutia de invatamant superior

Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau

1.2. Facultatea

Inginerie

1.3. Departamentul

Inginerie si Management, Mecatronica

1.4. Domeniul de studii

MECATRONICA SI ROBOTICA

1.5. Ciclul de studii

Licenta

1.6. Programul de studii/calificarea

MECATRONICA DUAL

1.7. Forma de invatamant

Invitimant cu frecventa

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei SISTEME DE CONDUCERE IN ROBOTICA

2.2. Titularul activitatilor de curs

Prof. dr. ing. Livinti Petru

2.3. Titularul activitatilor aplicative

2.4. Tutorele activitatilor aplicative

Tutore desemnat de la OE

2.5. Anul de I 2.6. Semestrul | 2 2.7. Tipul de evaluare | Examen
studiu
2.8. Categoria formativa a disciplinei DS
Regimul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DOB obligatorie, DOP - optionald, DFA- facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numéar | 4 Curs 1 Seminar Laborator Proiect IIS Practica
de ore pe 11S I1S
saptamana Laborator 2 | ProiectIM | 1 Practica
IM IM
3.4. Totalul | 56 | Curs 14 Seminar Laborator 28 | Proiect 14 | Practica
de ore pe
semestru din
planul  de
invatamant
(1IS — institutie de invatamant superior, IM — invdtare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OrelIS | Ore IM
Studiul dupd@ manual, suport de curs, bibliografie si notite 4 20
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 4 7
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 3
Tutoriat
Examinari 3
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS 11 Ore IM 33
3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 25 Ore IM 75 | Procent maxim | Curs: Aplicatii:
online: 21,42% | 21,42%
3.8. Numarul de credite Credite IIS | 1 Credite IM | 3
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum .

4.2. de competente .

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului o Sald medie sau mare, Materiale suport: laptop, videoproiector, tabla.
5.2. de desfasurare Seminar e Laborator cu echipamente adecvate si software de programare pentru
aplicatii Laborator IIS aceste echipamente la OE.
Laborator IM
Proiect IIS
Proiect IM
6. Competente specifice acumulate
2
& | e elaboreaza proceduri de incercare a produselor, sistemelor si componentelor electronice;
-2 | o proiecteaza prototipuri;
€ | e proiecteazi componente de automatizare;
§ e respectd standardele privind siguranta echipamentelor tehnice;
‘g e realizeaza analize de date;
‘g e sintetizeaza informatii;
g e aproba proiecte ingineresti;
O | e prezintd rezultatele analizelor;
S e modeleaza si simuleaza sisteme electromecanice;
&
2 Lé e opereaza echipamente hardware digitale;
g* § e lucreaza in echipe;
SZ|e aplicd cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti;
o £ | o solutioneazi probleme
O

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

conducere in robotica.
e studiul principiilor de functionare ale robotilor industriali.

robotica.

valorificarea superioara a informatiilor stiintifice ale disciplinei

7.1. Obiectivul general al e Insusirea cunostintelor de baza privind sistemele de conducere in
disciplinei robotica
7.2. Obiectivele specifice e cunoasterea de catre studenti a problematicii de baza a sistemelor de

o insusirea tehnicilor de investigare si analiza a sistemelor de conducere in

e obtinerea de deprinderi intelectuale de catre studenti, care sa le permita

8. Continuturi

Curs Nr. ore Metode de predare

Observatii

1. Introducere in problematica robotilor industriali. 2 Prelegere
Definitii. Clasificarea robotilor industriali.
Structura generala a unui robot industrial.
Sistemul de comanda a robotilor industriali

2. Sisteme de actionare electrica. Generalitati. 2 Prelegere
Raportarea cuplurilor statice si a momentelor de inertie la
viteza arborelui motorului. Raportarea miscarii de rotatie
la miscarea de rotatie. Raportarea miscarii de translatie la
miscarea de rotatie

3. Masini de lucru. Caracteristici mecanice. Clasificarea 1 Prelegere
maginilor de lucru in functie de caracteristicile lor
mecanice. Caracteristici mecanice ale masinilor de lucru
cu cuplu rezistent static dependent de viteza.

4. Actionarea robotilor industriali cu motoare de curent 2 Prelegere
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continuu. Caracteristicile motoarelor de curent continuu
din sistemele de actionare electrica ale robotilor
industriali. Schema de comanda automata a pornirii
reostatice a unui motor de curent continuu in functie de
timp. Caracteristicile de functionare, de reglare a vitezei
si de franare.

5. Regimurile de functionare ale sistemelor de actionare 1 Prelegere
electrica. Regimurile statice de functionare ale
motoarelor electrice.

6. Actionarea robotilor industriali cu motoare pas cu pas. 2 Prelegere
Introducere. Modelul matematic al MPP. Comanda si
alimentarea Infasurarilor de faza ale MPP. Schema bloc
de comanda si alimentare a MPP in circuit deschis.
Distribuitoare de impulsuri.

7. Circuite de comutatie pentru alimentarea MPP. Fortarea 2 Prelegere
cu rezistenta serie. Fortarea cu rezistenta- condensator.
Metode de supresare. Supresarea cu dioda.

Supresarea cu diode si rezistente

8. Supresarea cu dioda Zener. Supresarea activa. 2 Prelegere
Comanda motoarelor pas cu pas in circuit deschis cu
microprocesor. Sisteme de reglare incrementald a pozitiei
cu MPP in circuit inchis.

Bibliografie
1. Livinti Petru - Sisteme de conducere in robotica. curs site, Universitatea Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din
Bacau, 2025
2. Livinti Petru - Sisteme de conducere in robotica. Editura Alma Mater Bacau, 2007
3. Bogdanov L. - Microprocesorul in comanda actionarilor electrice. Editura "Facla", Timisoara, 1989
4. Ispas V. - Roboti industriali. Editura "Dacia" Cluj-Napoca, 1985
5. Keleman A., s.a. - Motoare electrice pas cu pas. Editura Tehnica Bucuresti, 1975
6. Alexa D. - Aplicatii ale convertoarelor statice de putere. Editura Tehnica Bucutesti, 1989;
7.Kuo B. C., s.a., - Sisteme de comanda i reglare incrementatd a pozitiei, Editura Tehnica Bucuresti, 1981.
Bibliografie minimala
1. Livinti Petru - Sisteme de conducere in robotica. curs site , Universitatea Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din
Bacau, 2025
Aplicatii (laborator) Nr. ore Metode de predare Observatii
1. Instructiuni de securitate si sdnatate a muncii si 2 Prelegere
prezentarea laboratorului.
2.Robocar ghidat fotoelectric. 2 Lucrare practica
3. Reglarea vitezei motoarelor asincrone trifazate. 2 Lucrare practica
4. Reglarea vitezei servomotoarelor de curent continuu cu 2 Lucrare practica
rotor disc si intrefier axial.
5. Manipulatorul comandat de servocontrolerul SSC-32. 2 Lucrare practica
6. Sisteme de comanda cu automat programabil a motorului 2 Lucrare practica
asincron trifazat.
7. Comanda cu automat programabil a robotului industrial 2 Lucrare practica
RBH2.
8. Comanda unui sistem de pozitionare pe 2 axe realizat cu 2 Lucrare practica
motoare electrice pas cu pas
9. Aplicatie cu placa Arduino Uno pentru comanda unui 2 Lucrare practica
sistem de actionare realizat cu motor de c.c
10. Comanda motorului pas cu pas cu placa Arduino Uno 2 Lucrare practica
utilizat la actionarea unui robot
11. Comanda motorului pas cu pas cu microcontrolerul 2 Lucrare practica
Atmega 8
12. Reglarea vitezei motoarelor asincrone trifazate cu 2 Lucrare practica

ajutorul convertizorului static de frecventa Altivar 58
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13. Comanda de la distantd a unui sistem de actionare 2
electrica a unei benzi transportoare cu doua placi de

dezvoltare Arduino Uno

Lucrare practica

14. Comanda motoarelor de c.c. cu placa de dezvoltare 2 Lucrare practica
Arduino Uno si driver-ul de motoare L293
Aplicatii (proiect) Nr. ore | Metode de predare Observatii
Comanda unui robot mobil cu placa de dezvoltare Arduino 14 Realizarea practica a
Uno proiectului
Bibliografie

1. Livinti Petru - Sisteme de conducere in roboticd - Indrumar de laborator - site , Universitatea Universitatea ,,Vasile

Alecsandri” din Bacau, 2025

2. Livinti Petru - Sisteme de conducere in robotica. Editura Alma Mater Bacau, 2007
3. Radu Danescu, s.a.: Proiectarea cu microprocesoare — Indrumar de laborator, Editura U. T. Press — Cluj Napoca,

2018

4. Laura Grindei, s.a.: Aplicatii C/C++/C# si Arduino in Inginerie electrica, Editura U. T. Press — Cluj Napoca, 2020
5. Sebastian Petru Sabou: Indrumar laborator microcontrolere —Arduino, Editura U. T. Press — Cluj Napoca, 2018
6. https://www.microchip.com/en-us/product/ATmega328P

Bibliografie minimala

1. Livinti Petru - Sisteme de conducere in roboticd- Indrumar de laborator -site , Universitatea Universitatea ,,Vasile

Alecsandri” din Bacau, 2025

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e  Studentii au In general bune cunostinte in domeniul mecatronica si roboticd. Odatd cu dezvoltarea sistemelor
mecatronice, majoritatea angajatorilor reprezentativi din domeniu apreciaza cunostintele absolventilor in
domeniul sistemelor de conducere 1n robotica.

10. Evaluare

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare 19'3' Pondereu
din nota finala

- Corectitudinea si completitudinea

10.4. Curs cunogtuﬁelgr . . . Evaluare sumativa 40%
- Constiincionzitate, interes pentru studiul
individual

10.5. Seminar

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM CapaC{tatea de aplicare practica a Testari pe parcursul ) 20%
cunostintelor semestrului; teme de casa

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM Intocmirea proiectului impus Evaluarea proiectului 40%

10.10. Standard minim de performanta evaluare curs

Cunoasterea minimala a conceptelor de baza ale disciplinei

10.11. Standard minim de performantd evaluare activitati aplicative IIS

10.12. Standard minim de performanté evaluare activitati aplicative IM

Realizarea/ predarea la timp a temelor de casa
Redactarea a minim 65% din etapele de proiect

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie
Studentul/absolventul identificd si | Studentul/absolventul defineste | Studentul/absolventul  decide cu
descrie principiile de functionare si | cerintele tehnice si alege si | privire la alegerea tipului de sistem de

proiectare a sistemelor de reglare
automata

proiecteaza un sistem de reglare
automata

reglare  automatd ce  trebuie
implementat in anumite aplicatii si
este responsabil de functionarea
corespunzitoare a acestuia
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Data completarii Semnatura titularului de curs Semnatura titularului de activitati aplicative
Prof. dr. ing. Livinti Petru Tutore desemnat de la OE
Data avizarii in departament Semnatura directorului de departament

Conlf. univ. ing. dr. ec. Catalin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacéu, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170

FACULTATER DE INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI
(licenta)

1. Date despre program

1.1. Institutia de invitamant superior | UNIVERSITATEA , VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
1.2. Facultatea FACULTATEA DE INGINERIE
1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica DUAL
1.7. Forma de invatamant Invatimant cu frecventi
2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Ingineria sistemelor de productie
2.2. Titularul activitatilor de curs Prof. univ. dr. ing. habil. Carol SCHNAKOVSZKY
2.3. Titularul activitatilor aplicative -
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Persoana desemnatd de OE
2.5 .Amﬂ de 1 2.6. Semestrul 6 2.7. Tipul de A%
studiu evaluare
23 Categoria formativa a disciplinei DS
R'e ' imul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara
dis%i linei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
P DOB obligatorie, DOP - optionald, DFA- facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
- Laborator Proiect Practica

3.1. Numar - - -
de ore pe 4 Curs 2 Seminar IS IS IS
- témrf)mi “ Laborator Proiect ) Practica

P M M M )
3.4. Totalul
de ore pe
semestru 56 | Curs 28 | Seminar - Laborator Proiect 28 | Practica -
din planul
de
invatdmant

(1IS — institutie de invdtamdnt superior, IM — invatare prin munca)
3.5. Distributia fondului de timp pe semestru: Ore lIS | Ore IM
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 6
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 3
Tutoriat 10
Examindri
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS Ore IM 19
Procent maxim | Curs: Aplicatii:

3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 28 | Ore IM 47 online: 21.42% | 21.42%
3.8. Numarul de credite Credite IS 1 | Credite IM 2
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum Economie generala

4.2. de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului Sald de curs, dotata cu laptop, videoproiector si software adecvat
Seminar
Laborator IIS
5'22 de.desfésurare Laborator IM Sald de seminar, dotata cu calculatoare si software adecvat
aplicatii -
Proiect IIS
Proiect IM

6. Competente specifice acumulate

6.1. Competente
profesionale

- ajusteaza proiectele produselor;

- interactioneaza profesional in mediile de cercetare si profesionale;
- defineste cerintele tehnice;

- realizeaza analize de date;

- sintetizeaza informatii

6.2. Competente
transversale

- aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti
- solutioneaza probleme

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al
disciplinei

Prezentarea unor notiuni privind organizarea activitatilor de proiectare si
fabricatie in intreprinderile industriale. Se prezintd noile sisteme organizatorice si
problematica acestora. Competente specifice: prognozarea i programarea
productiei; stabilirea necesarului de resurse investitionale; stabilirea deciziilor
tehnice optime din punct de vedere economic.

7.2. Obiectivele specifice

Capacitatea demonstarii intelegerii notiunilor specifice disciplinei si aplicarea
acestora in rezolvarea unor probleme practice, vizand:

- Capacitate de analiza si sinteza;

- Capacitate de organizare si planificare;

- Abilitati elementare de operare pe calculator;

- Capacitatea de optimizare din punct de vedere al costurilor a produselor
proiectate.

8. Continuturi

Curs

ore Metode de predare Observatii

NOTIUNI DEFINITORII IN INGINERIA SISTEMELOR

DE PRODUCTIE

UNITATEA INDUSTRIALA

PROIECTAREA SI DIMENSIONAREA SISTEMELOR

DE PRODUCTIE

ORGANIZAREA PRODUCTIEI

ORGANIZAREA $I OPTIMIZAREA SECTIILOR
AUXILIARE DE DESERVIRE

Prelegere,
exemplificare,

[\S TN Eo\ e R | \O J BN \S]

INVESTITIILE SI IMPORTANTA LOR iN
DEZVOLTAREA SISTEMELOR DE PRODUCTIE

demonstratie

FUNCTIA DE PERSONAL A INTREPRINDERII

FUNCTIA COMERCIALA A SISTEMELOR DE

PRODUCTIE

SISTEME FLEXIBILE DE FABRICATIE

NN (N N

Bibliografie

Schnakovszky, C., s.c. Ingineria sistemelor de productie, Editura Tehnica Chiginau, 1998.
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Schnakovszky, C., Modelarea si monitorizarea activitatilor logistice in sistemele de productie, Editura Tehnicalnfo,
Chisinau, 2001

Schnakovszky, C., Modelarea si monitorizarea activitatilor logistice, Bacau, Curs intern, 2001

Schnakovszky, C., Tehnologia fabricarii si repararii utilajului tehnologic, Editura Alma Mater, Bacau, 2001
Schnakovszky C., Pavel, V. Tehnologia constructiilor de masini si utilaje, vol I, Universitatea Bacau, 1998

Bibliografie minimala

Schnakovszky, C., s.c. Ingineria sistemelor de productie, Editura Tehnica Chiginau, 1998

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect) Nr. ore Metode de predare Observatii

Determinarea functiilor de regresie 2

Calculul probabilitatilor conditionate 1n planificarea 2
productiei

Metode de prognoza. Determinarea unei prognoze prin

metoda lisajului exponential 2

Analiza costurilor de fabricatie. Metodd pentru
determinarea pragului productiei rentabile

Determinarea variantei optime de proces tehnologic 2

Metode de amplasare a utilajelor. Organizarea productiei
de serie mica si individuala. Metoda verigilor Demonstratii,

Calculul capacitatii de productie si a spatiului necesar de Exercitii practice
amplasare a utilajelor pentru un atelier care desfasoara o 2
productie de serie mare

Simularea tehnologiilor de fabricatie

Sistemul de productie. Functii

Functia de previziune. Metode de prognoza

Calculul costruilor

Stabilirea problemelor de echilibru

Stabilirea variantei optime a procesului de fabricatie

[NSEENSRI SR SRS RESR] S

Capacitatea de productie. Diferite metode de calcul

Bibliografie

Schnakovszky, C., s.c. Ingineria sistemelor de productie, Editura Tehnica Chisinau, 1998.

Schnakovszky, C., Modelarea si monitorizarea activitatilor logistice in sistemele de productie, Editura Tehnicalnfo,
Chisinau, 2001

Schnakovszky, C., Modelarea si monitorizarea activitatilor logistice, Bacau, Curs intern, 2001

Schnakovszky, C., Tehnologia fabricarii si repararii utilajului tehnologic, Editura Alma Mater, Bacau, 2001

Bibliografie minimala

Schnakovszky, C., s.c. Ingineria sistemelor de productie, Editura Tehnica Chisinau, 1998.
Schnakovszky, C., Modelarea si monitorizarea activitatilor logistice in sistemele de productie, Editura Tehnicalnfo,
Chisinau, 2001

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e In vederea schitdrii continutului si alegerii metodelor de predare/ invitare a disciplinei s-a procedat la prospectarea
pietei angajatorilor din regiune si s-au organizat intalniri cu alte cadre didactice din domeniul ingineriei mecanice si
mecatronice. Intilnirile au vizat identificarea nevoilor si asteptirilor angajatorilor din domeniu si coordonarea cu
alte programe similare din cadrul altor institutii de invatamant superior.

e Se asigurad competente conform prevederilor RNCIS

10. Evaluare

10.3. Pondere

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare . <
din nota finala

- corectitudinea si  completitudinea

cunostintelor;
10.4. Curs - gr.ad'ul de asimilare a limbajului de Testare 70%
specialitate
- constiinciozitate, interes pentru studiu
individual

10.5. Seminar

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM
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10.8. Proiect IIS -

10.9. Proiect IM

Capacitatea de a
cunostintele asimilate

aplica 1n practica

Proiect 30%

10.10. Standard minim de performanta evaluare curs

Cunoasterea elementelor fundamentale de teorie

10.11. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

10.12. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IM

Capacitatea de a opera cu minimum de cunostintele asimilate

11. Rezultatele invatarii

dimensionarea, functionarea,
optimizarea si mentenanta
echipamentelor si sistemelor
mecatronice

Descrie, identifica, explica,

selecteaza si aplica tehnici, metode si
instrumente moderne de inginerie,
inclusiv. modelarea si simularea,
pentru activitdti complexe de
inginerie, cu o intelegere a limitarilor,
atdt in imba romand, cat si Intr-o
limba de circulatie internationala

optimizeaza sisteme mecatronice de
complexitate mica si medie pe baza
principiilor si metodelor consacrate
in domeniu, asigura operarea si
mentenanta acestora.

Studentul/ absolventul solutioneaza
probleme imprevizibile care pot
aparea in timpul functionarii
sistemelor mecatronice, prin alegerea
solutie optime atat din punct de
vedere tehnic cat si economic.

Elaboreazd in limba romana si/sau
intr-o limba de circulatie
internationald, elaboreaza proceduri
de incercare a produselor, sistemelor
si componentelor mecatronice si
electronice;

Studentul/ absolventul proiecteaza,
modeleazd, simuleazd si opereaza
diverse sisteme mecatronice aplicand
cunostinte stiintifice, tehnologice si
ingineresti

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie
Studentul/ absolventul identificd si | Studentul/ absolventul proiecteazd | Studentul/ absolventul lucreaza ca
descrie concepte de inginerie pentru | prototipuri, dimensioneaza si | membru de echipd  pentru

solutionarea problemelor tehnice

Studentul/ absolventul selecteaza si
analizeaza surse bibliografice
specifice domeniului

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de activitati aplicative

Prof. univ. dr. ing. habil. Carol

SCHNAKOVSZKY

Persoana desemnata de OE

Data avizarii In departament

Semnatura directorului de departament

Conf. univ. dr. ing. Catalin DROB

Data aprobdrii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacau, 600115, Tel./Fax +40 234 580170
http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro

FACULTATEA DE INGINERIE

FISA DISCIPLINEI
(licenta)
1. Date despre program

1.1. Institutia de invatdmant superior | Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Baciu
1.2. Facultatea INGINERIE

1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica

1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica

1.5. Ciclul de studii

Licenta

1.6. Programul de studii/calificarea

Mecatronicd DUAL/ inginer

1.7.

Forma de invagamant Invitimant cu frecventi

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei Echipamente electrice

2.2. Titularul activitdtilor de curs S.Ldr.ing. Popa Sorin Eugen

2.3. Titularul activitatilor aplicative -

Persoani desemnati de OE

2.4. Tutorele activitatilor aplicative

2.5. Anul de 11 2.6. Semestrul | 6 2.7. Tipul de evaluare | E
studiu
2.8. Categoria formativa a disciplinei DS
Regimul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DOB obligatorie, DOP - optionala, DFA- facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numar | 3 Curs |2 Seminar Laborator Proiect IIS Practica
de ore pe 1IS 1IS
saptamana Laborator 1 Proiect IM Practica
M M
3.4. Totalul | 42 Curs | 28 Seminar Laborator 14 | Proiect Practica
de ore pe
semestru din
planul de
invatamant
(11S — institutie de invatamant superior, IM — invatare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OreIIS | Ore IM
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentard in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 8
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 3
Tutoriat 22
Examinari
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS Ore IM 33
3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 28 Ore IM 47 Procent Curs: Aplicatii:
maxim online: | 21,42% | 21,42%

3.8. Numarul de credite Credite IIS | 1 Credite IM | 2
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum Nu este cazul

4.2. de competente Nu este cazul

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

o Studentii nu se vor prezenta la prelegeri, laboratoare cu telefoanele
mobile deschise. De asemenea, nu vor fi tolerate convorbirile
telefonice in timpul cursului, nici parasirea de catre studenti a salii de
curs in vederea preluarii apelurilor telefonice personale;

o Nu va fi tolerata intarzierea studentilor la curs si seminar/laborator
intrucat aceasta se dovedeste disruptiva la adresa procesului

educational;
5.2. de desfasurare Seminar ¢ Prezenta la 70% din lucrérile de laborator;
aplicatii Laborator IIS e Predarea portofoliului de activitate.
Laborator IM
Proiect IIS
Proiect IM

&

Competente specifice acumulate

e realizeaza analize de date;

6.1. Competente
profesionale
[ ]

e claboreaza proceduri de incercare a produselor, sistemelor si componentelor electronice;
respecta standardele privind siguranta echipamentelor tehnice;

e lucreaza in echipe;

6.2. Competente
transversale

e aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti;

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al Formarea cunostintelor si abilitatilor necesare pentru analiza, selectarea si
disciplinei utilizarea echipamentelor electrice utilizate in instalatii si sisteme energetice,

precum si intelegerea solicitarilor termice, electrodinamice si de comutatie care
apar in exploatarea acestora.

7.2. Obiectivele specifice Sa poata identifica corect echipamentele electrice utilizate si rolul acestora in

functionarea instalatiilor si retelelor electrice;

8. Continuturi

Curs Nr. ore Metode de predare Observatii
e Elemente de teorie a echipamentelor electrice 2 Prelegere
e Procese de comutatie care solicitd echipamentele electrice | 2 Prelegere
e Procese termice in echipamentele electrice 3 Prelegere
¢ Solicitarile electrodinamice ale echipamentelor electrice 3 Prelegere
e Contacte electrice 3 Prelegere
e Electromagneti 2 Prelegere
e Echipamente de protectie 2 Prelegere
® Bobine de reactanta si de stingere 2 Prelegere
o Sigurante fuzibile 2 Prelegere
e Echipamente de comutatie de joasa tensiune 2 Prelegere
o Echipamente de comutatie de Tnaltd tensiune 5 Prelegere

Bibliografie

e Vasilievici, A., Andea P., Aparate si echipamente electrice, Editura Orizonturi Universitare, Timisoara, 2000.
e  Gheorghiu loan, Popa Sorin Eugen, Puiu-Berizintu Mihai, Echipamente electrice pentru centrale, statii si
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posturi de transformare, Ed Tehnica-INFO Chisindu, 2003.

Bibliografie minimala

e Popa Sorin Eugen, - Echipamente electrice — note de curs, on-line, 2022,

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect IIS si/sau IM) Nr. ore Metode de predare Observatii
L1: Norme specifice de protectia muncii in laboratorul de 2 Realizare practica
echipamente electrice;

L2: Determinarea experimentald a transmisivitatii termice 2 Realizare practica
globale pentru o cale de curent;

L3: Determinarea experimentald a caracteristicii de 2 realizare practica
protectie timp-curent pentru o sigurantd fuzibila;

L4: Studiul descarcatoarelor electrice; 2 Realizare practicd
L5: Verificarea releelor electromagnetice de curent si de 2 Realizare practica
tensiune;

L6: Studiul si verificarea releelor de timp; 2 Realizare practicd
L7: Studiul contactelor electrice 2 Realizare practica

Bibliografie

o Gheorghiu Ioan, Popa Sorin Eugen, Puiu-Berizintu Mihai, Echipamente electrice pentru centrale, statii si posturi de

transformare, Ed Tehnica-INFO Chisinau, 2003.

e Vasilievici, A., Andea P., Aparate si echipamente electrice, Editura Orizonturi Universitare, Timisoara, 2000

Bibliografie minimala

e Popa Sorin Eugen, - Echipamente electrice — indrumar de laborator, on-line, 2023,

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e Continutul disciplinei este adaptat permanent la noile tendinte din domeniu si la solicitarea angajatorilor din
domeniul aferent programului. Angajatori din domeniul considerd foarte utile cunostintele de echipamente

electrice furnizate in cadrul acestui curs.

e  Continutul cursului si laboratorului este In concordanta cu continutul disciplinelor similare de la programele din
domeniul mecatronica si robotica de la alte universitati din tara si strainitate.

10. Evaluare

10.3. Pondere

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare . <
din nota finala
= v : 5
10.4. Curs Frezerz@ activa la curs, raspunsuri la Examen 40%
intrebari
10.5. Seminar Rezolvarea problemelor Intrebari in timpul orelor | 20%
10.6. Laborator IIS
Prezenta activa la laborator, colaborarea cu Verificare calcule si 40%

10.7. Laborator IM L N e
colegii, raspunsuri la Intrebari

masuratori

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

. obtinerea a notei 5 la examen

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

. Efectuarea a 5 din cele 7 lucrari de laborator, si obtinerea a notei 5 la examen

Data completarii Semndtura titularului de curs

Semnatura titularului de activitati aplicative

S.1.dr.ing. Popa Sorin Eugen

Persoana desemnatd de OE

Data avizarii in departament

Semnatura directorului de departament

Conf. univ. dr. ing. Catilin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului
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Conf.univ.dr.ing. Panainte-Lehadus Mirela
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacéu, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170

FACULTATER DE INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI
(licenta)

1. Date despre program

1.1. Institutia de invitamant superior | UNIVERSITATEA , VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
1.2. Facultatea FACULTATEA DE INGINERIE
1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica DUAL
1.7. Forma de invatamant Invatimant cu frecventi

2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Arhitectura calculatoarelor numerice
2.2. Titularul activitatilor de curs S.1. dr. ing. Dragos-Alexandru ANDRIOAIA
2.3. Titularul activitatilor aplicative -
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Persoana desemnatd de OE
2.5 Anul de 1 2.6. Semestrul 6 2.7. Tipul de E
studiu evaluare
23 Categoria formativa a disciplinei DS
R'e ' imul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara
dis%i linei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOP

P DOB obligatorie, DOP - optionald, DFA- facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
- Laborator Proiect Practica
3.1. Numar - - -
de ore pe 3 Curs 2 Seminar IS IS IS
- témrf)mi “ Laborator 1 Proiect _ | Practica i
P M M M
3.4. Totalul
de ore pe
semestru 42 | Curs 28 | Seminar - Laborator 14 | Proiect - Practica -
din planul
de
invatdmant
(1IS — institutie de invdtamdnt superior, IM — invatare prin munca)
3.5. Distributia fondului de timp pe semestru: Ore lIS | Ore IM
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 8
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 3
Tutoriat 22
Examindri
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS Ore IM 33
Procent maxim | Curs: Aplicatii:

3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 28 | Ore IM 47 online: 21.42% | 21.42%
3.8. Numarul de credite Credite IS 1 | Credite IM 2
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum

Electronica, electrotehnicd, programare

4.2. de competente

Calcul matematic

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

Studentii nu se vor prezenta la prelegeri, seminarii/laboratoare cu
telefoanele mobile deschise. De asemenea, nu vor fi tolerate
convorbirile telefonice in timpul cursului, nici pardsirea de catre
studenti a salii de curs in vederea preludrii apelurilor telefonice
personale;

Nu va fi tolerata intarzierea studentilor la curs si seminar/laborator
intrucat aceasta se dovedeste disruptiva la adresa procesului
educational;

5.2. de desfagurare
aplicatii

Seminar

Laborator IIS

Laborator IM

Proiect IIS

Proiect IM

Termenul predarii lucrarii de seminar este stabilit de titular de comun
acord cu studentii. Nu se vor accepta cererile de amanare a acestuia pe
motive altfel decat obiectiv Intemeiate. De asemenea, pentru predarea
cu intarziere a lucrdrilor de seminar/laborator-proiect, titularul va
stabili o depunctare pentru fiecare zi de intarziere.

6. Competente specifice acumulate

6.1. Competente
profesionale

- utilizeaza software de desen tehnic;
- dezvolta software cu sursa deschisa;
- sintetizeaza informatii,

- aproba proiecte ingineresti;

- prezinta rezultatele analizelor

6.2. Competente
transversale

- lucreaza in echipe;
- aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti;
- solutioneaza probleme

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al
disciplinei

Cunoasterea principalelor tipuri de arhitecturi utilizate la sistemele de calcul.
Dobandirea de cunpstinte privind modul de functionare si utilizare a elementelor
componente din structura unui calculator.

Dezvoltarea aptitudinilor de programare a structurii hardware.

7.2. Obiectivele specifice

Aplicarea cunostintelor fundamentale de culturd tehnica generald si de
specialitate pentru rezolvarea problemelor tehnice specifice domeniului
Mecatronica si Robotica. Proiectarea, realizarea si mentenanta subsistemelor de
comanda electronica ale sistemelor din tehnologia informatiei.

8. Continuturi

Curs

Metode de predare Observatii

numeratie

Baze de numeratie, operatii aritmetice in diferite baze de

Tipuri de arhitecturi

Unitatea centrala

prelegere, discutii

Memoria

dirijate

Porturi (Interfete)

Circuite speciale: DMA, controler intreruperi

NN R[]

Bibliografie

Rotar Dan, Arhitectura sistemelor de calcul, Curs in format electronic, 2013

Rotar Dan, Proiectarea structurilor programabile si configurabile, Editura Alma Mater Bacéu, 2021
Dorian Gorgan, Gheorghe Sebestyen, Proiectarea calculatoarelor, Editura: ALBASTRA, 2021

Jim Ledin, Modern Computer Architecture and Organization, Packt Publishing, 2020
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Rotar Dan, Arhitectura sistemelor de calcul, Curs in format electronic, 2017
Vintan N. Lucian, Fundamente ale arhitecturii Microprocesoarelor, Editura Matrix Rom, Bucuresti 2016

Bibliografie minimala

Rotar Dan, Arhitectura sistemelor de calcul, Curs in format electronic, 2017
Vintan N. Lucian, Fundamente ale arhitecturii Microprocesoarelor, Editura Matrix Rom, Bucuresti 2016

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect) Nr. ore Metode de predare Observatii

Conversii generale intre sistemele de numerotatie. Operatii )
cu numere intre sistemele de numerotatie

Reprezentarea informatiei numerice: reprezentarea in
binar, reprezentarea in cod Gray, reprezentarea in BCD. 2
Utilizarea interfetei seriale

Realizarea unei interfete seriale software. Comunicatia

intre sistemele de calcul 2 Studii de caz
Utilizarea interfetei paralele. Studiul comunicatiei 12C 2 Dezbatere
Comanda unui motor pas cu pas prin interfata paralela. ) Experiment
Studiul convertorului analog numeric

Realizarea unui CAN cu interfata paralela. Studiul portului )

USB

Programe pentru determinarea  structurii §i a

performantelor sistemului de calcul. Metode de testare a 2

memoriei.

Bibliografie

Rotar Dan, Proiectarea structurilor programabile si configurabile, Editura Alma Mater Bacéu, 2021
Rotar Dan, Arhitectura sistemelor de calcul, Curs in format electronic, 2017
Parvulescu Lucian, Arhitectura sistemelor de calcul, Indrumar de aplicatii. Editura Matrix Rom, Bucuresti, 2015

Bibliografie minimala

Rotar Dan, Arhitectura sistemelor de calcul, Curs in format electronic, 2017
Parvulescu Lucian, Arhitectura sistemelor de calcul, Indrumar de aplicatii. Editura Matrix Rom, Bucuresti, 2015

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

o In vederea schitarii continutului si alegerii metodelor de predare/ invatare a disciplinei s-a procedat la prospectarea
pietei angajatorilor din regiune si s-au organizat intalniri cu alte cadre didactice din domeniul ingineriei mecanice si
mecatronice. Intalnirile au vizat identificarea nevoilor si asteptarilor angajatorilor din domeniu si coordonarea cu

alte programe similare din cadrul altor institutii de invatamant superior.
o Se asigurd competente conform prevederilor RNCIS

10. Evaluare

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare

Cunoasterea terminologiei utilizate,
Capacitatea de utilizare adecvatd a
notiunilor, Insusirea problematicii tratate la
curs.

10.4. Curs Testare 40%

10.5. Seminar

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM Portofoliu de activitati Verificare pe parcurs 60%

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.10. Standard minim de performanta evaluare curs

Cunoasterea minimald a conceptelor de baza ale disciplinei

10.11. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

10.12. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IM

Teme de casa
Activitati de laborator
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10.3. Pondere
din nota finala




11. Rezultatele invatarii

mecatronice  si  principiile  de
functionare, domeniul de utilizare,
circuitele de interfatare si tehnici de
procesare numericd fundamentald a
semnalelor aferente senzorilor

Studentul/ absolventul identificad si
descrie concepte de inginerie pentru

dimensionarea, functionarea,
optimizarea si mentenanta
echipamentelor si sistemelor
mecatronice

aplicd si dezvolta software specific
sistemelor mecatronice

Studentul/absolventul  proiecteaza
prototipuri, dimensioneaza si
optimizeaza sisteme mecatronice de
complexitate mica si medie pe baza
principiilor si metodelor consacrate
in domeniu, asigura operarea si
mentenanta acestora.

Studentul/ absolventul solutioneaza
probleme imprevizibile care pot
aparea in timpul functionarii
sistemelor mecatronice, prin alegerea
solutiei optime atidt din punct de
vedere tehnic cat si economic

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie

Studentul/ absolventul identifica si | Studentul/ absolventul stabileste | Studentul/ absolventul opereazd cu
descrie  functionarea  diferitelor | utilizarea diferitelor circuite 1n | echipamente hardware digitale si
circuite 1n comanda sistemelor | comanda sistemelor mecatronice si | utilizeaza cunostintele dobéndite in

propunerea de circuite electronice in
proiecte de sisteme mecatronice

Studentul/ absolventul lucreaza ca
membru de echipa pentru
solutionarea problemelor tehnice

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnaétura titularului de activitati aplicative

S.1. dr. ing. Dragos-Alexandru

ANDRIOAIA

Persoana desemnata de OE

Data avizarii in departament

Semnétura directorului de departament

Conlf. univ. dr. ing. Catalin DROB

Data aprobadrii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Baciau, 600115,

Tel./Fax +40 234 580170
p://inginerie.ub.ro; e-mail: ing@ub.
FACULTATEA DE INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI

(licenta dual)
1. Date despre program

1.1. Institutia de invatamant superior | Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau
1.2. Facultatea Inginerie

1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica

1.4. Domeniul de studii MECATRONICA SI ROBOTICA

1.5. Ciclul de studii Licenta

1.6. Programul de studii/calificarea MECATRONICA Dual/ inginer

1.7. Forma de invatamant Invitimant cu frecventi

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei ‘ MASINI ELECTRICE

2.2. Titularul activitatilor de curs Prof. dr. ing. Livinti Petru

2.3. Titularul activitatilor aplicative

2.4. Tutorele activitatilor aplicative Tutore desemnat de la OE
2.5. Anul de I 2.6. Semestrul | 2 2.7. Tipul de evaluare | Examen
studiu
2.8. Categoria formativa a disciplinei DS
Regimul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DOB obligatorie, DOP - optionald, DFA- facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numar | 4 Curs |3 Seminar Laborator Proiect IIS Practica
de ore pe 11S 11S
saptamana Laborator 1 Proiect IM Practicd
IM IM
3.4. Totalul | 56 | Curs | 42 Seminar Laborator 14 | Proiect Practica
de ore pe
semestru din
planul  de
invatamant
(1IS — institutie de invatamant superior, IM — invdtare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OrelIS | Ore IM
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 4
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 2
Tutoriat 10
Examinari 3
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS Ore IM 19
3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 25 Ore IM 50 | Procent maxim | Curs: Aplicatii:
online: 21,42% | 21,42%
3.8. Numarul de credite Credite IIS | 1 Credite IM | 2
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum Electrotehnica

4.2. de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului o Sald medie sau mare, Materiale suport: laptop, videoproiector, tabla.
5.2. de desfasurare Seminar e Laborator cu echipamente adecvate si software de programare pentru
aplicatii Laborator IIS aceste echipamente la OE.

Laborator IM

Proiect 1IS

Proiect IM

6. Competente specifice acumulate

elaboreaza proceduri de incercare a produselor, sistemelor si componentelor electronice;
proiecteaza prototipuri;

proiecteaza componente de automatizare;

respecta standardele privind siguranta echipamentelor tehnice;

realizeaza analize de date;

e sintetizeaza informatii;

e aproba proiecte ingineresti;

e prezinta rezultatele analizelor;

e modeleazd si simuleaza sisteme electromecanice;

6.1. Competente profesionale
[ ]

e opereaza echipamente hardware digitale;

e lucreaza in echipe;

e aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti;
e solutioneaza probleme

6.2. Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al o Insusirea cunostintelor de baza privind transformatoarele electrice, masinile
disciplinei electrice si sistemele de actionare electrica
7.2. Obiectivele specifice e cunoasterea de catre studenti a problematicii de baza a transformatoarelor

electrice si a masinilor electrice.

o studiul principiilor de functionare ale transformatoarelor si masinilor electrice

o insusirea tehnicilor de investigare si analiza a transformatoarelor electrice,
maginilor electrice si a sistemelor de actionare electrica.

e cunoasterea si modelarea proceselor fundamentale ale conversiei
electromagnetice.

e obtinerea de deprinderi intelectuale de catre studenti, care sa le permita

e valorificarea superioard a informatiilor stiintifice ale disciplinei.

8. Continuturi

Curs Nr. ore Metode de predare Observatii

I- TRANSFORMATOARE 2 Prelegere
1. Transformatorul electric. Elemente constructive de baza,
clasificari, mdrimi nominale ale transformatoarelor.

2. Principiul de functionare al transformatorului monofazat. 3 Prelegere
Ecuatiile transformatorului monofazat in teoria tehnica.
Ecuatiile transformatorului fara pierderi in fier.

3. Schema echivalenta si diagrama de fazori la 1 Prelegere
transformatorul electric fara pierderi in fier
4. Transformatorul trifazat. 4 Prelegere

Constructia transformatorului. Scheme de conexiuni.
Grupe de conexiuni trifazate A, B, C, D.

II- MASINA DE CURENT CONTINUU 2 Prelegere
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5. Masina de curent continu.
Constructia masinii electrice de c.c heteropolara.

6. Principiul de functionare al masinii de c.c. 2 Prelegere
Elemente de baza ale infasurarilor de curent continu.
7. Tensiunea electromotoare indusa in infasurarile de c.c. 4 Prelegere

Campul magnetic al polilor de excitatie.
Expresia cuplului electromagnetic a masinii de curent

continuu.

8. Ecuatii de functionare la masina de curent continuu. 2 Prelegere
Bilantul energetic al masinii de curent continuu.

III. MASINA SINCRONA 4 Prelegere

9. Masina sincrona. Generalitati. Constructia masinii
sincrone. Principiul de functionare al generatorului
sincron. Generatorul sincron cu poli inecati. Generatorul
sincron cu poli aparenti.

10. Puterea si cuplul electromagnetic la magina sincrona. 4 Prelegere
Caracteristicile generatorului sincron trifazat.
Functionarea in paralel a generatoarelor sincrone.
Motorul sincron. Ecuatiile tensiunilor i diagrama de
fazori.

IV. MASINA ASINCRONA 4 Prelegere
11. Masina asincrona. Elemente constructive de baza.
Principiu de functionare al masinii asincrone.

12. Ecuatiile tensiunilor si curentilor masinii asincrone, 2 Prelegere
schema echivalenta si diagrama de fazori in regim
armonic permenent.

13. Ecuatiile, schema echivalenta si diagrama de fazori ale 2 Prelegere
maginii asincrone cand sunt considerate pierderile in fier.
Bilantul puterilor si randamentul masinii asincrone.

14. Cuplul electromagnetic la masina asincrona. 2 Prelegere
Caracteristica mecanica.
Metode de pornire a motoarelor asincrone.

V. SISTEME DE ACTIONARE ELECTRICA 2 Prelegere
15. Sisteme de actionare electrica. Ecuatia fundamentala a
miscarii sistemelor de actionare electrica.

16. Masini de lucru. Caracteristici mecanice. Clasificarea 2 Prelegere
masinilor de lucru functie de caracteristica
M, = f(Q).
Bibliografie
1. Livinti P. , Puiu M. — Electrotehnica si magini electrice. Editura Tehnica — Info Chisinau , 2003;
2. Livinti Petru — Transformatoare si masini electrice. Editura PIM Iasi, 2013
3. Livinti Petru — Micromasini electrice §i actionarea lor. Editura Alma Mater Bacau, 2007
4. Galan N., s.a. - Magini electrice, E.D.P. Bucuresti 1981;

5. Bald Constantin - Magini electrice, E.D.P. Bucuresti 1982;
6. Livinti Petru — Masini si actionari electrice — Note de curs, site Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau, 2025

Bibliografie minimala

1. Livinti Petru — Masini si actionari electrice — Note de curs, site Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau, 2025
2. Livinti Petru — Transformatoare si magini electrice. Editura PIM Iasi, 2013

Aplicatii (laborator) Nr. ore Metode de predare Observatii

1. Instructiuni de securitate si sanatate a muncii si 2 Prelegere La OE
prezentarea laboratorului.

2. Incercarile in gol si in scurtcircuit ale transformatorului 2 Lucrare practica La OE
monofazat

3. Generatorul de curent continuu cu excitatie separata. 2 Lucrare practica La OE

4. Motorul de curent continuu cu excitatie in serie. 2 Lucrare practica La OE

5. Motorul sincron trifazat. Pornirea in asincron a motorului 2 Lucrare practica La OE
sincron. Caracteristicile in V ale motorului sincron.

6. Motorul asincron trifazat. Caracteristicile de functionare 2 Lucrare practica La OE
ale motorului asincron trifazat.

7. Monitorizarea curentului si a turatiei la un motor 2 Lucrare practica La OE
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asincron trifazat | | |

Bibliografie

1. Livinti P. — Masini si actionari electrice — Indrumar de laborator site , Universitatea ,,Vasile
Alecsandri” din Bacau, 2025
2. Livinti P. , Puiu M. — Electrotehnica si masini electrice. Indrumar de laborator. Editura Alma Mater Bacau, 2007.

Bibliografie minimala

Livinti P. — Magini si actionari electrice — Indrumar de laborator site , Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau,
2025

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e  Studentii au in general bune cunostinte in domeniul masinilor electrice. Odata cu dezvoltarea sistemelor de
actionare cu masini electrice, majoritatea angajatorilor reprezentativi din domeniu apreciaza cunostintele
absolventilor in domeniul masinilor electrice.

10. Evaluare

10.3. Pondere

10.2. Metode de evaluare din nota finali

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare

Réspunsuri la examen Examen 30%
10.4. Curs Verificare pe parcurs Lucrare scrisa. 30%

Prezenta la curs Evidenta prezentei 10 %
10.5. Seminar
10.6. Laborator IIS

Prezenta si activitare la laborator la OE. Prezentarea rezolvarilor, 30%

10.7. Laborator IM N . -
raspunsuri la intrebari

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

e Raspunsuri la subiectele din materia predata la curs pentru nota 5.

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative [IM

e Realizarea lucrarilor de laborator si prezentarea rezolvarilor la OE.

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie

Studentul/ absolventul identificd si | Studentul/ absolventul stabileste | Studentul/ absolventul opereaza cu
descrie functionarea  diferitelor | utilizarea diferitelor circuite 1in | echipamente hardware digitale si
circuitet In comanda sistemelor | comanda sistemelor mecatronice si | utilizeazd cunostintele dobandite in

mecatronice  si  principiile  de
functionare, domeniul de utilizare,

aplica si dezvolta software specific
sistemelor mecatronice

propunerea de circuite electronice 1n

proiecte de sisteme mecatronice
circuitele de interfatare si tehnici de
procesare numericd fundamentald a
semnalelor aferente senzorilor

Data completarii Semndtura titularului de curs Semnatura titularului de activitéti aplicative

Prof. dr. ing. Livinti Petru

Data avizdrii In departament Semnétura directorului de departament

Conf. univ. ing. dr. ec. Catdlin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacau, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170

FACULTATER DE INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI
(licenta)

1. Date despre program

1.1. Institutia de invatamant superior | Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau

1.2. Facultatea INGINERIE

1.3. Departamentul Ingineria si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica

1.5. Ciclul de studii Licenta

1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica DUAL

1.7. Forma de

invatdmant Invatamant cu frecventa

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei Automatiziri pneumatice si hidraulice

2.2. Titularul activitatilor de curs

Sef lucr. univ. dr. ing. Ionel OLARU

2.3. Titularul activitatilor aplicative -

2.4. Tutorele activitatilor aplicative Persoana desemnatd de OE
2.5. Anul de I 2.6. 6 2.7. Tipul de v
studiu Semestrul evaluare
2.8. Categoria formativa a disciplinei DS
Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
disciplinei | Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DOB - obligatorie, DOP - optionald, DFA - facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numardeore | 4 | Curs | 2 | Seminar Laborator Proiect Practica IIS
pe sdptamana IIS 1IS
Laborator 2 Proiect Practica IM
IM IM
3.4. Totalul de ore | 56 | Curs | 28 | Seminar Laborator 28 | Proiect Practicd
pe semestru din
planul de
invatamant
(11S — institutie de invatamant superior, IM — invatare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: Ore IS | Ore IM
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 10
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 4
Tutoriat 28
Examinari 2
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS Ore IM 44
Procent maxim | Curs: Aplicatii:
3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 28 Ore IM 72 online: 2042% | 21.42%
< . Credite Credite
3.8. Numarul de credite s 1 ™M 3
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum

Nu este cazul

4.2. de competente

Nu este cazul

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului Sala de curs cu videoproietor si retroproiector.
5.2. de desfasurare | Sala de seminar dotata cu Sala de laborator: cu echipamente specifice, materiale suport,
aplicatii videoproiector/retroproiector, | tabla.
tabld
Laborator IS
Laborator IM
Proiect IIS
Proiect IM
6. Competente specifice acumulate
L
83
g & | - simuleazi modele mecatronice;
wn
S <& - gandeste in mod abstract;
%
N

6.2. Competente
transversale

- opereazd echipamente hardware digitale;
- solutioneaza probleme.

7. Obiectivele disciplinei (reiegind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul
general al
disciplinei

Utilizarea cunostintelor de bazd pentru explicarea si interpretarea conceptelor din domeniul
actionarilor hidraulice si pneumatice, asociate domeniului de studiu si dobandirea competentelor
necesare pentru elaborarea proiectelor de actionare hidraulica si/sau pneumatica prin utilizarea
principiilor, normativelor si documentelor specifice domeniului.

Dezvoltarea abilitatilor si cunostintelor practice privind lucrul cu echipamente de automatizare
hidraulice si penumatice, functionarea acestora, reglajul parametrilor, interconditionarea
elementelor componente, caracteristicile instalatiilor si sistemelor hidro pneumatice, ale
componentelor lor.

7.2. Obiectivele
specifice

Domeniul extrem de larg de utilizare al Automatizarilor pneumatice si hidraulice si frecventa lor
prezentd in constructia unei variate game de echipamente si utilaje fac studiul acestei discipline
obligatoriu pentru formarea competentelor specifice programului de studiu.

Prin parcurgerea activitatilor disciplinei se asigura:

-competentele necesare pentru elaborarea si interpretarea documentatiei tehnice, efectuarea de
calcule demonstratii si aplicatii;

-dezvoltarea capacitatii de analizd si solutionarea corectd a problemelor de functionare si
exploatare ale sistemelor hidro pneumatice;

-formarea abilitatilor necesare conceptiei si proiectdrii sistemelor de actionare §i automatizare
hidraulica si/sau pneumatica specifice programului de studiu;

-dezvoltarea cunostintelor privind organologia, proiectarea, fabricarea si exploatarea utilajelor si
echipamentelor mecanice;

-exploatarea eficienta a echipamentelor si utilajelor specifice profilului prin optimizarea
parametrilor hidraulici si/sau pneumatici.

8. Continuturi

Curs Nr. ore | Metode de predare | Observatii
1. Domenii de utilizare ale actiondrilor hidraulice si pneumatice, avantaje 1 Prelegere,

si dezavantaje, clasificarea sistemelor de actionare hidraulice si expunere orala

pneumatice. interactiva,

2. Generatoare hidraulice, introducere, clasificare. 2
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2.1. Pompe cu roti dintate: organologie; functionare, caracteristici
functionale, probleme specifice de functionare; calculul debitului si puterii;
calculul momentului.

2.2. Pompe cu pistonase axiale: elemente componente, organologie; 2
functionare, probleme specifice de functionare; calculul debitului si puterii;
2.3. Pompe speciale 1

3. Motoare hidraulice: clasificare, parametri specifici, domenii de utilizare.
3.1 Motoare hidraulice/pneumatice liniare: organologie; functionare,
caracteristici functionale probleme specifice in functionare; sisteme de
etansare; calculul motoarelor hidraulice liniare;

3.2. Motoare hidraulice oscilate: organologie; functionare, caracteristici 2
functionale probleme specifice in functionare; sisteme de etansare; calculul
motoarelor oscilante.

4. Aparataj hidrostatic de comanda si distributie: distribuitoare rotative, 2
rectilinii, plane si cu supape;

5. Aparataj de reglare si control a vitezei: reglarea volumica si rezistiva, 2
calculul debitului si a sectiunii; montarea in serie si derivatie a droselului;

6. Aparataj de reglare si control a fortei si/sau mometului: principiul de 3

functional; supape de suprapresiune, de succesiune, de siguranti,
multiplicatoare de presiune, limitatoare de presiune

7. Filtre hidraulice: principiul functional, clasificare; variante constructive, 2
montarea filtrelor 1n instalatie.
8. Acumulatoare hidraulice si hidropneumatice

9. Rezervoare si conducte 1

10. Elemente specifice de actionare pneumatica - prepararea aerului
comprimat.

11. Sisteme de actionare hidraulice, pneumatice si mixte: structura, 4
functionare, performante; principii de conceptie a schemelor

exemplificari,
prezentari PPT

Bibliografie

1. Topliceanu L., Fita M. — Actionari hidraulice, Ed. Tehnica Info Chiginau, 2004;

Instalatii si echipamente hidropneumatice si mecanice. Editura UTPRESS.
4. Taca, C. - Actionari hidraulice si pneumatice. Editura Matrix Rom, 2025.

Centrifugal Pumps, Valves, and Seals 2025. Springer.

Olaru I. - curs de Actionari hidropneumatice si aplicatii, destinat uzului studentilor; curs electronic actualizat 2025.
B. Cotetiu, A., & Stoicovici, D. - Instalatii hidraulice si pneumatice pentru procese industriale (Vol. 2), 2022:

5. Stryczek, J., Warzynska, U., & Banas, M. (Eds.). - Advances in Hydraulic and Pneumatic Drives and Control,

- masurari dupa model.

Incercarea pompelor cu roti dintate.

Reglajul vitezei de deplasare a motoarelor liniare.

Determinarea caderii de presiune pe o supapa

Determinarea parametrilor functionali ai unui drosel

Determinarea caderii de presiune in cazul unui distribuitor liniar.

Reglarea turatiei motorului in functie de sarcina aplicata.

BN (N[N

Studiul caracteristicilor micromotoarelor pneumatice liniare cu
membrana

Determinari privind parametrii functionali ai sistemelor cu trei motoare 2
hidraulice liniare alimentate de o singurd sursa de presiune

\S)

Simularea sistemelor automate hidraulice si pneumatice cu FluidSym

Sisteme automate pneumatice cu elemente logice 2

Aplicatii (laborator) Nr. ore Metode de Observatii
predare

Determinarea variatiei vascozitatii cu temperatura in cazul unui ulei 2 Lucréri

mineral. practice

Determinarea densititii, a temperaturii de tulburare si de congelare a unui 2 Studiul de caz

ulei mineral

Pompe si motoare rotative. Determinarea parametrilor functionali- 2

masurari dupd model

Determinarea caracteristicilor functionale ale unei pompe cu roti dintate 2

Bibliografie
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Mater Bacau, 2017.

1. Topliceanu Liliana - Actionari hidraulice si pneumatice : indrumar de laborator si aplicatii practice. Editura Alma

2. Bordeasu, 1., Ghera, C., Sélcianu, C. L., & Stroita, D.-C. - Elemente de proiectare si tehnologie de fabricatie a
reperelor masinilor si sistemelor hidro-pneumatice. Editura Politehnica, 2020.
**%* STAS 7145/86 Semne conventionale. Parametri principale
**% STAS 7779-88 Actionari hidrostatice si pneumostatice. Cilindri. Parametri principali
*** STAS 8535-83 Actiondri hidrostatice. Cilindri de lucru.
*** (Cataloage Rexroot, Festo, .M. Plopeni, SMC, etc.

9.Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice, asociatiilor
profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

| Se asigurad competente conform prevederilor RNCIS.

10. Evaluare

. 10.3. Pondere
I Tlp 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de din nota
activitate evaluare <
finala
Verificare finald a cunostintelor dobandite | Prezentarea si 10%
argumentarea solutiilor
adoptate 40%
10.4. Curs Tesfgrilé privind
nivelul cunostintele
dobandite
10.5. Seminar
10.6. Laborator IIS
Implicarea in echipele de realizare a Lucrul in echipa, 50%
10.7. Laborator IM mé.suréforilor si de': solggione}re a argumentarea ’
aplicatiilor numerice si/sau informatice rezultatelor obtinute,
portofoliu de lucrari
10.8. Proiect IIS
10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

Rezolvarea corecta a 60 % din chestionarul examinarii.

10.7. Standard minim de performant evaluare activitati aplicative IIS

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative [IM

Prezentarea portofoliului de lucrari de loborator

12. Rezultatele invitarii

Cunostinte

Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

Studentul/absolventul identifica si
descrie concepte, principii si metode
specifice disciplinelor fundamentale
si de baza ale domeniului
Mecatronica si Robotica

Studentul/absolventul identifica si
descrie concepte, principii si metode
specifice disciplinelor fundamentale
si de baza ale domeniului
Mecatronica si Robotica.

Studentul/absolventul gandeste in
mod abstract, gestionand in mod
corespunzator datele din domeniu si
interactionand profesional in mediile
de cercetare si profesionale.

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de laborator

Sl.dr.ing Olaru Ionel

Persoana desemnatad de OE

Data avizarii In departament

Semnatura directorului de departament

Conf. ing. dr. ec. Catalin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. habil. ing. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacéu, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170

FACULTATER DE INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI
(licenta)

1. Date despre program

1.1. Institutia de invitamant superior | UNIVERSITATEA , VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
1.2. Facultatea FACULTATEA DE INGINERIE
1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica DUAL
1.7. Forma de invatamant Invatimant cu frecventi

2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Managementul clasei de elevi
2.2. Titularul activitatilor de curs Conf. univ. dr. Liliana MATA
2.3. Titularul activitatilor aplicative Conf. univ. dr. Liliana MATA
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Nu este cazul
2.5 Anul de 1 2.6. Semestrul 6 2.7. Tipul de E
studiu evaluare
23 Categoria formativa a disciplinei DC
R'e ' imul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara
dis%i linei Categoria de optionalitate a disciplinei: DFA

P DOB obligatorie, DOP - optionala, DFA- facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
- Laborator Proiect Practica
3.1. Numar - - -
de ore pe 2 Curs 1 Seminar 1 IS IS IS
- témrf)mi “ Laborator ) Proiect _ | Practica i
P M M M
3.4. Totalul
de ore pe
semestru 28 | Curs 14 | Seminar 14 | Laborator - Proiect - Practica -
din planul
de
invatdmant
(1IS — institutie de invdtamdnt superior, IM — invatare prin munca)
3.5. Distributia fondului de timp pe semestru: Ore lIS | Ore IM
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 15
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 10
Pregétire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 13
Tutoriat 2
Examindri 2
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS 47 | Ore IM
Procent maxim | Curs: Aplicatii:

3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 75 | Ore IM online: 21.42% | 21.42%
3.8. Numarul de credite Credite IS 3 | Credite IM
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum Nu este cazul

4.2. de competente | Nu este cazul

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

Studentii nu se vor prezenta la prelegeri, seminarii/laboratoare cu telefoanele
mobile deschise. De asemenea, nu vor fi tolerate convorbirile telefonice in
timpul cursului, nici parasirea de catre studenti a salii de curs in vederea
preludrii apelurilor telefonice personale;

Nu va fi tolerata Intarzierea studentilor la curs si seminar/laborator intrucat
aceasta se dovedeste disruptiva la adresa procesului educational,

5.2. de desfasurare a
seminarului/laboratorului/proiectului

Termenul predarii lucrarii de seminar este stabilit de titular de comun acord cu
studentii. Nu se vor accepta cererile de amanare a acestuia pe motive altfel
decat obiectiv intemeiate. De asemenea, pentru predarea cu intirziere a
lucrarilor de seminar/laborator-proiect, titularul va stabili o depunctare pentru
fiecare zi de intirziere

6. Competente specifice acumulate

realizeaza analize de date
sintetizeaza informatii

6.1. Competente
profesionale

lucreaza in echipe

6.2. Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al Identificarea si asimilarea principalelor teorii in domeniul managementul clasei/

disciplinei grupei si utilizarea cunostintelor de specialitate pentru desfdsgurarea eficientd a
activitatilor instructiv-educative din invatdimantul gimnazial

7.2. Obiectivele specifice - formarea capacitatilor de asimilare si intelegere, interpretare, argumentare a

esentei si problematicii managementului clasei de elevi/ grupei de copii;

- formarea competentelor de interventie eficientd in situatiile de criza
educationald: comportamente indezirabile, indisciplina, violentd, absenteism,
rezolvarea conflictelor, etc.;
- formarea capacitatii de gestionare a crizelor si conflictelor scolare

8. Continuturi

Curs

Nr.

o
=
[¢]

Metode de predare

Observatii

Concepte fundamentale

Natura manageriala a rolurilor si functiilor cadrului didactic

Argumente pentru managementul clasei de elevi

Dimensiunile managementului clasei de elevi

Clasa de elevi ca grup social

Situatiile conflictuale/ de crizd educationald in clasa de
elevi

Managementul clasei de elevi si disciplina

Colaborarea scolii cu ceilalti factori educationali

Consecintele negative ale unui management defectuos al
clasei de elevi

N NN NN ===

Prelegerea,
dezbatere

Bibliografie

Boboc, I. (2002). Psihosociologia organizatiilor gscolare si managementul educational. Bucuresti: E.D.P.
Bursuc, B., Popescu, A. (2007). Managementul clasei. Ghid pentru profesori si invatatori. Buzdu: Alpha MDN.
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Chelcea, S. (1993). Psihologie sociald. Universitatea din Bucuresti, note de curs.

Froyen, L.A., Iverson, A.M. (1999). School wide and Classroom Management. The Reflective EducatorLeader. Upper
Saddle River, NJ: Prentice Hall.

Tucuy, R. (2000). Managementul si gestiunea clasei. lagi: Editura Polirom.

Joita, E. (2006). Pregatirea pedagogica a studentilor. Sarcini si instrumente de invatare independenta, constructivista -
Pedagogie, Managementul clasei de elevi. Craiova: Editura Universitaria.

Mata, L. (2015). Managementul clasei: suport de curs §i seminar. Bacau: Editura Alma Mater.

Scott, B. (1996). Arta negocierii. Bucuresti: Editura Tehnica.

Olsen, J., Nielsen, T.W. (Trad. C. Boguleanu) (2009). Noi metode si strategii pentru managementul clasei. Bucuresti:
Didactica Publishing House.

Toca, 1. (2002). Management educational. Bucuresti: E.D.P., R.A.

Bibliografie minimala

Tucu, R. (2000). Managementul si gestiunea clasei. Iagi: Editura Polirom.
Mata, L. (2015). Managementul clasei: suport de curs si seminar. Bacau: Editura Alma Mater.

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect) Nr. ore Metode de predare Observatii
Concepte fundamentale 1 Harti conceptuale
Natura manageriala a rolurilor si functiilor cadrului . .

. . 1 Brainstorming
didactic
Argumente pentru managementul clasei de elevi 1 Metode bazate pe

argumentare

Dimensiunile managementului clasei de elevi 1 Organizatorii grafici
Clasa de elevi ca grup social 2
Situatiile conflictuale/ de criza educationala in clasa de )
elevi
Managementul clasei de elevi si disciplina 2 Studii de caz
Colaborarea scolii cu ceilalti factori educationali 2
Consecintele negative ale unui management defectuos al )
clasei de elevi

Bibliografie

Boboc, I. (2002). Psihosociologia organizatiilor scolare si managementul educational. Bucuresti: E.D.P.

Bursuc, B., Popescu, A. (2007). Managementul clasei. Ghid pentru profesori si invatatori. Buzau: Alpha MDN.
Chelcea, S. (1993). Psihologie socialad. Universitatea din Bucuresti, note de curs.

Froyen, L.A., Iverson, A.M. (1999). School wide and Classroom Management. The Reflective EducatorLeader. Upper
Saddle River, NJ: Prentice Hall.

Tucu, R. (2000). Managementul si gestiunea clasei. Iagi: Editura Polirom.

Joita, E. (2006). Pregatirea pedagogica a studentilor. Sarcini §i instrumente de invatare independenta, constructivista -
Pedagogie, Managementul clasei de elevi. Craiova: Editura Universitaria.

Mata, L. (2015). Managementul clasei: suport de curs i seminar. Bacau: Editura Alma Mater.

Scott, B. (1996). Arta negocierii. Bucuresti: Editura Tehnica.

Olsen, J., Nielsen, T.W. (Trad. C. Boguleanu) (2009). Noi metode si strategii pentru managementul clasei. Bucuresti:
Didactica Publishing House.

Toca, . (2002). Management educational. Bucuresti: E.D.P., R.A.

Bibliografie minimala

Tucu, R. (2000). Managementul si gestiunea clasei. lasi: Editura Polirom.
Mata, L. (2015). Managementul clasei: suport de curs si seminar. Bacau: Editura Alma Mater.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e In vederea schitirii continutului si alegerii metodelor de predare/ invitare a disciplinei s-a procedat la prospectarea
pietei angajatorilor din regiune si s-au organizat intalniri cu alte cadre didactice din domeniul ingineriei mecanice si
mecatronice. Intilnirile au vizat identificarea nevoilor si asteptirilor angajatorilor din domeniu si coordonarea cu
alte programe similare din cadrul altor institutii de invatamant superior.

e Se asigurd competente conform prevederilor RNCIS

10. Evaluare

10.3. Pondere

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare . <
din nota finala

Cunoagsterea terminologiei utilizate;
10.4. Curs Capacitatea de utilizare adecvata a Testare 50%
notiunilor
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10.5. Seminar

Participarea activa la seminar;
Implicare in elaborarea aplicatiilor pentru
invatdmantul gimnazial

Proiect

50%

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.10. Standard minim de performanta evaluare curs

Participare activa si sistematica la dezbaterile de la curs ;
Cunostinte minimale din problematica disciplinei.

10.11. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

Participare activa si sistematica la dezbaterile de la seminar;

10.12. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IM

11. Rezultatele invatarii

fundamentarea rationald si optima a
adaptarii muncii la om si a omului la
meseria/profesia sa.

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie
Studentul/  absolventul  distinge | Studentul/ absolventul demonstreaza | Studentul/ absolventul lucreazd 1in
aspecte care vizeazd procesele | aptitudini de comunicare si lucru in | echipe si interactioneaza profesional
operationale  specifice resurselor | echipd, 1n conditiile analizei | In mediile de cercetare si profesionale
umane la nivel organizational, | interactiunii omului cu mediul de

precum si aspecte ce privesc munca | munca.

umana necesare pentru

Data completérii

Semnatura titularului de curs

Semndtura titularului de activitati aplicative

Conf. univ. dr. Liliana MATA

Conf. univ. dr. Liliana MATA

Data avizdrii in departament

Semnétura directorului de departament

Conf. univ. dr. ing. Catalin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacéu, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170

FACULTATER DE INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI
(licenta)

1. Date despre program

1.1. Institutia de invitamant superior | UNIVERSITATEA , VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
1.2. Facultatea FACULTATEA DE INGINERIE
1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica DUAL
1.7. Forma de invatamant Invatimant cu frecventi

2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Practica de specialitate
2.2. Titularul activitatilor de curs -
2.3. Titularul activitatilor aplicative -
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Nu este cazul
2.5 Anul de 1 2.6. Semestrul 5 2.7. Tipul de E
studiu evaluare
23 Categoria formativa a disciplinei DS
R'e ' imul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara
dis%i linei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOP

P DOB obligatorie, DOP - optionald, DFA- facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
- Laborator Proiect Practica
3.1. Numar
. JIN JIN JIN
de ore pe 30 | Curs Seminar - S
SAptimana Laborator Proiect Practica 30
P M M M
3.4. Totalul
de ore pe
semestru 150 | Curs Seminar Laborator Proiect Practica 150
din planul
de
invatdmant
(1IS — institutie de invdtamdnt superior, IM — invatare prin munca)
3.5. Distributia fondului de timp pe semestru: Ore lIS | Ore IM
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri
Tutoriat
Examindri
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS Ore IM
Procent maxim | Curs: Aplicatii:

3.7. Total ore pe semestru Ore IIS Ore IM 150 online: 21.42% | 21.42%
3.8. Numarul de credite Credite IS Credite IM 6
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum

Microprocesoare, Senzori si sisteme senzoriale, Masini electrice, Inteligenta artificiala,
Dispozitive tehnologice, Ingineria sistemelor de productie, Managementul calitatii etc.

4.2. de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

Seminar

Laborator IS Efectuarea practicii la un operator economic de profil mecatronic

5.2. de desfasurare

Laborator IM Efectuarea integrala a celor 150 de ore de practica

aplicatii

Proiect IIS Intocmirea caietului de practica si prezentarea conventiei

Proiect IM

6. Competente specifice acumulate

6.1. Competente
profesionale

sintetizeaza informatii
prezinta rezultatele analizelor

lucreaza in echipe

6.2. Competente
transversale

solutioneaza probleme

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al
disciplinei

Formarea de competente pentru activititi productive specifice ingineriei
mecatronice. Dobandirea de cunostinte in domeniul sistemelor de management al
calitatii.

7.2. Obiectivele specifice

- cunoagterea, Intelegerea si interpretarea principiilor de functionare integrata a
sistemelor mecatronice, inclusiv a echipamentelor adiacente;

- familiarizarea cu sistemele si conceptele din domeniul electronicii digitale, a
bazelor reglarii automete, a senzorilor, a teoriei semnalelor si circuitelor in
domeniul mecatronicii;

- cunoasterea si descrierea unor procese tehnologice dintr-o societate, cunoasterea
detaliatd a produselor si serviciilor dezvoltate de aceasta precum si a sistemului
de management implementat in societatea respectiva;

- cunoasterea procedurilor de calitate, familiarizarea si operarea cu diverse
proceduri tehnice, economice $i manageriale implementate in cadrul diverselor
societati;

- cunoasterea s§i utilizarea unor instrumente specifice pentru proiectarea
tehnicoorganizatorica, urmarirea si evaluarea unor procese/sisteme de productie
sau a unor componente ale acestora;

- cunoasterea modului de organizare si gestiune a fabricatiei, de auditare,
certificare si acreditare in ingineria calitatii, de control si evaluare a comportarii
in exploatare a produselor in cadrul diverselor societéti.

8. Continuturi

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect) Nr. ore Metode de predare Observatii
Se va urmari indeosebi: Comunicarea,

- familiarizarea cu domeniile de activitate, functiunile si conversatia

procesele din cadrul societétilor In care efectueaza practica, 90 euristica,

analizand structura organizatorica, functiunile problematizarea

departamentelor si a circuitului informational dintre explicatia,

acestea prezentarea de
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culegerea de informatii, analiza sistemelor mecatronice, aplicatii practice
echipamentelor din societate, tipurilor de produse realizate concrete. Studii
si a sistemului calitatii implementat In societate de caz

cunoasterea si urmarirea de procese tehnologice specifice
unor produse supuse automatizarii si robotizarii, care sa
includa prelucrari prin aschiere, prelucrari prin deformare
plastica, prelucrari neconventionale, montaj,
control/inspectie specifice societatii in care se realizeaza
stagiul de practica

conceptia documentatiei tehnologice, analizarea si
inregistrarea informatiilor specifice proceselor din
societatea in care se realizeaza stagiul de practica

utilizarea calculatorului si a pachetelor software
specializate pentru proiectare constructiva si tehnologica in
cadrul societatii in care se realizeaza stagiul de practica

analiza sistemului de management al calitatii/management
integrat implementat in societate si elaborarea de:
documente proceduri, instructiuni, manual, inregistrari,
organigrama, functionare, tratarea neconformitatilor,
trasabilitatea, laboratoare de incercari,
certificare/acreditare, selectarea furnizorilor, tratarea
reclamatiilor/feed-back de la clienti si/sau parteneri,
capabilitatea proceselor

explicarea functionarii si programarii sistemelor robotice
care asigura automatizarea flexibila a proceselor de
productie (partial sau total)

cunoasterea pachetelor software specializate in prelucrarea
statisticd a datelor si gestionarea documentatiei SIM din
cadrul societatii In care se realizeaza stagiul de practica.

Bibliografie

Popescu, 1., Vlase, A., Tehnologia fabricari produselor mecanice, Edit. Printech, 2008;
Drimer D. Oprean A., Dorin Al., Roboti industriali si manipulatoare, Editura Tehnica, 1985
Stan Gh., Roboti industriali, Editura Didactica si Pedagogica, 2004

Craig J., Introduction to Robotics. Mechanics and control. Editura Pearson, 2022

Maties V., Transdisciplinaritate si mecatronica, Editura Curtea Veche, 2011

Bibliografie minimala

Cursuri didactice aferente programului de studiu

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e In vederea schitdrii continutului si alegerii metodelor de predare/ invitare a disciplinei s-a procedat la prospectarea
pietei angajatorilor din regiune si s-au organizat intalniri cu alte cadre didactice din domeniul ingineriei mecanice si
mecatronice. Intalnirile au vizat identificarea nevoilor si asteptarilor angajatorilor din domeniu si coordonarea cu
alte programe similare din cadrul altor institutii de Invatamant superior.

o Se asigurd competente conform prevederilor RNCIS

10. Evaluare

10.3. Pondere

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare . <
din nota finala

10.4. Curs

10.5. Seminar

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect IIS

Participare activa, implicarea in discutii
dezbateri, pertinenta luarii de pozitie pe
teme, calitatea continutului caietului de
practica

10.9. Proiect IM Evaluare sumativa 100%

10.10. Standard minim de performanta evaluare curs
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10.11. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

| -

10.12. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IM

Prezenta activa

Intocmirea si sustinerea portofoliului de practica
Studentul dovedeste ca intelege si foloseste corect termenii de specialitate in explicarea notiunilor elementare

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Aptitudini Responsabilitate si autonomie

Descrie, identifica, explica,
selecteaza si aplica tehnici, metode si
instrumente moderne de inginerie,
inclusiv modelarea si simularea,
pentru activitdti complexe de
inginerie, cu o Intelegere a limitarilor,
atat in limba romana, cat si intr-o
limba de circulatie internationala

Elaboreaza in limba romana si/sau | Studentul/ absolventul selecteaza si
intr-o limba  de circulatie | analizeaza surse  bibliografice
internationala, elaboreaza proceduri | specifice domeniului

de incercare a produselor, sistemelor
si componentelor mecatronice si | Studentul/ absolventul foloseste in
electronice; comunicare limba engleza/franceza
tehnica.

Studentul/ absolventul proiecteaza,
modeleaza, simuleazd si opereaza | Studentul/absolventul lucreaza ca
diverse sisteme mecatronice aplicand | membru de echipa pentru
cunostinte stiintifice, tehnologice si | solutionarea problemelor tehnice
ingineresti

Data completérii Semnatura titularului de curs Semnatura titularului de activitati aplicative

- Conf. univ. dr. ing. ec. Catalin DROB

Data avizdrii in departament Semnatura directorului de departament

Conf. univ. dr. ing. Catalin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii Semnaétura decanului

Prof. univ. dr. ing. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacéu, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170

FACULTATER DE INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI
(licenta)

1. Date despre program

1.1. Institutia de invitamant superior | UNIVERSITATEA , VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
1.2. Facultatea INGINERIE
1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica DUAL
1.7. Forma de invatamant Invatimant cu frecventi

2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Robotica
2.2. Titularul activitatilor de curs S.Ldr.ing. Catalin TAMPU
2.3. Titularul activitatilor aplicative -
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Persoana desemnatd de OE
2.5. Anul de v 26. Semestrul 7 2.7. Tipul de E
studiu evaluare
23 Categoria formativa a disciplinei DS
R'e ' imul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara
dis%i linei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB

P DOB obligatorie, DOP - optionald, DFA- facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
- Laborator Proiect Practica
3.1. Numar
de ore pe 5 Curs 3 Seminar IS IS IS
- témrf)mi “ Laborator ) Proiect Practica
P M M M
3.4. Totalul
de ore pe
semestru 70 | Curs 42 | Seminar Laborator 28 | Proiect Practica
din planul
de
invatdmant
(1IS — institutie de invdtamdnt superior, IM — invatare prin munca)
3.5. Distributia fondului de timp pe semestru: Ore lIS | Ore IM
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 13
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 5
Tutoriat 35
Examindri 2
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS Ore IM 55
Procent maxim | Curs: Aplicatii:

3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 42 | Ore IM 83 online: 21.42% | 21.42%
3.8. Numarul de credite Credite IS 1 | Credite IM 4
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)
4.1. de curriculum Elemente de desen tehnic
4.2. de competente | -

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului Sald de curs cu tabla, videoproiector
Seminar
Laborator IS Sald pentru activitati practice; aparate de masurd si control;
5.2. de desfasurare aplicatii | Laborator IM P yrai p AP . ; ’
’ ’ - manipulatoare poliarticulate de diferite categorii etc.
Proiect IIS
Proiect IM

6. Competente specifice acumulate

- proiecteaza prototipuri;- 1 credit

- proiecteaza componente de automatizare;- 1 credit

- testeaza unitati mecatronice;- 1 credit

- respectd standardele privind siguranta echipamentelor tehnice;- 1 credit

6.1
Competente
profesionale

6.2.
Competente
transversale

- aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti;- 1 credit

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general | Asigurarea cunoasterii si aprofundarii conceptelor, teoriilor, metodelor si principiilor de baza

al disciplinei privind robotica industriald, integrarea sistemelor robotizate in procesele de fabricatie,
programarea si exploatarea acestora, in vederea cresterii eficientei, calitatii si flexibilitatii
productiei;

7.2. Obiectivele Definirea conceptelor fundamentale legate de robotica industriald, structura si functionarea

specifice robotilor, tipuri de roboti si aplicatiile acestora in constructia de masini;

Insugirea notiunilor privind cinematica, dinamica si controlul miscarii robotilor industriali;
Dobandirea competentelor de bazd in programarea robotilor industriali (offline/online) si
utilizarea interfetelor specifice;

8. Continuturi

Curs Nr. ore Metode de predare | Observatii
Notiuni de automatizare si robotica
Introducere in legile roboticii. Concepte de baza in robotica
Relatia OM-Sarcina
Evolutia relatiei Automaticitate — Versatilitate
Sisteme de actionare ale robotilor
Antropomorfismul robotilor industriali
Grade de libertate in robotica
Elemente componente ale robotilor
Tipologii de structuri mecanice de baza ale robotilor
Spatiul articulat al robotilor
Spatul operational al robotilor
Morfologia robotilor industriali
Libaje de programare — notiuni introductive
Bibliografie
Popescu, 1., & Ionescu, M. (2022). Robotica industriala. Fundamente si aplicatii 1n ingineria fabricatiei. Bucuresti:
Editura Politehnica Press.
Dumitrescu, A. (2023). Programarea si exploatarea robotilor industriali. Cluj-Napoca: Editura U.T. Press.
Georgescu, V., & Marinescu, D. (2021). Sisteme robotizate pentru manipulare si automatizare industriala. lasi:
Editura Tehnica.
Tampu Catalin - Curs electronic pentru uzul studentilor. Ultima actualizare 2026
Bibliografie minimala
Tampu Catalin - Curs electronic pentru uzul studentilor. Ultima actualizare 2026
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Aplicatii (Laborator) Nr. ore D;it:;:rge Observatii

Norme de protectia muncii

Studiul structurii i clasificarii robotilor industriali

Notiuni de cinematica directa si inversa

Studiul sistemelor de actionare si transmisie

Sisteme de coordonate la robotii manipulatori

Miscarile de baza ale robotului

Programarea manuald a robotului (teach pendant) Lucrari practice/

Tipuri de traiectorii studii de caz

Efectori finali — prindere si manipulare

Aplicatii simple de manipulare (pick & place)

Notiuni de precizie si repetabilitate

Siguranta lucrului cu roboti manipulatori

Sincronizarea robot — operator / proces

NSRINSRISRI SR SRESRISRI ORI SRI SN SRESRLSR] ]

Exercitiu aplicativ final

Bibliografie

Popa, L. (2022). Lucrari practice de robotica industriald. Ghid de laborator pentru roboti manipulatori. Bucuresti:
Editura Didactica si Pedagogica.

Radu, C., & Stoica, A. (2023). Aplicatii practice si programarea robotilor industriali. Timisoara: Editura
Politehnica.

Bibliografie minimala

Popa, L. (2022). Lucrari practice de robotica industriala. Ghid de laborator pentru roboti manipulatori. Bucuresti:
Editura Didactica si Pedagogica.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

o In vederea schitarii continutului si alegerii metodelor de predare/ invatare a disciplinei s-a procedat la prospectarea

mecatronice. Intalnirile au vizat identificarea nevoilor si asteptarilor angajatorilor din domeniu si coordonarea cu
alte programe similare din cadrul altor institutii de invatamant superior.
o Se asigurd competente conform prevederilor RNCIS

pietei angajatorilor din regiune si s-au organizat intalniri cu alte cadre didactice din domeniul ingineriei mecanice si

10. Evaluare

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare 10.3. Pondere

din nota finala

e cunoasterea terminologiei utilizate in Test grila 80%
controlul tehnic;

e capacitatea de utilizare adecvata a

10.4. Curs Elotiunilor di.n controlul. tehni.c.:;

o intelegerea importantei studiilor de caz
in stabilirea corecta a tolerantelor;

capacitatea de a construi un sistem de

ajustaje.

10.5. Seminar

10.6. Laborator IIS

Parcurgerea si insusirea cuostintelor Evaluare sumativa 20%
Se are in vedere evaluarea urmatoarelor
rezultate ale invatarii: Studentul/absolventul
10.7. Laborator IM identificdsi descrie concepte, principii si
metode specifice disciplinelor
fundamentale si de baza ale domeniului
Mecatronica si Robotica

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.10. Standard minim de performanta evaluare curs

Cunoasterea minimala a conceptelor de baza ale disciplinei

10.11. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS
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10.12. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IM

Capacitatea de a opera cu cunostintele asimilate

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

descrie concepte, principii si
metode specifice disciplinelor
fundamentale si de baza ale
domeniului Mecatronica si
Robotica

Studentul/absolventul identificagi | Studentul/absolventul concepe

solutii, respectand standarde
relevante, pentru probleme de
inginerie de complexitate medie
care indeplinesc nevoile
specificate, respectand cerinte de
siguranta, mediu, sustenabilitate
si factori economici, precum si
alte constrangeri specifice.

Studentul/absolventul
practica rationamentul
logic, evaluarea si
autoevaluare in luarea
deciziilor.

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnadtura titularului de activitati aplicative

S.Ldr.ing. Catalin Nicolae TAMPU

Persoana desemnata de OE

Data avizarii in departament

Semnétura directorului de departament

Conf. univ. dr. ing. Catalin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

FACULTATEA DE INGINERIE

1. Date despre program

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacéu, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170

http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro

FISA DISCIPLINEI
(licenta)

1.1. Institutia de invitamant superior | UNIVERSITATEA , VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
1.2. Facultatea INGINERIE
1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica DUAL
1.7. Forma de invatamant Invatimant cu frecventi

2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Tehnologii de fabricatie si micro/nano tehnologii
2.2. Titularul activitatilor de curs Prof. univ. dr. ing. habil Carol SCHNAKOVSZKY
2.3. Titularul activitatilor aplicative -
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Persoana desemnatd de OE
2.5. Anul de v 26. Semestrul 7 2.7. Tipul de E
studiu evaluare
23 Categoria formativa a disciplinei DS
R'e ' imul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara
dis%i linei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB

P DOB obligatorie, DOP - optionald, DFA- facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
- Laborator Proiect Practica
3.1. Numar
de ore pe 5 Curs 3 Seminar IS IS IS
- témrf)mi “ Laborator Proiect ) Practica
P M M M
3.4. Totalul
de ore pe
semestru 70 | Curs 42 | Seminar Laborator Proiect 28 | Practica
din planul
de
invatdmant
(1IS — institutie de invdtamdnt superior, IM — invatare prin munca)
3.5. Distributia fondului de timp pe semestru: Ore lIS | Ore IM
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 13
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 5
Tutoriat 35
Examindri 2
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS Ore IM 55
Procent maxim | Curs: Aplicatii:

3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 42 | Ore IM 83 online: 21.42% | 21.42%
3.8. Numarul de credite Credite IS 1 | Credite IM 4
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum

Bazele agchierii si generérii suprafetelor si scule agchietoare
Masini-unelte, Managementul calitdtii, Tolerante si control dimensional

4.2. de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului Sald de curs, dotata cu laptop, videoproiector si software adecvat
Seminar
Laborator IIS _ - . .
5.2. de desfasurare aplicatii Laborator IM Sgla de labo.rator, dotatd cu echipamente de control si hala de
’ ’ - microproductie
Proiect IIS
Proiect IM

6. Competente specifice acumulate

- proiecteaza prototipuri;

6.1. Competente
profesionale

- proiecteaza componente de automatizare;

- testeaza unitati mecatronice;

- respectd standardele privind siguranta echipamentelor tehnice;

- ajusteaza proiectele produselor;

- interactioneaza profesional in mediile de cercetare si profesionale;

- lucreaza in echipe;

- solutioneaza probleme.

6.2. Competente
transversale

- opereazd echipamente hardware digitale;

- aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti;

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al
disciplinei

Cunostintele transmise in cadrul acestei discipline sunt absolut necesare in
organizarea si desfasurarea activitatilor de proiectare a tehnologiilor de fabricatie
a produselor. Asigurd o pregatire de specialitate pe baza cireia absolventul
dobandeste cunostinte de specialitate necesare cresterii eficientei, calitatii si
productivitatii muncii 1n activitatea de fabricatie.

7.2. Obiectivele specifice

Demonstrarea Intelegerii notiunilor specifice disciplinei si capacitatea de aplicare
in rezolvarea unor probleme practice:

- Capacitate de analiza si sinteza;

- Capacitate de organizare si planificare;

- Capacitatea de optimizare din punct de vedere al costurilor a produselor
proiectate;

- Abilitati privind organizarea si conducerea productiei;

- Formarea deprinderilor necesare pentru elaborarea tehnologiilor de fabricatie a
produselor industriale

8. Continuturi

Curs I(:I; Metode de predare Observatii
Generalitdti privind notiunile legate de calitatea 4

tehnologiilor de prelucrare

Precizia de prelucrare 6

Calitatea suprafetei prelucrate 6

Calitatea pieselor de revolutie 6

Caracteristici de calitate la prelucrarea suprafetelor plane 4 Prelegere
Probleme de calitate la prelucrarea pieselor complexe 4 Demonstratii
Caracteristici de calitate la prelucrarea filetelor 4

Caracteristici de calitate la fabricarea canelurilor si a 4

danturilor

Caracteristici de calitate pentru piesele din materiale 4

plastice si cauciuc

Bibliografie

F 793.24/Ed. 01




1. Schnakovszky, C., Tehnologia fabricarii si repararii utilajului tehnologic, Editura Alma Mater, Bacau, 2001

2. Schnakovszky C., Pavel, V. Tehnologia constructiilor de masini si utilaje, vol I, Universitatea Bacau, 1998.

3. Dragu D. s.a., Tolerante si masuratori tehnice, E.D.P. Bucuresti, 1982

4. Stetiu C.E., Controlul tehnic, E.D.P. Bucuresti, 1979

5. Stetiu C.E., Masurari geometrice in costructia de masini, E.St.E. Bucuresti, 1988

6. Sturzu A., Calitatea si fiabilitate produselor. Tehnica masurarilor de specialitate in constructia de masini, E.D.P.
Bucuresti, 1993.

Bibliografie minimala

1. Schnakovszky, C., Tehnologia fabricarii si repararii utilajului tehnologic, Editura Alma Mater, Bacau, 2001.
2. Schnakovszky C., Pavel, V. Tehnologia constructiilor de masini si utilaje, vol I, Universitatea Bacau, 1998.

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect) Nr. ore Metode de predare Observatii
Siguranta si securitatea muncii in cadrul laboratorului.
Notiuni introductive privind calitatea tehnologiilor de 1
fabricare

Erori de prelucrare provocate prin instalarea 1
semifabricatelor pe prisme in vederea prelucrarii mecanice

Erori de prelucrare provocate prin instalarea
semifabricatelor intre varfuri in vederea prelucrarilor 1
mecanice

Erori de prelucrare provocate prin fixarea semifabricatelor 1
cu rigiditate scdzuta in vederea prelucrdrii prin aschiere
Determinarea rigiditatii dinamice a strungului 1
Determinarea rigiditatii dinamice a masinii de frezat 1
Determinarea parametrilor care influenteazd rugozitatea 1
suprafetelor Aplicatii practice
Determinarea abaterilor de la planeitate la prelucrarea prin 1
frezare

Determinarea abaterilor de la planeitate la prelucrarea prin 1
rectificare plana

Determinarea abaterilor de perpendicularitate la piesele 1
prelucrate prin gaurire

Masurarea si verificarea pieselor filetate prin diferite 1
procedee

Determinarea calitatii pieselor din plastic 1
Determinarea abaterilor de la circularitate a pieselor de 1
revolutie prelucrate prin strunjire

Determinarea abaterilor de forma si pozitie in cazul 1
pieselor complexe

Bibliografie

1. Schnakovszky, C., Tehnologia fabricarii si repararii utilajului tehnologic, Editura Alma Mater, Bacau, 2001

2. Schnakovszky C., Pavel, V. Tehnologia constructiilor de masini si utilaje, vol I, Universitatea Bacau, 1998.

3. Sturzu A., Calitatea si fiabilitate produselor. Tehnica masurarilor de specialitate in constructia de masini, E.D.P.
Bucuresti, 1993.

Bibliografie minimald

1. Schnakovszky, C., Tehnologia fabricarii si repararii utilajului tehnologic, Editura Alma Mater, Bacau, 2001.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e In vederea schitdrii continutului si alegerii metodelor de predare/ invitare a disciplinei s-a procedat la prospectarea
pietei angajatorilor din regiune si s-au organizat intalniri cu alte cadre didactice din domeniul ingineriei mecanice si
mecatronice. Intilnirile au vizat identificarea nevoilor si asteptirilor angajatorilor din domeniu si coordonarea cu
alte programe similare din cadrul altor institutii de Invatamant superior.

o Se asigurd competente conform prevederilor RNCIS

10. Evaluare

10.3. Pondere

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare | . g
din nota finala

- corectitudinea §i  completitudinea

10.4. Curs cunostintelor;

Testare 50%
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- gradul de asimilare a limbajului de
specialitate;

- constiinciozitate, interes pentru studiu
individual.

10.5. Seminar

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

si proiect.

- capacitatea de a aplica in practica
cunostintele asimilate de la lucrarile practice

Proiect

50%

10.10. Standard minim de performanta evaluare curs

Cunoasterea minimald a conceptelor de baza ale disciplinei

10.11. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

10.12. Standard minim de performantd evaluare activitati aplicative IM

Redactarea a minim 65% din etapele de proiect si predarea acestuia

11. Rezultatele invatarii

instrumente moderne de inginerie,
inclusiv modelarea si simularea,
pentru  activitdti complexe de
inginerie, cu o intelegere a limitarilor,
atdt in limba romana, cat si intr-o
limba de circulatie internationala

internationald, elaboreaza proceduri
de incercare a produselor, sistemelor
si componentelor mecatronice si
electronice;

Studentul/ absolventul proiecteaza,
modeleazd, simuleazd si opereaza
diverse sisteme mecatronice aplicand
cunostinte stiintifice, tehnologice si
ingineresti

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie
Descrie, identifica, explicd, | Elaboreaza in limba roména si/sau | Studentul/ absolventul selecteaza si
selecteaza si aplica tehnici, metode si | intr-o limba de circulatie | analizeaza surse bibliografice

specifice domeniului

Studentul/ absolventul foloseste in
comunicare limba engleza/franceza
tehnica.

Studentul/ absolventul lucreaza ca
membru de echipa pentru
solutionarea problemelor tehnice

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de activitati aplicative

Prof. univ. dr. ing. habil Carol

SCHNAKOVSZKY

Persoana desemnata de OE

Data avizarii in departament

Semnatura directorului de departament

Conlf. univ. dr. ing. Catalin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

FACULTATEA DE INGINERIE

1. Date despre program

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

Calea Marisesti, Nr. 157, Bacau, 600115, Tel./Fax +40 234 580170
http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro

Facultatea de Inginerie

FISA DISCIPLINEI
(licentd)

1.1. Institutia de invatdmant superior | Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Baciu
1.2. Facultatea Inginerie
1.3. Departamentul Ingineria si Management, Mecatronica

1.4.

Domeniul de studii

Mecatronica si Robotica

L.5.

Ciclul de studii

Licenta

1.6.

Programul de studii/calificarea

Mecatronica Dual/ inginer

1.7.

Forma de invataimant

Invatamant cu frecventa

2. Date despre disciplina

2.1.

Denumirea disciplinei

Tehnici de optimizare

2.2.

Titularul activitatilor de curs

Sef lucr. dr. ing. Ioan-Viorel BANU

2.3.

Titularul activitatilor aplicative

Sef lucr. dr. ing. Ioan-Viorel BANU

2.4. Tutorele activitatilor aplicative

2.5.

Anul de studiu | 1\ 2.6. Semestrul | 7

| 2.7. Tipul de evaluare | E*

2.8. Categoria formativa a disciplinei DS
Regimul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DOB obligatorie, DOP - optionala, DFA- facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numar | 4 Curs 2 | Seminar | 2 | Laborator IIS Proiect IIS Practica IIS
de ore pe Laborator IM Proiect IM Practicd IM
sdptamana
3.4. Totalul | 56 | Curs 28 | Seminar | 28 | Laborator Proiect Practica
de ore pe
semestru din
planul  de
invatdmant
(1IS — institutie de invatamant superior, IM — invdtare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OrelIS | Ore IM
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 5
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 3
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 5
Tutoriat 2
Examinari 4
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS 19 Ore IM
3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 75 Ore IM Procent maxim | Curs: Aplicatii:
online: 21,42 21,42
3.8. Numarul de credite Credite IIS | 3 Credite IM
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum e Analizd matematica, Matematici speciale, Metode numerice

4.2. de competente e Cunoasterea modului de lucru cu matrici si vectori

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului e Sala de curs, dotata cu laptop, videoproiector si software adecvat,
dezbateri cu participarea activa a studentilor.
5.2. de desfasurare Seminar e Sala de laborator, dotata cu calculatoare si software adecvate, discutii.
aplicatii Laborator I1IS
Laborator IM
Proiect IIS
Proiect IM

6. Competente specifice acumulate

6.1. Competente
profesionale
e 6 o o o o o

simuleazd modele mecatronice;

gandeste in mod abstract;

realizeaza analize de date;

sintetizeaza informatii;

prezinta rezultatele analizelor;

modeleaza si simuleaza sisteme electromecanice;
ajusteaza proiectele produselor.

6.2. Competente
transversale

e opereaza echipamente hardware digitale;

e lucreaza in echipe;

e aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti;
e solutioneaza probleme.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al
disciplinei

o Insusirea metodologiilor si algoritmilor pentru optimizarea regimurilor de
functionare ale echipamentelor mecatronice si robotilor industriali.

7.2. Obiectivele specifice

e Cunoasterea tipurilor principale de probleme de optimizare. insusirea cunostintelor
referitoare la principalele metode de optimizare utilizate in robotica.

e Prezentarea procedeelor de optimizare prin cautare directd, prin programarea
lineara si nelineara.

e Deprinderea de catre studenti a metodelor de modelare matematica a fenomenelor
din natura.

o Deprinderea de cétre studenti a indemanadrii de a proiecta si elabora rapid algoritmi
de optimizare.

e Prezentarea principalelor aplicatii de optimizare in robotica.

8. Continuturi

Curs

Nr. ore Metode de Observatii
predare ’

1. Introducere in optimizare
1.1. Forma generald a problemelor de optimizare 1
1.2. Etapele rezolvarii unei probleme de optimizare

2. Introducere in optimizare
2.1. Forma generala a problemelor de optimizare 3
2.2. Etapele rezolvarii unei probleme de optimizare Prelegere cu

3. Dualitatea in programarea liniara prezentari de
3.1. Proprietati ale dualitatii studii de caz

3.2. Determinarea solutiei optime a unei probleme de programare si discutii
liniard pe baza dualitatii

4. Problema transporturilor
4.1. Formularea problemei
4.2. Proprietati ale problemei de transport
4.3. Determinarea unui program initial de baza
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4.4. Rezolvarea problemei de transport
4.5. Cazuri deosebite in problema transporturilor

5. Programarea nelineara
5.1. Prezentare generala
5.2. Metode de cautare directda (MCD) 3
5.3. Metoda sectiunii de aur
5.4. Metoda Rosenbrock

6. Metode de gradient
6.1. Optimizarea fara restrictii
6.2. Metode de rezolvare a problemelor de optimizare cu restrictii de
tip egalitate
6.3. Metoda multiplicatorilor lui Lagrange
6.4. Metoda gradientului redus

7. Metode de rezolvare in cazul restrictiilor de tip inegalitate
7.1. Metoda gradientului proiectat (ROSEN)
7.2. Metoda multiplicatorilor Kuhn si Tucker 4
7.3. Metoda functiilor de penalizare
7.4. Metoda punctului interior

8. Programarea dinamica 2

9. Programarea patratica succesiva 2

10. Aplicatii ale problemelor de optimizare:
10.1. Pozitionarea optima a unui amortizor de usa
10.2. Optimizarea proiectarii componentelor bratelor mecanice
10.3. Optimizarea regimurilor echipamentelor mecatronice

Bibliografie

1. 1. V. Banu — Tehnici de optimizare. Note de curs pentru uzul studentilor. Universitatea “Vasile Alecsandri” din
Bacau, 2025 (in format electronic).

2. Gh. Hazi — Tehnici de optimizare in energetica, Editura Tehnica ,,Info” Chisinau, 2004.

3. P. Stanciu, D. Criveanu, Gh. David, W. Fuchs, Matematici aplicate in economie, Editura Facla, 1981.

4. S. Calin, M. Tertisco, 1. Dumitrache, C. Popeea, D. Popescu — Optimizari in automatizari industriale, Editura
Tehnica, Bucuresti, 1979.

Bibliografie minimala

1. Gh. Hazi — Tehnici de optimizare in energetica, Editura Tehnica ,,Info” Chisinau, 2004.

Aplicatii — seminar Nr. Metode de Observatii
’ ore predare ’
1. Programarea lineard. Determinarea unui program initial de baza. Metoda
determinarii directe, prin eliminare a unei baze. Metoda celor doua faze. 2
Programarea lineard. Algoritmul simplex.
2. Dualitatea in programarea lineara. 1
3. Problema de transport. Determinarea unui program initial de baza. Metoda
coltului de Nord-Vest. Metoda costurilor unitare minime. Algoritmul de )
rezolvare a problemei de transport. Cazuri deosebite in problema de
transport. Proiectarea unei retele petroliere.
4. Optimizarea prin cautare directd monovariabild. Metoda sectiunii de aur. 1 Rezolvarea
5. Optimizarea prin cautare directd multivariabila. Metoda Rosenbrock. 1 problemelor
Optimizarea uscdrii hartiei. la tabla si pe
6. Optimizarea fara restrictii. Optimizarea cu restrictii. Metoda 1 calculator
multiplicatorilor lui Lagrange.
7. Metoda gradientului redus. Metoda Kuhn-Tucker. Optimizarea proiectarii >
componentelor bratelor mecanice
8. Programarea patratica succesiva. Optimizarea regimurilor echipamentelor >
mecatronice
9. Metoda gradientului conjugat. Metoda gradientului conjugat redus. Metoda 1
programarii dinamice.
10. Metoda Rosen. Metoda functiilor de penalizare 1

Bibliografie

1. 1. V. Banu — Tehnici de optimizare. Note de curs pentru uzul studentilor. Universitatea “Vasile Alecsandri” din
Bacau, 2025 (in format electronic).

2. Hazi, Gh., - Tehnici de optimizare in energetica, Editura Tehnica ,,Info” Chisinau, 2004.

3. Stanciu, P., Criveanu, D., David, Gh., Fuchs, W., Matematici aplicate in economie, Editura Facla, 1981.

Bibliografie minimala

F 793.24/Ed. 02




| 1. Hazi, Gh., - Tehnici de optimizare 1n energeticd, Editura Tehnica ,,Info” Chisinau, 2004.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

¢ Se asigura competente conform prevederilor RNCIS.

10. Evaluare

Tip activitate

10.1. Criterii de evaluare

10.2. Metode de evaluare

10.3. Pondere
din nota finala

10.5. Seminar

cunostintelor asimilate

problemelor.

Corectitudinea si completitudinea cunostintelor; | Raspunsuri la examene. 60 %
10.4. Curs Gradul de asimilare a tehnicilor de optimizare; . 10°

Modul de aplicare a problemelor. Prezenta activa la curs. 0%

Capacitatea de a aplica in practica a Rezolvarea la tabla a 30 %

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

e  Cunoasterea elementelor fundamentale de teorie.

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

e  Capacitatea de a opera cu cunostintele asimilate.

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

e  Studentul/absolventul
identifica si descrie
concepte de inginerie
pentru dimensionarea,
functionarea, optimizarea
si mentenanta
echipamentelor si
sistemelor mecatronice.

Studentul/absolventul proiecteaza prototipuri,
dimensioneaza si optimizeaza sisteme
mecatronice de complexitate mica si medie pe
baza principiilor si metodelor consacrate in
domeniu, asigura operarea si mentenanta
acestora.

Studentul/absolventul solutioneaza probleme
imprevizibile care pot aparea in timpul
functionarii sistemelor mecatronice, prin
alegerea solutiei optime atat din punct de
vedere tehnic cat si economic.

Studentul/absolventul
lucreaza ca membru de
echipa pentru solutionarea
problemelor tehnice

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de laborator

Sef lucr. dr. ing. loan-Viorel BANU

Sef lucr. dr. ing. loan-Viorel BANU

Data avizarii In departament

Semnatura directorului de departament

Conf. univ. ing. dr. ec. Catilin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. habil. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Baciau, 600115,

Tel./Fax +40 234 580170
p://inginerie.ub.ro; e-mail: ing@ub.
FACULTATEA DE INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI
(licentd)

1. Date despre program

L.1. Institutia de Invatamant superior | Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Baciu
1.2. Facultatea Inginerie

1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronici

1.4. Domeniul de studii Mecatronici si Robotici

1.5. Ciclul de studii Licenti

1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronici Dual/inginer

1.7. Forma de invatamant invitimant cu frecventi

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei Informatica Industriala

2.2. Titularul activitatilor de curs Prof. dr. ing. Culea George

2.3. Titularul activitatilor aplicative -

2.4. Tutorele activitatilor aplicative Persoana desemnata de OE
2.5. Anul de v 2.6. Semestrul | 7 2.7. Tipul de evaluare
studiu
2.8. Categoria formativa a disciplinei DS
Regimul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOP
DOB obligatorie, DOP - optionala, DFA- facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numér | 3 Curs |2 Seminar Laborator Proiect IIS Practica
de ore pe 11S 11S
saptamana Laborator 1 Proiect IM Practicd
IM IM
3.4. Totalul | 42 | Curs | 28 Seminar Laborator 14 | Proiect Practica
de ore pe
semestru din
planul  de
invatamant
(1IS — institutie de invatamant superior, IM — invdtare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OrelIS | Ore IM
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 19
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 8
Tutoriat 52
Examinari 4
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS Ore IM 83
3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 28 Ore IM 97 | Procent maxim | Curs: Aplicatii:
online: 21,42% | 21,42%
3.8. Numarul de credite Credite IIS | 1 Credite IM_| 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)
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4.1. de curriculum .

4.2. de competente .

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

o Sald medie sau mare, Materiale suport: laptop, videoproiector/ tabla
interactiva, tabla.

5.2. de desfasurare a
seminarului/laboratorului/proiectului

e Laborator cu retea de calculatoare, software de programare, echipamente de
tip PLC

6. Competente specifice acumulate

Q

L

S o

2= A .

S| gandeste in mod abstract;

g ‘% | ® proiecteaza componente de automatizare;

[ o e . o . .
© o | ¢ modeleazi si simuleaza sisteme electromecanice;
— &

O

Q

=

g7

&3

g > | ® aplicd cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti;
© 8

o F

N

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al disciplinei

e Principalele obiective ale disciplinei sunt: cunoasterea structurilor informatice
industriale 1n general si in mod special insusirea cunostintelor necesare pentru
utilizare si programare a controlerelor programabile PS4 201 MM1

7.2. Obiectivele specifice

e Obiectivele specifice urmdresc dobandirea urmatoarelor cunostinte si
aptitudini: cunostinte privind configurarea hardware, eventual in retea a
controlerelor programabile, aptitudini in programarea controlerelor
programabile si interpretarea modelelor, experienta in testarea i simularea
programelor pentru aplicatii industriale.

8. Continuturi

Curs Nr. ore Metode de predare Observatii

1 Introducere in informatica industriald 2

1.2 Sisteme informatice

1.3 Evolutia sistemelor informatice 2

1.5 Elemente generale despre controlerelor programabile

1.6 Structura controlerului programabil 2

1.7 Functionarea controlerului programabil

2. Tipuri de controlere programabile 2

3 Controlerul compact PS 4-201-MM 1 .

3.1. Descrierea echipamentului 2 Prelegere szls.tmuta de

3.2. Crearea unui proiect in SUCO SOFT prezentart PP.T o

3.3. Crearea fisierului de configurare 2 conversatil, .expvh.ca‘,m,
exemplificari

3.4. Scrierea programului

Metodelor interactive

3.5. Setarea parametrilor specifici programului 2

3.6. Transferul programului pe controlerul PS 4-201-MM1

si participative de

predare

3.7. Fortarea iesirilor

3.8. Elementele unei instructiuni

3.9. Tipuri de date 2
3.10. Declararea variabilelor

3.11. Intrari

3.12. Tesiri

3.13. Instructiuni de Incarcare si transfer 2

3.14. Instructiuni logice
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3.15. Instructiuni de salt

3.16. Operatori de comparatie

3.17. Apelul si revenirea din blocurile functionale 2

3.18. Instructiuni aritmetice

3.19.Bloc functional TON -Temporizare cu intarziere la

anclansare

3.20. Bloc functional TOF — Temporizator cu intarziere la 2

revenire

3.21. Bloc functional TimeGenerator. Generator de tren de

impulsuri

3.22. Numaratoare pe 16 biti 2

3.23. Programarea pe baza diagramelor Ladder

3.24. Blocul functional de control secvential SFC

[\

3.25.Module externe EM 4 2

3.26.Retele cu SUCOnet K

Bibliografie

Culea George, Informatica industriala — Note de curs — laborator, Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau
2025;

Michael Weyrich, Industrial automation and information technology, Springer, Berlin, ISBN 9783662692424, 2024
Jonny Holmstrom, Mikael Wiberg, Andreas Lund, - Industrial Informatics Design, Use and Innovation:
Perspectives and Services, Hershey New York, 2010;

Sucosoft S40 Programming Software, EATON, 2014;

Kevin Collins, PLC Programming for Industrial Automation, Amazon Digital Services LLC, 2016,

Bibliografie minimala

e Culea George, Informatica industriala — Note de curs — laborator, Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau 2025

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect) Nr. ore Metode de predare Observatii

Laborator

1.

Instructiuni  pentru protectia muncii si pentru | 2
prevenirea accidentelor in laboratorul de Informatica
Industriala. Prezentarea laboratorului

Descriere  controlerului PS4 201 MMI1 si a |2
simulatorului Mediului de programare SucoSoft.
Crearea unui proiect. Crearea fisierului de configurare

Editarea programului in SucoSoft pentru controlerului | 2
PS 4 201 MMI. Setarea parametrilor specifici Prezentare laborator.
programului. Transferul programului pe controlerul PS Realizare lucrarilor
4-201-MM 1. Fortarea iesirilor prevazute,

Utilizarea instructiunilor logice si de transfer pentru | 2 implementare,
programarea controlerului PS 4 201 MM simulare.

Utilizarea functiilor aritmetice pentru programarea | 2
controlerului PS 4 201 MM1

Utilizarea instructiunilor de salt pentru programarea | 2
controlerului PS 4 201 MM

Utilizarea  operatorilor de comparatie. Functii | 2
comparator pe 16 biti. Conversii de tip Realizarea
aplicatiilor utilizdnd temporizari §i generatoare de
impulsuri

Bibliografie

Culea George, Informatica industriald — Note de curs — laborator, Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Baciu
2025

Michael Weyrich, Industrial automation and information technology, Springer, Berlin, ISBN 9783662692424, 2024
Jonny Holmstrom, Mikael Wiberg, Andreas Lund, Industrial Informatics Design, Use and Innovation: Perspectives
and Services, Hershey New York, 2010

Sucosoft S40 Programming Software, EATON, 2014

Kevin Collins, PLC Programming for Industrial Automation, Amazon Digital Services LLC, 2016

Bibliografie minimala

o Culea George, Informatica industriala — Note de curs — laborator, Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau

2025
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9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continutul disciplinei este analizat anual si adaptat permanent la noile tendinte din domeniu si la solicitarea

angajatorilor din domeniul aferent programului.

10. Evaluare

Tip activitate

10.1. Criterii de evaluare

10.2. Metode de evaluare

10.3. Pondere
din nota finala

Réspunsul la intrebari referitoare la Examen scris si oral 80 %
10.4. Curs . . ’
probleme din aria cursului
10.5. Seminar
10.6. Laborator IIS
Rezolvarea problemelor corespunzitoare Apreciere activitate 20%

10.7. Laborator IM

laboratorului

laborator

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

Cunoasterea caracteristicilor PS4 201 MM1 si a modului de creare unui proiect simplu in mediul de programare

SucoSoft

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

Finalizarea lucrarilor de laborator

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie

e Studentul/ absolventul identifica Studentul/absolventul  defineste | ¢  Studentul/absolventul se
si descrie sistemele si cerintele tehnice si alege si comportd onorabil, responsabil,
subsistemele  mecatronice, a proiecteazd un sistem automat etic, in spiritul legii pentru a

principiilor si  metodelor de
proiectare a acestora, respectiv a
tehnicilor, instrumentelor
specifice si practicilor moderne
in  conceptia sistemelor si
subsistemelor mecat ronice

utilizdnd controlerele PS4 201
MMI.

asigura reputatia profesiei.
Studentul/absolventul decide cu
privire la alegerea tipului de
sistem automat ce trebuie
implementat in anumite aplicatii
si  este  responsabil  de
functionarea corespunzatoare a
acestuia.

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de activitati aplicative

Prof. dr. ing. Culea George

Persoana desemnata de OE

Data avizarii In departament

Semnatura directorului de departament

Conf. univ. dr. ing. Catalin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. habil. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacéu, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170

FACULTATER DE INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI
(licenta)

1. Date despre program

1.1. Institutia de invitamant superior | UNIVERSITATEA , VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
1.2. Facultatea INGINERIE
1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica DUAL
1.7. Forma de invatamant Invatimant cu frecventi

2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Controlere programabile
2.2. Titularul activitatilor de curs Prof. univ. dr. ing. habil. Petru LIVINTI
2.3. Titularul activitatilor aplicative -
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Persoana desemnatd de OE
2.5. Anul de v 26. Semestrul 7 2.7. Tipul de E
studiu evaluare
23 Categoria formativa a disciplinei DS
R'e ' imul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara
dis%i linei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOP

P DOB obligatorie, DOP - optionald, DFA- facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
- Laborator Proiect Practica
3.1. Numar
de ore pe 3 Curs 2 Seminar IS IS IS
- témrf)mi “ Laborator 1 Proiect Practica
P M M M
3.4. Totalul
de ore pe
semestru 42 | Curs 28 | Seminar Laborator 14 | Proiect Practica
din planul
de
invatdmant
(1IS — institutie de invdtamdnt superior, IM — invatare prin munca)
3.5. Distributia fondului de timp pe semestru: Ore lIS | Ore IM
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 19
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 8
Tutoriat 52
Examindri 4
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS Ore IM 83
Procent maxim | Curs: Aplicatii:

3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 28 | Ore IM 97 online: 21.42% | 21.42%
3.8. Numarul de credite Credite IS 1 | Credite IM 4
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum Electronica, Proiectare logica

4.2. de competente | Cunostiinte de teoria sistemelor

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

Studentii nu se vor prezenta la prelegeri, seminarii/laboratoare cu
telefoanele mobile deschise. De asemenea, nu vor fi tolerate
convorbirile telefonice in timpul cursului, nici pardsirea de catre
studenti a salii de curs in vederea preludrii apelurilor telefonice
personale;

Nu va fi tolerata intarzierea studentilor la curs si seminar/laborator
intrucat aceasta se dovedeste disruptiva la adresa procesului
educational

Seminar Termenul predarii lucrarii de seminar este stabilit de titular de comun

Laborator IIS | seminarului/laboratorului/proiectului acord cu studentii. Nu se vor

Laborator IM | accepta cererile de amanare a acestuia pe motive altfel decat obiectiv

5.2. de desfasurare aplicatii

Proiect 1IS intemeiate. De asemenea, pentru predarea cu intarziere a lucrarilor

Proiect IM

de seminar/laborator-proiect, titularul va stabili o depunctare pentru
fiecare zi de Intarziere.

6. Competente specifice acumulate

- sintetizeaza informatii,

6.1. Competente
profesionale

- aproba proiecte ingineresti;

- prezinta rezultatele analizelor;

- modeleaza si simuleaza sisteme electromecanice;

- testeaza sisteme electromecanice;

- ajusteaza proiectele produselor;

- interactioneaza profesional in mediile de cercetare si profesionale;

- solutioneaza probleme.

6.2. Competente
transversale

- aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti;

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al
disciplinei

Dezvoltarea aptitudinilor de utilizare a unitatilor centrale de tip microprocesor,
microcontroler. Notiuni privind tehnicile de programare in limbaj de asamblare.
Realizarea programelor pentru microsisteme.

Aprofundarea cunoasterii functionarii sistemelor numerice.

7.2. Obiectivele specifice

Operarea cu fundamente stiintifice, ingineresti si ale informaticii.

Proiectarea componentelor hardware, software si de comunicatii.

Solutionarea problemelor folosind instrumentele stiintei s$i ingineriei
calculatoarelor. Intretinerea si exploatarea sistemelor hardware, software si de
comunicatii.

8. Continuturi

Curs Tjrré Metode de predare Observatii
Programarea in limbaj de asamblare 4
Programarea microprocesorului INTEL 8086 6 L
- - prelegere, discutii
Programarea microprocesorului MSP430 6 .
- - dirijate
Programarea microcontrolerelor PIC mid range 6
Programarea in limbaj de nivel inalt 6

Bibliografie

Rotar Dan, Microprocesoare, Curs digital, 2014

Traian Turc, Programarea in limbaje de asamblare, uz intern, Univ."Petru Maior" ,Tg.Mures,2009.
Lungu ,Vasile ,Procesoare INTEL- Programare in Limbaj de asamblare Ed.Teora 2006.

Traian Turc, Elemente de programare C++ utile in ingineria electrica, Ed.Matrixrom, Bucuresti,2010.
Traian Turc, Programare avansata C++ pentru ingineria electrica, Ed.Matrixrom, Bucuresti,2010.
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Vintan N. Lucian, Predictie si speculatie in microprocesoarele avansate, Matrix Rom, Bucuresti, 2002

Baruch Z.F., Structura sistemelor de calcul cu aplicatii, Editura Todesco, Cluj-Napoca, 2000

Andronescu Gh., Sisteme digitale, Editura Matrix Rom, Bucuresti, 2001

Stefan Gh., Circuite si sisteme digitale, Editura Tehnica, Bucuresti, 2000

Baciu R., Programarea in limbaje de asamblare, Editura ALMA MATER, Sibiu, 2003.

Florea A., Vintan L., Simularea si optimizarea arhitecturilor de calcul in aplicatii practice, Editura MATRIXROM,
Bucuresti, 2003

Bibliografie minimala

Rotar Dan, Microprocesoare, Curs digital, 2014

Vintan N. Lucian, Predictie si speculatie In microprocesoarele avansate, Matrix Rom, Bucuresti, 2002

Baciu R., Programarea in limbaje de asamblare, Editura ALMA MATER, Sibiu, 2003.

Florea A., Vintan L., Simularea si optimizarea arhitecturilor de calcul in aplicatii practice, Editura MATRIXROM,
Bucuresti, 2003

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect) Nr. ore Metode de predare Observatii
Conversia numerelor, operatii aritmetice in diferite baze >

de numeratie (Binar, Zecimal, Octal, Hexazecimal)

Programarea microprocesorului INTEL 8086 in emulatorul )

EMU8086

Programarea microcontrolerelor de tip PIC 16F84, >

18F4550 1n limbaj de asamblare folosind MPLAB

Comanda motoarelor pas cu pas folosind microcontrolerul ) Studii de caz
PIC 16F84. Dezbatere
Programarea microcontrolerelor de tip ATmega328 )

folosind placile de dezvoltare Arduino uno.

Comanda servomotoarelor folosind folosind placile de )

dezvoltare Arduino uno.

Achizitia si monitorizarea datelor de la senzorii de:

temperatura, presiune, nivel folosind folosind placile de 2

dezvoltare Arduino uno.

Bibliografie

Rotar Dan, Microprocesoare, Curs digital, 2014

Vintan N. Lucian, Predictie si speculatie In microprocesoarele avansate, Matrix Rom, Bucuresti, 2002

Baruch Z.F., Structura sistemelor de calcul cu aplicatii, Editura Todesco, Cluj-Napoca, 2000

Andronescu Gh., Sisteme digitale, Editura Matrix Rom, Bucuresti, 2001

Stefan Gh., Circuite si sisteme digitale, Editura Tehnica, Bucuresti, 2000

Baciu R., Programarea in limbaje de asamblare, Editura ALMA MATER, Sibiu, 2003.

Florea A., Vintan L., Simularea si optimizarea arhitecturilor de calcul in aplicatii practice, Editura MATRIXROM,
Bucuresti, 2003

Bibliografie minimala

Rotar Dan, Microprocesoare, Curs digital, 2014

Baruch Z.F., Structura sistemelor de calcul cu aplicatii, Editura

Baciu R., Programarea in limbaje de asamblare, Editura ALMA MATER, Sibiu, 2003.

Florea A., Vintan L., Simularea si optimizarea arhitecturilor de calcul in aplicatii practice, Editura MATRIXROM,
Bucuresti, 2003

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e In vederea schitirii continutului si alegerii metodelor de predare/ invitare a disciplinei s-a procedat la prospectarea
pietei angajatorilor din regiune si s-au organizat intalniri cu alte cadre didactice din domeniul ingineriei mecanice si
mecatronice. Intilnirile au vizat identificarea nevoilor si asteptirilor angajatorilor din domeniu si coordonarea cu
alte programe similare din cadrul altor institutii de invatamant superior.

e Se asigurd competente conform prevederilor RNCIS

10. Evaluare

10.3. Pondere

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare . <
din nota finala

Cunoasterea terminologiei utilizate,
Capacitatea de utilizare adecvatd a
notiunilor, Insusirea problematicii tratate la
curs.

10.4. Curs Testare 40%
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10.5. Seminar

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

Prezentare portofoliu

Verificare pe parcurs

60%

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.10. Standard minim de performanta evaluare curs

Cunoasterea minimald a conceptelor de baza ale disciplinei

10.11. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

Realizarea/ predarea la timp a portofoliului de activitate

10.12. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IM

11. Rezultatele invatarii

mecatronice i principiile  de
functionare, domeniul de utilizare,
circuitele de interfatare si tehnici de
procesare numericd fundamentald a
semnalelor aferente senzorilor

aplica si dezvolta software specific
sistemelor mecatronice

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie

Studentul/ absolventul identificd si | Studentul/ absolventul stabileste | Studentul/ absolventul opereaza cu
descrie  functionarea  diferitelor | utilizarea diferitelor circuite 1n | echipamente hardware digitale si
circuitet in comanda sistemelor | comanda sistemelor mecatronice si | utilizeazd cunostintele dobandite in

propunerea de circuite electronice in
proiecte de sisteme mecatronice

Data completérii

Semnatura titularului de curs

Semndtura titularului de activitati aplicative

Prof. univ. dr. ing. habil. Petru

LIVINTI

Persoana desemnata de OE

Data avizdrii in departament

Semnétura directorului de departament

Conf. univ. dr. ing. Catilin DROB

Data aprobadrii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. Mirela PANAINTE-LEHADUS

F 793.24/Ed. 01




UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

Facultatea de Inginerie
Calea Marasesti, Nr. 157, Bacau, 600115, Tel./Fax +40 234 580170

http://www.ub.ro/inginerie/ ; e-mail: decaning@ub.ro

FACULTATEA DE INGINERIE

FISA DISCIPLINEI
(licenta)
1. Date despre program

1.1. Institutia de invatamant superior | UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU

1.2. Facultatea Inginerie

1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronici si Robotica
1.5. Ciclul de studii Licenta

1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronici DUAL

1.7. Forma de invatamant Invitimant cu frecventa

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei Hidronica si pneutronica

2.2. Titularul activitatilor de curs s.l.dr.ing. Céliman Radu

2.3. Titularul activitatilor aplicative -

2.4. Tutorele activitatilor aplicative Persoana desemnatd de OE

2.5. Anul de v 2.6. Semestrul 7 2.7. Tipul de \%

studiu evaluare

2.8. Categoria formativa a disciplinei DS

Regimul DF - fundamentala, DS - de specializare, DC — complementara

disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DO
DOB obligatorie, DOP - optionald, DFA- facultativa

3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)

3.1. Numar Curs Seminar - Laborator - | ProiectIIS | - Practica -

de ore pe| 4 2 1IS 1IS

sdptamana Laborator - | ProiectIM | 2 | Practica -
M M

3.4. Totalul Curs - Laborator - | Proiect 28 | Practica -

de ore pe| 56 28 Seminar

semestru din

planul  de

invatdmant

(11S — institutie de invatamant superior, IM — invatare prin munca)

3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: Ore IS | Ore IM
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite

Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 16
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 6
Tutoriat 42
Examinari 5
Alte activitati (precizati):

3.6. Total ore studiu individual Ore IIS Ore IM 69

3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 28 | Ore IM 97 | Procent Curs: | Aplicatii:
maxim online: | 21.42% | 21.42%

3.8. Numarul de credite Credite IIS 1 Credite IM | 4
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum .

Analizd matematicd, mecanica fluidelor, actionari hidraulice si pneumatice

4.2. de competente .

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

o Sala medie sau mare, Materiale suport: laptop, videoproiector,

tabla.
5.2. de desfasurare Seminar o Sald de care asigura cel putin 1,4 m pe student dotata cu tabla;
aplicatii Laborator IS materiale suport: laptop, videoproiector, tabla, PC-uri, software
Laborator IM adecvat.
Proiect IIS
Proiect IM

6. Competente specifice acumulate

- simuleazd modele mecatronice;
- elaboreaza proceduri de incercare a produselor, sistemelor si componentelor mecatronice;
- elaboreaza proceduri de incercare a produselor, sistemelor si componentelor electronice;

]

2

g2

g

S 5 X - N

g 'g - proiecteaza prototipuri;

@} L‘é‘ - proiecteaza componente de automatizare;
— 2 | - testeaza unitdti mecatronice;

\O

- respecta standardele privind siguranta echipamentelor tehnice;

6.2. Competente
transversale

- aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti;
- solutioneaza probleme.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al
disciplinei

Dezvoltarea cunostintelor de baza pentru explicarea si interpretarea conceptelor
din domeniul hidronicii si pneutronicii, utilizate in domeniului mecatronicii si
dobandirea competentelor necesare pentru elaborarea proiectelor de automatizare
prin utilizarea principiilor, normativelor si documentelor specifice domeniului.
Dezvoltarea abilitatilor si cunostintelor practice privind lucrul cu echipamente
performante hidronice si pneutronice, functionabilitatea acestora, reglajul
componentelor si modulelor electronice si informatice pentru controlul parametrilor,
interconditionarea subansamblelor.

7.2. Obiectivele specifice

e familiarizarea studentilor cu terminologia si elementele conceptuale
specifice hidronicii si pneutronicii pentru realizarea de sisteme de de
automatizare locala

e asigurarea capacitatilor necesare pentru lucrul cu subsisteme hidronice si/sau
pneutronice si implementarea lor in schemele bloc specifice sistemelor de
automatizare utilizate in mecatronica si robotica;

e conceptia modelelor constructive si proiectarea ansamblurilor hidronice/
pneutronice integrate in subsisteme specifice domeniului pentru automatizari
locale;

e dezvoltarea abilitatilor de exploatare eficientad a susbsistemelor hidronice
si/sau pneutronice din componenta ansamblurilor mecatronice prin
cunoasterea, evaluarea, si reglajul eficient al parametrilor si al conditiilor
optime de utilizare.

e realizarea proiectului tehnic pentru executia subansamblelor specifice
disciplinei si utilizatea lor in automatizdrile locale ale ansamblurilor
mecatronice si robotice

8. Continuturi

Nr. ..
Curs ore Metode de predare Observatii
o 1. Definirea hidronicii si pneutronicii. Istoricul aparitiei. 2 Prelegere, expunere
Rolul stiintelor noi in conceptia si realizarea sistemelor orala interactiva,
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mecatronice si a robotilor. Domenii specifice de exemplificari,

utilizare, stadiul actual i perspective viitore. prezentari PPT

o 2. Sisteme automate hidraulice si pneumatice. Notiuni de 4 Prelegere, expunere
baza privind sistemele automate. Principiile de orald interactiva,
configurare a sisteme hidraulice si pneumatice automate. exemplificari,
Modelarea matematica a elementelor si sistemelor prezentari PPT
automate, marimi caracteristice, functia de transfer.

¢ 3. Elemente proportionale specifice subsistemelor 3 Prelegere, expunere
hidronice si pneutronice Definitii, structura, orald interactiva,
caracteristici generale. Servosupape, distribuitoare exemplificari,
electro-hidraulice proportionale, drosele si regulatoare prezentdri PPT
hidraulice proportionale.

e 4. Reglare automata cu pneumatica proportionala. 3 Prelegere, expunere
Notiuni de baza, notatii standard si termeni tehnici; orala interactiva,
caracteristici statice si dinamice ale unui proces exemplificari,
tehnologic; regulatoare automate: P, PI, PD, PID prezentari PPT

(functionare, parametri, performante); reguli de alegerea
a regulatoarelor pentru utilizare in diferite sectoare

industriale;

e 5. Modele matematice ale echipamentelor proportionale 4 Prelegere, expunere
(analiza regimului stationar si tranzitoriu), analiza orala interactiva,
parametrilor constructivi si functional asupra exemplificari,
comportabilitatii elementelor hidraulice, metode de prezentari PPT

stabilizare a sistemelor hidraulice si electrohidraulice.
optimizarea sistemelor hidropneumatice pentru
actionarea utilajelor tehnologice fixe si mobile,
manipulatoare si roboti industriali.

¢ 6. Sisteme hidraulice pentru controlul automat al 2 Prelegere, expunere
pozitiei, vitezei si fortei.(servoactionari orala interactiva,
electrohidraulice) si sisteme de simulare a blocurilor exemplificari,
electrohidraulice de automatizare (axe hidraulice) prezentari PPT
o 7. Scheme hidronice/pneutronice secventiale specifice 2 Prelegere, expunere
actiondrii robotilor si sistemelor mecatronice: domenii orala interactiva,
de utilizare, scheme de baza, principii de realizare. exemplificari,
prezentari PPT
o 8. Sisteme de actionare incrementale- elemente 2 Prelegere, expunere
caracteristice, principii de realizare, domenii de utilizare. orald interactiva,
exemplificari,
prezentari PPT
¢ 9. Sisteme de actionari hidraulice analogice - elemente 2 Prelegere, expunere
caracteristice, principii de realizare, domenii de utilizare, orald interactiva,
blocuri de comanda, controlul preciziei. exemplificari,
prezentari PPT
e 10. Actionarea pneumatica si pneumohidraulica a 2 Prelegere, expunere
robotilor industriali. Structurd, proncipii de realizare, orala interactiva,
domenii de utilizare, scheme specifice, analiza exemplificari,
regimurilor statice si dinamice. prezentari PPT
e 11. Biorobotica. Definitie, domenii de utilizare. Scheme 2 Prelegere, expunere
de principiu, elemente componente, reguli de proiectare. orala interactiva,
exemplificari,
prezentari PPT

Dumitrache 1., The engineering of automatic regulation, Ed. Politehnica, Bucuresti, 2005

Dumitrescu, D., Retele neuronale, Ed. Teora, Bucuresti, 2006;

Gheorghe Gh. Prisacariu: Actionarea robotilor industriali, Editura Vie, lasi, 2001;

Dumitru Zetu, s.a., Robotica industriala, Editura Junimea, Iasi, 2007,

Marin V., Marin, Al. — Sisteme hidraulice automate, Ed. Tehnica Bucuresti, 2007,

Lupu C., Popescu D., S.A, Sisteme de conducere a Proceselor industriale. Ed. Printech, Bucuresti, 2004;
7. Topliceanu L., Fita M. — Actiondri hidraulice, Ed. Tehnica Info Chiginau, 2004.

SRR =

o Bibliografie minimala

Topliceanu L., Fita M. — Actionari hidraulice, Ed. Tehnica Info Chiginau, 2004;

Oprean,A.,s.a., Actiondri si automatizari hidraulice, Ed.Tehnica,Buc.,1983;
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de automatizare utilizdnd programul MATLAB —
Simulink.

Aplicatii (Proiect IM) Nr. ore Metode de predare Observatii
Calculul caderilor de presiune in cazul unui 3
servodistribuitor hidraulic.
Aplicatii privind constructia schemelor pneumatice de 4
automatizare
Proiectarea si simularea schemelor pneumatice prin 4 Metoda de | )
utilizarea mediului ,,FLUIDSIM” ctoda de fueru.
— — - Expunerea temelor si
Modelarea si simularea unui sistem pneutronic cu un 5 .
cilindru a scopului acestora,

— - - lucrul in echipa,
Structura si constructia schemelor pneumatice de 5 .

L7 ’ prezentarea §i
automatizare justificarea solutiilor
Utilizarea mediului de programare MATLAB/ 4 T
SYMHIDRAULICS pentru dezvoltarea subsistemelor
hidronice/pneutronice.

Modelarea functionald a unui sistem hidraulic/pneumatic 3

Bibliografie

* % * STAS 7226-82 Debite nominale.
** % STAS 7228-90 Diamete nominale.

e (ataloage Rexroot, Festo, .M. Plopeni, SMC, etc.

Dumitrache 1., Ingineria reglarii automate, Ed. Politehnica, Bucuresti, 2005
Gheorghe Gh. Prisicariu: Actionarea robotilor industriali, Editura Vie, Iasi, 2001;
Topliceanu L. Hidronica si pneutronica, Ed. Alma Mater Bacau, 2017,
Topliceanu L., Fita M. — Actionari hidraulice, Ed. Tehnica Info Chisinau, 2004
** * STAS 7145/86 Semne conventionale. Parametri principali

o *** STAS 7779-88 Actionari hidrostatice si pneumostatice. Cilindri. Parametri principali.

Bibliografie minimala

Mater Bacau, 2017

Indrumar de lucriri de laborator pentru Hidronica si pneutronica . Topliceanu L. Hidronica si pneutronica, Ed. Alma

o Bibliografie

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

RNCIS.

e  Se asigura competente conform prevederilor Registrului National al Calificarilor din Invatamantul Superior —

10. Evaluare

10.3. Pondere

10.9. Proiect IM . .
informatice.

de solutionare a aplicatiilor numerice si/sau

aplicatii, lucrul in
echipa, argumentarea
rezultatelor obtinute.

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare | . -
din nota finala
Prezenta, activa la curs Liste de prezentd, 65%
Verificare finala a cunostintelor dobandite | marcarea participarii
10.4. Curs T .
active
10.5. Seminar
10.6. Laborator IIS
10.7. Laborator IM
10.8. Proiect IIS
Participarea activa, implicarea in echipele Prezenta la sedintele de 35%

10.10. Standard minim de performanta evaluare curs

Participarea la activitatile semestrului si solutionarea a 60% din subiectele evaluarii finale.

10.11. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

10.12. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM
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Predarea la termen a proiectului

Prezenta la sedintele de aplicatii, lucrul in echipa, argumentarea rezultatelor obtinute.

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

Studentul absolventul identifica

si descrie sistemele si

subsistemele hidro-pneutronice, a
principiilor si metodelor de
proiectare a acestora, respectiv a
tehnicilor, instrumentelor specifice si
practicilor moderne in conceptia
sistemelor si subsistemelor
mecatronice

Studentul descrie, identifica, explica,
selecteaza si aplica tehnici,

metode si instrumente moderne de
inginerie, inclusiv modelarea si
simularea, pentru activitati complexe
de inginerie, cu o Intelegere a
limitarilor, atat in limba romana, cat
si intr-o limbd de circulatie
internationala

Studentul alege si aplici metode de
evaluare a proiectelor de sisteme
hidro-pneutronice si aproba aceste
proiecte

Studentul realizeaza analize de date
si testeaza unitati si sisteme hidro-
pneutronice.

Studentul decide cu privire la
alegerea tipului de sistem de reglare
automata ce trebuie implementat In
anumite aplicatii si este responsabil
de functionarea corespunzitoare a
acestuia

Data completérii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de seminar

s.l.dr.ing. Céaliman Radu

Persoana desemnatd de OE

Data avizdrii in departament

Semnétura directorului de departament

Conf.dr.ing.ec. Catdlin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof.. univ dr. ing.habil. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacéu, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170

FACULTATER DE INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI
(licenta)

1. Date despre program

1.1. Institutia de invitamant superior | UNIVERSITATEA , VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
1.2. Facultatea INGINERIE
1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica DUAL
1.7. Forma de invatamant Invatimant cu frecventi

2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Logistica industriala
2.2. Titularul activitatilor de curs 1. dr. ing. Nicolae-Citilin TAMPU
2.3. Titularul activitatilor aplicative -
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Persoana desemnatd de OE
2.5. Anul de v 26. Semestrul 7 2.7. Tipul de v
studiu evaluare
23 Categoria formativa a disciplinei DS
R'e ' imul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara
dis%i linei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOP

P DOB obligatorie, DOP - optionald, DFA- facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
- Laborator Proiect Practica
3.1. Numar
de ore pe 4 Curs 2 Seminar IS IS IS
- témrf)mi “ Laborator Proiect ) Practica
P M M M
3.4. Totalul
de ore pe
semestru 56 | Curs 28 | Seminar Laborator Proiect 28 | Practica
din planul
de
invatdmant
(1IS — institutie de invdtamdnt superior, IM — invatare prin munca)
3.5. Distributia fondului de timp pe semestru: Ore lIS | Ore IM
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 16
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 6
Tutoriat 42
Examindri 5
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS Ore IM 69
Procent maxim | Curs: Aplicatii:

3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 28 | Ore IM 97 online: 21.42% | 21.42%
3.8. Numarul de credite Credite IS 1 | Credite IM 4

F 793.24/Ed. 01


http://inginerie.ub.ro/
mailto:decaning@ub.ro

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum

4.2. de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

Sala de curs cu videoproiector

5.2. de desfasurare aplicatii

Seminar

Laborator IIS

Laborator IM

Proiect IIS

Proiect IM

6. Competente specifice acumulate

6.1. Competente
profesionale

- interactioneaza profesional in mediile de cercetare si profesionale

6.2. Competente
transversale

- aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti;
- solutioneaza probleme.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al
disciplinei

Disciplina isi propune sd contribuie la insusirea de cétre cursanti a notiunilor
fundamentale privind logistica industriald. in cadrul activititilor didactice ale
disciplinei vor fi prezentate conceptele principale privind activitatile logistice
specifice: achizitiile si aprovizionarea, transportul, depozitarea si distribuirea
produselor. Prin aceasta se va crea atit baza pentru formarea si dezvoltarea unei
gandiri manageriale in domeniu logisticii de achizitii, transport si depozitarea a
produselor industriale.

7.2. Obiectivele specifice

Disciplina isi propune sa contribuie la formarea competentelor viitorilor
absolventi pentru dezvoltarea de activitati specifice privind logistica industriala,
activitati a caror aplicare are o influentd hotdratoare asupra fabricatiei pe baze
moderne a produselor industriale.

8. Continuturi

Curs

Nr.

ore Metode de predare Observatii

Conceptul de logistica. Definirea conceptului de logistica.
Evolutia conceptului de logistica.

industriale.

Sisteme de organizare logisticA 1in Intreprinderile

Aspecte generale privind activitatea de aprovizionare.

necesarului de aprovizionare.

Fundamentarea deciziilor si metode de determinare a

Prelegerea
interactiva

explicatia,

Aspecte generale privind activitatea de transport.

conversatia euristica,

industriale.

Organizarea transportului intern in cadrul unei intreprinderi

prezentarea Power
Point

Probleme de baza privind stocurile de materiale/produse.

Stocurile de fabricatie si distributie. Definirea si clasificarea
stocurilor de fabricatie si distributie.

[NSRERE SN BN SRR (S RE SR B (SRR | S H I 8]

Aspecte generale privind depozitarea. Functiile si rolul
depozitdrii in cadrul procesului logistic.

[\
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Elemente de bazd in organizarea depozitdrii. Principii si
date de baza pentru organizarea depozitelor si activitatilor 2
de depozitare.

Probleme generale privind desfacerea produselor.

Definirea, rolul si obiectivele desfacerii. 2
Probleme de baza privind distributia fizicd a produselor. )
Activitati si obiective ale distributiei fizice a produselor.
Stabilirea structurii optime a retelei si canalului de
distributie.  Aspecte privind realizarea  distributiei 2
produselor prin intermediari

Bibliografie

1 Brabie G., Chirita B., Elemente de logistica industriala, Univ. din Bacau, 1999

2 Ardelea D., Concepte ale logisticii industriale aplicate la proiectarea si organizarea spatiald a unei intreprinderi
constructoare de masini, Univ. Politehnica Bucuresti, 1990

3 Ballou R., Basic Business Logistics: Transportation, Materials Management, Physical Distribution, Englewood
Cliffs, Prentice Hall, New Jersey, 1973

Bibliografie minimala

Brabie G., Chirita B., Elemente de logistica industriala, Univ. din Bacau, 1999

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect) Nr. ore Metode de predare Observatii

Descrierea firmei

Analiza SWOT

Analiza metodelor logistice

Aplicarea metodelor pe studiu de caz

Logistica de flux

Analiza detaliata a fluxurilor

Gestionarea stocurilor

Bibliografie

1 Brabie G., Chirita B., Elemente de logistica industriala, Univ. din Bacau, 1999

2 Ardelea D., Concepte ale logisticii industriale aplicate la proiectarea si organizarea spatiald a unei intreprinderi
constructoare de masini, Univ. Politehnica Bucuresti, 1990

3 Ballou R., Basic Business Logistics: Transportation, Materials Management, Physical Distribution, Englewood
Cliffs, Prentice Hall, New Jersey, 1973

Bibliografie minimala

Brabie G., Chiritd B., Elemente de logistica industriala, Univ. din Bacau, 1999

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e In vederea schitdrii continutului si alegerii metodelor de predare/ invitare a disciplinei s-a procedat la prospectarea
pietei angajatorilor din regiune si s-au organizat intalniri cu alte cadre didactice din domeniul ingineriei mecanice si
mecatronice. Intalnirile au vizat identificarea nevoilor si asteptarilor angajatorilor din domeniu si coordonarea cu
alte programe similare din cadrul altor institutii de invatamant superior.

o Se asigurd competente conform prevederilor RNCIS

10. Evaluare

10.3. Pondere

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare . 8
din nota finala
Corectitudinea si completitudinea
cunostintelor
10.4. A . . Eval 9
0.4. Curs Constiincionzitate, interes pentru studiul valuare pe parcurs 70%
individual

10.5. Seminar

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect IIS

Capacitatea de aplicare practica a

. Proiect 30%
cunostintelor

10.9. Proiect IM

10.10. Standard minim de performanta evaluare curs

Cunoasterea minimala a conceptelor de baza ale disciplinei
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10.11. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

10.12. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IM

Capacitatea de a opera cu cunostintele assimilate.
Redactarea a minim 65% din etapele de proiect

11. Rezultatele invatarii

dimensionarea, functionarea,
optimizarea si mentenanta
echipamentelor si sistemelor
mecatronice

optimizeaza sisteme mecatronice de
complexitate micad si medie pe baza
principiilor si metodelor consacrate
in domeniu, asigurda operarea si
mentenanta acestora.

Studentul/absolventul  solutioneaza
probleme imprevizibile care pot
aparea in timpul functionarii

sistemelor mecatronice, prin alegerea
solutiei optime atat din punct de
vedere tehnic cat si economic.

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie
Studentul/absolventul identificd si | Studentul/absolventul  proiecteazd | Studentul/absolventul lucreazd ca
descrie concepte de inginerie pentru | prototipuri, dimensioneaza si | membru de echipa  pentru

solutionarea problemelor tehnice

Data completérii

Semnatura titularului de curs

Semndtura titularului de activitati aplicative

S.l. dr. ing. Nicolae-Catilin TAMPU

Persoana desemnata de OE

Data avizdrii in departament

Semnatura directorului de departament

Conf. univ. dr. ing. Catalin DROB

Data aprobdrii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacéu, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170

FACULTATER DE INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI
(licenta)

1. Date despre program

1.1. Institutia de invitamant superior | UNIVERSITATEA , VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
1.2. Facultatea INGINERIE
1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica DUAL
1.7. Forma de invatamant Invatimant cu frecventi

2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Fiabilitate si mentenanta
2.2. Titularul activitatilor de curs Conlf. univ. dr. ing. habil. Dana CHITIMUS
2.3. Titularul activitatilor aplicative -
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Persoana desemnatd de OE
2.5. Anul de v 26. Semestrul 7 2.7. Tipul de v
studiu evaluare
23 Categoria formativa a disciplinei DS
R'e ' imul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara
dis%i linei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB

P DOB obligatorie, DOP - optionald, DFA- facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
- Laborator Proiect Practica
3.1. Numar
de ore pe 2 Curs 1 Seminar IS IS IS
- témrf)mi “ Laborator 1 Proiect Practica
P M M M
3.4. Totalul
de ore pe
semestru 28 | Curs 14 | Seminar Laborator 14 | Proiect Practica
din planul
de
invatdmant
(1IS — institutie de invdtamdnt superior, IM — invatare prin munca)
3.5. Distributia fondului de timp pe semestru: Ore lIS | Ore IM
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 4
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 3 15
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 2 6
Tutoriat 40
Examindri 2
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS 11 | Ore IM 61
Procent maxim | Curs: Aplicatii:

3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 25 | Ore IM 75 online: 21.42% | 21.42%
3.8. Numarul de credite Credite IS 1 | Credite IM 3

F 793.24/Ed. 01


http://inginerie.ub.ro/
mailto:decaning@ub.ro

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum

4.2. de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului Sala de curs cu calculator, videoproiector si conexiune internet
Seminar
Laborator IIS
5.2. de desfasurare aplicatii Laborator IM | Sala de seminar dotata cu videoproiector
Proiect IIS
Proiect IM

6. Competente specifice acumulate

6.1. Competente
profesionale

- utilizeaza documentatia tehnica;
- aplica standarde de sénatate si siguranta;
- sintetizeaza informatii;

6.2.
Competente
transversale

- lucreaza in echipe;
- ia decizii.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul
general al disciplinei

Familiarizarea studentilor cu notiunile de baza ale disciplinei, necesare in intelegerea
fenomenelor care stau la baza analizarii dinamice a sistemului de productie / exploatare;

7.2. Obiectivele
specifice

Formarea capacitatii studentilor de a intocmi o diagnoza in raport cu problemele tehnologice
de exploatare pentru echipamente si utilaje specifice mecatronicii si roboticii;

Completarea cunostintelor acumulate de studenti cu principii, metode si strategii adecvate
fabricatiei, utilizarii si mentenantei echipamentelor specifice domeniului;

Familiarizarea studentilor cu utilizarea unor principiilor specifice managementului
mentenantei.

8. Continuturi

Legatura dintre procesul de uzura si defectari

Curs Nr. ore Metode de predare Observatii
Fiabilitatea - concept, clasificari, cuantificare; >

Mentenabilitate, disponibilitate, fiabilitatea functionala

Defectdri, tipuri si evolutie 2

Influenta solicitarilor in functionare asupra fiabilitatii 5

Fiabilitatea produselor complexe;

Indicatori, parametri si modele de fiabilitate;
Incercari de fiabilitate. Conditii de efectuare a incercrilor. 4
Principalele tipuri de incercari, tipuri de Incercari. Estimarea
indicatorilor in cazul incercarilor cenzurate. Estimarea
incercarilor trunchiate. Certificarea fiabilitatii

Prelegerea-dezbatere,
explicatia, conversatia
euristica, demonstratia,

- tipuri de structuri

Determinarea fiabilitatii produselor complexe

- structura sistemelor. ipoteze privind structura si
functionarea sistemelor. functii de structurd; >

- legdturi si intreruperi in structura sistemelor;

- determinarea legaturilor si intreruperilor unui sistem

problematizarea

Modele si metode folosite in calculul fiabilitatii sistemelor;
Redundanta si optimizarea redundantei sistemelor.

Bibliografie

1. Bibire Luminita, Nadabaicad Dumitru Cristinel, Fiabilitatea si mentenanta echipamentelor de proces, Editura Alma
Mater-Bacéu, ISBN 978-606-527-385-6, 2014
2. Bibire Luminita, Fiabilitate- Note de curs si seminar curs electronic in format PPT; ultima revizie 2025
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Bibliografie minimala

1. Bibire Luminita, Nadabaicd Dumitru Cristinel, Fiabilitatea si mentenanta echipamentelor de proces, Editura Alma
Mater-Bacau, ISBN 978-606-527-385-6, 2014
2. Bibire Luminita, Fiabilitate- Note de curs si seminar curs electronic in format PPT; ultima revizie 2025

Aplicatii (seminar) Nr. ore | Metode de predare | Observatii
Calculul statistic al indicatorilor de fiabilitate 2 Prezentarea de
Calculul analitic al indicatorilor de fiabilitate 2 aplicatii p(ria}cltlce |
- : — : concrete, dialogul,

Influenta solicitarilor in functionare asupra fiabilitatii. Studiu de caz 2 Halog

— d _ : . problematizarea,
F 1a‘p11%tatea produselor gomplexe. Studiu .de caz. Redundanta si 2 invitarea prin
optimizarea redundantei sistemelor. Studiu de caz cooperare,
Proiectarea unei incercdri de fiabilitate de tip accelerat 2 exemplificarea,
Fiabilitatea echipamentelor tehnice. 2 explicatia
Certificarea fiabilitatii; Studiu de caz. 2
Fiabilitatea si sanatatea si securitatea muncii-componente
complementare 1n activitatea industriald. Studiu de caz.

Orele de seminar vor fi organizate pe baza de dezbateri, avand ca suport temele de casa Intocmite si prezentate de
colective de studenti

Bibliografie

1. Enache, D. (2022). Metode moderne de evaluare a fiabilitatii si riscului tehnic. Timisoara: Editura Politehnica.
2. lonita, 1. (2023). Modelarea si optimizarea fiabilitatii echipamentelor industriale. Bucuresti: Politehnica Press
3. Bibire Luminita, Fiabilitate- Note de curs si seminar curs electronic in format PPT; ultima revizie 2025

4. STAS 12007/7/1981 Incercarea de fiabilitate a echipamentelor - planuri de esantionare

5. STAS 10307-1975 Fiabilitatea produselor industriale

Bibliografie minimala

1. Bibire Luminita, Nadabaicad Dumitru Cristinel, Fiabilitatea si mentenanta echipamentelor de proces, Editura Alma
Mater-Bacéu, ISBN 978-606-527-385-6, 2014

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e In vederea schitirii continutului si alegerii metodelor de predare/ invitare a disciplinei s-a procedat la prospectarea
pietei angajatorilor din regiune si s-au organizat intalniri cu alte cadre didactice din domeniul ingineriei mecanice si
mecatronice. Intalnirile au vizat identificarea nevoilor si asteptarilor angajatorilor din domeniu si coordonarea cu
alte programe similare din cadrul altor institutii de invatamant superior.

o Se asigurd competente conform prevederilor RNCIS

10. Evaluare

10.3. Pondere

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare | . g
din nota finala

Implicare in discutii, pe parcursul Evaluare sumativa 50%

10.4. . . L .
04. Curs semestrului, pertinenta luarii de pozitie

10.5. Seminar

10.6. Laborator IIS

Implicare 1in discutii, pe parcursul | Evaluare pe parcurs 50%
semestrului, pertinenta luarii de pozitie;
-Colaborarea pentru realizarea activitatilor
10.7. Laborator IM de grup;

-Relevanta si pertinenta temelor realizate;
-Studentul dovedeste ca poate argumenta
coerent si convingator tema prezentata

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.10. Standard minim de performanta evaluare curs

Cunoasterea minimald a conceptelor de baza ale disciplinei

10.11. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

10.12. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IM
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Intocmirea si sustinerea unei teme de casa, interventii la temele dezbatute la orele de seminar, stipanirea si definirea
unor notiuni elementare legate de disciplina studiata

11. Rezultatele invatarii

dimensionarea, functionarea,
optimizarea  si mentenanta
echipamentelor  si sistemelor

mecatronice

optimizeaza sisteme mecatronice de
complexitate mica si medie pe baza
principiilor si metodelor consacrate
in domeniu, asigura operarea si
mentenanta acestora.

Studentul/absolventul
probleme imprevizibile care pot
aparea in timpul functiondrii
sistemelor mecatronice, prin alegerea
solutiei optime atat din punct de
vedere tehnic cat si economic.

solutioneaza

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie
Studentul/absolventul identificd si | Studentul/absolventul  proiecteazd | Studentul/absolventul lucreazd ca
descrie concepte de inginerie pentru | prototipuri, dimensioneaza si | membru de echipa  pentru

solutionarea problemelor tehnice

Data completérii

Semnatura titularului de curs

Semndtura titularului de activitati aplicative

Conf.dr.ing habil. Dana CHITIMUS

Persoana desemnata de OE

Data avizdrii in departament

Semnatura directorului de departament

Conf. univ. dr. ing. Catalin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacéu, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170

FACULTATER DE INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI
(licenta)

1. Date despre program

1.1. Institutia de invitamant superior | UNIVERSITATEA , VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
1.2. Facultatea INGINERIE
1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica DUAL
1.7. Forma de invatamant Invatimant cu frecventi

2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Ingineria calitatii
2.2. Titularul activitatilor de curs Prof. univ. dr. ing. habil. Crina-Maria RADU
2.3. Titularul activitatilor aplicative Prof. univ. dr. ing. habil. Crina-Maria RADU
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Nu este cazul
2.5. Anul de v 26. Semestrul 7 2.7. Tipul de E
studiu evaluare
23 Categoria formativa a disciplinei DS
R'e ' imul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara
dis%i linei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB

P DOB obligatorie, DOP - optionald, DFA- facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
- Laborator Proiect Practica
3.1. Numar
de ore pe 3 Curs 2 Seminar 1 IS IS IS
- témrf)mi “ Laborator Proiect Practica
P M M M
3.4. Totalul
de ore pe
semestru 42 | Curs 28 | Seminar 14 | Laborator Proiect Practica
din planul
de
invatdmant
(1IS — institutie de invdtamdnt superior, IM — invatare prin munca)
3.5. Distributia fondului de timp pe semestru: Ore lIS | Ore IM
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 18
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 8
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 4
Tutoriat
Examindri 3
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS 33 | Ore IM
Procent maxim | Curs: Aplicatii:

3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 75 | Ore IM online: 21.42% | 21.42%
3.8. Numarul de credite Credite IS 3 | Credite IM
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum Tolerante si control dimensional

4.2. de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

5.2. de desfasurare aplicatii

Sala de curs cu videoproiector/retroproiector, ecran de proiectie
Seminar
Laborator IIS
Laborator IM | Sala de seminar cu tabla, videoproiector
Proiect IIS
Proiect IM

6. Competente specifice acumulate

6.1. Competente
profesionale

- elaboreaza proceduri de incercare a produselor, sistemelor si componentelor mecatronice
- elaboreaza proceduri de incercare a produselor, sistemelor si componentelor electronice
- respectd standardele privind siguranta echipamentelor tehnice

- defineste cerintele tehnice

- realizeaza analize de date

- sintetizeaza informatii

- lucreaza in echipe

6.2. Competente
transversale

- aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al
disciplinei

- asigurarea cunoasterii si aprofundarii conceptelor, teoriilor, metodelor si
principiilor de bazd privind planificarea, gestionarea, asigurarea calitatii si
inspectia proceselor si produselor mecatronice.

- tematici traditionale si moderne privind asigurarea si managementul calitatii,
precum si o serie de strategii de implementare a calitatii (cu referire la modele
occidentale) pentru viitoare intreprinderi competitive romanesti.

7.2. Obiectivele specifice

- definirea conceptelor elementare legate de controlul calitatii produselor in
mecatronica si robotica, evaluarea impactului , a riscului si elaborarea de solutii
tehnologice pentru prevenirea noncalitatii;

- insusirea de catre studenti a notiunilor generale privind asigurarea calitatii
produselor din mecatronicé si robotica.

- aplicarea de principii $i metode de bazad pentru planificarea, gestionarea si
exploatarea proceselor si sistemelor de fabricare, precum si pentru asigurarea
calitatii si inspectia produselor, in conditii de asistenta calificata

- abilitatea de a identifica, formula, explica probleme de calitate si de a propune

si interpreta coerent solutii pentru rezolvarea acestora;,

8. Continuturi

Curs

Nr.

ore Metode de predare Observatii

Calitatea

Fundamentele managementului calitatii

Managementul prin politici

Conducerea calitatii

Prelegere

Elementele generale ale managementului modern

Managementul calitatii totale

Instrumente noi in managementul calitatii

LN (e koM [o N1 SR ISR | ]

Bibliografie

Alma Mater, Bacau, 2015

Crina Radu, Ion Cristea, Eugen Herghelegiu, Catalin Tampu, Sisteme de management al calitatii: cerinte, audit, Editura

Ion Cristea, Maria Crina Radu , Managementul calitatii: Note de curs, Editura Alma Mater, Bacau, 2014
Pruteanu O., s.a., Managementul si controlul calitatii, Chigindu: Editura Tehnica-Info, 2000
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Oprean C-tin, s.a., Managementul integrat al calitatii, Sibiu, Ed. Universitatii "Lucian Blaga, 2005
Chirild Viorel, Managementul calitatii, Chisindu: Tehnica — Info, 2002

Ionescu, S. - Managementul calitatii, .N.I.D. Bucuresti , 1992

Antonescu, V. - Managementul calitatii totale, Bucuresti, 1993

Bibliografie minimala

Ion Cristea, Maria Crina Radu , Managementul calitatii: Note de curs, Editura Alma Mater, Bacau, 2014

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect) Nr. ore Metode de predare Observatii
Prezentarea cerintelor si structurii activitatilor de seminar 2
Instrumente traditionale in managementul calitatii. >
Graficele de control

Instrumente traditionale in managementul calitatii. 2
Histograme. Diagrame de corelatie

Instrumente traditionale 1n managementul calitatii. )
Diagrama cauza-efect. Diagrama Pareto

Instrumente noi In managementul calitatii. Diagrama )
afinitatilor. Diagrama de relatii.

Instrumente noi 1n managementul calitatii. Diagrama )
arbore. Diagrama matriceala

Instrumente noi In managementul calitatii. Diagrama )
PERT. Diagrama deciziilor de actiune

Bibliografie

1 Ion Cristea, Maria Crina Radu , Managementul calitatii: Note de curs, Editura Alma Mater, Bacau, 2014

2. Crina Radu, Ion Cristea, Eugen Herghelegiu, Catalin Tampu, Sisteme de management al calitatii: cerinte, audit,
Editura Alma Mater, Bacau, 2015

3. Ion Cristea, Crina Axinte, Ingineria si managementul calitdtii: indrumar de laborator, Ed. Alma Mater, Bacau,
2007

4. Pruteanu O., s.a., Managementul si controlul calitatii, Chisinau: Editura Tehnica-Info, 2000

5.0prean C-tin, s.a., Managementul integrat al calitatii, Sibiu, Ed. Universitatii "Lucian Blaga, 2005

Bibliografie minimala

Ion Cristea, Maria Crina Radu , Managementul calitatii: Note de curs, Editura Alma Mater, Bacau, 2014

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e In vederea schitdrii continutului si alegerii metodelor de predare/ invitare a disciplinei s-a procedat la prospectarea
pietei angajatorilor din regiune si s-au organizat intalniri cu alte cadre didactice din domeniul ingineriei mecanice si
mecatronice. Intilnirile au vizat identificarea nevoilor si asteptarilor angajatorilor din domeniu si coordonarea cu
alte programe similare din cadrul altor institutii de invatamant superior.

o Se asigurd competente conform prevederilor RNCIS

10. Evaluare

10.3. Pondere

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare | . g
din nota finala

Cunoasterea terminologiei utilizate in
managementul calitatii

Capacitatea de utilizare adecvatd a
notiunilor din managementul calitatii
intelegerea importantei studiilor de caz in
implementarea calitatii in productie
Capacitatea de a construi un sistem de
asigurare a calitatii

10.4. Curs Testare 50%

Aplicarea metodelor si tehnicilor studiate
(realizarea unor teme de casa privind:
10.5. Seminar aplicarea instrumentelor celei de-a doua | Portofoliu de activitate 50%
generatii, documentele SMC)
Realizarea referatelor

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM
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10.10. Standard minim de performanta evaluare curs

Cunoasterea minimald a conceptelor de baza ale disciplinei

10.11. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

- prezentarea referatelor;

- minim nota 5 la examenul scris.

- realizarea la seminar a unor aplicatii de complexitate medie, cu identificarea si descrierea adecvata a rolurilor
profesionale la nivelul echipei si respectarea principalelor atribute ale muncii in echipa.

10.12. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IM

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

Studentul/  absolventul  descrie,
identifica, sumarizeazd concepte si
metode elementare privitoare la
standardele, politicile si legislatia
aplicabila Intr-un anumit domeniu.

Studentul/ absolventul utilizeaza baze
de date, norme, standarde, coduri de
bune practici si reglementdri de
siguranta.

Studentul/absolventul evalueaza
impactul solutiilor de inginerie intr-
un mediu social, integrand si
contextul economic si de mediu.

Studentul/ absolventul sintetizeaza
informatii sireflectd In mod critic,

reflexiv, asupra responsabilitatilor
etice si  sociale legate de
managementul  activitatilor  din

domeniul mecatronicii

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnaétura titularului de activitati aplicative

Prof. univ. dr. ing. habil. Crina-

Maria RADU

Prof. univ. dr. ing. habil. Crina-Maria

RADU

Data avizdrii in departament

Semnatura directorului de departament

Conf. univ. dr. ing. Catilin DROB

Data aprobadrii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacéu, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170

FACULTATER DE INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI
(licenta)

1. Date despre program

1.1. Institutia de invitamant superior | UNIVERSITATEA , VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
1.2. Facultatea INGINERIE
1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica DUAL
1.7. Forma de invatamant Invatimant cu frecventi
2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Dezvoltarea competentelor socioemotionale
2.2. Titularul activitatilor de curs Conf. univ. dr. Liliana MATA
2.3. Titularul activititilor aplicative Conf. univ. dr. Liliana MATA
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Nu este cazul
2.5. Anul de v 26. Semestrul 7 2.7. Tipul de E
studiu evaluare
23 Categoria formativa a disciplinei DC
R'e ' imul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara
dis%i linei Categoria de optionalitate a disciplinei: DFA
P DOB obligatorie, DOP - optionald, DFA- facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
- Laborator Proiect Practica
3.1. Numar
de ore pe 3 Curs 2 Seminar 1 IS IS IS
- témrf)mi “ Laborator Proiect Practica
P M M M
3.4. Totalul
de ore pe
semestru 42 | Curs 28 | Seminar 14 | Laborator Proiect Practica
din planul
de
invatdmant
(1IS — institutie de invdtamdnt superior, IM — invatare prin munca)
3.5. Distributia fondului de timp pe semestru: Ore lIS | Ore IM
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 28
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 15
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 10
Tutoriat 2
Examindri 3
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS 58 | Ore IM
Procent maxim | Curs: Aplicatii:
3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 100 | Ore IM online: 21.42% | 21.42%
3.8. Numarul de credite Credite IS 4 | Credite IM
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum

4.2. de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

Sald de curs dotata cu video proiector

Seminar
Laborator IIS

5.2. de desfasurare aplicatii Laborator IM | Sala de seminar dotata cu video proiector

Proiect IIS
Proiect IM

6. Competente specifice acumulate

6.1. Competente
profesionale

- interactioneaza profesional in mediile de cercetare si profesionale

- lucreaza in echipe

6.2. Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al Abordarea avansatd a particularitdtilor si strategiilor de dezvoltare
disciplinei socioemotionala
7.2. Obiectivele specifice Acumularea de cunostinte cu privire la strategiile de dezvoltare socioemotionala

Familiarizarea cu metodele de cercetare utilizate in psihologia dezvoltarii,
Evaluarea dezvoltarii centratd pe procese socioemotionale.

8. Continuturi

spre schimbare

Curs I(:Irre. Metode de predare Observatii
Tipologia socioemotiilor 4 Expunere, exerpplul
’ demonstrativ
Puterea inteligentei emotionale 4 Expgnerg s
’ ’ descoperire dirijata
Sinteza
Educatia pozitiva in universitati. 4 cunostinielor,
’ ’ expunere, exemplul
demonstrativ
Autocongstientizarea - Cunoasterea si intelegerea propriilor 4
emotii si aptitudini
Respectarea celorlalti - Luarea in considerare a celorlalti 4
inainte de a actiona Prelegere, Studiu din
Legatura cu ceilalti - Dezvoltarea unei bune interactiuni si 4 caz, Conversatia
a apropierii fatd de ceilalti euristica
Orientarea spre schimbare - Propensiunea pentru cdutarea
oportunitatilor de leadership in vederea directionarii altora 4

Bibliografie

in Journal of Experimental Child Psycology,2010, 106 (1).

6Q).

Alloway, T. P., Alloway, R. G., ,,Investigating the predictive roles of working memory and IQ in academic attainment”

Castejon, J.L., Cantero, P., Perez, N., ,,Differences in the socioemotional competency profile in university students in
different disciplinary areas” in Electronic Journal of Reasearch in Educational Psycology, Allicante, 2008, no. 15, vol.
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Goleman, D., Inteligenta emotionala, Editura Curtea Veche, Bucuresti, 2008.

Lerner, R.m., Lamb, M.E., Handbook of Child Psycology and Developemental Science, Vol. 3, Socioemotional
Processes, Wiley-Blackwell, 2015.

Roco, M., Creativitate si inteligenta emotionala, Editura Polirom, Iasi, 2001.

Siegler, R. DeLoache, J., Eisenberg, N., How Children Develop, Second Edition, Work, New York, 2006.
Szentagotai-Tatar, A., David, D., Tratat de psihologie pozitiva, Editura Polirom, lasi, 2017.

Bibliografie minimala

Goleman, D., Inteligenta emotionala, Editura Curtea Veche, Bucuresti, 2008.
Szentagotai-Tatar, A., David, D., Tratat de psihologie pozitiva, Editura Polirom, lasi, 2017.

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect) Nr. ore Metode de predare Observatii

Activitati de grup,
sinteza

O abordare longitudinala a dezvoltarii socioemotionale 4 cunostintelor,

argumentare,

studiu de caz

Dezbatere,
Dezbatere stiintifica in psihologia dezvoltarii cu aplicatii argumentare,
pe discipline clarificare
conceptuala

Activitate de grup,
Aplicatii privind construirea carierei din perspectiva descoperire dirijata,
psihologiei pozitive. argumentare,
studiu de caz

Bibliografie

Castejon, J.L., Cantero, P., Perez, N., ,,Differences in the socioemotional competency profile in university students in
different disciplinary areas” in Electronic Journal of Reasearch in Educational Psycology, Allicante, 2008, no. 15,
vol. 6 (2).

Goleman, D., Inteligenta emotionala, Editura Curtea Veche, Bucuresti, 2008.

Goleman, D., Inteligenta emotionala in leadership, Editura Curtea Veche, Bucuresti, 2005.

Lerner, R.m., Lamb, M.E., Handbook of Child Psycology and Developemental Science, Vol. 3, Socioemotional
Processes, Wiley-Blackwell, 2015.

Roco, M., Creativitate si inteligenta emotionala, Editura Polirom, Iasi, 2001.

Szentagotai-Tatar, A., David, D., Tratat de psihologie pozitiva, Editura Polirom, Iasi, 2017.

Bibliografie minimala

Goleman, D., Inteligenta emotionala in leadership, Editura Curtea Veche, Bucuresti, 2005.
Roco, M., Creativitate si inteligenta emotionald, Editura Polirom, Iasi, 2001.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e In vederea schitdrii continutului si alegerii metodelor de predare/ invitare a disciplinei s-a procedat la prospectarea
pietei angajatorilor din regiune si s-au organizat intalniri cu alte cadre didactice din domeniul ingineriei mecanice si
mecatronice. Intalnirile au vizat identificarea nevoilor si asteptarilor angajatorilor din domeniu si coordonarea cu
alte programe similare din cadrul altor institutii de Invatamant superior.

o Se asigurd competente conform prevederilor RNCIS

10. Evaluare

10.3. Pondere

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare . <
din nota finala

Probarea 1nsusirii unui miniumum de

10.4. Curs cunostinte predate la curs

Testare 60%

10.5. Seminar Prezentarea proiectului Prezentare oralad 40%

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.10. Standard minim de performanta evaluare curs

Cunoasterea minimala a conceptelor de baza ale disciplinei

10.11. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS
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‘ Realizarea/ predarea la timp a etapelor specific referatelor sau proiectelor educationale

10.12. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IM

| -

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

Studentul/absolventul distinge
aspecte care vizeaza procesele
operationale specifice resurselor
umane la nivel organizational,
precum si aspecte ce privesc
munca umana necesare pentru
fundamentarea rationald si optima
a adaptarii muncii la om si a
omului la meseria/profesia sa.

Studentul/absolventul
demonstreaza aptitudini de
comunicare si lucru 1n echipd, in
conditiile analizei interactiunii
omului cu mediul de munca.

Studentul/absolventul
lucreaza in echipe si
interactioneaza
profesional in mediile de
cercetare si profesionale

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnaétura titularului de activitati aplicative

Conf. univ. dr. Liliana MATA Conf. univ. dr. Liliana MATA

Data avizarii in departament Semnétura directorului de departament

Conlf. univ. dr. ing. Catalin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI”
Facultatea de Inginerie

din BACAU

Calea Marasesti, Nr. 157, Baciau, 600115, Ne. 1713
Tel./Fax +40 234 580170 € ;3;39‘1@0?
FACULTATER DE INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI
(licentd)
1. Date despre program
1.1. Institutia de invatimant superior | UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
1.2. Facultatea INGINERIE
1.3. Departamentul Inginere si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii MECATRONICA SI ROBOTICA
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea MECATRONICA DUAL
1.7. Forma de invatamant Invitimant cu frecventi
2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Analiza cu elemente finite
2.2. Titularul activitatilor de curs Prof.univ.dr.ing.habil. Valentin Zichil
2.3. Titularul activitatilor aplicative -
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Persoana desemnata de OE
2.5. Anul de v 2.6. Semestrul | 8 2.7. Tipul de evaluare | V
studiu
2.8. Categoria formativa a disciplinei DS
Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DI - obligatorie (impusd), DO - optionala (la alegere), DL - facultativa (liber aleasd)
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numar | 3 | Curs 2 Seminar Laborator Proiect IIS Practica
de ore pe 11S 11S
saptamana Laborator 1 Proiect IM Practicd
IM IM
3.4. Totalul 42 | Curs 28 Laborator 14 | Proiect Practica
de ore pe Seminar
semestru din
planul  de
invatamant
(1S — institutie de invatamant superior, IM — invdtare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OrelIS | Ore IM
Studiul dupd@ manual, suport de curs, bibliografie si notite 1
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 5
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 5
Tutoriat 18
Examinari 4
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS Ore IM 33
3.7. Total ore pe semestru Procent maxim | Curs: Aplicatii:
Ore IS 28 | OreIM 47| online: 21,42% | 21,42%
3.8. Numarul de credite Credite IIS | 1 Credite IM | 2
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4.

Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum Rezistenta materialelor

4.2. de competente Utilizarea calculatorului si soft-urile aferente pentru grafica inginereasca

5.

Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului o sala dotata cu videoproiector

5.2. de desfasurare a ¢ videoproiector,
seminarului/laboratorului/proiectului | e calculatoare

e program de analiza prin metoda elementelor finite (Solidworks, Geostar)

Competente specifice acumulate

6.1. Competente profesionale

Identificarea si selectarea conceptelor, abordarilor i metodologiilor utilizate in proiectarea mecanica
Analizarea critica §i interpretarea constructiva a conceptelor, modelelor, metodologiilor consacrate utilizate in
probleme de conceptie (proiectare) ale componentelor mecanice pe baza unui rationament tehnic complet si
corect

Utilizarea principiilor si metodelor de baza pentru proiectarea componentelor mecanice cu date de intrare bine
definite in conditii de asistenta calificata

Evaluarea pe baza de argumente justificative coerente a calitatii, potentialului si limitarilor solutiilor
constructive mecanice, precum si integrarii acestora in structuri complexe

Utilizarea principiilor si metodelor de baza pentru proiectarea tehnologica si fabricatia componentelor
mecanice cu date de intrare bine definite in conditii de asistenta calificata

Evaluarea pe baza de argumente justificative coerente a calitatii, adaptabilitatii si limitarilor solutiilor
tehnologice functionale ale structurilor mecanice

Proiectarea unor tehnologii de fabricatie specifice componentelor mecanice si punerii in functiune a unor
echipamente mecanice de complexitate medie

6.2. Competente transversale

Aplicarea, iIn mod responsabil, a principiilor, normelor si valorilor eticii profesionale in realizarea sarcinilor
profesionale si identificarea obiectivelor de realizat, a resurselor disponibile, a etapelor de lucru, a duratelor de
executie, a termenelor de realizare aferente si a riscurilor aferente.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)
7.1. Obiectivul general al e Formarea si dezvoltarea capacitatii de a gandi logic in rezolvarea problemelor
disciplinei tehnice in domeniul specializirii; Specializarea prin studii aprofundate
7.2. Obiectivele specifice Formarea gandirii ingineresti creative, 1n alcatuirea modelelor, alegerea

elementelor finite si interpretarea rezultatelor.
o Realizarea fondului de cunostinte teoretice si a deprinderilor practice de aplicare
a acestei metode in folosul cursurilor de calcul si constructie din profilul

specialitatii

8. Continuturi
Curs Nr. ore Metode de predare Observatii
Metode de calcul a structurilor ingineresti. Elemente de | 2 Prelegere 1 prelegere
teoria elasticitdtii. Formulari matriceale
Ecuatia matriceald a metodei elementelor finite. Cazul | 4 Prelegere 2 prelegeri
general, cazuri particulare. Caracteristicile matricelor
Tipuri de elemente finite si criterii de alegere a lor. 4 Prelegere 2 prelegeri
Probleme practice la utilizarea metodei elementelor finite.
Influenta discretizarii, testare si studiu de caz.
Matricea de rigiditate globala. Mod de realizare. 4 Prelegere 2 prelegeri
Caracteristici
Metode de rezolvare a ecuatiilor in metoda elementelor 4 Prelegere 2 prelegeri
finite
Etape de rezolvare a unei probleme cu ajutorul metodei 6 Prelegere 3 prelegeri
elementelor finite. Consideratii asupra alegerii tipului de
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elemente. Discretizarea domeniului de analiza in cazul
structurilor continue. Obtinerea modelului numeric cu
elemente finite.

Notiuni de utilizare a programului Solidworks, Ansys si
Geostar, prezentare exemple, studii de caz

Prelegere

2 prelegeri

Bibliografie

1. Zichil V., Ciubotariu V., Rezolvarea de probleme utilizand metoda elementelor finite cu Siemens NX Nastran
—note de curs & suport de laborator, Ed. Alma Mater — Bacau, 2018;

Faur, N., Elemente finite, Editura Politehnica, 2002 ;

Sk wb

Garbea, D., Analiza cu elemente finite, Editura Tehnica, Bucuresti, 1990.

Judele A., Zichil V., Analizi structurala prin metoda elementului finit, Ed. Alma-Mater Bacau, 2007,
Nastasescu V., Metoda elementelor finite, Ed. A. T. M., Bucuresti, 1995;
Blumenfeld M., 5. a., Metoda elementelor finite. Aplicatii si programe introductive, Ed. 1. P. Bucuresti, 1992;

Bibliografie minimala

1. Zichil V., Ciubotariu V., Rezolvarea de probleme utilizand metoda elementelor finite cu Siemens NX Nastran
—note de curs & suport de laborator, Ed. Alma Mater — Bacau, 2018;
2. Judele A., Zichil V., Analiza structurald prin metoda elementului finit, Ed. Alma-Mater Bacau, 2007.

Aplicatii (Laborator IM) Nr. ore Metode de predare Observatii
Utilizarea diferitelor tipuri de elemente finite 2 Lucrarea practica

(exemplificare)

Import geometrie subansamble 2

Realizare geometrie ansamble 3

Incarcarea subansamblului cu sarcini 2

Stabilirea legaturilor mecanice 2

Rularea analizei 1

Interpretarea analizei 2

Bibliografie

1. Zichil V., Ciubotariu V., Rezolvarea de probleme utilizand metoda elementelor finite cu Siemens NX Nastran
—note de curs & suport de laborator, Ed. Alma Mater — Bacau, 2018

SNk e

Faur, N., Elemente finite, Editura Politehnica, 2002

6. Garbea, D., Analiza cu elemente finite, Editura Tehnica, Bucuresti, 1990.

Judele A., Zichil V., Analizi structurala prin metoda elementului finit, Ed. Alma-Mater Bacau, 2007
Nastasescu V., Metoda elementelor finite, Ed. A. T. M., Bucuresti, 1995
Blumenfeld M., s. a., Metoda elementelor finite. Aplicatii si programe introductive, Ed. 1. P. Bucuresti, 1992

Bibliografie minimala

Zichil V., Ciubotariu V., Rezolvarea de probleme utilizind metoda elementelor finite cu Siemens NX Nastran
—note de curs & suport de laborator, Ed. Alma Mater — Bacau, 2018;
2. Judele A., Zichil V., Analiza structurala prin metoda elementului finit, Ed. Alma-Mater Bacau, 2007.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e  Seasigurd competente conform prevederilor RNCIS

10. Evaluare

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare

10.2. Metode de evaluare

10.3. Pondere
din nota finala

10.4. Curs

Cunostinte teoretice insusite
(cantitatea, corectitudinea, acuratetea)

Verificare pe parcurs,
Evaluare finala:
Colocviu (2 ore) - Test de
cunostinte cu Intrebari
inchise /deschise,
probleme, dezvoltare

tematica

40%

10.5. Seminar

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM practice

Gradul de insusire a cunostintelor si abilitati

Verificare pe parcurs,
Evaluare finala:
Colocviu (2 ore) - Test de
cunostinte cu aplicatii

60%
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practice

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

Prezenta activa la curs; cunoasterea notiunilor fundamentale din teoria elasticitatii si discretizarea prin elemente finite.

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

Interpretarea corecta a rezultatelor dupa rularea analizei

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

Studentul explica si

interpreteaza documentatia
tehnica, economica si
manageriala, pentru dezvoltarea
proiectelor si proceselor specifice
domeniului.

Studentul aplica tehnici si metode de
programare a aplicatiilor software,
creeaza si opereaza cu baze de date.
Studentul modeleaza si simuleaza
concepte si procese in rezolvarea de
sarcini specifice, in regim asistat de
calculator.

Studentul lucreaza pentru
indeplinirea sarcinilor tehnice ca
membru in echipa tinand legatura cu
managerii.

Studentul ia decizii in situatii bine
definite si 151 asuma responsabilitatea
pentru deciziile luate.

Data completérii

Semnatura titularului de curs

| Semnatura titularului de activitati aplicative

Prof.univ.dr.ing.habil. Valentin Zichil

Persoana desemnatd de OE

Data avizdrii in departament

Semnatura directorului de departament

Conf.univ.dr.ec.,ing. Catalin Drob

Data aprobdrii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof.univ.dr.ing.habil Mirela Panainte-Lehadus

F 84.07/Ed. 09




UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Baciau, 600115,

Tel./Fax +40 234 580170
p://inginerie.ub.ro; e-mail: ing@ub.
FACULTATEA DE INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI
(licentd)

1. Date despre program
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1.1. Institutia de invatamant superior | Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau
1.2. Facultatea Inginerie

1.3. Departamentul Energetica si Stiinta Calculatoarelor

1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica

1.5. Ciclul de studii Licenta

1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica dual/inginer

1.7. Forma de invatamant Invitimant cu frecventi

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei Automatizarea proceselor industriale

2.2. Titularul activitatilor de curs Prof. dr. ing. Culea George

2.3. Titularul activitatilor aplicative -

2.4. Tutorele activitatilor aplicative Peroana desemnata de OE
2.5. Anul de v 2.6. Semestrul | 8 2.7. Tipul de evaluare | E
studiu
2.8. Categoria formativa a disciplinei DS
Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOP
DI - obligatorie (impusd), DO - optionala (la alegere), DL - facultativa (liber aleasd)
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numar | 3 Curs |2 Seminar Laborator IS Proiect IIS Practica
de ore pe 11S
saptamana Laborator IM | 1 Proiect IM Practicd
IM
3.4. Totalul | 42 Curs | 28 Seminar Laborator 14 | Proiect Practica
de ore pe
semestru din
planul  de
invatamant
(1IS — institutie de invatamant superior, IM — invdtare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OrelIS | Ore IM
Studiul dupd@ manual, suport de curs, bibliografie si notite 1
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 5
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 5
Tutoriat 18
Examinari 4
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS Ore IM 33
3.7. Total ore pe semestru Procent maxim | Curs: Aplicatii:
b Ore IS 28 | OreIM 47| online: 21,42% 211),42%
3.8. Numarul de credite Credite IIS | 1 Credite IM | 2

4. Preconditii (acolo unde este cazul)
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4.1. de curriculum

4.2. de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

o Sald medie sau mare, Materiale suport: laptop, videoproiector/tabla

5.1. de desfasurare a cursului
interactiva, tabla.
5.2. de desfasurare Seminar
aplicatii Laborator IS
Laborator IM
Proiect 1IS
Proiect IM

o Sala de calculatoare cu software de programare PLC, dulapuri si
standuri de automatizare, sisteme de achizitii date, calculatoare,
echipamente de tip PLC si simulatoare.

6. Competente specifice acumulate

e proiecteaza componente de automatizare;
e modeleaza si simuleaza sisteme electromecanice;

6.1. Competente
profesionale

6.2. Competente
transversale

e aplicd cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti;

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al disciplinei

e Principalele obiective ale disciplinei sunt: cunoasterea programarii in Twido
Suite, a setului de instructiuni, a functiilor speciale si a principalelor solutii de
automatizare a proceselor industriale. Se va urmadrii cunoasterea de catre
studenti a modului de alegerea solutiei optime, de configurare hardware si de
programare a sistemelor de control.

7.2. Obiectivele specifice

e Studentii vor dobandi urmatoarele competentele specifice: sd demonstreze
cunoasterea si intelegerea unor concepte, principii §i teorii ale automatizarii
proceselor industriale, sd poata modela ariile de proces,
analizeze probleme specifice, sd poatd participa la proiecte de automatizare
realizate in cadrul unor echipe.

sa identifice si

8. Continuturi

Curs Nr. ore Metode de predare Observatii
Introducere 2 Prelegere sustinuta de

e Conducerea proceselor prezentari PPT,

e Analiza proceselor ciclice secventiale in vederea conversatii, explicatii,
automatizarii ex.empl.i.ﬁcéri. )

e Modalitdti de implementare a sistemelor automate 2 Principiile invatarii

o Solutii de automatizare centrate.p N studpnt

o Criterii de alegere a unei solutii de automatizare sun t aplicate prin

- - — utilizarea metodelor

. SFructurl. specifice ale automatizarii complexe 2 interactive si

e Sisteme incorporate participative de
Modalitdti de automatizare a proceselor industriale 2 predare; formularea
Automate programabile Twido obiectivelor

e Prezentarea echipamentului TWIDO educationale orientate

e Variante de controlere programabile Twido catre rezultate ale

e Module de extensie pentru intriri/iesiri digitale, analogice | 2 invatarii; implicarea

e Module de intriri/iesiri analogice studentilor in

e Module mixte activitati aplicate si

e Caracteristici Controlerul modular TWDLMDA20DRT 2 proiecte, dezvoltarea
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o Caracteristicile comunicatiei. Protocoale de comunicatie. competentelor de

e Modul de cablare a controlerului TWDLMDA20-DRT autoevaluare.

e Modulul de intrari/iesiri analogice TWDAMM3HT 2

e Modul de cablare al modulului TWDAMM3HT

e Crearea unui proiect in TwidoSuite

e Functii speciale ale controlerelor Twido. Intrarea de | 2
RUN/STOP. Iesirea de starea a controlerului. Intrari
rapide

e Editor de simboluri

e Limbajul lista de instructiuni 2

e Instructiuni de test. Instructiuni pe acumulator

e Instructiuni pe actiuni

e Instructiuni pe blocuri functionale 2

e Utilizarea parantezelor

e Instructiuni cu stiva

e Numaratoare rapide 3

e Programatoare ciclice

e Blocuri functionale de temporizare. TON, TOF

e Programarea cu ajutorul reprezentdrii Grafcet 3
o Instructiuni Grafcet

e Open PLC. Instalare OpenPLC pe RASBERRY PI 2
Bibliografie

e Culea George, Automatizarea moderna a sistemelor de productie, Editura Sirius, 2002

e Culea George, Controlere programabile — Teorie §i Aplicatii, Editura Tehnica-Info Chisinau, 2005

e Himanshu Kumar, Advanced Industrial Automation, ISBN-13: 979-8651023592, 2020

¢ Elektor Verlag, PLC Programming with the Raspberry Pi and the OpenPLC Project, ISBN 3895764698, 2021
e Kevin Collins, PLC Programming for Industrial Automation, Amazon Digital Services LLC, 2016,

e B. R. Mehta, Y. J. Reddy - Industrial Process Automation Systems Design and Implementation, Elsevier, 2015
e Culea George, Automatizari, Note de curs - laborator, Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau 2025

Bibliografie minimala

Culea George, Automatizari, Note de curs - laborator, Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau 2025

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect) Nr. ore Metode de predare Observatii

Laborator Prezentare lucrare de

e Instructiuni pentru protectia muncii. Prezentarea laboratorului. 2 laborator. Realizare
Descrierea echipamentului TWDLMDA20DRT si utilizarea aplicatii laborator.
mediului de programare Twido Suite

e Prezentarea modului de programare Ladder si List (limbaj lista 2
de instructiuni). Editarea simbolurilor.

e Realizarea aplicatiilor pentru controlerului Twido cu ajutorul 2
instructiunilor de baza

e Realizarea aplicatilor utilizdnd functii speciale pentru Twido si 2
blocuri de temporizare

e Programarea controlerelor twido cu ajutorul ramificatilor 2
conditionale

e Programarea controlerelor Twido cu ajutorul reprezentarii 2
Grafcet

e Realizarea programului pentru controlul unui proces ciclic 2
secvential

Bibliografie

o Culea George, Automatizarea moderna a sistemelor de productie, Editura Sirius, 2002

o Culea George, Controlere programabile — Teorie si Aplicatii, Editura Tehnica-Info Chigindu, 2005

e Culea George, Culea George, Automatizarea proceselor industriale, Indrumar de laborator, Universitatea ,,Vasile
Alecsandri” din Bacau 2025

o TwidoSoft Operation Guide, Schneider Electric, 2016

e Elektor Verlag, PLC Programming with the Raspberry Pi and the OpenPLC Project, ISBN 3895764698, 2021

e Kevin Collins, PLC Programming for Industrial Automation, Amazon Digital Services LLC, 2016,

e B. R. Mehta, Y. J. Reddy - Industrial Process Automation Systems Design and Implementation, Elsevier, 2015
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Bibliografie minimala

o Culea George, Automatizari, Note de curs - laborator, Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau 2025

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continutul disciplinei este analizat anual si adaptat permanent
angajatorilor din domeniul aferent programului.

la noile tendinte din domeniu si la solicitarea

10. Evaluare

10.3. Pondere

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare . <
din nota finala
Raspunsul la intrebari referitoare la Examen 80%
10.4. Curs . .
probleme din aria cursului
10.5. Seminar
10.6. Laborator IS
- - — 5
10.7. Laborator IM Realizare laboratoare Apreciere activitate 20%
laborator

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.6. Standard minim de performanta evaluare curs

e  Studentul trebuie sd cunoasca: elemente generale despre automatizari, descrierea echipamentului TWDLMDA
20DRT si pasii de realizare a unui proiect in mediului de programare Twido Suite.

10.7. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative I1IS

10.8. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

) Efectuarea corecta a laboratoarelor

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie
e Studentul/absolventul identifica si | e Studentul/absolventul defineste | e Studentul/absolventul decide cu
descrie principiile de functionare si cerintele tehnice si alege si privire la alegerea tipului de sistem
proiectare a sistemelor automate. proiecteazd un sistem de reglare de  automatizare ce  trebuie
automata implementat in anumite aplicatii si
este responsabil de Functionarea

corespunzitoare a acestuia

Data completarii Semndtura titularului de curs Semnatura titularului de activitati aplicative

Prof. dr. ing. George CULEA

Persoana desemnata de OE

Data avizarii In departament

Semnatura directorului de departament

Conf.univ.dr. ing. ec. Catilin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. habil. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacéu, 600115,

Tel./Fax +40 234 580170
p://inginerie.ub.ro; e-mail: ing@ub.
FACULTATEA D INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI
(licenta)

1. Date despre program

1.1. Institutia de invitamant superior | UNIVERSITATEA , VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
1.2. Facultatea INGINERIE
1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica DUAL
1.7. Forma de invatamant Invatimant cu frecventi

2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Modelarea si simularea sistemelor de productie
2.2. Titularul activitatilor de curs Prof. univ. dr. ing. George CULEA
2.3. Titularul activitatilor aplicative -
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Persoana desemnatd de OE
2.5. Anul de v 26. Semestrul ] 2.7. Tipul de E
studiu evaluare
23 Categoria formativa a disciplinei DS
R'e ' imul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara
dis%i linei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOP

P DOB obligatorie, DOP - optionald, DFA- facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
- Laborator Proiect Practica
3.1. Numar
de ore pe 3 Curs 2 Seminar IS IS IS
- témrf)mi “ Laborator 1 Proiect Practica
P M M M
3.4. Totalul
de ore pe
semestru 42 | Curs 28 | Seminar Laborator 14 | Proiect Practica
din planul
de
invatdmant
(1IS — institutie de invdtamdnt superior, IM — invatare prin munca)
3.5. Distributia fondului de timp pe semestru: Ore lIS | Ore IM
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 1
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 5
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 5
Tutoriat 18
Examindri 4
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS Ore IM 33
Procent maxim | Curs: Aplicatii:

3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 28 | Ore IM 47 online: 21.42% | 21.42%
3.8. Numarul de credite Credite IS 1 | Credite IM 2
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum

4.2. de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului Sald medie sau mare, Materiale suport: laptop, videoproiector, tabla
Seminar
Laborator IIS
5.2. de desfasurare aplicatii | Laborator IM | Sala laborator cu calculatoare si aplicatii software dedicate
Proiect IIS
Proiect IM

6. Competente specifice acumulate

- dezvolta software cu sursa deschisa;

- gandeste in mod abstract;

- gestioneaza date in domeniul cercetarii;

- defineste cerintele tehnice;

- realizeaza analize de date;

- sintetizeaza informatii;

- aproba proiecte ingineresti;

- testeaza sisteme electromecanice;

- ajusteaza proiectele produselor;

- interactioneaza profesional in mediile de cercetare si profesionale;

6.1. Competente
profesionale

- opereazd echipamente hardware digitale;

- lucreaza in echipe;

- aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti;
- solutioneaza probleme.

6.2. Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al Principalul obiectiv al disciplinei este familiarizarea studentilor cu principiile si

disciplinei modalitatile prin care se realizeazd modelarea si simularea sistemelor in general
si cu posibilitatea implementérii software a simulatoarelor.

7.2. Obiectivele specifice Obiectivele specifice ale disciplinei sunt:

- definirea conceptelor ce stau la baza modelarii sistemelor si a solutiilor utilizate
pentru modelarea sistemelor hardware si software;

- intelegere specifica a modelarii prin retele Petri a proceselor si echipamentelor
din domeniului tehnologiei informatiei, respectiv familiarizarea studentilor cu
cele mai recente aplicatii si dezvoltari ale aceste metode de modelare in domeniu;
- explicarea modului prin care se pot implementa simulatoarele;

- aplicarea si interpretarea creativa a principiilor modelarii in vederea realizarii
de noi modele pentru componente software sau hardware;

- formarea abilitatii de a identifica, descrie si a crea noi solutii de modelare pentru

evaluarea performantelor sistemelor de calcul.

8. Continuturi

Curs I(:I; Metode de predare Observatii
Notiuni introductive. Conceptul de sistem. Cercetarea >

operationald. Modele matematice. Modele ideale.

Metoda de reprezentare GRAFCET. Etape si tranzitii. 5

Conditii de efectuare a tranzitiilor.

Macroetape si pseudo - macroetape. Retele Petri- Pozitii 5

o . . Prelegere, explicatii
tranzitii si arce. Marcaje. Executia tranzitiilor. gere, explicatil,

- - : : exemplificare
Retele Petri autonome si neautonome. Structuri particulare. xemp

Tipuri de retele Petri. Proprietatile retelelor Petri.

Grafuri de marcaje.

Ecuatia fundamentala.
Componente conservative si invariantii marcajelor

NN N
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Invariantii tranzitiilor 2
Metode de reducere a retelelor Petri. Retele Petri )
neautonome
Retele Petri sincronizate. Executia inlantuitd a tranzitiilor >
sub actiunea unui eveniment extern.
Retele Petri temporizate. RP-T si RP-P temporizate 2
Retele Petri interpretate. Simularea retelelor Petri. Limbajul >
de modelare UML
Modelarea sistemului de comunicatie dintre nucleele L
. . ’ 2 Prelegere, explicatii,
procesoarelor prin Retele Petri . ’
: ; ; —— - exemplificare
Modelarea si analiza sistemelor distribuite prin RP.
Aplicatii ale Retelelor Petri la modelarea protocoalelor de 2
comunicatie. Modelarea si analiza arhitecturii software.
Bibliografie

Culea George, Modelare si simulare, Note de curs, Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau 2020

Bernard P. Zeigler, Alexandre Muzy, Eresto Kofman, Theory of Modeling and Simulation Discrete Event and
Iterative System. Computational Foundations, Elsevir, ISBN: 978-0-12-813370-5, 2019

Tauseef Aized - Advances in Petri Net Theory and Applications, ISBN 978-953-307-108-4, Sciyo, 2010

Pawel Pawlewski - Petri Nets: Applications, ISBN 978-953-307-047-6, In-Teh, 2010

Didier Buchs, Application and Theory of Petri Nets and Concurrency, Springer, ISBN: 978-3-030-76983-3, 2021
Culea George , C. Popescu, Stefan Ababei, Modelarea si simularea sistemelor cu evenimente discrete, Editura Sirius,
2002

Michel Diaz - Petri Nets - Fundamental Models, Verification and Applications, Wiley, 2020

Bibliografie minimala

Culea George, Modelare si simulare, Note de curs, Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau 2020

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect) Nr. ore Metode de predare Observatii

Protectia muncii si prezentarea laboratorului. Modelarea )
proceselor utilizdind metoda Grafcet

Modelarea matematica a relatiilor dintre conditii si
evenimente. - Calcularea invariantilor si determinarea 2
proprietatilor

Simularea in Visual Object Net ++ Indrumare, exercitiu

Simularea in SimRPe/SRP. Grafuri de marcaje

Realizarea modelelor prin Retele Petri

Modelarea prin Retele Petri sincronizate, temporizate

N NN

Modelarea proceselor prin diagrame Laadder-Verificarea
referatelor

Bibliografie

Culea George, Modelare si simulare, Note de curs, Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau 2020

Bernard P. Zeigler, Alexandre Muzy, Ermesto Kofman, Theory of Modeling and Simulation Discrete Event and
Iterative System. Computational Foundations, Elsevir, ISBN: 978-0-12-813370-5, 2019

Tauseef Aized - Advances in Petri Net Theory and Applications, ISBN 978-953-307-108-4, Sciyo, 2010

Pawel Pawlewski - Petri Nets: Applications, ISBN 978-953-307-047-6, In-Teh, 2010

Didier Buchs, Application and Theory of Petri Nets and Concurrency, Springer, ISBN: 978-3-030-76983-3, 2021
Culea George , C. Popescu, Stefan Ababei, Modelarea si simularea sistemelor cu evenimente discrete, Editura Sirius,
2002

Michel Diaz - Petri Nets - Fundamental Models, Verification and Applications, Wiley, 2020

Bibliografie minimald

Culea George, Modelare si simulare, Note de curs - laborator, Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau 2020

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e In vederea schitirii continutului si alegerii metodelor de predare/ invitare a disciplinei s-a procedat la prospectarea
pietei angajatorilor din regiune si s-au organizat intalniri cu alte cadre didactice din domeniul ingineriei mecanice si
mecatronice. Intilnirile au vizat identificarea nevoilor si asteptarilor angajatorilor din domeniu si coordonarea cu
alte programe similare din cadrul altor institutii de Invatamant superior.

o Se asigurd competente conform prevederilor RNCIS

10. Evaluare
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Tip activitate

10.1. Criterii de evaluare

10.2. Metode de evaluare

10.3. Pondere
din nota finala

10.4. Curs Cunoasterea  conceptelor  specifice Testare finala 70%
problemelor din aria cursului

10.5. Seminar

10.6. Laborator IS

10.7. Laborator IM Capacitatea de rezolvare a problemelor Portofoliu de aplicatii 30%

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.10. Standard minim de performanta evaluare curs

Cunoasterea minimald a conceptelor de baza ale disciplinei

10.11. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

10.12. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IM

Realizarea/ predarea la timp a temelor de casa

11. Rezultatele invatarii

proiectare a sistemelor de reglare
automata

Descrie, identifica, explica,
selecteaza si aplica tehnici, metode si
instrumente moderne de inginerie,
inclusiv. modelarea si simularea,
pentru activitati complexe de
inginerie, cu o intelegere a limitarilor,
atat in limba romana, cat si intr-o
limba de circulatie internationala

proiecteazd un sistem de reglare
automata

Elaboreazad in limba roménd si/sau
intr-o limba de circulatie
internationald, elaboreazd proceduri
de incercare a produselor, sistemelor
si componentelor mecatronice i
electronice;

Studentul/absolventul  proiecteaza,
modeleaza, simuleazd si opereaza
diverse sisteme mecatronice aplicand
cunostinte stiintifice, tehnologice si
ingineresti

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie
Studentul/absolventul identificd si | Studentul/absolventul defineste | Studentul/absolventul decide cu
descrie principiile de functionare si | cerintele tehnice si alege si | privire la alegerea tipului de sistem de

reglare  automatd ce  trebuie
implementat in anumite aplicatii si
este responsabil de functionarea
corespunzitoare a acestuia

Studentul/absolventul selecteaza si
analizeaza surse bibliografice
specifice domeniului

Studentul/absolventul foloseste 1n
comunicare limba engleza/franceza
tehnica.

Studentul/absolventul lucreazad ca
membru de echipa  pentru
solutionarea problemelor tehnice

Data completérii

Semnatura titularului de curs

Semndtura titularului de activitati aplicative

Prof. univ. dr. ing. George CULEA

Persoana desemnati de OE

Data avizarii in departament

Semnadtura directorului de departament

Conf. univ. dr. ing. Catdlin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

FACULTATEA DE INGINERIE

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

1. Date despre program

Calea Marasesti, Nr. 157, Baciau, 600115,

Tel./Fax +40 234 580170
http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro

FISA DISCIPLINEI

(licenta)

1.1. Institutia de invatamant superior

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU

1.2. Facultatea

INGINERIE

1.3. Departamentul

INGINERIE SI MANAGEMENT, MECATRONICA

1.4. Domeniul de studii

MECATRONICA SI ROBOTICA

1.5. Ciclul de studii

LICENTA

1.6. Programul de studii/calificarea

MECATRONICA DUAL

1.7. Forma de invatamant

INVATAMANT CU FRECVENTA

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei

Proiectarea sistemelor mecatronice

2.2. Titularul activitatilor de curs

Sef lucrari dr. ing. Cosmin Constantin Grigoras

2.3. Titularul activitatilor aplicative

2.4. Tutorele activitatilor aplicative

Persoana desemnati de OE

2.5. Anul de v 2.6. Semestrul | 8 2.7. Tipul de evaluare
studiu
2.8. Categoria formativa a disciplinei DS
Regimul DF - fundamentala, DS - de specializare, DC — complementara
disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DOB obligatorie, DOP - optionald, DFA- facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numar | 2 Curs |1 Seminar Laborator Proiect IIS Practica
de ore pe 1IS 1IS
saptamana Laborator Proiect IM | 1 Practica
IM IM
3.4. Totalul | 28 | Curs | 14 Laborator Proiect 14 | Practica
de ore pe Seminar
semestru din
planul de
invatamant
(11S — institutie de invatamant superior, IM — invatare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OreIIS | Ore IM
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 3 3
Documentare suplimentard in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 4 4
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 2 2
Tutoriat 2
Examinari 2
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS 11 Ore IM 11
3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 25 Ore IM 25 | Procent maxim | Curs: Aplicatii:
online: 21,24% | 21,24%
3.8. Numarul de credite Credite IIS | 1 Credite IM | 1
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1.de Grafica asistata de calculator (CAD), Proiectare asistata de calculator, Masini-unelte si echipamente de
curriculum fabricatie, Elemente de mecanica si organe de masini, Bazele mecatronicii si sisteme mecatronice
4.2.de Utilizarea sistemelor CAD de nivel intermediar sau avansat (SolidWorks) pentru modelare 2D si 3D,

competente | realizarea de ansambluri si generarea documentatiei tehnice, Capacitatea de interpretare si elaborare a

desenelor tehnice de executie si de ansamblu, Cunostinte privind modelarea parametrica si utilizarea
relatiilor geometrice in mediul CAD, Abilititi de analiza si sintezd in proiectarea componentelor si
sistemelor mecatronice, Capacitatea de utilizare a instrumentelor digitale pentru rezolvarea problemelor
ingineresti si dezvoltarea solutiilor tehnice

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului e Sala de curs dotatd cu sistem de proiectie (videoproiector / ecran

interactiv) si statie PC pentru prezentare si demonstratii.

o Software CAD/CAE utilizat in activitatile didactice (SolidWorks)
instalat pe statia de lucru a cadrului didactic.

e Acces la retea si conexiune la Internet pentru utilizarea resurselor
digitale, a documentatiei tehnice si a platformei eLearning.

e Suporturi de curs in format digital: prezentari, modele 3D,
ansambluri, scheme constructive, studii de caz si exemple de
documentatie tehnica.

o Posibilitatea demonstrarii etapelor de conceptie si proiectare a
subsistemelor si sistemelor mecatronice in mediu CAD.

o Platformd eLearning pentru distribuirea materialelor didactice,
comunicare, teme si evaluare curenta

5.2. de desfasurare
aplicatii

Seminar e Laborator / sald de proiect dotatd cu calculatoare performante,
Laborator IIS echipate cu software CAD (SolidWorks) pentru modelare,
Laborator IM proiectare si elaborarea documentatiei tehnice.

Proiect IIS e Configuratie hardware adecvati pentru modelare 3D parametrica,
Proiect IM realizarea de ansambluri, verificarea interferentelor si generarea

desenelor de executie si de ansamblu.

e Maxim 1-2 studenti / calculator, pentru asigurarea activitatii
practice individuale si a dezvoltarii proiectelor.

e Acces la biblioteci de componente, piese standardizate,
ansambluri si sabloane specifice mediului SolidWorks.

o Posibilitatea realizarii de modele 3D parametrice, subansambluri
si ansambluri mecatronice, precum si a documentatiei grafice
asociate.

e Acces la resurse digitale si documentatie tehnicd pentru
fundamentarea solutiilor constructive si functionale adoptate in
proiect.

e Spatiu de stocare pentru salvarea, organizarea si gestionarea
proiectelor individuale si de echipa.

e Conectivitate la Internet pentru acces la resurse tehnice,
actualizari software si schimb de fisiere prin platforma eLearning.

6. Competente specifice acumulate

% o e (P 3. Defineste cerinte tehnice si functionale pentru componente, subansambluri si sisteme

£ Té mecatronice, in concordanta cu cerintele de utilizare, fabricatie si exploatare.

g* 2 o (P 4. Interpreteaza si utilizeaza standarde, reguli, informatii tehnice si criterii de proiectare in

S c,g elaborarea si fundamentarea solutiilor constructive si functionale.

- 8 e CP 7. Ajusteaza, dezvolta si valideaza proiectele produselor si sistemelor mecatronice prin utilizarea
© instrumentelor software de proiectare asistata de calculator si a documentatiei tehnice specifice.

6.2. Competente
transversale

CT 1. Gandeste analitic si sistemic in abordarea problemelor de proiectare inginereasca.

CT 2. Aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti in dezvoltarea si evaluarea solutiilor
tehnice.

CT 3. Lucreaza 1n echipa si solutioneaza probleme tehnice utilizand instrumente digitale si metode
specifice proiectarii ingineresti.
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7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul
general al
disciplinei

Formarea si dezvoltarea competentelor studentilor privind proiectarea asistata de calculator a
componentelor, subansamblurilor si sistemelor mecatronice, utilizand aplicatii CAD
(SolidWorks).

Dezvoltarea capacitatii de definire a cerintelor tehnice si functionale si de elaborare a
solutiilor constructive In concordanta cu cerintele de utilizare, fabricatie si exploatare.
Consolidarea si aplicarea cunostintelor de desen tehnic si modelare geometrica in procesul
de conceptie, dezvoltare si reprezentare a produselor mecatronice.

Formarea competentelor de modelare parametricd si proiectare bazatd pe caracteristici
(feature-based design) pentru realizarea de modele 3D, ansambluri si documentatie tehnica
asociata.

Dezvoltarea capacitatii de integrare a subsistemelor mecanice in structuri mecatronice
complexe, utilizdnd instrumente CAD si principii ingineresti.

Insusirea fluxurilor digitale de proiectare (model 3D — ansamblu — desen de executie —
documentatie tehnicd), ca parte a procesului modern de dezvoltare a produselor.

Formarea gandirii tehnice, a vederii spatiale si a capacitatii de analiza si sinteza in elaborarea
si optimizarea solutiilor ingineresti.

Contributia disciplinei la formarea competentelor profesionale din domeniul mecatronicii
este estimatd la aproximativ 10%, in corelatie cu grila competentelor programului de studii.

7.2.
Obiectivele
specifice

Utilizarea aplicatiilor CAD (SolidWorks) pentru proiectarea si modelarea 3D a
componentelor si ansamblurilor mecatronice.

Definirea si aplicarea cerintelor tehnice in proiectarea componentelor si subansamblurilor, in
functie de rolul functional si conditiile de exploatare.

Aplicarea principiilor de cotare, tolerantare si reprezentare grafica in elaborarea
documentatiei tehnice.

Realizarea si modificarea modelelor parametrice in vederea optimizarii solutiilor
constructive.

Generarea automati a desenelor tehnice si integrarea acestora in documentatia inginereasca
completa.

Interpretarea si verificarea documentatiei tehnice, inclusiv identificarea erorilor si evaluarea
solutiilor adoptate.

Utilizarea instrumentelor CAD pentru analiza si integrarea componentelor in ansambluri
functionale.

Dezvoltarea capacititii de luare a deciziilor tehnice pe baza informatiilor ingineresti si a
criteriilor de proiectare.

Dezvoltarea rationamentului tehnic si a capacitatii de rezolvare a problemelor in contexte
aplicative de proiectare.

Formarea capacitatii de autoevaluare si evaluare criticd a solutiilor tehnice si constructive
adoptate.

8. Continuturi

Curs Nr.ore Metode de predare Observatii
+ Introducere in robotica: definitii, clasificare, aplicatii 1 prelegere 1 prelegere
+ Elemente de mecanica: cinematica, dinamica, rezistenta a
. ’ 2 prelegere 1 prelegere
materialelor
+ Elemente ale sistemelor de control 1 prelegere 1 prelegere
+ Elemente de senzori si actuatoare 1 prelegere 1 prelegere
+ Tehnici de proiectare asistatd de calculator (CAD) 1 prelegere 1 prelegere
+ Constructia de prototipuri ale robotilor si implementarea
S . ’ ’ 1 prelegere 1 prelegere
acestora in industrie
Bibliografie
* Neamtu, C., Popescu, D. — SolidWorks 2012. Indrumator de lucrdri de laborator, Editura Politehnica Press,
Bucuresti.

+ Manole G., Oprea E., Tosip M., Conceptia si proiectarea produselor, PLM Adaptor, 2011

* Manole G., Oprea E., losip M., Simularea si analiza folosind prototipul virtual, PLM Adaptor, 2011

* Peter Childs, Marc Masen — Mechanical Design Engineering Handbook, 3rd ed. (Butterworth-Heinemann / Elsevier,

2024)

+ Dontu, O. — Tehnologii si sisteme inteligente de fabricatie pentru mecatronica, Editura Printech, Bucuresti, 2024

Bibliografie minimala

- Neamtu, C., Popescu, D. — SolidWorks 2012. Indrumitor de lucriri de laborator, Editura Politehnica Press,

F 793.24/Ed. 01




Bucuresti.

* Dontu, O. — Tehnologii si sisteme inteligente de fabricatie pentru mecatronica, Editura Printech, Bucuresti, 2024

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect) Nr.ore Metode de predare Observatii
Analiza si definirea problemei ingineresti, pe baza
cerintelor tehnice, functionale si operationale ale aplicatiei, 0.5 participare activa

in corelatie cu conditiile reale de utilizare.

Stabilirea arhitecturii sistemului mecatronic, incluzand
structura mecanica, sistemele de actionare, senzorii si
sistemul de control, in functie de cerintele aplicatiei si
constrangerile tehnice.

2.5 participare active

Elaborarea documentatiei tehnice, prin realizarea de modele
CAD, desene de executie si de ansamblu, specificatii 2 participare active
tehnice si, dupa caz, prototipuri functionale.

Testarea si evaluarea performantelor sistemului, din punct
de vedere functional, al fiabilitatii si al sigurantei in

exploatare, precum i identificarea si  corectarea 2 participare activa

eventualelor neconformitati.

Bibliografie

+ Dontu, O. — Tehnologii si sisteme inteligente de fabricatie pentru mecatronica, Editura Printech, Bucuresti, 2024

* Neamtu, C., Popescu, D. — SolidWorks 2012. Indrumator de lucriri de laborator, Editura Politehnica Press,
Bucuresti.

* Dugéesescu, 1., Ulmeanu, M.E., Doicin, C.V., Bazele mecatronicii. Indrumar de laborator, Partea I, Editura BREN,
Bucuresti, 2023, ISBN 978-606-610-308-4

Bibliografie minimala

- Neamtu, C., Popescu, D. — SolidWorks 2012. Indrumitor de lucriri de laborator, Editura Politehnica Press,
Bucuresti.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continuturile disciplinei sunt in concordanta cu standardele RNCIS.

10. Evaluare

10.3. Pondere

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare . <
din nota finala

Réaspunsul la intrebari referitoare la
conceptia,  proiectarea, modelarea = si
10.4. Curs documentarea  sistemelor  mecatronice, Evaluare Sumativa 50%
precum si la fundamentarea solutiilor
constructive gi functionale adoptate.

10.5. Seminar

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect IIS

Evaluare continud a
activitatii de proiect,
verificarea modelelor si

ansamblurilor CAD, 50%
sustinerea proiectului si
verificarea documentatiei
tehnice elaborate.

Evaluarea capacitatii de definire a cerintelor
tehnice, de elaborare si modificare a
modelelor CAD, de realizare a ansamblurilor
functionale si a documentatiei tehnice,
precum si de argumentare a solutiilor de
proiectare adoptate.

10.9. Proiect IM

10.10. Standard minim de performanta evaluare curs

e Nota 5 la evaluarea sumativa

10.11. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

10.12. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIM

e Cunoasterea principalelor elemente constructive, de control si comanda a manipulatoarelor
e Abordarea tuturor etapelor proiectului
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11. Rezultatele invétirii
Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie
Ri3.1.1. Studentul/absolventul | Ri3.2.1. Studentul/absolventul | R13.3.1. Studentul/absolventul
identifica, descrie si  explicd | defineste  cerinte  tehnice  si | utilizeazd standarde si norme tehnice

conceptele, principiile si metodele
fundamentale ale proiectarii
sistemelor mecatronice, inclusiv
rolul acestora in ciclul de viata al
produsului  (conceptie—proiectare—
fabricatie—exploatare).

Ri3.1.2. Studentul/absolventul
cunoaste principiile de definire a
cerintelor tehnice si functionale
pentru componente, subansambluri si
sisteme mecatronice, in functic de
conditiile de utilizare si exploatare.

Ri3.1.3. Studentul/absolventul
descrie metodele de alegere si
dimensionare a solutiilor
constructive,  coreland  cerintele
functionale cu parametrii tehnici si
tehnologici.

Ri3.1.4. Studentul/absolventul
cunoagte structura si  continutul

documentatiei tehnice de proiect
(modele CAD, ansambluri, desene
de executie, liste de componente) si
rolul acesteia in comunicarea tehnica
interdisciplinara.

Ri7.1.1. Studentul/absolventul
cunoaste functionalitatile, arhitectura
si fluxurile de lucru ale aplicatiilor
CAD (SolidWorks) utilizate 1in
proiectarea componentelor si
sistemelor mecatronice.

Ri7.1.2. Studentul/absolventul
intelege principiile modelarii
parametrice si ale proiectdrii bazate
pe caracteristici  (feature-based
design) in dezvoltarea produselor.
Ri7.1.3. Studentul/absolventul
cunoaste metodele de integrare
digitala a proceselor de proiectare,
inclusiv interoperabilitatea datelor si
utilizarea modelelor CAD in fluxuri
ingineresti.

functionale pentru componente si
subansambluri in cadrul procesului
de proiectare.

Ri3.2.2. Studentul/absolventul
elaboreaza solutii constructive si
modele CAD pentru componente si

ansambluri mecatronice, n
concordantd cu cerintele impuse.

Ri3.2.3. Studentul/absolventul
interpreteaza si coreleaza
documentatia tehnica pentru

identificarea relatiilor functionale si
constructive ale sistemelor.

Ri7.2.1. Studentul/absolventul
utilizeaza aplicatii CAD
(SolidWorks) pentru  modelarea,
modificarea si optimizarea
componentelor si  ansamblurilor
mecatronice.

Ri7.2.2. Studentul/absolventul
realizeaza ansambluri functionale,
verificd interferentele si asigura

corecta integrare a componentelor in
sistem.

Ri7.2.3. Studentul/absolventul
genereaza  documentatia  tehnica
completd (desene de executie, desene
de ansamblu, liste de componente)
pe baza modelelor dezvoltate.
Ri7.2.4. Studentul/absolventul
utilizeazd modelarea parametrica
pentru modificarea si optimizarea
solutiilor constructive in functie de
cerintele tehnice.

RT1.2.1. Studentul/absolventul
aplica concepte si metode ingineresti
in  rezolvarea problemelor de

proiectare.

RT1.2.2. Studentul/absolventul
utilizeaza instrumente digitale pentru
organizarea, gestionarea si

comunicarea informatiei tehnice.

in proiectarea si documentarea
sistemelor mecatronice.

Ri3.3.2. Studentul/absolventul isi
asuma corectitudinea $i coerenta
solutiilor ~ constructive si a
documentatiei tehnice realizate.
Ri3.3.3. Studentul/absolventul
verificd si valideaza solutiile de
proiect din punct de vedere
functional, constructiv si tehnologic.
Ri7.3.1. Studentul/absolventul
selecteazd si utilizeazd autonom
instrumentele CAD adecvate pentru
dezvoltarea proiectelor ingineresti.

Ri7.3.2. Studentul/absolventul
integreaza componentele si
subansamblurile in sisteme

mecatronice functionale, in cadrul
unor echipe interdisciplinare.

Ri7.3.3. Studentul/absolventul
gestioneaza documentatia tehnica si
versiunile modelelor CAD,
asigurand trasabilitatea si coerenta
proiectului.

RT1.3.1. Studentul/absolventul
utilizeazd rationamentul logic si
gandirea inginereascd 1n luarea

deciziilor de proiectare.

RT1.3.2. Studentul/absolventul {si
asuma  responsabilitatea  pentru
calitatea solutiilor adoptate si pentru
utilizarea corectd a instrumentelor
digitale.

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de activitati aplicative

s.l.dr.ing. Cosmin Grigoras

Persoana desemnata de OE

Data avizarii in departament

Semnadtura directorului de departament

Conf. univ. ing. dr. ec. Catdlin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. habil. Mirela Panainte-Lehadus
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie
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Tel./Fax +40 234 580170
FACULTATER DE INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI
1. Date despre program
1.1. Institutia de invatdmant superior | Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Baciu
1.2. Facultatea Inginerie
1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica Dual
1.7. Forma de Invatdmant Invitimant cu frecventi

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei Management de proiect

2.2. Titularul activitatilor de curs Conf. ing. dr. ec. Catilin Drob

2.3. Titularul activitatilor de seminar S.1. univ. dr. ec. Plescau Ioana

2.4. Tutorele activitatilor aplicative Nu este cazul

2.5. Anul de v 2.5. Semestrul | 8 2.6. Tipul de evaluare | C

studiu

2.8. Categoria formativa a disciplinei DC

Regimul DF - fundamentald, DD - in domeniu, DS - de specialitate, DC - complementara

disciplinei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DI - obligatorie (impusa), DO - optionald (la alegere), DL - facultativa (liber aleasa)

3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)

3.1. Numar | 3 Curs | 2 Seminar | 1 Laborator Proiect IIS Practica

de ore pe 1IS

saptamana Laborator Proiect IM Practica
M M

3.4. Totalul | 42 Curs | 28 Seminar | 14 Laborator Proiect Practica

de ore pe
semestru din
planul  de
invatamant

(11S — institutie de invatamant superior, IM — invatare prin munca)

3.5.Distributia fondului de timp pe semestru:

Ore IIS Ore IM

Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 2

Documentare suplimentard in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 2

Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 2

Tutoriat

Examinari 2

Alte activitati (precizati):

3.6. Total ore studiu individual | Ore IIS 8 Ore IM

3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 50 Ore IM Procent Curs: Aplicatii:
maxim online: | 21,42% 21,42%

3.8. Numarul de credite Credite IIS | 2 Credite IM
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum

4.2. de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

5.2. de desfasurare Seminar

aplicatii Laborator IS
Laborator IM
Proiect 1IS
Proiect IM

6. Competente specifice acumulate

% o | - defineste cerintele tehnice;

8 g - sintetizeaza informatii;

g Z |- aproba proiecte ingineresti;

O “é‘ - ajusteaza proiectele produselor;
— &

O

- lucreaza in echipe;
- aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti;
- solutioneaza probleme.

6.2. Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al o Identificarea conceptelor, teoriilor si modelelor din domeniul managementului

disciplinei de proiect. Interpretarea si aplicarea rationala si in mod eficient a conceptelor,
modelelor elementare consacrate in managementul proiectelor si gestionarea
resurselor.

7.2. Obiectivele specifice e Dezvoltarea capacitatii de a stabili continutul si obiectivele unui proiect.

Dezvoltarea capacitatii si abilitatii de a realiza planificarea unui proiect, de a
schita un plan general al unui proiect.

e Dezvoltarea capacitatii de a intelege si de a asimila cunostinte de management
specifice proiectelor.

8. Continuturi

Curs Nr. ore Metode de predare Observatii

e Prezentarea generali a managementului proiectelor: 10 Prelegere 5 prelegeri
Scurt istoric al managementului de proiect. Definirea,
caracteristicile si tipologia proiectelor. Definirea, scopul si
sarcinile principale ale managementul de proiect.
Importanta managementului de proiect. Partile implicate
in proiect. Ciclul de viata al unui proiect. Procesele de
baza specifice proiectelor. Domeniile (zonele) de
cunoagstere ale managementului de proiect

o Aspecte specifice managementului proiectelor: 8 Prelegere 4 prelegeri
Continutul si obiectivele proiectului. Structuri
organizatorice utilizate in cadrul managementului de
proiect. Structura descompunerii lucrarilor (WBS).
Planificarea proiectelor. Tehnici de planificare. Derularea
proiectelor. Finalizarea (inchiderea) proiectelor. Evaluarea

proiectelor
e Agile project management: principii, valori, metodologii | 6 Prelegere 3 prelegeri
e Prince 2: metodologii, procese, teme 4 Prelegere 2 prelegeri
Bibliografie

1. Drob, C., Management de proiect - Note de curs — format electronic (.ppt), 2025;
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2. Project Management Institute - PMBOK® Guide — Seventh Edition. Newtown Square, PA, 2021;

3. Veres, C., Bazele managementului: suport de curs, University Press, Targu-Mures, 2025

4. Chivulescu, A., Managementul portofoliului de proiecte, Bucuresti: Editura Pro Universitaria, 2022;
5. Visoiu, 1., Management de proiect: O abordare practica. Bucuresti: Editura Universitara, 2017;

6. Dumitru, F., Managementul proiectelor: Teorie si practica. Bucuresti: Editura Universitara, 2019;

e 7. Balaoiu, G., Managementul si planificarea proiectelor. lasi: Editura PIM, 2018.

Bibliografie minimala

1. Dumitru, F., Managementul proiectelor: Teorie si practica. Bucuresti: Editura Universitara, 2019;
2. Drob, C., Management de proiect - Note de curs — format electronic (.ppt), 2025;
e 3. Project Management Institute - PMBOK® Guide — Seventh Edition. Newtown Square, PA, 2021.

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect IIS si/sau IM) Nr. ore Metode de predare Observatii
e Proiectul. Conceperea planului proiectului. 2 Dezbate.re 31 I seminar
exemplificare
e Ciclul de viata al unui proiect. Procesele de baza 2 Dezbatere si 1 seminar
specifice proiectelor. exemplificare
« Studiul de fezabilitate. 2 Dezbatere si I seminar
exemplificare
e Planificarea activitatilor: Metoda drumului critic. Metoda | 2 Dezbatere si 1 seminar
PERT exemplificare
. . C 2 Dezbatere si 1 seminar
e Managementul riscului: Metoda arborelui decizional .
exemplificare
e Derularea, incheierea si evaluarea proiectelor 2 Dezbatere 1 seminar
e Agile project management 2 Dezbatere 1 seminar

Bibliografie

1. Veres, C., Bazele managementului: suport de curs, University Press, Targu-Mures, 2025

2. Chivulescu, A., Managementul portofoliului de proiecte, Bucuresti: Editura Pro Universitaria, 2022;
3. Visoiu, 1., Management de proiect: O abordare practica. Bucuresti: Editura Universitara, 2017;

e 4. Dumitru, F., Managementul proiectelor: Teorie si practicd. Bucuresti: Editura Universitard, 2019;

Bibliografie minimala

1. Visoiu, 1., Management de proiect: O abordare practica. Bucuresti: Editura Universitara, 2017;
e 2. Dumitru, F., Managementul proiectelor: Teorie si practicda. Bucuresti: Editura Universitara, 2019;

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Se asigura competente conform prevederilor RNC. |

10. Evaluare

10.3. Pondere

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare . <
din nota finala
10.4. Curs Test grila Testare 80%
Aplicatii practice individuale Verificare caiet aplicatii 20%

10.5. Seminar practice individuale

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.10. Standard minim de performanta evaluare curs

Nota obtinuta la test sa fie minim 5.

10.11. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative 1IS

Predarea portofoliului de aplicatii practice individuale

10.12. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative I[IM

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie

Studentul/absolventul identificd si | Studentul/absolventul identificd si | Studentul/absolventul lucreaza
descrie concepte, principii si metode | descrie concepte, principii si metode | eficient ca membru in echipd
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specifice disciplinelor fundamentale
si de baza ale domeniului
Mecatronica si Robotica

specifice disciplinelor fundamentale
si de bazi ale domeniului
Mecatronica si Robotica

solutionand probleme curente.
Studentul/absolventul
analizeaza, selecteaza si aplica
cunostinte stiintifice,
tehnologice si ingineresti
specifice domeniului

Studentul/absolventul descrie,
identifica, sumarizeaza concepte si
metode elementare privitoare la
standardele, politicile si legislatia
aplicabild intr-un anumit domeniu.

Studentul/absolventul utilizeaza baze
de date, norme, standarde, coduri de
bune practici si reglementari de
siguranta.

Studentul/absolventul evalueaza
impactul solutiilor de inginerie intr-un
mediu social, integrand si contextul
economic si de mediu.

Studentul/absolventul sintetizeaza
informatii si reflectd in mod critic,
reflexiv, asupra responsabilitatilor
etice si sociale legate de
managementul activitatilor din
domeniul mecatronicii

Studentul/absolventul distinge aspecte
care vizeaza procesele operationale
specifice resurselor umane la nivel
organizational, precum si aspecte ce
privesc munca umana necesare pentru
fundamentarea rationala si optima a
adaptarii muncii la om si a omului la
meseria/profesia sa.

Studentul/absolventul demonstreaza
aptitudini de comunicare si lucru in
echipd, in conditiile analizei
interactiunii omului cu mediul de
munca.

Studentul/absolventul lucreazd 1in
echipe si interactioneaza profesional
in mediile de cercetare si profesionale

Data completarii

Semnatura titularului de curs

| Semnatura titularului de activitati aplicative

Conf. univ. ing. dr. ec. Catalin Drob

S.1. univ. dr. ec. Plescau Ioana

Data avizarii in departament

Semnaétura directorului de departament

Conf. univ. ing. dr. ec. Catalin Drob

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. habil. Mirela Panainte-Lehadus
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Baciau, 600115, Ne. 1713
Tel./Fax +40 234 580170 € ;s:vgaq@§
FACULTATER DE INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI
(licentd)
1. Date despre program
1.1. Institutia de invatamant superior | UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
1.2. Facultatea INGINERIE
1.3. Departamentul INGINERIE SI MANAGEMENT, MECATRONICA
1.4. Domeniul de studii MECATRONICA SI ROBOTICA
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea MECATRONICA DUAL
1.7. Forma de invatamant Invitimant cu frecventi
2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei ‘ Antreprenoriat
2.2. Titularul activitdtilor de curs Prof.univ.dr.ing.habil. Valentin Zichil
2.3. Titularul activitatilor de seminar S.l.dr.ec. loana Plescau
2.4. Anul de v 2.5. Semestrul | 8 2.6. Tipul de evaluare | V
studiu
2.7. Categoria formativa a disciplinei DC
Regimul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara
disciplinei - : - —
iseipiiet Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DOB obligatorie, DOP - optionala, DFA- facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
3.1. Numar | 2 Curs | 1 Seminar Laborator Proiect IIS | 1 Practica
de ore pe 11S 11S
saptamana Laborator Proiect IM Practicd
M M
3.4. Totalul | 28 Curs | 14 Seminar Laborator Proiect 14 | Practica
de ore pe
semestru din
planul  de
invatamant
(1S — institutie de invatamant superior, IM — invdtare prin munca)
3.5.Distributia fondului de timp pe semestru: OrelIS | Ore IM
Studiul dupd@ manual, suport de curs, bibliografie si notite 6
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 4
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 8
Tutoriat 2
Examinari 2
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual | Ore IIS 22 Ore IM
3.7. Total ore pe semestru Procent Curs: Aplicatii:
Orells 150 | OreIM maxim online: | 21.42% | 21,42%
3.8. Numarul de credite Credite IIS | 2 Credite IM
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum Economie generald (Bazele economiei)

4.2. de competente Eticd si comunicare tehnica

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

Sald de curs dotata cu videoproiector

5.2. de desfasurare a
seminarului/laboratorului/proiectului

Sala de proiect

6. Competente specifice acumulate

a
=) . )
2 Té - defineste cerintele tehnice;
g« .S | - sintetizeaza informatii;

172) o . . . .
S<€|- aproba proiecte ingineresti;

o) . - . .
— & | - ajusteaza proiectele produselor;
O

- lucreaza in echipe;

- solutioneaza probleme.

6.2. Competente
transversale

- aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti;

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al
disciplinei

- Familiarizarea studentilor cu notiunilor de baza ale disciplinei Antreprenoriat,
necesare in intelegerea fenomenelor care stau la baza unei afaceri in general, cu
identificarea aspectelor din mediul de afaceri

7.2. Obiectivele specifice

- Adaptarea cunostintelor, tehnicilor si metodelor, dobandite pe parcursul anilor
anteriori de cdtre studenti la specificul disciplinei, cu aprofundarea principalelor
teorii i concepte.

- Formarea abilitatii studentilor ca intreprinzatori, constientizarea rolului acestora
in economia de piata.

- Completarea cunostintelor acumulate cu un ansamblu de metode si tehnici
conceput in lumina cerintelor economiei de piata, in scopul aplicarii politicilor in
domeniul antreprenoriatului si fundamentarea planurilor de afaceri.

Dezvoltarea competentelor antreprenoriale si promovarea afacerilor in mediul
economic.

8. Continuturi

Curs Nr. ore Metode de predare Observatii
1. Antreprenoriatul, Definitii, terminologie, | 1 Prelegere
Caracteristici, Abordari microeconomice si
macroeconomice
2. Antreprenoriatul rural, antreprenoriatul agricol, | 2 Prelegere
Notiuni de baza, termeni specifici, Caracteristicile din
mediul rural, Abordarea comprehensiva
3. Politici 1n domeniul antreprenoriatului 1 Prelegere
4. Formarea unei culturi a antreprenoriatului 1 Prelegere
5. Tipologia afacerilor 1 Prelegere
6. Incubarea, conducerea si lichidarea afacerilor 2 Prelegere
7. Cumpdrarea, vanzarea, franciza in afaceri 2 Prelegere
8. Planul de afaceri 2 Prelegere
9. Etica In activitatea de antreprenoriat 1 Prelegere
10. Responsabilitatea antreprenorului 1 Prelegere

Bibliografie

1. TomaS. G. (2007), Bazele economiei intreprinderii, Bucuresti: Ed. ASE
2. Osborne A. E., Luecke R. (2005), Entrepreneur's Toolkit. Tools and Techniques to Launch and Grow Your
New Business, Boston: Harvard Business School Press,
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Vaduva S. (2004), Antreprenoriatul, Bucuresti: Ed. Economica

Bridge S., O' Neil K., Cromie S. (2003), Understanding Enterprise, Entrepreneurship and Small Business, New
York: Palgrave, Macmilan

Hisrich R. D., Peters M. P. (2002), Entrepreneurship, Boston: McGraw-Hill

Sasu C. (2001), Initierea si dezvoltarea afacerilor, Iasi: Polirom

Nedeff V. 1998 — Procedee si tehnici de protectie a mediului in agricultura si industria alimentara, Ed. Tehnica
Chisinau;

Bibliografie minimala

1. Toma S. G. (2007), Bazele economiei intreprinderii, Bucuresti: Ed. ASE
2. Osborne A. E., Luecke R. (2005), Entrepreneur's Toolkit. Tools and Techniques to Launch and Grow Your
New Business, Boston: Harvard Business School Press,
3. Vaduva S. (2004), Antreprenoriatul, Bucuresti: Ed. Economica
4. Bridge S., O' Neil K., Cromie S. (2003), Understanding Enterprise, Entrepreneurship and Small Business, New
York: Palgrave, Macmilan
5. Hisrich R. D., Peters M. P. (2002), Entrepreneurship, Boston: McGraw-Hill
Aplicatii (Proiect) Nr. ore Metode de predare Observatii
— Analiza caracteristicii antreprenoriatului 2 Studii de caz
— Identificarea resurselor si activititilor din mediul 2 Studii de caz
economic §i a specificului lor
— Antreprenoriatul si inovatia 2 Studii de caz
— Factorii care pot influenta antreprenorul 2 Studii de caz
— Planul de afaceri caracteristic diferitelor medii 4 Studii de caz
economice
— Indicatorii unui plan de afaceri 2 Studii de caz
Bibliografie
1. Toma S. G. (2007), Bazele economiei intreprinderii, Bucuresti: Ed. ASE
2. Osborne A. E., Luecke R. (2005), Entrepreneur's Toolkit. Tools and Techniques to Launch and Grow Your New
Business, Boston: Harvard Business School Press,
3. Viduva S. (2004), Antreprenoriatul, Bucuresti: Ed. Economica
4. Bridge S., O' Neil K., Cromie S. (2003), Understanding Enterprise, Entreprencurship and Small Business, New
York: Palgrave, Macmilan
5. Hisrich R. D., Peters M. P. (2002), Entrepreneurship, Boston: McGraw-Hill

Bibliografie minimala

1. TomaS. G. (2007), Bazele economiei intreprinderii, Bucuresti: Ed. ASE

2. Osborne A. E., Luecke R. (2005), Entrepreneur's Toolkit. Tools and Techniques to Launch and Grow Your New
Business, Boston: Harvard Business School Press,

3. Vaduva S. (2004), Antreprenoriatul, Bucuresti: Ed. Economica
9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,

asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Se asigura competente conform prevederilor RNCIS

10. Evaluare

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare

10.3. Pondere
din nota finala

10.4. Curs Participarea activa la curs Evaluare orala 30 %

10.5. Seminar

Aplicatii practice individuale Verificare caiet aplicatii 20%

practice individuale

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect IIS Finalizarea proiectului Evaluare orala 70 %

10.9. Proiect IM

10.10. Standard minim de performanta evaluare curs

- Cunoagsterea elementelor fundamentale de teorie,
- Nota obtinuta la test sa fie minim 5
- Prezentarea la minimum 40% din activitatile de curs;

10.11. Standard minim de performantd evaluare activitati aplicative IIS

- 80% participare activa la lucrarile de proiect
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- Capacitatea de a opera cu cunostintele asimilate

10.12. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative [IM

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie
Studentul explica si interpreteaza Studentul elaboreaza, ajusteaza si/sau | Studentul selecteaza si analizeaza
documentatia economica si aproba documentatia economica si surse bibliografice specifice
manageriala, pentru dezvoltarea manageriala asociata proiectelor domeniului.
proiectelor si proceselor specifice specifice ingineriei si Studentul foloseste in comunicare
domeniului. managementului. limba englezé/franceza
tehnicd
Data completarii Semnatura titularului de curs | Semnatura titularului de activitati aplicative
Prof.univ.dr.ing.habil. Valentin Zichil S.lLdr.ec. Ioana Plescau
Data avizdrii in departament Semnatura directorului de departament

Conf.univ.dr.ing.ec. Catilin DROB

Data aprobadrii in Consiliul Facultatii Semnatura decanului

Prof.univ.dr.ing.habil Mirela Panainte-Lehddus
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacéu, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170

FACULTATER DE INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI
(licenta)

1. Date despre program

1.1. Institutia de invitamant superior | UNIVERSITATEA , VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
1.2. Facultatea INGINERIE
1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica DUAL
1.7. Forma de invatamant Invatimant cu frecventi

2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Internetul obiectelor
2.2. Titularul activitatilor de curs Prof. univ. dr. ing. George CULEA
2.3. Titularul activitatilor aplicative -
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Nu este cazul
2.5. Anul de v 26. Semestrul ] 2.7. Tipul de C
studiu evaluare
23 Categoria formativa a disciplinei DC
R'e ' imul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara
dis%i linei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB

P DOB obligatorie, DOP - optionald, DFA- facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
- Laborator Proiect Practica
3.1. Numar
de ore pe 1 Curs 1 Seminar IS IS IS
- témrf)mi “ Laborator Proiect Practica
P M M M
3.4. Totalul
de ore pe
semestru 14 | Curs 14 | Seminar Laborator Proiect Practica
din planul
de
invatdmant
(1IS — institutie de invdtamdnt superior, IM — invatare prin munca)
3.5. Distributia fondului de timp pe semestru: Ore lIS | Ore IM
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 15
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 9
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 6
Tutoriat 3
Examindri 3
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS 36 | Ore IM
Procent maxim | Curs: Aplicatii:

3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 50 | Ore IM online: 21.42% | 21.42%
3.8. Numarul de credite Credite IS 2 | Credite IM
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum

4.2. de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului Sald medie sau mare, Materiale suport: laptop, videoproiector, tabla
Seminar
Laborator IIS
5.2. de desfasurare aplicatii Laborator IM
Proiect IIS
Proiect IM

6. Competente specifice acumulate

- gandeste in mod abstract;

- gestioneaza date in domeniul cercetarii;
- defineste cerintele tehnice;

- realizeaza analize de date;

- sintetizeaza informatii;

6.1. Competente
profesionale

- aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti;
- solutioneaza probleme.

6.2. Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al Principalele obiective ale disciplinei sunt: cunoasterea structurilor informatice de

disciplinei tip smart in general si insusirea cunostintelor necesare pentru utilizare si
implementarea sistemelor [oT, in mod special.

7.2. Obiectivele specifice Obiectivele specifice urmaresc dobandirea urmatoarelor cunostinte si aptitudini:
cunostinte privind configurarea unui sistem IoT, aptitudini in implementarea
sistemelor IoT si utilizarea serviciilor de cloud computing.

8. Continuturi

Curs I(:Irre. Metode de predare Observatii
Introducere in [oT 2

Arhitectura unui sistem IoT 2

Tipuri de sisteme [oT 2 prelegere

Platforme IoT 2 explicatii

Introducere in cloud computing 2 exemplificare

Tipuri si servicii de cloud computing 2

Sisteme IoT cu Al 2

Bibliografie

Culea George, Internetul obiectelor — Note de curs , Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau 2023

Qusay F. HassanAtta ur Rehman KhanSajjad A. Madani ,Internet of Things: Challenges, Advances, and
Applications”,, ISBN: 9781498778534, 2017

Fawzi Behmann, Kwok Wu ,,Collaborative Internet of Things (C-IoT): for Future Smart Connected Life and Business”,
ISBN: 978-1-118-91374-1, 2015

S. Ul Rehman, P. Singh, S. Manickam and S. Praptodiyono, "Towards Sustainable IoT Ecosystem," 2020 2nd
International Conference on Industrial Electrical and Electronics (ICIEE), Lombok, Indonesia, 2020, pp. 135-138, doi:
10.1109/ICIEE49813.2020.9277090.

N. Alsbou, D. Price and I. Ali, "[oT-Based Smart Hospital using Cisco Packet Tracer Analysis," 2022 IEEE
International IOT, Electronics and Mechatronics Conference (IEMTRONICS), Toronto, ON, Canada, 2022, pp. 1-6,
doi: 10.1109/IEMTRONICS55184.2022.9795743.

M. Aleisa, A. A. Hussein, F. Alsubaei and F. T. Sheldon, "Performance Analysis of Two Cloud-Based [oT
Implementations: Empirical Study," 2020 7th IEEE International Conference on Cyber Security and Cloud Computing
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(CSCloud)/2020 6th IEEE International Conference on Edge Computing and Scalable Cloud (EdgeCom), New York,
NY, USA, 2020, pp. 276-280, doi: 10.1109/CSCloud-EdgeCom49738.2020.00055.

Bibliografie minimala

Culea George, Internetul obiectelor — Note de curs , Universitatea ,,Vasile Alecsandri” din Bacau 2023

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e In vederea schitarii continutului si alegerii metodelor de predare/ invatare a disciplinei s-a procedat la prospectarea
pietei angajatorilor din regiune si s-au organizat intalniri cu alte cadre didactice din domeniul ingineriei mecanice si
mecatronice. Intilnirile au vizat identificarea nevoilor si asteptirilor angajatorilor din domeniu si coordonarea cu
alte programe similare din cadrul altor institutii de invatamant superior.

o Se asigura competente conform prevederilor RNCIS

10. Evaluare

Tip activitate

10.1. Criterii de evaluare

10.2. Metode de evaluare

10.3. Pondere
din nota finala

10.4. Curs

Intelegerea
specifice ariei cursului

si utilizarea  conceptelor

Testare finala 100%

10.5. Seminar

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.10. Standard minim de performanta evaluare curs

Cunoasterea minimald a conceptelor de baza ale disciplinei

10.11. Standard minim de performantd evaluare activitati aplicative IIS

10.12. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IM

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Responsabilitate si autonomie

Studentul/absolventul identificd si
descrie principiile de functionare si
proiectare a sistemelor de reglare
automata

Aptitudini
Studentul/absolventul defineste
cerintele tehnice si  alege si

proiecteaza un sistem de reglare
automata

Studentul/absolventul ~ decide cu
privire la alegerea tipului de sistem de
reglare  automatd ce  trebuie
implementat in anumite aplicatii si
este responsabil de functionarea
corespunzatoare a acestuia

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de activitati aplicative

Prof. univ. dr. ing. George CULEA

Nu este cazul

Data avizarii in departament

Semnadtura directorului de departament

Conf. univ. dr. ing. Catdlin DROB

Data aprobdrii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacéu, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170

FACULTATER DE INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI
(licenta)

1. Date despre program

1.1. Institutia de invitamant superior | UNIVERSITATEA , VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
1.2. Facultatea INGINERIE
1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica DUAL
1.7. Forma de invatamant Invatimant cu frecventi

2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Analiza si sinteza dispozitivelor numerice
2.2. Titularul activitatilor de curs Prof. univ. dr. ing. George CULEA
2.3. Titularul activitatilor aplicative -
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Persoana desemnatd de OE
2.5. Anul de v 26. Semestrul ] 2.7. Tipul de B*
studiu evaluare
23 Categoria formativa a disciplinei DS
R'e ' imul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara
dis%i linei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB

P DOB obligatorie, DOP - optionald, DFA- facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
- Laborator Proiect Practica
3.1. Numar
de ore pe 3 Curs 2 Seminar IS IS IS
- témrf)mi “ Laborator 1 Proiect Practica
P M M M
3.4. Totalul
de ore pe
semestru 42 | Curs 28 | Seminar Laborator 14 | Proiect Practica
din planul
de
invatdmant
(1IS — institutie de invdtamdnt superior, IM — invatare prin munca)
3.5. Distributia fondului de timp pe semestru: Ore lIS | Ore IM
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 8
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 3
Tutoriat 20
Examindri 2
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS Ore IM 33
Procent maxim | Curs: Aplicatii:

3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 28 | Ore IM 47 online: 21.42% | 21.42%
3.8. Numarul de credite Credite IS 1 | Credite IM 2
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum Matematica, Fizica

4.2. de competente | Stapanirea metodelor de calcul algebric si stapanirea notiunilor de fizica electrica

5. Conditii (acolo unde este cazul)

Sala de curs, dotata cu laptop, videoproiector si software adecvat

5.1. de desfasurare a cursului
Seminar
Laborator IIS
5.2. de desfasurare aplicatii Laborator IM . .
’ ’ - microproductie
Proiect IIS
Proiect IM

Sald de laborator, dotatd cu echipamente de control si hala de

6. Competente specifice acumulate

- gandeste in mod abstract;

- gestioneaza date in domeniul cercetarii;
- defineste cerintele tehnice;

- realizeaza analize de date;

- sintetizeaza informatii;

6.1. Competente
profesionale

- opereazd echipamente hardware digitale;
- lucreaza in echipe;

- solutioneaza probleme.

6.2. Competente
transversale

- aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti;

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

numerice;

- Analiza si sinteza sistemelor logice combinationale;
- Analiza si sinteza sistemelor logice secventiale sincrone si asincrone;

- Aplicarea principiilor de proiectare logica si a tehnicilor descriptive;

- Utilizarea circuitelor programabile pentru implementarea dispozitivelor

7.1. Obiectivul general al Analiza si sinteza dispozitivelor numerice pentru a le permite studentilor sa
disciplinei analizeze, proiecteze si implementeze dispozitive numerice.
7.2. Obiectivele specifice Pentru atingerea obiectivului principal se urméresc obiectivele specifice:

8. Continuturi

numaratoare

Curs I:rre. Metode de predare Observatii
Introducere in domeniul dispozitivelor numerice 2
Sisteme de numeratie, coduri, erori 2
Reprezentarea numerelor. Aritmetica binara 2
Algebra Booleana. Functii booleene. Porti logice. Metode 4
de reprezentare a functiilor si sistemelor numerice
Metode de minimizare a functiilor si sistemelor de functii

4 Prelegere
booleene Exemplificare
Analiza circuitelor logice combinationale. Circuite SSI si .
MSI 4 Demonstratie
Metode de proiectare cu circuite SSI, MSI si LSI. Hazardul 4
combinational.
Circuite logice secventiale. Circuite basculante bistabile. 4
Aplicatii ale bistabililor: divizoare de frecventa, >

Bibliografie

1. Contemporary Logic Design, Randy H. Katz, Benjamin Cunnings / Addison Wesley Publishing Co., 2005.
2. Probleme de proiectare logica / Digital Design problems, Lucia Vacariu, Octavian Cret, UTPres, 2013.
3. Digital Design Principles and Practices, John F. Wakerly, Prentice-Hall, 2000.

Bibliografie minimala

Probleme de proiectare logica / Digital Design problems, Lucia Viacariu, Octavian Cret, UTPres, 2013.
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Aplicatii (Seminar / laborator / proiect) Nr. ore Metode de predare Observatii
Introducere. Prezentare circuite TTL. Circuite logice >

fundamentale

Editorul schematic si simulatorul ActiveHDL 2

Circuite  logice combinationale.  Circuite logice )

combinationale MSI

Circuite logice combinationale complexe. Sinteza

circuitelor logice combinationale cu dispozitive logice 4

programabile

Bistabile. Numaratoare. 2

Registre si registre de deplasare 2

Bibliografie

1. Contemporary Logic Design, Randy H. Katz, Benjamin Cunnings / Addison Wesley Publishing Co., 2005.
2. Probleme de proiectare logica / Digital Design problems, Lucia Viacariu, Octavian Cret, UTPres, 2013.

3. Digital Design Principles and Practices, John F. Wakerly, Prentice-Hall, 2000.

Bibliografie minimala

Probleme de proiectare logica / Digital Design problems, Lucia Vacariu, Octavian Cret, UTPres, 2013.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e In vederea schitirii continutului si alegerii metodelor de predare/ invitare a disciplinei s-a procedat la prospectarea
pietei angajatorilor din regiune si s-au organizat intalniri cu alte cadre didactice din domeniul ingineriei mecanice si
mecatronice. Intalnirile au vizat identificarea nevoilor si asteptarilor angajatorilor din domeniu si coordonarea cu
alte programe similare din cadrul altor institutii de Invatamant superior.

o Se asigurd competente conform prevederilor RNCIS

10. Evaluare

Tip activitate

10.1. Criterii de evaluare

10.2. Metode de evaluare

10.3. Pondere
din nota finala

cunostintele asimilate de la lucrarile practice

- corectitudinea §i  completitudinea
cunostintelor;
10.4. Curs i gr.ad.u I de asimilare a limbajului de Testatre finala 50%
specialitate;
- congtiinciozitate, interes pentru studiu
individual.
10.5. Seminar
10.6. Laborator IIS
10.7. Laborator IM capacitatea de a aplica in practica Portofoliu de activitate 50%

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.10. Standard minim de performanta evaluare curs

Cunoasterea minimald a conceptelor de baza ale disciplinei

10.11. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

[ -

10.12. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IM

Realizarea/ predarea la timp a portofoliului de activitati

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

dimensionarea,

echipamentelor
mecatronice

Studentul/ absolventul identificd si
descrie concepte de inginerie pentru

optimizarea si

prototipuri, dimensioneaza

functionarea, | optimizeaza sisteme mecatronice de
mentenanta | complexitate mica si medie pe baza
sistemelor | principiilor si metodelor consacrate

in domeniu,
mentenanta acestora.

Studentul/ absolventul proiecteaza

asigura operarea si

Studentul/ absolventul lucreaza ca
si | membru de echipa pentru
solutionarea problemelor tehnice
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Studentul/absolventul  solutioneaza
probleme imprevizibile care pot
aparea in timpul functionarii
sistemelor mecatronice, prin alegerea
solutiei optime atdt din punct de
vedere tehnic cat si economic

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnatura titularului de activitati aplicative

Prof. univ. dr. ing. George CULEA

Persoana desemnatd de OE

Data avizarii in departament

Semnaétura directorului de departament

Conf. univ. dr. ing. Catalin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacéu, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170

FACULTATER DE INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI
(licenta)

1. Date despre program

1.1. Institutia de invitamant superior | UNIVERSITATEA , VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
1.2. Facultatea INGINERIE
1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica DUAL
1.7. Forma de invatamant Invatimant cu frecventi
2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Elaborarea proiectului de diploma
2.2. Titularul activitatilor de curs -
2.3. Titularul activitatilor aplicative Profesorul coordonator al proiectului de diploma
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Nu este cazul
2.5. Anul de v 26. Semestrul ] 2.7. Tipul de v
studiu evaluare
23 Categoria formativa a disciplinei DS
R'e ' imul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara
dis%i linei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
P DOB obligatorie, DOP - optionald, DFA- facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
- Laborator Proiect Practica
3.1. Numar
de ore pe Curs Seminar IS IS IS
- témrf)mi Laborator Proiect Practica
P M M M
3.4. Totalul
de ore pe
s;mestru 116 | Curs Seminar Laborator Proiect Practica 116
din planul
de
invatdmant
(1IS — institutie de invdtamdnt superior, IM — invatare prin munca)
3.5. Distributia fondului de timp pe semestru: Ore lIS | Ore IM
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 9
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri
Tutoriat
Examindri
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS Ore IM 9
Procent maxim | Curs: Aplicatii:
3.7. Total ore pe semestru Ore IIS Ore IM 125 online: 21.42% | 21.42%
3.8. Numarul de credite Credite IS Credite IM 5
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum Discipline fundamentale, de domeniu si de specialitate, functie de tema lucrarii de diploma

4.2. de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului
Seminar
Laborator IIS 1\ - 1atii si echipamente, calculatoare dotat fit ializat
5.2. de desfasurare aplicatii Laborator IM sta at 3t echupamente, calculatoare dotate cu soltware speclalizat,
’ ’ - semifabricate
Proiect IIS
Proiect IM

6. Competente specifice acumulate

6.1. Competente
profesionale

- lucreaza in echipe
- aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti

6.2. Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al

disciplinei Formarea de competente pentru elaborarea unui proiect de diploma

7.2. Obiectivele specifice Formarea de competente pentru redactarea proiectul de diploma
Familiarizarea studentilor cu mijloacele moderne de editare.
Familiarizarea studentilor cu cerintele unei reviste care publica lucrari stiintifice.

8. Continuturi

Proiect I(:Irre. Metode de predare Observatii

Proiectul de diploma va fi dezvoltat, in conformitate cu ghidul de Intocmire a proiectului de diploma, pus la dispozitia
studentilor pe pagina web a departamentului, pe parcursul a 40-50 de pagini, va fi structurat pe capitole si va include
urmatoarele elemente obligatorii:

a. Coperta/ Pagina de titlu — informatiile care trebuie sd aparad pe coperta proiectului de diploma sunt prezentate in
Anexa 1;
b. Declaratie standard — proiectul de diploméa va contine o declaratie pe propria raspundere a absolventului, datata si
semnatd in original, din care sa rezulte cd proiectul ii apartine, nu a mai fost niciodatd prezentat si nu este plagiat.
Declaratia poate fi descarcatd de pe site-ul departamentului de management: www.calitate.ub.ro. (formular cod F
60.07).
c¢. Cuprins — proiectul de diploma va avea un cuprins care sa contind titlurile tuturor capitolelor si subcapitolelor,
insotite de numirul paginii la care incepe fiecare capitol/subcapitol (a se vedea exemplul din Anexa 2). Intre capitole
trebuie s existe o legatura logica, iar continutul sa reprezinte o structura bine inchegata. Structura
recomandata este urmatoarea:

- Descrierea temei si a obiectivelor;

- Stadiul actual al solutiilor in domeniul temei;

- Continutul teoretic al temei analizate;

- Partea experimentala

- Concluzii

- Bibliografie

- Anexe.
Partea grafica: numarul de desene si tipul acestora (desen subansamblu, desen executie etc.) va fi stabilit, acolo unde
este cazul, de catre indrumatorul de lucrare.
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Redactarea proiectului de diploma

Proiectul de diploma se va redacta pe format A4, la 1,5 randuri pe pagind, corp de litera tip Times New Roman,
marimea 12 (sau 14 la un rand) cu 2,5 cm sus (top) si jos (bottom), 2,5 cm la stanga (left) si la dreapta (right). Intre
cuvant si semnul de punctuatie, nu se lasa spatiu liber. Semnul de punctuatie se pune dupd parantezele patrate care
indica citarea bibliografica.

Coperta si prima pagina a partii scrise (care constituie subcoperta), vor fi identice si vor indica tema lucrarii de diploma,
numele si prenumele absolventului, numele si prenumele cadrului didactic indrumator si anul elaborarii.

Pagina a doua contine tema lucrarii cu precizarea unor parametri de baza care caracterizeaza obiectul temei.

Pagina a patra a lucrarii va contine cuprinsul acesteia.

in continuare, urmeaza continutul propriu-zis al lucrarii care se va redacta sistematic, clar i concis, evitand scrierea
repetata a unor formule, explicatii simple etc. Utilizarea diacriticelor este obligatorie.

Este indicat ca fiecare capitol sa Inceapa pe o pagind noud, pastrand constanta distanta de la marginea de sus a foii la
titlul capitolului.

Observatie. Dacd in documentele utilizate pentru documentare sunt mentionate valori/marimi/instructiuni conform
unor standarde anulate sau actualizate la data realizarii lucrarii, studentul are obligativitatea de a corecta informatiile
respective conform standardelor

Cu privire la tabele si figuri se fac In conformitate cu indicatiile din ghid.

Bibliografia poate sa cuprinda titluri de carti, articole sau surse internet, impreuna cu toate datele de identificare (nume
si prenume, editura, manifestarea stiintifica in cadrul careia a fost publicat, anul, orasul si tara in care au aparut sau
orice date necesare pentru a putea identifica sursele de pe internet) si se structureaza in ordine alfabetica, dupa numele
autorului principal. Sursele biliografice fara autor (legi, STAS-uri, site-uri, etc) vor fi precedate de ,,*** . Toata
bibliografia prezentata trebuie sa fie folosita in cadrul lucrarii.

Articolele stiintifice incluse in bibliografie, nu trebuie s aiba o vechime mai mare de 10 ani. Pentru carti, nu exista
limita de timp.

Bibliografie

Ghidul pentru intocmirea proiectului de diploma-Departament I.M.M., program de studii Mk.
Legea nr 8/1996 privind dreptul de autor si drepturile conexe;
GARTIG, O., Notiuni de proprietate intelectuald, Editura Lux Libris, Bragov, 1997,

Bibliografie minimala

Ghidul pentru intocmirea proiectului de diploma-Departament . M.M., program de studii Mk.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e In vederea schitirii continutului si alegerii metodelor de predare/ invitare a disciplinei s-a procedat la prospectarea
pietei angajatorilor din regiune si s-au organizat intalniri cu alte cadre didactice din domeniul ingineriei mecanice si
mecatronice. Intalnirile au vizat identificarea nevoilor si asteptarilor angajatorilor din domeniu si coordonarea cu
alte programe similare din cadrul altor institutii de invatamant superior.

o Se asigurd competente conform prevederilor RNCIS

10. Evaluare

10.3. Pondere

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare | . g
din nota finala

10.4. Curs

10.5. Seminar

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect IIS

Participarea la orele de consultatii, implicare

in discutii, pe parcursul intdlnirilor cu Evaluare pe parcurs 60%
10.9. Proiect IM profesorul coordonator, pertinenta luarii de

pozitie, continutul si modul de redactare al | Evaluare finala 40%

lucrarii;

10.10. Standard minim de performanta evaluare curs

| -

10.11. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

10.12. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IM
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Lucrarea prezintd un nivel minim de cunostinte pe tema abordata.
Intelege si foloseste corect termenii de specialitate in explicarea notiunilor elementare;

11. Rezultatele invatarii

instrumente moderne de inginerie,
inclusiv modelarea si simularea,
pentru  activitdti complexe de
inginerie, cu o intelegere a limitarilor,
atat in limba romana, cat si intr-o
limba de circulatie internationala

internationala, elaboreaza proceduri
de incercare a produselor, sistemelor
si componentelor mecatronice si
electronice;

Studentul/absolventul  proiecteaza,
modeleaza, simuleaza si opereazi
diverse sisteme mecatronice aplicand
cunostinte stiintifice, tehnologice si
ingineresti

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie
Descrie, identifica, explicd, | Elaboreazd in limba roména si/sau | Studentul/absolventul selecteaza si
selecteaza si aplica tehnici, metode si | intr-o limba de circulatie | analizeaza surse  bibliografice

specifice domeniului

Studentul/absolventul foloseste in
comunicare limba engleza/franceza
tehnica.

Studentul/absolventul lucreazd ca
membru de echipa pentru
solutionarea problemelor tehnice

Data completérii

Semnatura titularului de curs

Semndtura titularului de activitati aplicative

Data avizdrii in departament

Semnatura directorului de departament

Conf. univ. dr. ing. Catalin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacéu, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170

FACULTATER DE INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI
(licenta)

1. Date despre program

1.1. Institutia de invitamant superior | UNIVERSITATEA , VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
1.2. Facultatea INGINERIE
1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica DUAL
1.7. Forma de invatamant Invatimant cu frecventi

2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Ergonomie
2.2. Titularul activitatilor de curs Prof.univ.dr.ing. Dhe Nedeff Valentin
2.3. Titularul activitatilor aplicative Asist. univ. drd. Zaharia Andrei
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Nu este cazul
2.5. Anul de v 26. Semestrul ] 2.7. Tipul de v
studiu evaluare
23 Categoria formativa a disciplinei DS
R'e ' imul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara
dis%i linei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB

P DOB obligatorie, DOP - optionald, DFA- facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
- Laborator Proiect Practica
3.1. Numar
de ore pe 5 Curs 3 Seminar 2 IS IS IS
- témrf)mi “ Laborator Proiect Practica
P M M M
3.4. Totalul
de ore pe
semestru 70 | Curs 42 | Seminar 28 | Laborator Proiect Practica
din planul
de
invatdmant
(1IS — institutie de invdtamdnt superior, IM — invatare prin munca)
3.5. Distributia fondului de timp pe semestru: Ore lIS | Ore IM
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 10
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 10
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 10
Tutoriat
Examindri
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS 30 | Ore IM
Procent maxim | Curs: Aplicatii:

3.7. Total ore pe semestru Ore IIS 100 | Ore IM online: 21.42% | 21.42%
3.8. Numarul de credite Credite IS 4 | Credite IM
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4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum

4.2. de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului Sald de curs, dotata cu mijloace multimedia
Seminar
Laborator IIS

5.2. de desfasurare aplicatii Laborator IM | Sala de seminar, dotata cu videoproiector
Proiect IIS
Proiect IM

6. Competente specifice acumulate

profesionale

- ajusteaza proiectele produselor;

- gestioneaza date In domeniul cercetarii
- defineste cerintele tehnice

- sintetizeaza informatii

transversale

6.2. Competente | 6.1. Competente

- aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti;
- solutioneaza probleme.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul
general al disciplinei

Familiarizarea studentilor cu notiunilor de baza ale disciplinei Ergonomie, necesare in
intelegerea fenomenelor care stau la baza analizarii dinamice a sistemului om-solicitari in
procesul direct productiv, in care omul ocupa locul central.

7.2. Obiectivele
specifice

Adaptarea cunostintelor, tehnicilor si metodelor, dobandite pe parcursul anilor anteriori de
catre studenti la specificul disciplinei.

Formarea abilitatii studentilor in activitatea de proiectare, exploatare si intretinere a locurilor
de munca din punct de vedere al implicatiei ergonomice, precum si instruirea lor referitoare
la specificul aplicatiilor practice ale disciplinei la cerintele economiei de tranzitie.
Completarea cunostintelor acumulate cu un ansamblu de metode si tehnici conceput in
lumina cerintelor ergonomiei, in scopul cresterii productivitatii muncii pe masura

organismului acestuia, notiuni specifice.

8. Continuturi

Curs

Nr. ore | Metode de predare | Observatii

1. Organizarea ergonomicad a muncii 2

Prelegerea,
dialogul

sfera de munca;

uneltelor;

2. Organizarea ergonomica a locului de muncé a unui muncitor 4
locul de munca in cadrul procesului de productie;
corpul omenesc in proiectarea locului de munci;

folosirea gravitatiei la locul de munca
criterii de proiectare ergonomica a masinilor, instalatiilor si Prelegerea,

- caracteristici ale organizarii locului de munca date de tipul
proceselor de productie;

- masuri privind buna desfasurare a activitatii la locul de munca;

- masuri privind sistematizarea locului de munca pe baza principiilor
economiei miscarilor.

dialogul

conducere

3. Organizarea ergonomica a locului de munca a unui cadru de 4

- caracterul specific al activitatii; dialogul
- categorii de activitate;

Prelegerea,
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- _mobilarea incaperilor.

4. Analiza unor aspecte ale metodelor de munca cu ajutorul unor
metode grafice

- scopul si etapele studiului de munca;

- tipurile caracteristicile graficelor utilizate in analizele privind
imbunatatirea metodelor de lucru;

a) graficul de analiza generald a procesului de productie;

b) graficul de parcurs sau de circulatie;

- aranjarea interioard a intreprinderii;

- obiectul si caracteristicile graficului de parcurs sau de circulatie.
- graficul de parcurs pe doua dimensiuni;

- graficul de parcurs pe trei dimensiuni;

- diagrama cu fire

a) graficul pentru analiza detaliatd a procesului de productie;

b) graficul activitatilor mainilor;

c) graficul om-masind;

d) graficul activitatilor multiple;

e) graficul combinat al activitatilor multiple si ale utilizarii masinilor
in echipa.

Prelegerea,
dialogul

5. Structura procesului de munca

elementele procesului de munci;
structura timpului de munca;

- structura timpului de folosire a utilajului.

Prelegerea,
dialogul

6. Aparate de Inregistrare a consumului de timp, a ritmului de munca
si a imaginilor folosite In organizarea ergonomica a muncii —
cronociclografierea

Prelegerea,
dialogul

7. Metodele folosite pentru masurarea si studiului de timp de munca
- fotografierea individuala a utilizarii timpului de munca;

- fotografierea colectiva sau de grup a utilizarii timpului de munca;
- autofotografierea utilizarii timpului de munca

Observarea instantanee a utilizarii timpului de munca.

Metode de evaluare a ritmului de munca.

Fotocronometrarea timpului de munca.

Prelegerea,
dialogul

8. Determinarea timpului de munca pe operatii si atributii
metode folosite;
structura timpului de munca pe operatii cu caracter repetitiv;

Prelegerea,
dialogul

Ne)

. Sisteme de normative de timp de munca pe miscari

- generalitati;

- sistemul M.T.M. (Methods Time Measurement)

- caracteristici generale;

- miscarile membrelor superioare;

- miscarile corpului si ale membrele inferioare;

- compunerea miscarilor;

- masuri practice privind aplicarea sistemului M.T.M.
- elaborarea metodei de munca imbunatatite;

- stabilirea duratei de munca.

Prelegerea,
dialogul

10. Microclimatul industrial

- definirea notiunii de microclimat industrial;

- confortul termic si buna stare fiziologica;

- realizarea §i mentinerea unui microclimat industrial favorabil prin
ventilare si climatizare;

Prelegerea,
dialogul

11. Evaluarea factorilor care determina gradul de oboseala
- eforturi prin solicitare dinamica;
- eforturi prin solicitare statica;
- solicitarea neuropsihica;
- Incordarea activitatii organelor de simt;
- frecventa miscarilor;
- monotonia muncii;
- factori de mediu: temperatura, umiditatea, impuritatea aerului;
- zgomotul si vibratiile;
iluminatul.

Prelegerea,
dialogul

Bibliografie
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e Nedeff Valentin, Panainte Mirela, Mosnegutu Emilian, 2007 — Ergonomie, Editura Alma Mater, Bacau.

e Nedeff Valentin, Egronomie, Note de curs si aplicatii — Curs electronic de predat studentilor; ultima revizuire
Martie 2025

e Enache, D. (2022). Ergonomie si organizarea locului de munca. Timisoara: Editura Politehnica

e  Rusu, C. (2023). Ergonomie aplicata in industrie si productie. Cluj-Napoca: UTPRESS..

Bibliografie minimala

o Nedeff Valentin, Panainte Mirela, Mosnegutu Emilian, 2007 — Ergonomie, Editura Alma Mater, Bacéu.

Aplicatii (Seminar) Nr. ore Metode de predare Observatii

1. Analiza structurii organizatorice a intreprinderii

Ergonomia locului de munca

- - - —— = Dialogul
Factori de mediu care influenteaza activitatea umana gl

- PRYITTR lifi
Organizarea activitatii prin metoda JIT exemphiicarea,

Metoda JOBSCOP expunerea, exercitiul,

studiul de caz

ARl Pl Pl 1o

Microclimatul industrial

IR R R RS

7. Aplicarea ergonomiei in proiectare

Bibliografie

Nedeff Valentin, Egronomie,Note de curs si aplicatii — Curs electronic de predat studentilor; ultima revizuire Martie
2025
Helander, M. (2021). 4 Guide to Human Factors and Ergonomics (4th ed.). Boca Raton: CRC Press.

Bibliografie minimala

Nedeff Valentin, Egronomie,Note de curs si aplicatii — Curs electronic de predat studentilor; ultima revizuire Martie
2025

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e In vederea schitirii continutului si alegerii metodelor de predare/ invitare a disciplinei s-a procedat la prospectarea
pietei angajatorilor din regiune si s-au organizat intalniri cu alte cadre didactice din domeniul ingineriei mecanice si
mecatronice. Intalnirile au vizat identificarea nevoilor si asteptarilor angajatorilor din domeniu si coordonarea cu
alte programe similare din cadrul altor institutii de Invatamant superior.

o Se asigurd competente conform prevederilor RNCIS

10. Evaluare

10.3. Pondere

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare | .. g
din nota finala
Cunostinte teoretice generale Evaluare continua 50%
claritatea, coerenta si concizia expunerii
10.4. Curs scrise; gradul de acoperire a problematicii

cerute de subiecte

Intocmirea unor referate in urma aplicatiilor Evaluarea continua 50%
10.5. Seminar desfasurate practic

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect IIS

10.9. Proiect IM

10.10. Standard minim de performanta evaluare curs

Cunoasterea minimald a conceptelor de baza ale disciplinei

10.11. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

rezolvarea a minim 50% din cerintele specifice aplicatiilor practice

10.12. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IM

| -

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie
Studentul/absolventul distinge | Studentul/absolventul demonstreaza | Studentul/absolventul dezvolta solutii
aspecte care vizeazd procesele | aptitudini de recrutare si selectie, | privind evaluarea nevoilor
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operationale  specifice  resurselor
umane la nivel organizational,
precum si aspecte ce privesc munca
umana necesare pentru
fundamentarea rationald si optima a
adaptarii muncii la om si a omului la

meseria/profesia sa.

planificare strategica si organizare, in
conditiile  analizei  interactiunii
omului cu mediul de munca.

organizationale, managementului
resursei umane, in vederea eliminarii/
reducerii  expunerii la  riscuri
ergonomice.

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semnaétura titularului de activitati aplicative

Prof.dhc.dr.ing. Valentin NEDEFF

Asist. univ. drd. Andrei ZAHARIA

Data avizarii in departament

Semnaétura directorului de departament

Conf.

univ. dr. ing. Catalin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr.

ing. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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UNIVERSITATEA DIN BACAU

UNIVERSITATEA ,,VASILE ALECSANDRI” din BACAU
Facultatea de Inginerie

Calea Marasesti, Nr. 157, Bacéu, 600115,
Tel./Fax +40 234 580170

FACULTATER DE INGINERIE http://inginerie.ub.ro; e-mail: decaning@ub.ro
FISA DISCIPLINEI
(licenta)

1. Date despre program

1.1. Institutia de invitamant superior | UNIVERSITATEA , VASILE ALECSANDRI” DIN BACAU
1.2. Facultatea INGINERIE
1.3. Departamentul Inginerie si Management, Mecatronica
1.4. Domeniul de studii Mecatronica si Robotica
1.5. Ciclul de studii Licenta
1.6. Programul de studii/calificarea Mecatronica DUAL
1.7. Forma de invatamant Invatimant cu frecventi

2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Proiectarea si optimizarea in mecatronica
2.2. Titularul activitatilor de curs -
2.3. Titularul activitatilor aplicative -
2.4. Tutorele activitatilor aplicative Persoana desemnatd de OE
2.5. Anul de v 26. Semestrul ] 2.7. Tipul de v
studiu evaluare
23 Categoria formativa a disciplinei DS
R'e ' imul DF - fundamentald, DS - de specializare, DC — complementara
dis%i linei Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB

P DOB obligatorie, DOP - optionald, DFA- facultativa
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
- Laborator Proiect Practica
3.1. Numar
de ore pe 4 Curs Seminar IS IS IS
- témrf)mi “ Laborator Proiect 4 Practica
P M M M
3.4. Totalul
de ore pe
semestru 56 | Curs Seminar Laborator Proiect 56 | Practica
din planul
de
invatdmant
(1IS — institutie de invdtamdnt superior, IM — invatare prin munca)
3.5. Distributia fondului de timp pe semestru: Ore lIS | Ore IM
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 25
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 10
Tutoriat 4
Examindri 5
Alte activitati (precizati):
3.6. Total ore studiu individual Ore IIS Ore IM 44
Procent maxim | Curs: Aplicatii:

3.7. Total ore pe semestru Ore IIS Ore IM 100 online: 21.42% | 21.42%
3.8. Numarul de credite Credite IS Credite IM 4

F 793.24/Ed. 01


http://inginerie.ub.ro/
mailto:decaning@ub.ro

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum

Structuri mecanice pentru mecatronicd; Proiectarea sistemelor mecatronice; Robotica;
Fiabilitate si mentenanti;

4.2. de competente

- Identificarea si descrierea sistemelor si subsistemelor mecatronice, a principiilor de
proiectare a acestora si a sistemului ISO de tolerante si ajustaje aplicabil structurilor
mecanice;

- Utilizarea proprietatilor materialelor utilizate in constructia structurilor mecatronice
pentru selectarea variantelor optime in functie de aplicatie si responsabilitatea asigurarii
performantelor tehnice;

- Utilizarea notiunilor privind cinematica, dinamica si controlul miscarii robotilor
industriali;

- Intocmirea unei diagnoze in raport cu problemele tehnologice de exploatare pentru
echipamente si utilaje specifice mecatronicii si roboticii;

- Insusirea fluxurilor digitale de proiectare (model 3D — asamblare — analiza MEF —
desen de executie — documentatie tehnica), ca parte a procesului modern de dezvoltare a
produselor mecatronice.

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

5.2. de desfasurare aplicatii

Seminar
L 11 . .
aborafor I1S Sald de calculatoare cu software-uri specifice CAD/CAE/CAM,
Laborator IM . .. . .
- dotata cu mijloace multimedia
Proiect IIS
Proiect IM

6. Competente specifice acumulate

- utilizeaza software de desen tehnic;

]

g 2| - gandeste Tn mod abstract;

g g |- gestioneaza date In domeniul cercetarii;
g ‘% | - defineste cerintele tehnice;

O B | -realizeazi analize de date;

;: & | - sintetizeaza informatii;

- prezinta rezultatele analizelor;

6.2. Competente
transversale

- lucreaza in echipe;
- aplica cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti;
- solutioneaza probleme

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al
disciplinei

Disciplina isi propune sa ofere studentilor o serie de aptitudini legate de aplicarea
practica a conceptelor de proiectare si optimizare a sistemelor, subsistemelor si
componentelor mecatronice.

7.2. Obiectivele specifice

Dezvoltarea capacitatii de a solutiona probleme specifice domeniului
mecatronicii.

Dezvoltarea capacitatii §i abilitatii de proiecta, analiza si a optimiza diferite
sisteme, subsisteme si componentel mecatronice.

8. Continuturi

Aplicatii (Seminar / laborator / proiect) Nr. ore Metode de predare Observatii
Stabilirea temei de proiectare 1
Utilizarea metodei TIPS pentru stabilirea directiilor de ]
proiectare si optimizare Tndrumare
Aplicarea metodei AIDA pentru alegerea solutiei de .

. . ’ 8 Exemplificare
proiectare optime
Memoriu de calcul — de la stabilirea solutiei de actionare, 10
pana la stabilirea cotelor de gabarit
Reprezentarea graficd a componentelor de referintd ale 10 Indrumare
sistemului mecatronic propus Exemplificare
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Verificarea prin metoda elementelor finite a componentelor 10
cu functie critica in sistemul mecatronic propus

Redactarea documentatiei tehnice minimale 7
Norme de securitate si sandtate in munca 2

Bibliografie

Ciubotariu V.A., Grigoras C.C., Nita B., Ingineria ideilor. Algoritmi in creatia tehnica, Alma Mater, Colectia Stiinte
Ingineresti, 2026, ISBN

Ciubotariu V.A., Indrumar de proiectare CAD/CAE/CAM a sistemelor mecanice industriale — studiu de caz, Alma
Mater, 2017, ISBN 978-606-527-562-1

Armas, 1., - “Proiectare in mecatronica si robotica” , Editura AGIR, Bucuresti, 2011

Cruceru, C., Enache, M., - “Calitatea si fiabilitatea echipamentelor mecatronice” , Editura Macarie, Targoviste, 2002
Stan, G., Pal, A., - “ Proiectarea sistemelor mecatronice: indrumar de proiectare”, Editura Alma Mater, Bacau, 2007

Bibliografie minimala

Ciubotariu V.A., Grigoras C.C., Nitd B., Ingineria ideilor. Algoritmi in creatia tehnica, Alma Mater, Colectia Stiinte
Ingineresti, 2026, ISBN
Stan, G., Pal, A., - “ Proiectarea sistemelor mecatronice: indrumar de proiectare”, Editura Alma Mater, Bacau, 2007

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e In vederea schitirii continutului si alegerii metodelor de predare/ invitare a disciplinei s-a procedat la prospectarea
pietei angajatorilor din regiune si s-au organizat intalniri cu alte cadre didactice din domeniul ingineriei mecanice si
mecatronice. Intalnirile au vizat identificarea nevoilor si asteptarilor angajatorilor din domeniu si coordonarea cu
alte programe similare din cadrul altor institutii de Invatamant superior.

o Se asigurd competente conform prevederilor RNCIS

10. Evaluare

10.3. Pondere

Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare | . g
din nota finala

10.4. Curs

10.5. Seminar

10.6. Laborator IIS

10.7. Laborator IM

10.8. Proiect IIS

- Detinerea si utilizarea conceptelor
definitorii ale proiectarii functionale;

10.9. Proiect IM - Utilizarea deciziilor multicriteriale; Proiect 100%
- Intelegerea proiectdrii functionale prin
separare temporald si proportionala

10.10. Standard minim de performanta evaluare curs

10.11. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IIS

10.12. Standard minim de performanta evaluare activitati aplicative IM

Redactarea a minim 65% din etapele de proiect
Utilizarea metodei AIDA 1n luarea deciziilor
Intelegerea notiunilor corelate de functionalitate
Prezentarea proiectului

11. Rezultatele invatarii

Cunostinte Aptitudini Responsabilitate si autonomie
Studentul/ absolventul identificd si | Studentul/ absolventul proiecteazd | Studentul/ absolventul ajusteaza
descrie concepte de inginerie pentru | prototipuri, dimensioneaza si | proiectele produselor si elaboreaza
dimensionarea, functionarea, | optimizeaza sisteme mecatronice de | schemele, diagramele structurale si
optimizarea si mentenanta | complexitate mica si medie pe baza | de functionare, a reprezentarilor
echipamentelor si sistemelor | principiilor si metodelor consacrate | grafice si a documentelor tehnice
mecatronice in domeniu, asigura operarea si | specifice

mentenanta acestora.
Descrie, identifica, explica,
selecteaza si aplicd tehnici, metode si

F 793.24/Ed. 01



instrumente moderne de inginerie,
inclusiv modelarea si simularea,
pentru activitdti complexe de
inginerie, cu o intelegere a limitarilor,
atat in limba romana, cat si intr-o
limba de circulatie internationala

Studentul/ absolventul solutioneaza
probleme imprevizibile care pot
aparea in timpul functionarii
sistemelor mecatronice, prin alegerea
solutiei optime atdt din punct de
vedere tehnic cat si economic

Elaboreazd in limba romana si/sau
intr-o limba de circulatie
internationald, elaboreaza proceduri
de Incercare a produselor, sistemelor
si componentelor mecatronice si
electronice;

Studentul/ absolventul proiecteaza,
modeleaza, simuleazd si opereaza
diverse sisteme mecatronice aplicand
cunostinte stiintifice, tehnologice si
ingineresti

Studentul/ absolventul lucreaza ca
membru de echipa  pentru
solutionarea problemelor tehnice

Studentul/ absolventul selecteaza si
analizeaza surse bibliografice
specifice domeniului

Studentul/ absolventul foloseste in
comunicare limba engleza/franceza
tehnica.

Studentul/ absolventul lucreaza ca
membru de echipa  pentru
solutionarea problemelor tehnice

Data completarii

Semnatura titularului de curs

Semndtura titularului de activitati aplicative

Persoana desemnata de OE

Data avizarii in departament

Semnétura directorului de departament

Conlf. univ. dr. ing. Catalin DROB

Data aprobarii in Consiliul Facultatii

Semnatura decanului

Prof. univ. dr. ing. Mirela PANAINTE-LEHADUS
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